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1 Einfliihrung

1.1  Service und Support

Vertrieb Unsere Vertriebsmitarbeiter im Innen- und Auf3endienst sowie unsere Techni-
ker unterstitzen Sie jederzeit.

CONNECTIVITY- Unsere Systemberater sind Ihre kompetenten Ansprechpartner fur die Ent-
Systemberater wicklung von CONNECTIVITY-Ldsungen. Gemeinsam mit Ihnen ermitteln sie
die optimalen Losungen fur lhre elektrischen Installationen.

Die CONNECTIVITY-Berater finden gemeinsam mit lhnen Wege, die lhnen
dabei helfen, die Wettbewerbsfahigkeit Ihrer Maschinen und Anlagen dauer-
haft zu starken.

Customer Service Bei allen Fragen zu Installation und Inbetriebnahme helfen lhnen die Mitarbei-

Center (CSC) ter unseres Customer Service Center. Sie unterstiitzen Sie beispielsweise bei
Problemen im Zusammenspiel von Produkten unterschiedlicher Hersteller fir
Hard- und Software.

Dabei stehen zahlreiche Support-Tools und Messmaoglichkeiten fiir Feldbus-
systeme sowie fur EMV-Einflisse zur Verfigung.

Rufen Sie uns unter +49 7191 47-2050 an oder senden Sie eine E-Mail an
support@murrelektronik.com.

Service-Adressen Sie finden Ihren Ansprechpartner unter
www.murrelektronik.com

1.2  Einfuhrung/Zu diesem Dokument

Funktion dieses Das Dokument beschreibt die Verwendung der digitalen Eingangs- und Aus-
Dokuments gangsmodule aus dem System Cube20S der Murrelektronik GmbH. Beschrie-
ben wird der Aufbau, die Projektierung und die Anwendung.

1.3  Mitgeltende Unterlagen

Mitgeltende Unterlagen
Unterlage Fundstelle

Betriebsanleitung Onlineshop der Murrelektronik GmbH

1.4 Symbolik

Dieses Dokument enthalt Informationen und Hinweise, die Sie zur Wahrung
der Sicherheit und zur Vermeidung von Personen- und Sachschaden beach-
ten mussen. Sie sind wie folgt gekennzeichnet:

A

Unmittelbare Gefahr

=» Nichtbeachten des Warnhinweises fuhrt unmittelbar zum Tod oder schwe-
rer Koérperverletzung.

Handbuch 57220_hdb_de_12 9/228
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Mogliche Gefahr

= Nichtbeachten des Warnhinweises kann zum Tod oder zu schwerer Kor-
perverletzung fuhren.

/\ VORSICHT!
Gefiahrdung mit geringem Risiko

= Nichtbeachten des Warnhinweises flihrt zu leichten bis mittleren Kérper-
verletzungen.

ACHTUNG
Mogliche Sachschaden

= Nichtbeachten des Warnhinweises kann zu Schaden am Gerat und/oder
der Anlage flhren.

HINWEIS
Weitere technische Informationen und Hinweise der Murrelektronik GmbH.

EMPFEHLUNG
Hinweise mit diesem Symbol sind Empfehlungen der Murrelektronik GmbH.

PRODUKTE UND ZUBEHOR
Dieses Symbol verweist auf Zubehor oder Produktempfehlungen.

=» Ein Pfeil kennzeichnet Handlungsanweisungen.
=» Lesen und befolgen Sie die Handlungsanweisungen.

1| Bei nummerierten Handlungsanweisungen muss die Reihenfolge unbe-
dingt eingehalten werden.

2 | Lesen und befolgen Sie die Handlungsanweisungen.

Hexadezimale Zahlen in der fiir Programmierer iblichen 0x-Schreibweise
dargestellt, z.B.: 0Ox15AE = 15AEh

1.5 Warenzeichen

In dieser Dokumentation werden die Warenzeichen folgender Firmen und In-
stitutionen verwendet:

PROFIBUS PROFIBUS Nutzerorganisation e.V. (PNO)

PROFINET/PROFINET IO PROFIBUS Nutzerorganisation e.V. (PNO)

EtherNet/IP Open DeviceNet Vendor Association (ODVA)

CANopen CAN in AUTOMATION - International Users and
Manufacturers Group e.V.

Modbus Gould Inc. Corporation

PRONETA Siemens AG

Handbuch 57220_hdb_de_12 10/228
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2  Fdur lhre Sicherheit
21  Zielgruppe
Dokumentation Ubergeben Sie das Handbuch allen Mitarbeitern in

B Projektierung

B Installation

B Inbetriebnahme

B Betrieb
Anwender Das Handbuch ist geschrieben fiir Anwender mit Kenntnissen in der Automa-

tisierungstechnik.

211 Ausbildung / Qualifikation

A Verletzungsgefahr bei unzureichender Qualifikation!

UnsachgemafRer Umgang kann zu erheblichen Personen- und Sachschaden

fuhren.

=» Lassen Sie besondere Tatigkeiten nur durch die in den jeweiligen Kapiteln
dieser Betriebsanleitung benannten Personen durchfiihren.

Qualifikation In der Betriebsanleitung werden folgende Qualifikationen firr verschiedene
Tatigkeitsbereiche benannt:

Bedienpersonal Die Bedienung des Automatisierungssystems darf nur von Personen durchge-
fuhrt werden, die dafiir ausgebildet, eingewiesen und befugt sind.

Stérungsbeseitigung, Instandhaltung, Reinigung, Wartung und Austausch
darf nur durch geschultes oder eingewiesenes Personal durchgefiihrt werden.
Diese Personen missen die Betriebsanleitung kennen und danach handeln.

Inbetriebnahme und Einweisung dirfen nur vom qualifizierten Personal durch-
gefihrt werden.

Qualifiziertes Personal Vom Hersteller autorisierte Elektro-Ingenieure und Elektro-Fachkrafte des
Kunden oder Dritter, die Installation und Inbetriebnahme vom Hersteller er-
lernt haben und berechtigt sind, Stromkreise und Gerate gemaf den Stan-
dards der Sicherheitstechnik in Betrieb zu nehmen, zu erden und zu
kennzeichnen.

Qualifiziertes Personal verfugt Uber eine Ausbildung oder Unterweisung ge-
maf den ortlich jeweils gultigen Standards der Sicherheitstechnik in Pflege
und Gebrauch angemessener Sicherheitsausristung.

2.2 BestimmungsgemaBer Gebrauch

BestimmungsgemaRe Das System CUBEZ20S ist konstruiert und gefertigt fur:
Verwendung ®  Kommunikation und Prozesskontrolle

B Allgemeine Steuerungs- und Automatisierungsaufgaben
B den industriellen Einsatz
[

den Betrieb innerhalb der in den technischen Daten spezifizierten Umge-
bungsbedingungen
den Einbau in einen Schaltschrank

Handbuch 57220_hdb_de_12 12/228
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Vorhersehbarer Fehlge- Das Gerat ist nicht zugelassen fir den Einsatz:

brauch ® in explosionsgefahrdeten Umgebungen (EX-Zone),
B auBerhalb von Schaltschranken.

2.3 Allgemeine Sicherheitshinweise

Beachten Sie:

B die einschlagigen Sicherheits- und Unfallverhitungsvorschriften;

B die genannten EG-Richtlinien oder sonstige landerspezifische Bestim-
mungen;

B allgemein anerkannte sicherheitstechnische Regeln;

B den Abschnitt 2.5 "EMV-Aufbaurichtlinien".

ACHTUNG

Geratedefekt!

Durch unsachgemafe Eingriffe in die Hard- und Software kann das Gerat be-

schadigt werden.

> Nur Fachpersonal der Murrelektronik GmbH darf in das Gerat eingreifen.

=» Greifen Sie selbst nur so in das Geréat ein, wie es im Handbuch beschrie-
ben ist.

Vermeiden Sie Unfélle durch elektrische Spannung!

=» Halten Sie die 5 Sicherheitsregeln der Elektrotechnik ein!

> Trennen Sie das Gerat vom Spannungsversorgungsnetz.

=» Fuhren Sie erst dann Arbeiten zur Installation oder Instandhaltung durch.

Vermeiden Sie Personen- und Materialschaden durch Fehlfunktionen!
=» Sehen Sie externe Sicherungsschaltungen vor.

> Das Gerat darf die angegebenen Toleranzen weder (iber- noch unter-
schreiten.

Vermeiden Sie undefinierte Zustande!

= Wahlen und installieren Sie Anschlussleitungen so, dass kapazitive und
induktive Einstreuungen die Anlage nicht beeintrachtigen.

> Sichern Sie das Gerat gegen missbrauchliche und versehentliche Nut-
zung.

2.4 Hinweise zu elektrostatisch gefahrdeten Baugruppen

ACHTUNG

Elektrostatisch gefahrdetes Produkt
Die Baugruppen kénnen beschadigt werden.
= Auf ausreichende Erdung von Mensch und Arbeitsmittel achten!

Handhabung
Murrelektronik-Baugruppen enthalten hochintegrierten
A Bauelementen in MOS-Technik. Diese Bauelemente sind au-
Rerst empfindlich gegeniiber Uberspannungen, die z.B. bei
‘ % : \ elektrostatischer Entladung entstehen. Gefahrdeten Baugrup-
pen sind mit dem nebenstehenden Symbol gekennzeichnet.

Handbuch 57220_hdb_de_12 13/228
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Das Symbol befindet sich auf Baugruppen, Baugruppentragern oder Verpa-
ckungen und weist auf elektrostatisch gefahrdete Baugruppen hin. Diese Bau-
gruppen kénnen durch Energien und Spannungen zerstort werden, die weit
unterhalb der Wahrnehmungsgrenze des Menschen liegen.

Hantiert eine Person, die nicht elektrisch entladen ist, mit elektrostatisch ge-
fahrdeten Baugruppen, kénnen Spannungen auftreten. Diese kénnen zur
Beschadigung von Bauelementen fiihren und die Funktionsweise der Bau-
gruppen beeintrachtigen oder die Baugruppen unbrauchbar machen. Auf die-
se Weise beschadigte Baugruppen werden in den wenigsten Fallen sofort als
fehlerhaft erkannt. Der Fehler kann sich erst nach langerem Betrieb einstellen.

Durch statische Entladung beschadigte Bauelemente kdnnen bei Temperatu-
randerungen, Erschitterungen oder Lastwechseln zeitweilige Fehler zeigen.

Nur durch konsequente Anwendung von Schutzeinrichtungen und verantwor-
tungsbewusster Beachtung der Handhabungsregeln vermeiden Sie Funkti-
onsstérungen und Ausfalle an elektrostatisch gefahrdeten Baugruppen.

= Verwenden Sie fir den Versand von elektrostatisch gefahrdeten Baugrup-
pen immer die Originalverpackung.

Beachten Sie bei Messungen an elektrostatisch gefahrdeten Baugruppen fol-
gende Punkte:

= Potenzialfreie Messgerate kurzzeitig entladen
> Die verwendeten Messgerate erden

Handbuch 57220_hdb_de_12 14/228
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EMV-Aufbaurichtlinien

Industrieller Einsatz

2.6

Hinweise zu

Das Cube20S ist ein nach dem neuesten Stand der Technik hergestelltes
elektronisches Gerat. Sowohl der robuste mechanische Aufbau als auch die
Ausfuhrung der Elektronikkomponenten sind fur den industriellen Einsatz aus-
gelegt.

Um einen storungsfreien Betrieb zu gewahrleisten, sind beim Aufbau des Ge-
rats in Anlagen Regeln zu beachten. Werden diese nicht beachtet, wird die
hohe Stor- und Zerstorfestigkeit des Geréats teilweise wirkungslos.

Die Storfestigkeit der Gesamtanlage hangt mal3geblich vom korrekten Einbau,
Aufbauort und der Verdrahtung ab.

Prifen Sie die Aufbauvorschriften des Herstellers der Steuerung fiir einen
gesicherten Betrieb.

Bringen Sie diese mit den Empfehlungen zum EMV-gerechten Aufbau in
Einklang.

Installieren Sie dann das Cube20S.

Ersatzteilen und Zubehor

Ersatzteile
Verwenden Sie nur Original-Ersatzteile oder Ersatzteile anderer Herstel-
ler, die von der Murrelektronik GmbH freigegeben wurden.
Uberpriifen Sie die Funktion des Geréats, wenn Sie Teile ersetzt haben.

Zubehor

Der Einsatz von Zubehor kann die Funktion des Gerats verandern. Ver-
wenden Sie nur Zubehdr, das von der Murrelektronik GmbH freigegeben
wurde.

Beachten Sie fir die Montage des Zubehors die diesem beiliegenden An-
leitungen.

Handbuch 57220_hdb_de_12 15/228
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2.7 Umweltgerechte Entsorgung

Entsorgung

Das Produkt kann im Falle einer Entsorgung unentgeltlich an Murrelektronik

GmbH zurlickgesendet werden. Dies gilt auch fir die Originalverpackung und
ggf. Batterien oder Akkus. Mit gefahrlichen Stoffen kontaminierte Gerate wer-
den weder zur Reparatur noch zur Entsorgung zuriickgenommen.

Rucksendung

Das Produkt und die Verpackung kennzeichnen mit
"Zur Entsorgung".

Das Produkt verpacken.

Das Paket senden an:
Murrelektronik GmbH
Falkenstrafie 3

71570 Oppenweiler | GERMANY

Wir stellen eine Entsorgung nach den deutschen gesetzlichen Vorschriften si-
cher. Flr den Transport zur Riickgabestelle ist der letzte Besitzer bis zum Be-
stimmungsort verantwortlich.

2.8 CE-Konformitatserklarung

C€

Hiermit erklart die Murrelektronik GmbH, dass die Produkte und Systeme mit den
grundlegenden Anforderungen und Richtlinien Gbereinstimmen:

2014/30/EU Elektromagnetische Vertraglichkeit
2011/65/EU RoHS

29 Gewabhrleistung und Haftung

Gewadhrleistungs- und

Haftungsanspriiche

Handbuch 57220_hdb_de_12

Gewahrleistungs- und Haftungsanspriiche gehen verloren wenn

das Produkt nicht bestimmungsgemal verwendet wird

Schaden darauf zurlickzufihren sind, dass Handbuch und Betriebsanlei-
tung nicht beachtet wurden

das Personal nicht sachkundig war/ist.
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3  Systembeschreibung

Ubersicht Das System Cube20S ist ein modular aufgebautes Automatisierungssystem
fir die Montage auf einer 35 mm-Profilschiene im Schaltschrank.

Mittels der Erweiterungsmodule in 2-, 4- und 8-Kanalausfuhrung kénnen Sie
dieses System exakt an Ihre Automatisierungsaufgaben anpassen.

Der Verdrahtungsaufwand ist gering, da die 24-V-DC-Spannungsversorgung
im Ruckwandbus integriert ist. Defekte Elektronik-Module kénnen Sie bei ste-
hender Verdrahtung austauschen.

Durch Einsatz der farblich abgesetzten Power-Module kénnen Sie innerhalb
des Systems weitere Potenzialbereiche flr die 24-V-DC-Spannungsversor-
gung definieren, bzw. die Elektronikversorgung um 2 A erweitern.

Abb. 3-1: System Cube20S

Komponenten Das System Cube20S besteht aus folgenden Komponenten:
B Busknoten
B Erweiterungsmodule
B Zubehor

HINWEIS
[E Beim Einsatz des Systems Cube20S durfen nur Module von Murrelektronik
kombiniert werden. Ein Mischbetrieb mit Modulen von Fremdherstellern ist

nicht zulassig!

Handbuch 57220_hdb_de_12 171228
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Busknoten Beim Busknoten sind Bus-Interface und Power-Modul in ein Gehause integ-
riert. Das Bus-Interface bietet Anschluss an ein Ubergeordnetes Bussystem.

Uber das Power-Modul zur Spannungsversorgung werden sowohl das Bus-In-
terface als auch die Elektronik der angebunden Erweiterungsmodule versorgt.

Die 24-V-DC-Spannungsversorgung fiir die angebunden Erweiterungsmodule
erfolgt Gber einen weiteren Anschluss am Power-Modul.

Durch die Montage von bis zu 64 Erweite-
rungsmodulen am Busknoten werden
diese elektrisch verbunden, d.h.:

B sie sind am Ruckwandbus eingebun-
den,

B die Elektronik-Module werden ver-
sorgt,

B jedes Erweiterungsmodul ist an die
24-\/-DC-Spannungsversorgung an-
geschlossen.

Busblende

Zu jedem Busknoten gehort zum Schutz
der Kontakte eine Busblende.

=» Entfernen Sie vor der Montage von
Cube20S-Modulen die Busblende
am Busknoten.

> Montieren Sie zum Schutz der Kon-
takte die Busblende am aulersten
Modul.

Die Busblende erhalten Sie auch als Zu-
behor (siehe Kapitel 11.1 "Zubehor").

Handbuch 57220_hdb_de_12 18/228
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Erweiterungsmodule Jedes Erweiterungsmodul besteht aus einem Terminal- und einem Elektronik-
modul.

1 Terminalmodul
2 Elektronikmodul

Terminalmodul

Das Terminalmodul enthalt folgende funk-
tionale Elemente:

B einen Schiebemechanismus zur Auf-
nahme des Elektronikmoduls,

B den Ruckwandbus mit Spannungs-
versorgung fur die Elektronik,

B die Anbindung an die 24-V-DC-Span-
nungsversorgung,

B den treppenférmigen Klemmenblock
fur die Verdrahtung,

B ein sicheres Verriegelungssystem
zur Fixierung auf einer Tragschiene.

Mit dieser Verriegelung kdnnen Sie lhr
Cube20S-System aullerhalb des Schalt-
schranks aufbauen und spater als Ge-
samtsystem im Schaltschrank montieren.

Elektronikmodul

Uber das Elektronikmodul wird die Funk-
tionalitat eines Erweiterungsmoduls defi-
niert.

B Im Fehlerfall kann das defekte Elekt-
ronikmodul gegen ein funktionsfahi-
ges Modul getauscht werden, hierbei
bleibt die Verdrahtung bestehen.

B Auf der Frontseite befinden sich
LEDs zur Statusanzeige.

B Zur einfachen Verdrahtung befinden
sich bei jedem Elektronikmodul auf
der Front und an der Seite entspre-
chende Anschlussbilder.

Handbuch 57220_hdb_de_12 19/228
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Power-Module

Power-Module versorgen das Cube20S-
System mit Spannung. Die Power-Modu-
le sind entweder im Busknoten integriert
oder kénnen zwischen die Erweiterungs-
module gesteckt werden.

Je nach Art des Power-Moduls k6nnen
Sie Potenzialgruppen der 24-V-DC-Span-
nungsversorgung definieren bzw. die
Elektronikversorgung um 2 A erweitern.

Zur besseren Erkennung sind die Power-
Module farblich von den Erweiterungsmo-
dulen abgesetzt.

Handbuch 57220_hdb_de_12 20/228
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3.1 Hardware-Ausgabestand

Front-Bedruckung B Auf jedem Cube20S-Modul ist der Hardware-Ausgabestand aufgedruckt.

B Da sich ein Cube20S-Modul aus Terminal- und Elektronik-Modul zusam-
mensetzt, finden Sie auf diesen jeweils einen Hardware-Ausgabestand
aufgedruckt.

B MaRgebend fur den Hardware-Ausgabestand eines Cube20S-Moduls ist
der Hardware-Ausgabestand des Elektronik-Moduls. Dieser befindet sich
immer unter dem Beschriftungsstreifen des entsprechenden Elektronik-
Moduls.

B Bei Modulen ohne Beschriftungsstreifen ist der Hardware-Ausgabestand
auf die Front aufgedruckt.

Das Beispiel unten zeigt den Hardware-Ausgabestand 1. Die 1 ist mit "X" ge-
kennzeichnet.

[ Hpt

'
'

'

'

'

1

'

1

'

'

oo

-
®®

]
®®

]
®®

Abb. 3-2: Front-Bedruckung

Webserver Bei Busknoten mit Webserver kénnen Sie den Hardware-Ausgabestand "HW
Revision" Uiber den integrierten Webserver ausgeben.
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Konformitat

CE Art.-No. 57327, DO 2xRe- |2014/35/EU Niederspannungsrichtlinie
lais
CE Alle DI/DO-Module 2014/30/EU EMV-Richtlinie
2011/65/EU RoHS-Richtlinie
(Produkte bleifrei)
Zertifizierungen
Zertifizierung nach UL Ja
Zertifizierung nach KC Ja
Personenschutz und Gerateschutz
Schutzart EN 60529 1P20
Potenzialltrennung
Zum Feldbus - Galvanisch entkoppelt
Zur Prozessebene - Galvanisch entkoppelt
Isolationsfestigkeit EN 61131-2 -

Isolationsspannung gegen Bezugserde

Eingénge / Ausgange - 50V A [,
bei Priifspannung 500 V ~
SchutzmalRhahmen - gegen Kurzschluss
Umgebungsbedingungen
Klimatisch
Lagerung /Transport EN 60068-2-14 -25 ... +70 °C
Betrieb
Horizontaler Einbau han-  |[EN 61131-2 0...+60 °C
gend
Horizontaler Einbau liegend |[EN 61131-2 0...+565°C
Vertikaler Einbau EN 61131-2 0..+50°C
Luftfeuchtigkeit EN 60068-2-30 RH1 (ohne Betauung,
relative Feuchte 10 ... 95 %)
Verschmutzung EN 61131-2 Verschmutzungsgrad 2
Aufstellhdhe Uber Normalhéhennull <2000 m
Mechanisch
Schwingung EN 60068-2-6 19,9Hz... 150 Hz
Schock EN 60068-2-27 159, 11 ms
EMV / Normen Bemerkungen
Stéraussendung |[EN 61000-6-4  |Klasse A (Industriebereich)
Storfestigkeit EN 61000-6-2 |Industriebereich
Zone B
EN 61000-4-2 |ESD
8 kV bei Luftentladung (Scharfegrad 3),
4 kV bei Kontaktentladung (Scharfegrad 2)
EN 61000-4-3 |HF-Einstrahlung (Gehause)
80 MHz ... 1000 MHz, 10 V/m, 80 % AM (1 kHz)
1,4 GHz ... 2,0 GHz, 3 V/m, 80 % AM (1 kHz)
2GHz ... 2,7 GHz, 1 V/Im, 80 % AM (1 kHz)
EN 61000-4-6  |HF-leitungsgefihrt 150 kHz ... 80 MHz,
10V, 80 % AM (1 kHz)
EN 61000-4-4  |Burst, Scharfegrad 3
EN 61000-4-5 |Surge, Scharfegrad 3 *)

Handbuch 57220_hdb_de_12
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*) Aufgrund der energiereichen Einzelimpulse ist bei Surge eine angemes-
sene externe Beschaltung mit Blitzschutzelementen erforderlich, z.B. Blitz-

stromableiter und Uberspannungsableiter.

Montagebedingungen

Einbauort - Im Schaltschrank
Einbaulage - Horizontal und vertikal
Befestigung - Profilschiene 35 mm

Handbuch 57220_hdb_de_12

23/228




Montage FYYMURR
AR ELEKTRONIK

stay connected

5 Montage

5.1 Abmessungen

MaRe Busknoten

104
109

49,2

Abb. 5-1: MaRe Busknoten in mm

MaRe
Erweiterungsmodul

104
109

76.5

Abb. 5-2: MalRe Erweiterungsmodul in mm

MaRe Elektronikmodul

Abb. 5-3: MafRe Elektronikmodul in mm
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5.2 Allgemeine Hinweise

A Gefahr durch elektrischen Strom!

Gerat und Umgebung im Schaltschrank kdnnen lebensgefahrliche Spannun-

gen fiihren.

=» Vor den Arbeiten sicherstellen, dass Gerat und Umgebung spannungsfrei
sind.

> Einschlagige Sicherheitsvorschriften beim Umgang spannungsfiihrenden
Geraten beachten.

=» Sicherstellen, dass ausschliellich qualifiziertes Personal dieses Modul
montiert und installiert.

/\ VORSICHT!
Powermodul und Bus-Interface sowie Power- und Terminalmodul bilden

jeweils eine Einheit!
Trennen zerstort die Module.

= Powermodul und Bus-Interface bzw. Power- und Terminalmodul nicht von-
einander trennen!

HINWEIS
Sie kdnnen die Module einzeln oder als Block auf der Profilschiene montieren.

Beachten Sie bei der Blockmontage: Alle Verriegelungshebel miissen geoff-
net sein.

Die einzelnen Module werden direkt auf eine Profilschiene montiert. Uber die
Verbindung mit dem Rickwandbus werden Elektronik- und Spannungsversor-
gung angebunden.

Bedingungen:

B Max. Anzahl steckbarer Module: 64

B Max. Summenstrom der Elektronikversorgung: 3 A

Ein Power-Modul Art.-No. 57131 erweitert den Strom fiir die Elektronikver-
sorgung (siehe Abschnitt 7.8 Einsatz von Powermodulen, Seite 49).

(C_liapk
ﬁf_ﬂ;\\.

@ & (8)

Abb. 5-4: Modul montieren
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5.21 Funktionsprinzip der Verriegelung

Modul einsetzen und verriegeln
% Das Terminal-Modul besitzt einen Verriegelungshebel an der Oberseite.

1| Drucken Sie zur Montage und Demontage diesen Verriegelungshebel
nach oben, bis er hérbar einrastet.

2 | Stecken Sie das zu montierende Modul an das zuvor gesteckte Modul

3| Schieben Sie das Modul, gefiihrt durch die Fihrungsleisten an der Ober-
und Unterseite, auf die Profilschiene.

4| Klappen Sie den Verriegelungshebel nach unten.
Das Modul ist auf der Profilschiene fixiert.

Handbuch 57220_hdb_de_12 26/228



FWMURR

Montage
AR ELEKTRONIK

stay connected

5.3 Montage der Profilschiene

> Montieren Sie die Profilschiene mit den notwendigen Abstanden
(siehe Abb. 5-5: "Montageabstande").

80mm

80mm

Abb. 5-5: Montageabstande

271228
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5.4 Montage des Busknotens

v Der Systemaufbau beginnt links mit dem Busknoten.
1| Klappen Sie beide Verriegelungshebel des Busknotens nach oben (Bild

1).
2 | Stecken Sie den Busknoten auf die Profilschiene (Bild 1).
3| Klappen Sie beide Verriegelungshebel des Busknotens nach unten (Bild

2).
4 | Ziehen Sie die rechte Busblende nach vorn ab (Bild 2).
5| Bewahren Sie die Busblende als Abschluss des Systems auf.

Abb. 5-6: Montage Busknoten
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5.5 Montage der Erweiterungsmodule

1| Klappen Sie den Verriegelungshebel des Erweiterungsmoduls nach oben.
2 | Stecken Sie das Erweiterungsmodul auf die Profilschiene.

3| Schieben Sie das Erweiterungsmodul an den Busknoten bzw. an das letz-
te Erweiterungsmodul.

4| Klappen Sie den Verriegelungshebel des Erweiterungsmoduls nach un-
ten.

5| Montieren Sie alle Erweiterungsmodule wie beschrieben.

6 | Montieren Sie zum Schutz der Kontakte die Busblende am auReren Modul
(siehe Abschnitt 5.7 "Montage der Busblende").

(1) @ (3)

Abb. 5-7: Montage Erweiterungsmodul

Handbuch 57220_hdb_de_12 29/228



Montage FYYMURR
mAAm ELEKTRONIK

stay connected

5.6 Austausch eines Elektronikmoduls

Erweiterungsmodule Jedes Erweiterungsmodul besteht aus einem Terminal- und einem Elektronik-
modul.

1 Terminalmodul
2 Elektronikmodul

Demontage

v Das Elektronikmodul besitzt an der Unterseite einen Verriegelungshebel.
1| Schalten Sie das System stromlos!

2| Drucken Sie zur Demontage den Verriegelungshebel nach oben (Press).
3| Ziehen Sie das Elektronikmodul nach vorne ab (Pull).

Das Elektronikmodul ist entfernt.

Montage
v Das Elektronikmodul besitzt an der Unterseite einen Verriegelungshebel.

=» Schieben Sie das Elektronikmodul in der Fuhrungsschiene in das Termi-
nal-Modul.

Das Elektronikmodul rastet an der Unterseite hérbar ein.
Jetzt kénnen Sie das System wieder in Betrieb nehmen.

Pull +——

Q) @

Abb. 5-8: Elektronikmodul demontieren und montieren
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5.7 Montage der Busblende

Schutz der Buskontakte durch Busblende

Busblende auf Erweiterungsmodul stecken
v~ Voraussetzung: Das System ist vollstindig montiert.
> Stecken Sie die Busblende an das auerste Modul.

Busblende auf Terminalmodul stecken

v Voraussetzung: Das System ist vollstandig montiert.
> Brechen Sie das vordere Teil der Busblende ab.

> Stecken Sie die Busblende an das Terminalmodul.

Abb. 5-9: Montage Busblende
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5.8 Montage Schirmschienen-Trager

Trager fur Schirmschienen Art.-No. 57191

Der Trager nimmt Schirmschienen (10 mm x 3 mm) zum Anschluss von Ka-
belschirmen auf.

HINWEIS
[E Trager fur Schirmschienen, Schirmschienen und Kabelschirmbefestigungen
sind nicht im Lieferumfang enthalten.

Montage Trager v Voraussetzung: Das Cube20S-System ist vollstandig montiert.
=» Brechen Sie bei flacher Profilschiene den Abstandshalter am Trager ab.

> Stecken Sie den Trager unterhalb des Klemmenblocks in das Terminal-
Modul, bis er einrastet.

Clack

Abb. 5-10: Montage der Trager fiir Schirmschienen
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6 Demontage und Modultausch
6.1 Vorgehensweise
HINWEIS
Bei der Demontage und beim Tausch eines Busknotens, eines Moduls oder
einer Modulgruppe missen Sie aus montagetechnischen Griinden immer das

Elektronik-Modul rechts daneben entfernen! Nach der Montage kann es wie-
der gesteckt werden.

Beachten Sie bei der Demontage und beim Tausch eines Busknotens, ei-
nes Erweiterungsmoduls oder einer Modulgruppe:

1| Schalten Sie das System stromlos.

2 | Entfernen Sie - falls vorhanden - den Schirm, die Schirmschiene und die
Schirmschienentréager.

3| Entfernen Sie das Elektronikmodul rechts neben dem zu wechselnde Mo-
dul oder der Modulgruppe.

a) Betétigen Sie dazu die Entriegelung des Elektronikmoduls.
b) Ziehen Sie das Elektronikmodul nach vorne ab.

4| Demontieren/tauschen Sie das zu wechselnde Modul oder die Modulgrup-
pe.

5| Stecken Sie das Elektronikmodul rechts neben dem Modul wieder ein.

6 | Montieren Sie gegebenenfalls Schirmschienentrager, Schirmschiene und
Schirm.
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6.2 Austausch des Busknotens

Demontage
/\ VORSICHT!
Powermodul und Bus-Interface sind eine Einheit!
Die Module werden durch Trennung zerstort.
= Powermodul und Bus-Interface nicht voneinander trennen!

1| Schalten Sie das System stromlos!

2| Entfernen Sie - falls vorhanden - die Verdrahtung am Busknoten (siehe
Abschnitt 7 "Installation").

3 | Entriegeln Sie das Elektronikmodul rechts daneben an der Unterseite.
4| Ziehen Sie das Elektronikmodul nach vorne ab.

5| Klappen Sie die Verriegelungshebel des Busknotens nach oben.

6 | Ziehen Sie den Busknoten nach vorne ab.

Abb. 6-1: Demontage des Busknoten
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Montage des neuen
Busknoten

0

]
2|
3|

4|
5|
6|

Klappen Sie die Verriegelungshebel des neuen Busknotens nach oben.
Stecken Sie den Busknoten an das linke Modul.

Schieben Sie den Busknoten, geflhrt durch die Flhrungsleisten, auf die
Profilschiene.

Klappen Sie die Verriegelungshebel nach unten.
Stecken Sie das zuvor entnommene Elektronikmodul ein.
Verdrahten Sie den neuen Busknoten.

Jetzt kénnen Sie das System wieder in Betrieb nehmen.

Abb. 6-2: Montage des neuen Busknoten

6.3 Austausch eines Erweiterungsmoduls

Demontage

HINWEIS

Bei der Demontage und beim Tausch eines Busknotens, eines Moduls oder

einer Modulgruppe mussen Sie aus montagetechnischen Grinden immer das
Elektronik-Modul rechts daneben entfernen! Nach der Montage kann es wie-

der gesteckt werden.

1]
2|

3|
4|
5|

6|

Schalten Sie das System stromlos!

Entfernen Sie - falls vorhanden - die Verdrahtung am Modul (siehe Ab-
schnitt 7 Installation, Seite 40).

Entriegeln Sie das Elektronikmodul rechts daneben an der Unterseite.
Ziehen Sie das Elektronikmodul nach vorne ab.

Klappen Sie den Verriegelungshebel des zu tauschenden Moduls nach
oben.

Ziehen Sie das Modul nach vorne ab.

Handbuch 57220_hdb_de_12
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Abb. 6-3: Demontage eines Moduls

Montage des neuen Mo- 1| Klappen Sie den Verriegelungshebel des Moduls nach oben.
duls 2| Stecken Sie das Modul in die Liicke zwischen den Modulen.

3| Schieben Sie das Modul, gefiihrt durch die Fiihrungsleisten auf beiden
Seiten, auf die Profilschiene.

4| Klappen Sie den Verriegelungshebel des Moduls nach unten.
5| Stecken Sie das Elektronikmodul ein.

6 | Verdrahten Sie das neue Modul.

Jetzt kénnen Sie das System wieder in Betrieb nehmen.

Abb. 6-4: Montage des neuen Moduls

Handbuch 57220_hdb_de_12 36/228



Demontage und Modultausch "YA\MURR
mhAm ELEKTRONIK

stay connected

6.4 Austausch eines Elektronikmoduls

Demontage

v Das Elektronikmodul besitzt an der Unterseite einen Verriegelungshebel.
1| Schalten Sie das System stromlos!

2 | Drucken Sie zur Demontage den Verriegelungshebel nach oben (Press).
3| Ziehen Sie das Elektronikmodul nach vorne ab (Pull).

Das Elektronikmodul ist entfernt.

Montage
v Das Elektronikmodul besitzt an der Unterseite einen Verriegelungshebel.

=» Schieben Sie das Elektronikmodul in der Fuhrungsschiene in das Termi-
nal-Modul.

Das Elektronikmodul rastet an der Unterseite hérbar ein.
Jetzt kénnen Sie das System wieder in Betrieb nehmen.

Pull +——

Q)

Abb. 6-5: Elektronikmodul demontieren und montieren
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6.5 Austausch einer Modulgruppe
HINWEIS
Bei der Demontage und beim Tausch eines Busknotens, eines Moduls oder
einer Modulgruppe missen Sie aus montagetechnischen Griinden immer das

Elektronik-Modul rechts daneben entfernen! Nach der Montage kann es wie-
der gesteckt werden.

Demontage 1| Schalten Sie das System stromlos!

2| Entfernen Sie - falls vorhanden - die Verdrahtung an der Modulgruppe
(siehe Abschnitt 7 "Installation").

3| Entriegeln Sie das Elektronikmodul rechts daneben an der Unterseite.
4| Ziehen Sie das Elektronikmodul nach vorne ab.

5| Klappen Sie die Verriegelungshebel der zu tauschenden Modulgruppe
nach oben.

6 | Ziehen Sie die Modulgruppe nach vorne ab.

)

Abb. 6-6: Demontage der Modulgruppe
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Montage der neuen Mo- 1| Klappen Sie die Verriegelungshebel der Modulgruppe nach oben.
dulgruppe 2| Stecken Sie die Modulgruppe in die Liicke zwischen den Modulen.

3| Schieben Sie die Modulgruppe, gefiihrt durch die Filhrungsleisten auf bei-
den Seiten, auf die Profilschiene.

4| Klappen Sie die Verriegelungshebel der Modulgruppe nach unten.
5| Stecken Sie das Elektronikmodul ein.

6 | Verdrahten Sie die neue Modulgruppe.

Jetzt kénnen Sie das System wieder in Betrieb nehmen.

g NPy i Oy O e oy O o Oy O Y0

0 | [ [ | e | T | 0 |\l e O Y 1 (0 ) () [ ) (0 || e |
(3 ) [ [ W (1 3 Y, T (W (T O 4 B, (1 Y, 1 1y [ (1 ) (1 [ Y I [\
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Abb. 6-7: Montage der Modulgruppe
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Allgemeine Hinweise

A

A

Gefahr durch elektrischen Strom!

Gerat und Umgebung im Schaltschrank kénnen lebensgefahrliche Spannun-

gen fuhren.

=» Vor den Arbeiten sicherstellen, dass Gerat und Umgebung spannungsfrei
sind.

=» Einschlagige Sicherheitsvorschriften beim Umgang spannungsfiihrenden
Geraten beachten.

> Sicherstellen, dass ausschliellich qualifiziertes Personal dieses Modul
montiert und installiert.

/\ VORSICHT!
Temperaturanstieg externer Leitungen!

Aufgrund der Warmeableitung des Systems kann die Temperatur externer

Leitungen ansteigen.

> Nur thermisch geeignete Anschlussleitungen verwenden, deren Tempera-
tur-Spezifikation 5°C tUber der Umgebungstemperatur liegt!

ACHTUNG

Zerstérung des Busknotens durch Ausgleichsstrome

Bei Potenzialdifferenzen zwischen den Erdungspunkten kann Gber den beid-
seitig angeschlossenen Schirm ein Ausgleichsstrom flieRen.

=» Schaffen Sie Abhilfe durch Potenzialausgleichsleitungen.

HINWEIS
Isolierbereiche trennen!

Das System Cube20S ist fir SELV/PELV-Umgebung spezifiziert. An das Sys-

tem angeschlossene Gerate mussen flr SELV/PELV-Umgebung spezifiziert

sein.

=» Leitungen von Geraten, die der SELV/PEL-Umgebung nicht entsprechen,
getrennt von der SELV/PELV-Umgebung verlegen!

HINWEIS

Voraussetzung fiir den UL-konformen Betrieb:

= Verwenden Sie zur Spannungsversorgung ausschlief3lich SELV/PELV-
Netzteile.

=» Das System Cube20S darf nur in einem Gehause gemaf IEC61010-
19.3.2 c) eingebaut und betrieben werden.
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7.2 Federklemmtechnik

Leitungsdaten

Erweiterungsmodule Unax: 240V ~ 130V =
10mm . Imax: T0A

Querschnitt: 0,08 — 1,5 mm? (AWG 28 — 16)
Abisolierlange: 10 mm

Leitungsdaten

Power-Module Umax: 30 V =
10mm . Imax: T0A

Querschnitt: 0,08 — 1,5 mm? (AWG 28 — 16)
Abisolierlange: 10 mm

T —2
" fo® -3
1 Pin-Nr. am Steckverbinder

2 Entriegelung fir Schraubendreher
3 Anschlusséffnung fir Draht

7.21 Vorgehensweise

Verdrahten
% Werkzeug: geeigneter Schraubendreher

@ 3,5mm/0.14 in

5 Drahtquerschnitt: 0,08 mm? ...1,5 mm? (AWG 28 ... 16)

1| Stecken Sie den Schraubendreher leicht schrag in die rechteckige Off-
nung (siehe Abb. 7-3: "Verdrahten" 1).

2| Drucken und halten Sie den Schraubendreher entgegengesetzt zur run-
den Offnung. Die Kontaktfeder ist gedffnet (siehe Abb. 7-3: "Verdrahten"
2).

3| Fihren Sie den abisolierten Draht durch die runde Offnung (siehe Abb. 7-
3: "Verdrahten" 2).

4 | Entfernen Sie den Schraubendreher (siehe Abb. 7-3: "Verdrahten" 3).

Der Draht ist Giber einen Federkontakt sicher mit der Anschlussklemme ver-
bunden.
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Abb. 7-1: Federklemmtechnik (Bus- ~ Abb. 7-2: Federklemmtechnik (Er- Abb. 7-3: Verdrahten
knoten und Power-Module) weiterungsmodule)

7.3 Verdrahtung des Busknotens

Terminal-Modul In den Busknoten des Systems Cube20S ist ein Power-Modul integriert.

Anschlussklemmen Bei der Verdrahtung werden Anschlussklemmen mit Federklemmtechnik ein-
gesetzt. Die Verdrahtung mit Federklemmtechnik ermdglicht einen schnellen
und einfachen Anschluss der Signal- und Versorgungsleitungen. Im Gegen-
satz zur Schraubverbindung ist diese Verbindungsart erschitterungssicher.
Die Vorgehensweise zur Installation in Federklemmtechnik siehe 7.2 "Feder-
klemmtechnik".

Standardverdrahtung

[ SysDC5V max. 3A
—H—H—
DC24V max. 10A

DC24V
(1) ooy

DC24V
@ "

Ab-b. 7-4: Standardverdrahtung

1 24V DC fur Spannungsversorgung 1/0O-Ebene (max. 10 A)
2 24V DC fur Elektronikversorgung Busknoten und I/O-Ebene
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Standardverdrahtung
der Powermodule

DC24V

ov

DC24V

Abb. 7-5: Standardverdrahtung

ov

Fir Drahte mit einem Querschnitt von 0,08 mm? bis 1,5 mm?2,

stay connected

Pos. | Funktion Typ Beschreibung

1 - - nicht belegt

2 24V DC Eingang 24 V DC fiir Leistungsversorgung
3 oV Eingang GND fur Leistungsversorgung

4 Sys 24V DC | Eingang 24 V DC fir Elektronikversorgung

5 - - nicht belegt

6 24V DC Eingang 24 V DC fir Leistungsversorgung

7 oV Eingang GND fir Leistungsversorgung

8 Sys0V Eingang GND fur Elektronikversorgung

7.4 Verdrahtung der Erweiterungsmodule

Terminal-Modul
Anschlussklemmen

/\ VORSICHT!
Anschluss gefahrlicher Spannungen

Gefahrliche Spannungen am Terminal-Modul zerstoren die Module.
Ausnahme: Wenn dies ausdricklich in der Beschreibung des Moduls ver-
merkt ist.

- Keine gefahrliche Spannungen an das Terminal-Modul anschlieRen!

Bei der Verdrahtung von Terminal-Modulen werden Anschlussklemmen mit
Federklemmtechnik eingesetzt. Die Verdrahtung mit Federklemmtechnik er-
moglicht einen schnellen und einfachen Anschluss der Signal- und Versor-
gungsleitungen. Im Gegensatz zur Schraubverbindung ist diese
Verbindungsart erschitterungssicher.

Die Vorgehensweise zur Installation in Federklemmtechnik siehe 7.2 "Feder-
klemmtechnik".
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Standardverdrahtung

P
u) DC24V
ov
DC24Y e,

2 "=

Ab-b. 7-6: Standardverdrahtung

1 24V DC fur Spannungsversorgung 1/O-Ebene (max. 10 A)
2 24V DC fir Elektronikversorgung Busknoten und 1/0-Ebene

7.5 Verdrahtung der Power-Module

Terminal-Modul Power-Module sind entweder im Busknoten integriert oder kbnnen zwischen
Anschlussklemmen die Erweiterungsmodule gesteckt werden.

Bei der Verdrahtung von Power-Modulen werden Anschlussklemmen mit Fe-
derklemmtechnik eingesetzt. Die Verdrahtung mit Federklemmtechnik ermdg-
licht einen schnellen und einfachen Anschluss der Signal- und
Versorgungsleitungen. Im Gegensatz zur Schraubverbindung ist diese Verbin-
dungsart erschitterungssicher.

Die Vorgehensweise zur Installation in Federklemmtechnik siehe 7.2 "Feder-
klemmtechnik".
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Standardverdrahtung
[_SysDC5V max. 3A
—H—m—
DC24V max. 10A
Q) DC2;:
@ DC24V
=/ ov
Abb. 7-7: Standardverdrahtung
1 24V DC fur Spannungsversorgung 1/O-Ebene (max. 10 A)
2 24V DC fir Elektronikversorgung Busknoten und 1/0-Ebene
Standardverdrahtung
der Powermodule —
=
1- @@ —5
2uu
2— O —6

DC24V
ov
DC24V
ov
Abb. 7-8: Standardverdrahtung
Fir Drahte mit einem Querschnitt von 0,08 mm? bis 1,5 mm?2,
Pos. | Funktion Typ Beschreibung
1 - - nicht belegt
2 24V DC Eingang 24 V DC fiir Leistungsversorgung
3 oV Eingang GND fur Leistungsversorgung
4 Sys 24V DC | Eingang 24 V DC fir Elektronikversorgung
5 - - nicht belegt
6 24V DC Eingang 24 V DC fur Leistungsversorgung
7 oV Eingang GND fir Leistungsversorgung
8 Sys0V Eingang GND fur Elektronikversorgung
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7.6  Schirm auflegen

Schirmschienentrager Zur Schirmauflage ist die Montage von Schirmschienentragern erforderlich
(siehe Abschnitt 11.1 "Zubehdr"). Der Schirmschienentrager nimmt die
Schirmschiene flr den Anschluss von Leitungsschirmen auf.

| g
2 ke

Abb. 7-9: Schirm

Schirm auflegen

1 Schirmschienen-Trager

2 Schirmschiene (10 mm x 3 mm)
3 Schirmanschlussklemme

4  Leitungsschirm

Schirmschiene anbringen

v" Jedes Cube20S-Modul hat an der Unterseite einen Aufnehmer fiir Schirm-
schienentrager. Der Busknoten hat zwei Aufnehmer.

Stecken Sie die Schirmschienentrager, bis diese am Modul einrasten.

>
> Brechen Sie bei flacher Tragschiene zur Adaption den Abstandshalter am
Schirmschienentréager ab.

> Legen Sie die Schirmschiene in den Schirmschienentrager ein.

Abb. 7-10: Schirm auflegen

Leitungsschirm auflegen

v Die Schirmschienentrager und die Schirmschiene sind gesteckt.

=» Legen Sie die Leitungen mit dem abisolierten Leitungsschirm auf.
=» Verbinden Sie die Schirmanschlussklemme mit der Schirmschiene.
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7.71 Powermodule

Absicherung der Leis-
tungsversorgung

Absicherung der Elekt-
ronikversorgung

Powermodul Art.-Nr.
57131

7.7.2 System

Busknoten und E/A-Mo-
dule

/\ VORSICHT!

Die Leistungsversorgung des Power-Moduls hat keine interne Absiche-

rung

Ohne Absicherung kénnen die Powermodule zerstort werden.
Sichern Sie die Leistungsversorgung extern mit einer Sicherung entspre-
chend dem Maximalstrom ab!
Verwenden Sie fir max. 10 A eine 10-A-Sicherung (flink) oder einen Lei-
tungsschutzschalter 10 A Charakteristik Z!

Die Elektronikversorgung des Powermoduls hat eine interne Sicherung
gegen zu hohe Spannung. Die Sicherung befindet sich innerhalb des Po-
wermoduls.

Tauschen Sie das Powermodul aus, wenn die Sicherung ausgeldst hat!

Absicherung Elektronikversorgung der E/A-Ebene des Powermoduls
Sichern Sie die Elektronikversorgung extern ab!
Verwenden Sie:

eine 1 A-Sicherung (flink)
oder

einen Leitungsschutzschalter 1 A Charakteristik Z
oder

eine MICO-Lastkreisiiberwachung,
z. B. MICO 4.4, Art.-No. 9000-41034-0100400

Absicherung der Leistungsversorgung

Die Leistungsversorgung hat keine interne Absicherung

Sichern Sie die Leistungsversorgung extern mit einer Sicherung entspre-
chend dem Maximalstrom ab!

Verwenden Sie fir max. 10 A:

eine 10 A-Sicherung (flink)
oder

einen Leitungsschutzschalter 10 A Charakteristik Z
oder

eine MICO-Lastkreisliberwachung,

z. B. MICO 4.10, Art.-No. 9000-41042-0401000

Externe Absicherung der Elektronikversorgung der Busknoten und E/A-
Module

Sichern Sie die Elektronikversorgung fir Busknoten und E/A-Ebene ex-
tern mit einer Sicherung entsprechend dem Maximalstrom ab!

Verwenden Sie flir max. 10 A:

eine 2 A-Sicherung (flink)
oder
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B einen Leitungsschutzschalter 2 A Charakteristik Z
oder

B eine MICO-Lastkreistiberwachung,
z. B. MICO 4.6, Art.-No. 9000-41034-0100600

7.7.3 Absicherung mit MICO-Leistungsschutzschaltern

Externe Absicherung

MICO-Varianten zur in-
telligenten Stromiiber-
wachung

MICO 4-kanalig

Zur Absicherung der Versorgungsspannungen halt Murrelektronik eine Reihe
von Leistungsschutzschaltern bereit. Diese finden Sie unter dem Produktna-
men MICO im Internet www.murrelektronik.com.

B MICO lberwacht Strome

B MICO signalisiert Grenzlasten

®  MICO erkennt Uberbeanspruchungen

B MICO verleiht Flexibilitat

Art.-Nr. Bezeichnung |Nenn-Betriebs- |Bild: MICO 4.6
zweigstrom [A]

9000-41034-0100400 |MICO 4.4 1-2-3-4

9000-41034-0100600 |MICO 4.6 1-2-4-6

9000-41042-0401000 |MICO 4.10 4-6-8-10

Tab. 7-1: MICO-Lastkreisuiberwachung, 4-kanalig
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7.8 Einsatz von Powermodulen

Status der Elektronik- Nach dem Einschalten des Cube20S-Systems leuchtet an jedem Modul die
versorgung RUN- bzw. MF-LED.

Ist der Summenstrom fur die Elektronikversorgung grofRer als 3 A, wer-
den die LEDs nicht mehr angesteuert.

= Setzen Sie in diesem Fall zwischen die Erweiterungsmodule das Power-
modul Art.-Nr. 57131 ein.

HINWEIS
Zur Sicherstellung der Spannungsversorgung diirfen die Powermodule belie-
big gemischt eingesetzt werden.

7.8.1 Powermodul Art.-No. 57130

Powermodul Art.-No. 57130 einsetzen:
= Wenn 10 A fur die Leistungsversorgung nicht ausreichen.
= Wenn Sie Potenzialgruppen bilden méchten.

Powermodul
57130 57130
Art.-No. 57130 . s amis
24VDC:10A 24V DC:10A

I_SysSVDCrnax..’SA | |
I
[ 3

; %
| 24 V DC max. 10 A ﬂ

2
Abb. 7-11: Powermodul Art.-No. 57130

1 24V DC fir Leistungsversorgung 1/0-Ebene (max. 10 A)
2 24V DC fur Elektronikversorgung Busknoten und I/O-Ebene

7.8.2 Powermodul Art.-No. 57131

Powermodul Art.-No. 57131 einsetzen:

B Wenn 3 Afur die Elektronikversorgung am Riuckwandbus nicht ausrei-
chen.

B Wenn Sie Potenzialgruppen bilden méchten.

Sie erhalten zuséatzlich eine neue Potenzialgruppe fur die 24-V-DC-Leis-
tungsversorgung mit max. 4 A.
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Powermodul Art.-No. 57131 stecken
=» Stecken Sie ein Powermodul.

= Stecken Sie anschlie®end am Rickwandbus Module mit einem maxima-
len Summenstrom von 2 A.

=» Stecken Sie danach wieder ein Powermodul.

Powermodul Art.-No.
57131 _ 513 sm3t

D'“ 24\-‘ dA DC él\.' 4A

]
DC24V max. 10A '8 _DC24V max, 4A ocz-w max. 44

| I
1
SysDC5V max. A7 | SysDC5V max. 2A [ I SZSDCSV max. 2A. ‘

] - . . - .
1 L Ll

H Y

1

1

1

1

L[]

Y
\-3/' DV

Yy DC2av
2) ov

DCzav
ov

@
Abb. 7-12: Powermodul Art.-No. 57131

24 V DC fur Leistungsversorgung 1/0O-Ebene (max. 10 A)

24 V DC fir Elektronikversorgung Busknoten und I/O-Ebene
24 V DC fur Leistungsversorgung 1/0-Ebene (max. 4 A)

24 V DC fur Elektronikversorgung I/O-Ebene

A WO N -
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Jedes Erweiterungsmodul hat auf der Frontseite die LEDs RUN und MF. Mit
diesen LEDs finden Sie Fehler in lhrem System bzw. fehlerhafte Module.

Allgemein

Summenstrom der
Elektronikversorgung
tiberschritten

Konfigurationsfehler

Ausfall eines Moduls

stay connected

Bezeichnung Anzeige LED Zustand
RUN-LED Aus

. Grin

VA Grin blinkend (2 Hz)
MF-LED Aus

. Rot

VA Rot blinkend (2 Hz)

Tab. 8-1: Zustandsanzeigen der LEDs

LED-Verhalten nach
dem Einschalten:

Die RUN-LED bleibt an allen Modulen aus.
Die MF-LED leuchtet nur an einzelnen Modulen.

Ursache: Der Summenstrom fiir die Elektronikversorgung bersteigt
den maximalen Strom.
Abhilfe: Flgen Sie das Power-Modul Art.-No. 57131 ein (siehe Ab-

schnitt 7 Installation, Seite 40).

LED-Verhalten nach
dem Einschalten:

Die RUN-LED ist an einem oder mehreren Modulen aus.
Die MF-LED blinkt an diesen Modulen.

Ursache: Das Modul, an dem die MF-LED blinkt, entspricht nicht der ak-
tuellen Konfiguration.
Abhilfe: Stimmen Sie Konfiguration und Hardware-Aufbau aufeinander

ab.

LED-Verhalten nach
dem Einschalten:

Die RUN-LEDs blinken bis zum Modul links vom defekten Mo-
dul. Bei den nachfolgenden Modulen ist die RUN-LED aus.

Die MF-LEDs sind bis zum Modul links vom defekten Modul
aus. Bei den nachfolgenden Modulen leuchtet die MF-LED.

Ursache:

Das Modul rechts von den blinkenden Modulen ist defekt.

Abhilfe:

Ersetzen Sie das defekte Modul.
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9 Digitale Eingange

9.1  Art.-No. 57220, DI 2x 24 V DC

9.1.1 Leistungsmerkmale

Beschreibung Das Elektronikmodul erfasst die binaren Steuersignale aus der Prozessebene

und transportiert sie galvanisch getrennt zum tUbergeordneten Bussystem. Es
hat 2 Kanéle, die ihren Zustand tUber LEDs anzeigen.

Eigenschaften B 2 digitale Eingénge, potenzialgetrennt zum Ruckwandbus
B Geeignet fur Schalter und Naherungsschalter

B Statusanzeige der Kanale durch LEDs auch bei deaktivierter Elektronik-
versorgung

9.1.2 Aufbau

1 Verriegelungshebel am Terminal-
modul

Beschriftungsstreifen
Ruckwandbus
LED-Statusanzeige
24-V-DC-Leistungsversorgung
Elektronikmodul
Terminalmodul

Verriegelungshebel am Elektro-
nikmodul

9 Anschlussklemmen

0 N O O~ WDN

Bestelldaten

Typ Art.-No. Beschreibung
Digitales Eingangsmodul 57220 Digitales Eingangsmodul inkl. Sockel
DI 2xDC 24V
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Statusanzeige
RUN Aus

An

(=0 1

MF Aus
An
Blinkend mit 2 Hz

NH

L L =N

DI x Aus
An

RUN MF DI x Beschreibung

Buskommunikation ist OK

X Modulstatus ist OK
] X Buskommunikation ist OK
Modulstatus meldet Fehler
. X Buskommunikation nicht méglich
Modulstatus meldet Fehler
X Fehler
Versorgungsspannung Bus
X VA X Blinkend (2 Hz): Konfigurationsfehler

(siehe 8 Fehlersuche, Seite 51)

Digitaler Eingang hat 1-Signal

Digitaler Eingang hat 0-Signal

X: nicht relevant

Tab. 9-1: Zustandsanzeigen der LEDs

Anschlussklemme = Schliel3en Sie Drahte mit einem Querschnitt von 0,08 mm? bis 1,5 mm?Zan.

DI

1 5 | vt \
Lol k)
2 6
s 3 T sy
3 7
4 8
4 8
D24V 3

oV
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Pos. | Funktion Typ Beschreibung
1 DI O Eingang Digitaler Eingang DI 0
2 24V DC Ausgang 24V DC fur Geber
3 ov Ausgang GND
4 - nicht belegt
5 DI 1 Eingang Digitaler Eingang DI 1
6 24V DC Ausgang 24V DC fir Geber
7 ov Ausgang GND
8 - nicht belegt
Tab. 9-2: Belegung der Anschlussklemmen
9.1.3 Ein-/Ausgabe-Bereich
Eingabebereich Bei PROFIBUS und PROFINET wird der Ein- bzw. Ausgabebereich im ent-

sprechenden Adressbereich eingeblendet.

B |X = Index fur Zugriff tber CANopen
B SX = Subindex fir Zugriff Gber EtherCAT mit Index 0x6000 + EtherCAT-

Slot
HINWEIS
Weitere Informationen finden Sie im Handbuch zu Ihrem Busknoten.
Adr. [Name |[Bytes |Funktion IX SX
+0 Pl 1 Zustand der Eingange 0x5000
Bit0: DI O 0x01
Bit 1: DI 1 0x02
Bit 7 ... 2: reserviert
Tab. 9-3: Eingabebereich
Ausgabebereich Das Modul belegt keine Bytes im Ausgabebereich.
9.1.4 Technische Daten
Stromaufnahme / Verlustleistung
Stromaufnahme aus Riickwandbus 65 mA
Verlustleistung 0,5W
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Digitale Eingédnge
Anzahl Eingange 2
Leitungslange geschirmt 1000 m
Leitungslange ungeschirmt 600 m
Nennwert 20,4..28,8V ==
Eingangsspannung fir Signal "0" 0.5V==
Eingangsspannung fur Signal "1" 15...28,8 V ==
Signallogik Eingang P-lesend
Eingangsstrom fur Signal "1" 3 mA
Anschluss von 2-Draht-BERO mdglich ja
max. zulassiger BERO-Ruhestrom 0,5mA
Eingangsverzégerung von "0" nach "1" 3 ms
Eingangsverzdgerung von "1" nach "0" 3ms
énzahl gleichzeitig nutzbarer Eingange waagrechter Auf-|2
au
Anzahl gleichzeitig nutzbarer Eingénge senkrechter Auf- |2

bau

Eingangskennlinie

IEC 61131-2, Typ 1

EingangsdatengréfRe

2 Bit

Status, Alarm, Diagnosen

Statusanzeige

Griine LED pro Kanal

Alarme Nein
Prozessalarm Nein
Diagnosealarm Nein
Diagnosefunktion Nein
Diagnoseinformation auslesbar Keine
Modulstatus Griine LED
Modulfehleranzeige Rote LED
Kanalfehleranzeige Keine
Potenzialtrennung
Zwischen Kanalen und Rickwandbus Ja
Isolierung geprift mit 500V ===
Datengrofen
Eingangsbytes 1
Ausgangsbytes 0
Parameterbytes 0
Diagnosebytes 0
Mechanische Daten Gehduse
Material PPE / PPE GF10

Abmessungen (B x Hx T)

12,9 x 109 x 76,5 mm

Gewicht netto 579
Gewicht inklusive Zubehér 579
Gewicht brutto 729
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Beschreibung

Leistungsmerkmale
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Art.-No. 57221, DI 2x 24 VDC 2 ps ... 4ms

Das Elektronikmodul erfasst die binaren Steuersignale aus der Prozessebene

und transportiert sie galvanisch getrennt zum tbergeordneten Bussystem. Es
hat 2 schnelle digitale Eingangs-Kanale, die ihren Zustand Giber LEDs anzei-
gen.

Eigenschaften L
[
[

9.2.2 Aufbau

Bestelldaten

2 digitale Eingénge, potenzialgetrennt zum Ruckwandbus
Geeignet fir Schalter und Naherungsschalter
Statusanzeige der Kanale durch LEDs auch bei deaktivierter Elektronik-

versorgung

Parametrierbare Eingangsfilter

Alarm- und Diagnosefunktion

0 NOoO b ODN

Verriegelungshebel am Terminal-
modul

Beschriftungsstreifen
Ruckwandbus
LED-Statusanzeige
24-V-DC-Leistungsversorgung
Elektronikmodul
Terminalmodul

Verriegelungshebel am Elektro-
nikmodul

Anschlussklemmen

Typ

Art.-No.

Beschreibung

Digitales Eingangsmodul

57221

Digitales Eingangsmodul inkl. Sockel
DI 2xDC 24V 2ps...4ms
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Statusanzeige

RUN Aus

An

(=0 1

MF Aus
An

Blinkend mit 2 Hz

NH

L L =N

DI x Aus

An

RUN MF DI x Beschreibung

Buskommunikation ist OK
Modulstatus ist OK

Buskommunikation ist OK
Modulstatus meldet Fehler

Buskommunikation nicht méglich
Modulstatus meldet Fehler

Fehler
Versorgungsspannung Bus

Blinkend (2 Hz): Konfigurationsfehler
“ (siehe 8 Fehlersuche, Seite 51)

Digitaler Eingang hat 1-Signal

Digitaler Eingang hat 0-Signal

X: nicht relevant

Tab. 9-4: Zustandsanzeigen der LEDs

Anschlussklemme = Schliel3en Sie Drahte mit einem Querschnitt von 0,08 mm? bis 1,5 mm?Zan.

DI
1 5
1 5 i 0 1 i
*#} 2 6 *#}
2 6 i
} 3 7
3 7
4 8
4 8 DC24v
o D
Pos. |Funktion Typ Beschreibung
1 DI O Eingang Digitaler Eingang DI 0
2 24V DC Ausgang 24V DC fiir Geber
3 ov Ausgang GND
4 - - nicht belegt
5 DI 1 Eingang Digitaler Eingang DI 1
6 24V DC Ausgang 24V DC fiir Geber
7 ov Ausgang GND
8 - - nicht belegt

Tab. 9-5: Belegung der Anschlussklemmen
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9.23 Ein-/Ausgabe-Bereich

Eingabebereich Bei PROFIBUS und PROFINET wird der Ein- bzw. Ausgabebereich im ent-
sprechenden Adressbereich eingeblendet.
B X = Index fir Zugriff iber CANopen
B SX = Subindex fir Zugriff Gber EtherCAT mit Index 0x6000 + EtherCAT-

Slot
HINWEIS
Weitere Informationen finden Sie im Handbuch zu Ihrem Busknoten.
Adr. [Name |[Bytes |Funktion IX SX
+0 Pl 1 Zustand der Eingange 0x5000
Bit 0: DI O 0x01
Bit 1: DI 1 0x02

Bit 7 ... 2: reserviert

Tab. 9-6: Eingabebereich

Ausgabebereich Das Modul belegt keine Bytes im Ausgabebereich.
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9.24 Parametrierdaten
Parameter
DS Datensatz fur Zugriff Gber PROFIBUS und PROFINET
IX Index flr Zugriff Gber CANopen
SX Subindex fur Zugriff Gber EtherCAT mit Index 0x3100 + EtherCAT-Slot
HINWEIS
Weitere Informationen finden Sie im Handbuch zu Ihrem Busknoten.
Name Bytes |Funktion Default DS IX SX
DIAG_EN 1 Diagnosealarm* 0x00 0x00 0x3100 0x01
CHOD 1 Eingangsverzdgerung DI 0 0x02 0x01 0x3101 0x02
CH1D 1 Eingangsverzogerung DI 1 0x02 0x01 0x3102 0x03
INTRE 1 Prozessalarm bei Flanke 0x00 0x80 0x3103 0x04
0-1 an DI x
INTFE 1 Prozessalarm bei Flanke 0x00 0x80 0x3104 0x05
1-0 an DI x
*) Diesen Datensatz durfen Sie ausschlieRlich im STOP-Zustand ubertragen.
Tab. 9-7: Parameter
DIAG_EN
Diagnosealarm Byte Bit 7 ... 0 |Beschreibung
0 7 ...0 |Diagnosealarm
0x00 |sperren
0x40 |freigegeben
Tab. 9-8: Diagnosealarm
> Aktivieren bzw. deaktivieren Sie hier die Diagnosefunktion.
CHxD
Eingangsverzdgerung Byte Funktion Mogliche Werte
0 Eingangsverzdgerung DI x 0x00: 1 us 0x07: 86 ps
0x02: 3 us 0x09: 342 us
0x04: 10 us 0x0C: 2731 ps
Andere Werte sind nicht zulassig!
=» Durch die Angabe der Eingangsverzégerung kdnnen Sie hier einen Filter
fur den entsprechenden Kanal vorgeben.
Mittels Filter lassen sich beispielsweise Signal-Spitzen (Peaks) bei unsaube-
rem Eingangssignal filtern.
INTRE
Alarm Flanke 0-1 Byte Bit 7 ... 0 |Beschreibung
0 Bit 0 Prozessalarm bei Flanke 0-1 an DI 0
Bit 1 Prozessalarm bei Flanke 0-1 an DI 1
0 |sperren

1 freigegeben

Bit 7 ... 2 |reserviert
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INTFE
Alarm Flanke 0-1 Byte Bit 7 ... 0 Beschreibung
0 Bit 0 Prozessalarm bei Flanke 1-0 an DI 0
Bit 1 Prozessalarm bei Flanke 1-0 an DI 1
0 |sperren
1 freigegeben
Bit 7 ... 2 |reserviert
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9.2.5 Diagnose und Alarm
Diagnose und Alarm
Ausloser Prozessalarm | Diagnosealarm | parametrierbar
Flanke 0-1 DI x X - X
Flanke 1-0 DI x X - X
Diagnosepufferiiberlauf - X -
Prozessalarm verloren - X -

Prozessalarmdaten

Aktivieren Sie Prozessalarme, um auf asynchrone Ereignisse zu reagieren.
Ein Prozessalarm unterbricht den linearen Programmablauf und verzweigt je
nach Master-System in eine bestimmte Interrupt-Routine. Hier kdnnen Sie auf
den Prozessalarm reagieren.

CANopen Ubertragt Prozessalarmdaten Uber ein Emergency-Telegramm.

Bei Zugriff Gber PROFIBUS und PROFINET ibertragen diese die Prozessa-
larmdaten Uber ein Diagnosetelegramm.

SX = Subindex fur Zugriff Uber EtherCAT mit Index 0x5000.

HINWEIS
Weitere Informationen finden Sie im Handbuch zu lhrem Busknoten.

Name Bytes |Funktion Default SX
PRIT_A Prozessalarmdaten 0x00 0x02
PRIT_B Zustand der Eingange 0x00 0x03
PRIT_US us-Ticker 0x00 0x04 (High-Byte)
0x05 (Low-Byte)
Tab. 9-9: Prozessalarme
PRIT_A
Prozessalarmdaten Byte Bit 7 ... 0 [Beschreibung
0 Bit 0 Flanke am Digitaleingang DI 0
Bit 1 Flanke am Digitaleingang DI 1
Bit7 ... 2 |reserviert
PRIT_B
Zustand der Eingénge Byte Bit 7 ... 0 [Beschreibung
0 Zustand der Eingdnge zum Zeitpunkt des Prozessalarms
Bit 0 Zustand Eingang DI 0
Bit 1 Zustand Eingang DI 1

PRIT_US
ps-Ticker

9.2.51 Diagnosen

Diagnosedaten

Bit7 ... 2 |reserviert

Byte Bit 7 ... 0 |Beschreibung

0..1 Wert des ps-Tickers bei Auftreten des Prozessalarms

Tab. 9-10: ps-Ticker

ps-Ticker

Im Modul befindet sich ein Timer (us-Ticker), der mit NetzEIN gestartet wird
und nach
232.1us wieder bei 0 beginnt.

PRIT_US reprasentiert die unteren 2 Byte des ps-Ticker-Werts (0 ... 26-1).

Uber die Parametrierung aktivieren Sie einen Diagnosealarm fiir das Modul.
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B Mit dem Ausldsen eines Diagnosealarms werden vom Modul Diagnoseda-
ten fur Diagnoseysmmeng bereitgestellt.

B Sobald die Griinde fir das Auslésen eines Diagnosealarms nicht mehr ge-
geben sind, erhalten Sie automatisch einen Diagnosealarmgeneng:

B Wurde fir einen Kanal ein Diagnosealarmymmeng Wegen Prozessalarm
verloren ausgeldst, gehen alle Ereignisse bis zum entsprechenden Diag-
nosealarmggneng Verloren.

B Innerhalb dieses Zeitraums (1. Diagnosealarmygmmend Pis letzter Diagno-
sealarmgenenq) leuchtet die MF-LED des Moduls.

DS Datensatz fur Zugriff Gber PROFIBUS und PROFINET
Zugriff Gber DS 0x01.
Zusatzlich kdnnen Sie lber DS 0x00 auf die ersten 4 Byte zugreifen.
IX Index fur Zugriff Gber CANopen.
Zugriff Gber IX 0x2F01.
Zusatzlich kénnen Sie Uber IX 0x2F00 auf die ersten 4 Byte zugreifen.

SX Subindex fur den Zugriff Gber EtherCAT mit Index 0x5005.

HINWEIS

Weitere Informationen finden Sie im Handbuch zu Ihrem Busknoten.

Name Bytes [Funktion Default DS IX SX
ERR_A 1 |Diagnose 0x00 0x01 | Ox2FO01 0x02
MODTYP 1 |Modulinformation Ox1F 0x03
ERR_C 1 |reserviert 0x00 0x04
ERR_D 1 |Diagnose 0x00 0x05
CHTYP 1 |Kanaltyp 0x70 0x06
NUMBIT 1 |Anzahl Diagnosebits pro Kanal 0x00 0x07
NUMCH 1 |Anzahl Kanéle des Moduls 0x02 0x08
CHERR 1 |Kanalfehler 0x00 0x09
CHOERR ... CH7ERR 8 |reserviert 0x00 0xO0A ... 0x11
DIAG_US 4 |us-Ticker 0x00 0x13
ERR_A
Diagnose Byte Bit 7 ... 0 |Beschreibung
0 Bit 0 gesetzt bei Baugruppenstérung
Bit 1 reserviert
Bit 2 gesetzt bei Fehler extern
Bit 3 gesetzt bei Kanalfehler vorhanden
Bit7 ... 5 |reserviert
MODTYP
Modulinformation Byte Bit 7 ... 0 [Beschreibung
0 Bit 3 ... 0 |Modulklasse
1111b ‘Digitalmodul
Bit 4 gesetzt bei Kanalinformation vorhanden
Bit7 ... 5 |reserviert
ERR_C
reserviert Byte |Bit7...0 [Beschreibung
0 reserviert

Tab. 9-11: ERR_C
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Diagnose

CHTYP
Kanaltyp

NUMBIT
Diagnosebits

NUMCH
Kanale

CHERR
Kanalfehler

CHxERR
reserviert

DIAG_US
ps-Ticker
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Byte |Bit7 ...0 |Beschreibung
0 2...0 [|reserviert
3 gesetzt bei internem Diagnosepufferiberlauf
5...4 |reserviert
6 Prozessalarm verloren
7 reserviert
Tab. 9-12: Diagnose
Byte Bit 7 ... 0 |Beschreibung
0 Bit6 ... 0 |Kanaltyp
0x70  |Digitaleingabe
Bit 7 reserviert
Byte Bit 7 ... 0 |Beschreibung
0 Anzahl der Diagnosebits des Moduls pro Kanal (hier 0x00)
Byte Bit 7 ... 0 |Beschreibung
0 Anzahl der Kanale eines Moduls (hier 0x02)
Byte Bit 7 ... 0 |Beschreibung
0 Bit 0 Flanke verloren an DI 0
Bit 1 Flanke verloren an DI 1
Bit7 ... 2 |reserviert
Byte Bit 7 ... 0 |Beschreibung
0 reserviert
Byte Bit 7 ... 0 |Beschreibung
0..3 Wert des ps-Tickers bei Auftreten der Diagnose
us-Ticker

Im Modul befindet sich ein Timer (us-Ticker), der mit NetzEIN gestartet wird

und nach 232

-1us wieder bei 0 beginnt.
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9.2.6 Technische Daten
Stromaufnahme / Verlustleistung
Stromaufnahme aus Riickwandbus 100 mA
Verlustleistung 0,9W
Digitale Eingénge
Anzahl Eingange 2
Leitungslange geschirmt 1000 m
Leitungsldnge ungeschirmt 600 m
Lastnennspannung 20,4...28,8 V ===
Stromaufnahme aus Lastspannung L+ (ohne Last) 12 mA
Nennwert 20,4...28,8 V ===
Eingangsspannung fir Signal "0" 0.5V==
Eingangsspannung fur Signal "1" 15...28,8 V==
Signallogik Eingang P-lesend
Eingangskapazitat -
Eingangsstrom fir Signal "1" 3 mA
Anschluss von 2-Draht-BERO mdglich ja
max. zulassiger BERO-Ruhestrom 0,5mA

Eingangsverzégerung von "0" nach "1"

parametrierbar 2us - 3ms

Eingangsverzdgerung von "1" nach "0"

parametrierbar 2us - 3ms

Anzahl gleichzeitig nutzbarer Eingange waagrechter Auf-
bau

2

Anzahl gleichzeitig nutzbarer Eingange senkrechter Auf-
bau

2

Eingangskennlinie

IEC 61131-2, Typ 1

EingangsdatengrofRe

2 Bit

Status, Alarm, Diagnosen

Statusanzeige

Griine LED pro Kanal

Alarme

Ja, parametrierbar

Prozessalarm

Ja, parametrierbar

Diagnosealarm

Ja, parametrierbar

Diagnosefunktion Ja
Diagnoseinformation auslesbar Méglich
Modulstatus Griine LED
Modulfehleranzeige Rote LED
Kanalfehleranzeige Keine
Potenzialtrennung
Zwischen Kanalen und Rickwandbus Ja
Isolierung geprift mit 500V ===
Datengrofen
Eingangsbytes 1
Ausgangsbytes 0
Parameterbytes 9
Diagnosebytes 20
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Mechanische Daten

Gehause

Material

PPE / PPE GF10

Abmessungen (B x Hx T)

12,9 x 109 x 76,5 mm

Gewicht netto 58 g
Gewicht inklusive Zubehor 58 g
Gewicht brutto 7349
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9.3 Art.-No. 57222, DI 2x 24 V DC NPN
9.3.1 Leistungsmerkmale
Beschreibung Das Elektronikmodul erfasst die binaren Steuersignale aus der Prozessebene

und transportiert sie galvanisch getrennt zum tbergeordneten Bussystem. Es
hat 2 Kanale, die ihren Zustand tber LEDs anzeigen.

Ein Eingang wird aktiv, sobald dieser auf Masse geschaltet wird.

Eigenschaften B 2 digitale Eingange (M-lesend), potenzialgetrennt
zum Ruickwandbus

B Geeignet fir Schalter und Naherungsschalter

B Statusanzeige der Kanale durch LEDs auch bei deaktivierter Elektronik-
versorgung

9.3.2 Aufbau

1 Verriegelungshebel am Terminal-
modul

Beschriftungsstreifen
Ruckwandbus
LED-Statusanzeige
24-V-DC-Leistungsversorgung
Elektronikmodul
Terminalmodul

Verriegelungshebel am Elektro-
nikmodul

0 N O 0ok WDN

9 Anschlussklemmen

Bestelldaten

Typ Art.-No. Beschreibung

Digitales Eingangsmodul 57222 Digitales Eingangsmodul inkl. Sockel
DI 2xDC 24V NPN
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Statusanzeige

(=0 1

L L =N

RUN

MF

DI x

stay connected

Aus

An

Aus
An
Blinkend mit 2 Hz

NH

Aus
An

RUN

MF

DI x

Beschreibung

Buskommunikation ist OK
Modulstatus ist OK

Buskommunikation ist OK
Modulstatus meldet Fehler

Buskommunikation nicht méglich
Modulstatus meldet Fehler

Fehler
Versorgungsspannung Bus

Blinkend (2 Hz): Konfigurationsfehler
(siehe 8 Fehlersuche, Seite 51)

Digitaler Eingang hat 1-Signal

Digitaler Eingang hat 0-Signal

X: nicht relevant

Tab. 9-13: Zustandsanzeigen der LEDs

Anschlussklemme = Schliel3en Sie Drahte mit einem Querschnitt von 0,08 mm? bis 1,5 mm?Zan.

DI

2 6 + 70—+

) 7
3 7

4 8
4 8 L
DC24V

o D
Pos. |Funktion Typ Beschreibung
1 DIO Eingang Digitaler Eingang DI 0
2 24V DC Ausgang 24V DC fur Geber
3 ov Ausgang GND
4 - - nicht belegt
5 DI1 Eingang Digitaler Eingang DI 1
6 24V DC Ausgang 24V DC fur Geber
7 oV Ausgang GND
8 --- - nicht belegt

Tab. 9-14: Belegung der Anschlussklemmen
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9.3.3 Ein-/Ausgabe-Bereich

Eingabebereich Bei PROFIBUS und PROFINET wird der Ein- bzw. Ausgabebereich im ent-
sprechenden Adressbereich eingeblendet.

B X = Index fir Zugriff iber CANopen
B SX = Subindex fir Zugriff Gber EtherCAT mit Index 0x6000 + EtherCAT-

Slot
HINWEIS
Weitere Informationen finden Sie im Handbuch zu Ihrem Busknoten.
Adr. [Name |[Bytes |Funktion IX SX
+0 Pl 1 Zustand der Eingange 0x5000
Bit 0: DI O 0x01
Bit 1: DI 1 0x02

Bit 7 ... 2: reserviert

Tab. 9-15: Eingabebereich

Ausgabebereich Das Modul belegt keine Bytes im Ausgabebereich.
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9.34 Technische Daten
Stromaufnahme / Verlustleistung
Stromaufnahme aus Riickwandbus 65 mA
Verlustleistung 0,5W
Digitale Eingénge
Anzahl Eingange 2
Leitungslange geschirmt 1000 m
Leitungsldnge ungeschirmt 600 m
Nennwert 20,4...28,8 V ===
Eingangsspannung fir Signal "0" 15..28,8 V ==
Eingangsspannung fir Signal "1" 0.5V==
Signallogik Eingang M-lesend
Eingangsstrom fiir Signal "1" 3 mA
Anschluss von 2-Draht-BERO mdglich Ja
max. zulassiger BERO-Ruhestrom 0,5 mA
Eingangsverzdgerung von "0" nach "1" 3ms
Eingangsverzdgerung von "1" nach "0" 3ms
,t’-)\nzahl gleichzeitig nutzbarer Eingdnge waagrechter Auf-|2
au
@nzahl gleichzeitig nutzbarer Eingange senkrechter Auf- 2
au
EingangsdatengrofRe 2 Bit
Status, Alarm, Diagnosen
Statusanzeige Griine LED pro Kanal
Alarme Nein
Prozessalarm Nein
Diagnosealarm Nein
Diagnosefunktion Nein
Diagnoseinformation auslesbar Keine
Modulstatus Griine LED
Modulfehleranzeige Rote LED
Kanalfehleranzeige Keine
Potenzialtrennung
Zwischen Kanalen und Rickwandbus Ja
Isolierung geprift mit 500V ===
Datengrofen
Eingangsbytes 1
Ausgangsbytes 0
Parameterbytes 0
Diagnosebytes 0
Mechanische Daten Gehause
Material PPE / PPE GF10
Abmessungen (B x H x T) 12,9 x 109 x 76,5 mm
Gewicht netto 579
Gewicht inklusive Zubehdr 57 g
Gewicht brutto 729
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94  Art.-No. 57223, DIl 2x 24 V DC Time Stamp ETS
9.4.1 Leistungsmerkmale
Beschreibung Das Elektronikmodul erfasst die binaren Steuersignale aus der Prozessebene

und transportiert sie galvanisch getrennt zum Ubergeordneten Bussystem. Es
hat 2 Kanale, die ihren Zustand Uber LEDs anzeigen.

Bei parametrierter ETS-Funktion (ETS = edge time stamp) wird bei entspre-
chender (steigender/fallender) Flanke der aktuelle Zeitwert des ps-Tickers zu-
sammen mit dem Zustand der Eingange im Prozessabbild abgelegt. Je nach
Projektierung kénnen 5 (20 Byte) bzw. 15 (60 Byte) ETS-Eintrage im Prozes-

sabbild nacheinander erfasst werden.

Eigenschaften B 2 digitale Eingange potenzialgetrennt
zum Rickwandbus

Parametrierbare ETS-Funktion fur 5 bzw. 15 ETS-Eintrage (a 4 Byte)

Diagnosefunktion

versorgung

Geeignet fir Schalter und Naherungsschalter
Statusanzeige der Kanale durch LEDs auch bei deaktivierter Elektronik-

HINWEIS
= ETS-Module kénnen nur an Busknoten mit einem integrierten ps-Ticker

sinnvoll betrieben werden!

> Im Ethernet-Busknoten mit Modbus TCP ist z. B. kein us-Ticker integriert.

9.4.2 Aufbau

Bestelldaten

0 N O 0ok WDN

Verriegelungshebel am Terminal-
modul

Beschriftungsstreifen
Ruckwandbus
LED-Statusanzeige
24-V-DC-Leistungsversorgung
Elektronikmodul
Terminalmodul

Verriegelungshebel am Elektro-
nikmodul

Anschlussklemmen

Typ

Art.-No.

Beschreibung

Digitales Eingangsmodul

57223

Digitales Eingangsmodul inkl. Sockel
DI 2xDC 24V ETS
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Statusanzeige

RUN Aus

An

(=0 1

MF Aus
An

Blinkend mit 2 Hz

NH

L L =N

DI x Aus

An

RUN MF DI x Beschreibung

Buskommunikation ist OK
Modulstatus ist OK

Buskommunikation ist OK
Modulstatus meldet Fehler

Buskommunikation nicht méglich
Modulstatus meldet Fehler

Fehler
Versorgungsspannung Bus

X Blinkend (2 Hz): Konfigurationsfehler
“ (siehe 8 Fehlersuche, Seite 51)

Digitaler Eingang hat 1-Signal

Digitaler Eingang hat 0-Signal

X: nicht relevant

Tab. 9-16: Zustandsanzeigen der LEDs

Anschlussklemme = Schliel3en Sie Drahte mit einem Querschnitt von 0,08 mm? bis 1,5 mm?Zan.

DI
1 5
1 5 i 0 1 ‘
I
2 6 | |
s b
3 7
4 8
4 8 DC24v
ov
Pos. |Funktion Typ Beschreibung
1 DIO Eingang Digitaler Eingang DI 0
2 24V DC Ausgang 24V DC fur Geber
3 ov Ausgang GND
4 - - nicht belegt
5 DI1 Eingang Digitaler Eingang DI 1
6 24V DC Ausgang 24V DC fur Geber
7 oV Ausgang GND
8 --- - nicht belegt

Tab. 9-17: Belegung der Anschlussklemmen
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943 Ein-/Ausgabe-Bereich

Ein-/Ausgabebereich

Eingabebereich
20 Byte bzw. 60 Byte

Eingabebereich

Ausgabebereich

Bei parametrierter ETS-Funktion (ETS=edge time stamp) wird bei entspre-
chender Flanke der aktuelle Zeitwert des Cube20S us-Tickers zusammen mit
dem Zustand der Eingange und einer fortlaufenden Nummer im Prozessab-
bild als ETS-Eintrag abgelegt.

Sie kdnnen folgende Varianten projektieren:
B Cube20S DI2 ETS (20): belegt 20 Byte im PAE fiir 5 ETS-Eintrage
B Cube20S DI2 ETS (60): belegt 60 Byte im PAE fiir 15 ETS-Eintrage

Abhangig von der projektierten Variante kdnnen Uber den Ausgabebereich 5
bzw. 15 ETS-Eintrage geschrieben werden. Hierbei belegt jeder ETS-Eintrag
4 Byte im Eingabebereich.

Der Eingabebereich dient der Statusmeldung. Bei PROFIBUS und PROFI-
NET wird der Eingabebereich im entsprechenden Adressbereich eingeblen-
det.

IX Index fir Zugriff Gber CANopen.
Mit s = Subindex adressieren Sie den entsprechenden ETS-Eintrag.
SX SX = Subindex fur Zugriff Uber EtherCAT.

Subindex fir Zugriff Gber EtherCAT mit Index 0x6000 + EtherCAT-Slot.

Informationen zum Zugriff auf das Cube20S finden Sie im Handbuch des ent-
sprechenden Busknoten.

Das Modul belegt keine Bytes im Ausgabebereich.
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9.4.3.1 ETS-Eintrage
Aufbau eines
ETS-Eintrags Adr. |[Name Bytes Funktion IX SX
+0 [Pl 1 Zustand der Eingédnge 0x5430/s 0x01
+1 RN 1 Laufende Nummer 0x02
+2 |[ETS_US 2 |us-Ticker 0x03
Pl Hier wird der Zustand der Eingdnge nach dem Flankenwechsel gespeichert.
Das Eingabe-Byte hat folgende Bit-Belegung:
Bit0: DI O
Bit 1: DI 1
Bit 2 ... 7: 0 (fix)
RN Die RN (Running Number) ist eine fortlaufende Nummer von 0 ... 127, welche
bei 1 beginnt. Die RN gibt den zeitlichen Ablauf der Flanken wieder.
ETS_US B Im Cube20S-Modul befindet sich ein 32 Bit-Timer (us-Ticker), welcher mit

NetzEIN gestartet wird und nach 232-1 us wieder bei 0 beginnt.
ETS_US beinhaltet immer das Low-Wort des ps-Tickers (0 ... 65535 ps).

Bei entsprechender Flanke wird der Zeitwert des Timers ETS_US zusam-
men mit dem Zustand der Eingange PII und einer fortlaufenden Nummer
RN als ETS-Eintrag im Prozessabbild abgelegt.

B Nachfolgend sehen Sie, wie die ETS-Eintrage in zeitlicher Abfolge im Ein-
gabebereich abgelegt werden.

ETS-Funktionalitat

N
»

t
Ous | |65515qs| Gus 655350

Addr.| PlI RN |ETS_US

+0 | PII-O | RN-O| ETS_US-0
+4 | PlI-1 | RN-1 | ETS_US-1
+8 | Pll-2 | RN-2 | ETS_US-2
+12| PII-3 | RN-3 |ETS_US-3
+16| PlI-4 | RN-4 |[ETS_US-4

vy

Handbuch 57220_hdb_de_12 731228




Digitale Eingange

IWNMURR

mhA AW ELEKTRONIK

Eingabebereich

Projektierung als

stay connected

Der Eingabebereich dient der Statusmeldung. Bei PROFIBUS und PROFI-
NET wird der Eingabebereich im entsprechenden Adressbereich eingeblen-
det.

IX Index fir Zugriff Gber CANopen.
Mit s = Subindex adressieren Sie den entsprechenden ETS-Eintrag.
SX SX = Subindex fiir Zugriff Gber EtherCAT.

Subindex fir Zugriff Gber EtherCAT mit Index 0x6000 + EtherCAT-Slot.

Informationen zum Zugriff auf das Cube20S finden Sie im Handbuch des ent-
sprechenden Busknoten.

5 ETS-Eintrage

Art.-No. 57223
Art.-No 57223 DI 2 x 24 V DC (20) 20 Byte 5 ETS-Eintrage
Adr. Pl IX= SX Adr. RN |IX= SX Adr. [ETS-US IX= SX
0x5430 0x5430 0x5430
+0 |PII-0 |[s=1 0x01 +1  |RN-0 [s=1 0x02 +2 |ETS_US-0 s=1 0x03
+4  |PII-1 |s=2 0x04 +5 |RN-1 [s=2 0x05 +6 |ETS_US-1 s=2 0x06
+8 |PII-2 |s=3 0x07 +9 |RN-2 |s=3 0x08 +10 [ETS_US-2 s=3 0x09
+12 |PII-3 |s=4 0x0A +13 |RN-3 [s=4 0x0B +14 |[ETS_US-3 s= 0x0C
+16 |Pll-4 |s=5 0x0D +17 |RN-4 |s=5 00E +18 [ETS_US-4 s=5 OxOF
Projektierung als 15 ETS-Eintrage
Art.-No. 57223
Art.-No 57223 DI 2 x 24 V DC (60) 60 Byte - 15 ETS-Eintrage
Adr. Pl IX= SX Adr. RN |IX= SX Adr. [ETS-US IX= SX
0x5430 0x5430 0x5430
+0 |PII-0 [s=1 0x01 +1 |RN-0 |s=1 0x02 +2 |[ETS_US-0 s=1 0x03
+4  |PIl-1 [s=2 0x04 +5 |RN-1 |s=2 0x05 +6 |ETS_US-1 s=2 0x06
+8 |PII-2 [s=3 0x07 +9 |RN-2 |s=3 0x08 +10 |[ETS_US-2 s=3 0x09
+12 |PII-3 [s=4 0x0A +13 |RN-3 |s=4 0x0B +14 |[ETS_US-3 s=4 0x0C
+16 |Pll-4 [s=5 0x0D +17 |RN-4 |s=5 0x0E +18 |[ETS_US-4 s=5 OxOF
+20 |PII-5 [s=6 0x10 +21 |RN-5 |s=6 0x11 +22 |[ETS_US-5 s=6 0x12
+24 |PlI-6 |s=7 0x13 +25 |RN-6 |s=7 0x14 +26 |[ETS_US-6 s=7 0x15
+28 |PII-7 |s=8 0x16 +29 |RN-7 |s=8 0x17 +30 |[ETS_US-7 s=8 0x18
+32 |PII-8 [s=9 0x19 +33 |RN-8 |s=9 O0x1A +34 |[ETS_US-8 s=9 0x1B
+36 |PIIF9 |s=10 |0x1C +37 |RN-9 |s=10 0x1D +38 |[ETS_US-9 s=10 |Ox1E
+40 |PII-10 |s=11  |Ox1F +41 |RN-10|s=11 0x20 +42 |[ETS_US-10 s=11  |0x21
+44 PlI-11 |s=12  |0x22 +45 |RN-11|s=12 0x23 +46 |[ETS_US-11 s=12 |0x24
+48 |PII-12 |s=13  |0x25 +49 |RN-12|s=13 0x26 +50 |[ETS_US-12 s=13 |0x27
+52 |PII-13 |s=14  |0x28 +53 |RN-13|s=14 0x29 +54 |[ETS_US-13 s=14  |0x2A
+56 |Pll-14 |s=15 |0x2B +57 |RN-14|s=15 0x2C +68 |[ETS_US-14 s=15 |0x2D

Handbuch 57220_hdb_de_12 741228



Digitale Eingange

IWNMURR

mhA AW ELEKTRONIK

9.4.4

Parameterdaten

Parametrierdaten

Sie konnen folgende Varianten projektieren:

B Cube20S DI2 ETS (20): belegt 20 Byte im PAE fiir 5 ETS-Eintrage
B Cube20S DI2 ETS (60): belegt 60 Byte im PAE fur 15 ETS-Eintrage

Beide Varianten bieten folgende Parametrierdaten:

stay connected

DS Datensatz fir Zugriff Gber PROFIBUS und PROFINET
IX Index fur Zugriff Gber CANopen
SX Subindex fiir Zugriff (iber EtherCAT mit Index 0x3100 + EtherCAT-Slot

Informationen zum Zugriff auf das Cube20S finden Sie im Handbuch des ent-
sprechenden Busknoten.

Name Bytes |Funktion Default DS IX SX

PIl_L 1 Lange Prozessabbild 0x14 bzw. 0x02 0x3100 0x01
Eingabedaten? 0x3C (fix)

PIQ_L 1 Lange Prozessabbild 0x00 (fix) 0x02 0x3101 0x02
Ausgabedaten®

CHOD 1 Eingangsverzogerung DI 0 0x02 0x01 0x3102 0x03

CH1D 1 Eingangsverzogerung DI 1 0x02 0x01 0x3103 0x04

TSER 1 Flanke 0-1 an DI x 0x00 0x80 0x3104 0x05

TSEF 1 Flanke 1-0 an DI x 0x00 0x80 0x3105 0x06

a. Dieser Parameter hangt ab von der projektierten Variante.

b. Diesen Datensatz diirfen Sie nur im STOP-Zustand ubertragen.

c. Diesen Datensatz durfen Sie nur im STOP-Zustand Ubertragen.

PIl_L

PIQ_L

CHxD
DI x

Flankenauswahl

Byte Bit 7 ... 0 |Beschreibung
0 Die Lange fiir das Prozessabbild ist fix auf die Lange der projek-
tierten Variante eingestellt ( 0x14 oder 0x3C )
Byte Bit 7 ... 0 |Beschreibung
0 Die Lange flir das Prozessabbild der Ausgabedaten ist fix auf
0 Byte eingestellit.
Byte Beschreibung Mogliche Werte
0 Eingangsverzégerung DI x 0x00: 1 s 0x07: 86 ps
0x02: 3 ps 0x09: 342 ps
0x04: 10 ps 0x0C: 2731 ps
Andere Werte sind nicht zulassig!

B Mittels Filter lassen sich beispielsweise Signal-Spitzen (Peaks) bei un-
sauberem Eingangssignal filtern.

Hier konnen Sie die ETS-Funktion fir DI 0 und DI 1 parametrieren. Die beiden
Bytes legen fest, auf welche Flanke des Eingangssignals der aktuelle ys-Zeit-
wert zusammen mit dem Zustand der Eingange im Prozessabbild abgelegt
werden soll.
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TSER
Flanke 0-1 DI x Byte Bit 7 ... 0 Beschreibung
0 Bit 0 ETS-Eintrag auf Flanke 0-1 (rising edge) DI 0
Bit 1 ETS-Eintrag auf Flanke 0-1 (rising edge) DI 1
0 |sperren
1 freigegeben
Bit7 ... 2 |reserviert
TSEF
Flanke 1-0 DI x Byte Bit 7 ... 0 |Beschreibung
0 Bit 0 ETS-Eintrag auf Flanke 1-0 (falling edge) DI 0
Bit 1 ETS-Eintrag auf Flanke 1-0 (falling edge) DI 1
0 |sperren
1 freigegeben
Bit 7 ... 2 |reserviert
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9.4.5 Beispiel

Beispiel zur
Funktionsweise

Prozessabbild ist leer

stay connected

Nachfolgend ein Beispiel, in welcher Reihenfolge die ETS-Eintrage abgelegt
werden.

In diesem Beispiel ist ein Modul projektiert, das 20 Byte fir 5 ETS-Eintrage im
Eingabebereich belegt.

Folgende Flanken werden flr die Eingabe-Kanéale vorgegeben:

m DI 0: Flanke 0-1: Aufwarts

B DI 1: Flanke 1-0: Abwarts

=» Die griuine Flache im Diagramm kennzeichnet die zum Zeitpunkt "t" ver-
fugbaren ETS-Eintrage.

= ETS-Eintrage, die nicht (mehr) verfiigbar sind, sind rot hinterlegt.

B Neue ETS-Eintrage werden immer ab Adresse +0 eingetragen.
B Bestehende ETS-Eintrage werden um jeweils 4 Byte verschoben

t
tolo: 1 bt Addr] Pl RN ETS US
L DIt 2
+8
+12
us: ous || pssqsqs|¢s [T 1 +6
1. ETS-Eintrag Durch eine Flanke 0-1 von DI 0 ausgel6st
B  Wird der 1. Eintrag ab Adresse +0 eingetragen
t
T DI 0: QF_U—\_N_T Addr. PIl RN ETS _US
. —»+0 | 00000001 1 12602
, DI 4
+8
+12
MS: ops | |655:|5;|s|qjs 11 | +16
2. ETS-Eintrag Durch eine Flanke 1-0 von DI 1 ausgel6st
B Wird der 2. Eintrag ab Adresse +0 eingetragen.
m Der 1. ETS-Eintrag wird um 4 Byte verschoben.
t
T DI 0: f\—M Addr. PIl RN ETS_US
DI 1: +0 | 00000000 2 50411
L ’ +4 | 00000001 1 12602
+8
+12
us: ops | 55515¢s|qu [ 1 16
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3. ETS-Eintrag Durch eine Flanke 0-1 von DI 0 ausgel6st
Wird der 3. Eintrag ab Adresse +0 eingetragen.
Schon bestehende ETS-Eintrage werden um 4 Byte verschoben.

t
T DI 0: Mm Addr| Pl RN ETS US

L DI 1: — »+0_ | 00000011 3 57973
: +4 | 00000000 2 50411
+8 | 00000001 1 12602

+12

us: ops | pssqsqs|qu I'1 16

4. ETS-Eintrag Durch eine Flanke 1-0 von DI 1 ausgeldst

Wird der 4. Eintrag ab Adresse +0 eingetragen.
Schon bestehende ETS-Eintrage werden um 4 Byte verschoben.

t
[ o S N A O O Addr]| P RN ETS US
L DI 1 +0 00000001 4 62384
: +4 00000011 3 57973
+8 | 00000000 2 50411
+12 | 00000001 1 12602
us: ops | pssqsqs|ops I 16
5. ETS-Eintrag Durch eine Flanke 0-1 von DI 0 ausgel6st

Wird der 5. Eintrag ab Adresse +0 eingetragen.
Schon bestehende ETS-Eintrage werden um 4 Byte verschoben.
Die maximale Anzahl an ETS-Eintragen ist erreicht.

t
2 o s B O
L DI 1 —+0 | 00000001 5 3150
. +4 | 00000001 4 62384
+8 00000011 3 57973
+12 | 00000000 2 50411
Ms: oups | |65515qs|qps 1 +16 | 00000001 1 12602
6. ETS-Eintrag Durch eine Flanke 1-0 von DI 1 ausgeldst

Wird der 6. Eintrag ab Adresse +0 eingetragen.
Schon bestehende ETS-Eintrage werden um 4 Byte verschoben.
Der 1. ETS-Eintrag wird geléscht und steht nicht mehr zur verfigung.

Handbuch 57220_hdb_de_12 781228



Digitale Einginge "\ MURR
mhAm ELEKTRONIK

stay connected

>>>> t
T DI 0: u LM Addr, Pl RN ETS US
. ~ »+0 [ 00000000 6 25205
L DI 1: ’—l_’—lv—,jl— +4 | 00000001 5 3150
+8 | 00000001 4 62384
+12 | 00000011 3 57973
MS: Ops | |65515ds|¢s | +16 | 00000000 2 50411
00000001 1 12602
7. ETS-Eintrag Durch eine Flanke 0-1 von DI 0 ausgel6st

B Wird der 7. Eintrag ab Adresse +0 eingetragen.
B Schon bestehende ETS-Eintrage werden um 4 Byte verschoben.
B Der 2. ETS-Eintrag wird geloscht und steht nicht mehr zur verfiigung.

>>>> t

*pro: _T—\—T_U—uﬂj Addr] Pl RN ETS US

L DI 1: m ——»+0 | 00000001 7 29616

: +4 100000000 6 25205

+8 | 00000001 5 3150

+12 | 00000001 4 62384

Ms: ops | |65515L|s|0IJs I | +16 [ 00000011 3 57973

00000000 2 50411

00000001 1 12602

8. ETS-Eintrag Durch eine Flanke 0-1 von DI 0 ausgeldst

B Wird der 8. Eintrag ab Adresse +0 eingetragen.
B Schon bestehende ETS-Eintrage werden um 4 Byte verschoben.
B Der 3. ETS-Eintrag wird geldscht und steht nicht mehr zur verfigung.

>>>> t
toro: 1 LT Addr] Pl RN ETS US
L DI 1: —» +0 00000001 8 42219
' —‘ u l—‘ l—f +4 00000001 7 29616
+8 | 00000000 6 25205
+12 | 00000001 5 3150
ps: ops || |65515;|s|¢s [ 1 +16 | 00000001 4 62384
00000011 3 57973
00000000 2 50411
00000001 1 12602
HINWEIS
= ETS-Module kdnnen nur an Busknoten mit einem integrierten ps-Ticker
sinnvoll betrieben werden!

=» Im Ethernet-Busknoten mit Modbus TCP ist z. B. kein ps-Ticker integriert.
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9.4.6 Diagnosen

Diagnosedaten Da dieses Modul keinen Diagnosealarm unterstutzt, dienen die

Diagnosedaten der Information tber dieses Modul.

Diagnosen
DS Datensatz fur Zugriff iber PROFIBUS und PROFINET
Zugriff Gber DS 0x01.
Zusatzlich kénnen Sie Uber DS 0x00 auf die ersten 4 Byte zugreifen.
IX Index fur Zugriff Gber CANopen.
Zugriff Gber IX 0x2F01.
Zusatzlich kénnen Sie Uber IX 0x2F00 auf die ersten 4 Byte zugreifen.
SX Subindex fiir Zugriff iber EtherCAT mit Index 0x5005 + EtherCAT-Slot.
Informationen zum Zugriff auf das Cube20S finden Sie im Handbuch des ent-
sprechenden Busknoten.
Name Bytes Funktion Default DS IX SX
ERR_A 1 |reserviert 0x00 0x01 | Ox2F01 0x02
MODTYP 1 |Modulinformation Ox1F 0x03
ERR_C 1 |reserviert 0x00 0x04
ERR_D 1 |reserviert 0x00 0x05
CHTYP 1 |Kanaltyp 0x70 0x06
NUMBIT 1 |Anzahl Diagnosebits pro Kanal 0x00 0x07
NUMCH 1 |Anzahl Kanéle des Moduls 0x02 0x08
CHERR 1 |reserviert 0x00 0x09
CHOERR ... CH7ERR 8 |reserviert 0x00 0xO0A ... Ox11
DIAG_US 4 |us-Ticker 0x00 0x13
MODTYP
Modulinformation Byte Bit 7 ... 0 [Beschreibung
0 Bit 3 ... 0 |Modulklasse
1111b Digitalmodul
Bit 4 gesetzt bei Kanalinformation vorhanden
Bit7 ... 5 |reserviert
CHTYP
Kanaltyp Byte Bit 7 ... 0 |Beschreibung
0 Bit6 ... 0 |Kanaltyp
0x70  |Digitaleingabe
Bit 7 0 (fix)
NUMBIT
Diagnosebits Byte Bit 7 ... 0 |Beschreibung
0 Anzahl der Diagnosebits des Moduls pro Kanal (hier 0x00)
NUMCH
Kanale Byte Bit 7 ... 0 |Beschreibung
0 Anzahl der Kanale eines Moduls (hier 0x02)
DIAG_US
ps-Ticker Byte Bit 7 ... 0 |Beschreibung
0..3 Wert des us-Tickers bei Auftreten der Diagnose
ps-Ticker

Im Modul befindet sich ein Timer (us-Ticker), der mit NetzEIN gestartet wird
und nach 232-1ps wieder bei 0 beginnt.
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CHERR
CHxERR

L o
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Byte

Bit7..0

Beschreibung

Reserviert
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9.4.7 Technische Daten
Stromaufnahme / Verlustleistung
Stromaufnahme aus Riickwandbus 100 mA
Verlustleistung 0,9W
Digitale Eingénge
Anzahl Eingange 2
Leitungslange geschirmt 1000 m
Leitungsldnge ungeschirmt 600 m
Lastnennspannung 24\ =
Stromaufnahme aus Lastspannung L+ (ohne Last) 10 mA
Nennwert 20,4...28,8 V ===
Eingangsspannung fir Signal "0" 0.5V==
Eingangsspannung fur Signal "1" 15...28,8 V==
Signallogik Eingang P-lesend
Eingangsstrom fiir Signal "1" 3 mA
Anschluss von 2-Draht-BERO mdglich Ja
Max. zulassiger BERO-Ruhestrom 0,5 mA

Eingangsverzdégerung von "0" nach "1"

Parametrierbar 2us - 3ms

Eingangsverzégerung von "1" nach "0"

Parametrierbar 2us - 3ms

Anzahl gleichzeitig nutzbarer Eingadnge waagrechter Auf-
bau

2

Anzahl gleichzeitig nutzbarer Eingénge senkrechter Auf-
bau

2

Eingangskennlinie

IEC 61131-2, Typ 1

Eingangsdatengrofe

60 Byte

Status, Alarm, Diagnosen

Statusanzeige

Griine LED pro Kanal

Alarme Nein
Prozessalarm Nein
Diagnosealarm Nein
Diagnosefunktion Nein
Diagnoseinformation auslesbar Maoglich
Modulstatus Griine LED
Modulfehleranzeige Rote LED
Kanalfehleranzeige Keine
Potenzialtrennung
Zwischen Kanéalen und Ruckwandbus Ja
Isolierung geprift mit 500 V ===
Datengrofen
Eingangsbytes 20/60
Ausgangsbytes 0
Parameterbytes 10
Diagnosebytes 20
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Mechanische Daten

Gehause

Material

PPE / PPE GF10

Abmessungen (B x Hx T)

12,9 x 109 x 76,5 mm

Gewicht netto 58 g
Gewicht inklusive Zubehor 58 g
Gewicht brutto 7349
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9.5 Art.-No. 57240, DI 4x 24 V DC
9.5.1 Leistungsmerkmale
Beschreibung Das Elektronikmodul erfasst die binaren Steuersignale aus der Prozessebene

und transportiert sie galvanisch getrennt zum tbergeordneten Bussystem. Es
hat 4 Kanale, die ihren Zustand tber LEDs anzeigen.

Eigenschaften B 4 digitale Eingange potenzialgetrennt zum Rickwandbus
B Geeignet fir Schalter und Naherungsschalter

B Statusanzeige der Kanale durch LEDs auch bei deaktivierter Elektronik-
versorgung

9.5.2 Aufbau

1 Verriegelungshebel am Terminal-
modul

Beschriftungsstreifen
Ruckwandbus
LED-Statusanzeige
24-V-DC-Leistungsversorgung
Elektronikmodul
Terminalmodul

Verriegelungshebel am Elektro-
nikmodul

9 Anschlussklemmen

0 NOoO b ODN

Bestelldaten

Typ Art.-No. Beschreibung
Digitales Eingangsmodul 57240 Digitales Eingangsmodul inkl. Sockel
DI 4xDC 24V
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Statusanzeige

o oo

- =
=
O

3 P e =
LB W e s e s |

stay connected

RUN Aus
An

MF Aus
An
Blinkend mit 2 Hz

NH

DI x Aus
An

RUN

MF

DI x

Beschreibung

Buskommunikation ist OK
Modulstatus ist OK

Buskommunikation ist OK
Modulstatus meldet Fehler

Buskommunikation nicht méglich
Modulstatus meldet Fehler

Fehler
Versorgungsspannung Bus

Blinkend (2 Hz): Konfigurationsfehler
(siehe 8 Fehlersuche, Seite 51)

Digitaler Eingang hat 1-Signal

Digitaler Eingang hat 0-Signal

X: nicht relevant

Tab. 9-18: Zustandsanzeigen der LEDs

Anschlussklemme

=» Schliel3en Sie Drahte mit einem Querschnitt von 0,08 mm? bis 1,5 mm?Zan.

DI
5

0 19—

]
7

2| 35—
.
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Pos. | Funktion Typ Beschreibung
1 DI O Eingang Digitaler Eingang DI 0
2 24V DC Ausgang 24V DC fir Geber
3 DI 2 Eingang Digitaler Eingang DI 2
4 24V DC Ausgang 24V DC fir Geber
5 DI 1 Eingang Digitaler Eingang DI 1
6 24V DC Ausgang 24V DC fir Geber
7 DI 3 Eingang Digitaler Eingang DI 3
8 24V DC Ausgang 24V DC fur Geber
Tab. 9-19: Belegung der Anschlussklemmen
9.5.3 Ein-/Ausgabe-Bereich
Eingabebereich Bei PROFIBUS und PROFINET wird der Ein- bzw. Ausgabebereich im ent-

sprechenden Adressbereich eingeblendet.

B |X = Index fur Zugriff tber CANopen
B SX = Subindex fir Zugriff Gber EtherCAT mit Index 0x6000 + EtherCAT-

Slot
HINWEIS
Weitere Informationen finden Sie im Handbuch zu Ihrem Busknoten.
Adr. [Name |[Bytes |Funktion IX SX
+0 Pl 1 Zustand der Eingange 0x5000
Bit0: DI O 0x01
Bit 1: DI 1 0x02
Bit 2: DI 2 0x03
Bit 3: DI 3 0x04
Bit 7 ... 4: reserviert
Tab. 9-20: Eingabebereich
Ausgabebereich Das Modul belegt keine Bytes im Ausgabebereich.
9.54 Technische Daten
Stromaufnahme / Verlustleistung
Stromaufnahme aus Riickwandbus 65 mA
Verlustleistung 0,6 W
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Digitale Eingédnge
Anzahl Eingange 4
Leitungslange geschirmt 1000 m
Leitungslange ungeschirmt 600 m
Nennwert 20,4..28,8V ==
Eingangsspannung fir Signal "0" 0.5V==
Eingangsspannung fur Signal "1" 15...28,8 V ==
Signallogik Eingang P-lesend
Eingangskapazitat -
Eingangsstrom fiir Signal "1" 3 mA
Anschluss von 2-Draht-BERO mdglich Ja
max. zulassiger BERO-Ruhestrom 0,5mA
Eingangsverzdgerung von "0" nach "1" 3ms
Eingangsverzdgerung von "1" nach "0" 3ms
énzahl gleichzeitig nutzbarer Eingange waagrechter Auf-|4
au
Anzahl gleichzeitig nutzbarer Eingdnge senkrechter Auf- |4

bau

Eingangskennlinie

IEC 61131-2, Typ 1

Eingangsdatengrofe

4 Bit

Status, Alarm, Diagnosen

Statusanzeige

Griine LED pro Kanal

Alarme

Nein

Prozessalarm Nein
Diagnosealarm Nein
Diagnosefunktion Nein
Diagnoseinformation auslesbar Keine
Modulstatus Griine LED
Modulfehleranzeige Rote LED
Kanalfehleranzeige Keine
Potenzialtrennung
Zwischen Kanalen und Rickwandbus Ja
Isolierung geprift mit 500V ==
DatengrofRen
Eingangsbytes 1
Ausgangsbytes 0
Parameterbytes 0
Diagnosebytes 0
Mechanische Daten Gehduse
Material PPE / PPE GF10

Abmessungen (B x Hx T)

12,9 x 109 x 76,5 mm

Gewicht netto 57 g
Gewicht inklusive Zubehor 579
Gewicht brutto 729
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9.6.1

Beschreibung

Leistungsmerkmale

stay connected

Art.-No. 57241, D1 4x 24 VDC 2 ps ... 4ms

Das Elektronikmodul erfasst die binaren Steuersignale aus der Prozessebene

und transportiert sie galvanisch getrennt zum tbergeordneten Bussystem. Es
hat 4 schnelle digitale Eingangs-Kanale, die ihren Zustand Giber LEDs anzei-
gen.

Eigenschaften L
[
[

9.6.2 Aufbau

Bestelldaten

4 digitale Eingange, potenzialgetrennt zum Rickwandbus
Geeignet fir Schalter und Naherungsschalter
Statusanzeige der Kanale durch LEDs auch bei deaktivierter Elektronik-

versorgung

Parametrierbare Eingangsfilter

Alarm- und Diagnosefunktion

0 NOoO b ODN

Verriegelungshebel am Terminal-
modul

Beschriftungsstreifen
Ruckwandbus
LED-Statusanzeige
24-V-DC-Leistungsversorgung
Elektronikmodul
Terminalmodul

Verriegelungshebel am Elektro-
nikmodul

Anschlussklemmen

Typ

Art.-No.

Beschreibung

Digitales Eingangsmodul

57241

Digitales Eingangsmodul inkl. Sockel
DI 4xDC 24V 2ps...4ms
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Statusanzeige
RUN Aus

An

=
=
O

MF Aus
An
Blinkend mit 2 Hz

o oo
3 P e =
LB W e s e s |

NH

DI x Aus
An

RUN MF DI x Beschreibung

Buskommunikation ist OK
Modulstatus ist OK

. Buskommunikation ist OK
Modulstatus meldet Fehler

] X Buskommunikation nicht méglich
Modulstatus meldet Fehler

X Fehler
Versorgungsspannung Bus

7 Blinkend (2 Hz): Konfigurationsfehler
X Z X (siehe 8 Fehlersuche, Seite 51)

Digitaler Eingang hat 1-Signal

Digitaler Eingang hat 0-Signal

X: nicht relevant

Tab. 9-21: Zustandsanzeigen der LEDs

Anschlussklemme =» Schliel3en Sie Drahte mit einem Querschnitt von 0,08 mm? bis 1,5 mm?Zan.
DI
1 5
1 5 (% 7
'Ti’ 2 6 el
2 6 i
| 3 7
3 7 Bl i
ﬁ\'—“ 2| 3 & —
4 8 DC24Vv

ov
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Pos. |Funktion Typ Beschreibung

1 DIO Eingang Digitaler Eingang DI 0
2 24V DC Ausgang 24V DC fur Geber

3 ov Ausgang GND

4 DI 2 Eingang Digitaler Eingang DI 2
5 DI1 Eingang Digitaler Eingang DI 1
6 24V DC Ausgang 24V DC fur Geber

7 ov Ausgang GND

8 DI 3 Eingang Digitaler Eingang DI 3

Tab. 9-22: Belegung der Anschlussklemmen

9.6.3 Ein-/Ausgabe-Bereich

Eingabebereich

Ausgabebereich

Bei PROFIBUS und PROFINET wird der Ein- bzw. Ausgabebereich im ent-
sprechenden Adressbereich eingeblendet.
B X = Index fir Zugriff Gber CANopen

B SX = Subindex fir Zugriff Gber EtherCAT mit Index 0x6000 + EtherCAT-
Slot

HINWEIS
Weitere Informationen finden Sie im Handbuch zu Ihrem Busknoten.

Adr. |[Name |Bytes |Funktion IX SX
+0 Pl 1 Zustand der Eingange 0x5000
Bit0: DI O 0x01
Bit 1: DI 1 0x02
Bit 2: DI 2 0x03
Bit 3: DI 3 0x04
Bit 7 ... 4: reserviert

Tab. 9-23: Eingabebereich

Das Modul belegt keine Bytes im Ausgabebereich.
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9.6.4 Parametrierdaten
Parameter

DS Datensatz fiir Zugriff iber PROFIBUS und PROFINET

IX Index fir Zugriff tber CANopen

SX Subindex fir Zugriff iber EtherCAT mit Index 0x3100 + EtherCAT-Slot

HINWEIS

Weitere Informationen finden Sie im Handbuch zu Ihrem Busknoten.
Name Bytes |Funktion Default DS IX SX
DIAG_EN 1 Diagnosealarm 0x00 0x00 0x3100 0x01
CHOD 1 Eingangsverzdgerung DI 0 0x02 0x01 0x3101 0x02
CH1D 1 Eingangsverzdgerung DI 1 0x02 0x01 0x3102 0x03
CH2D 1 Eingangsverzdgerung DI 2 0x02 0x01 0x3103 0x04
CH3D 1 Eingangsverzdgerung DI 3 0x02 0x01 0x3104 0x05
INTRE 1 Prozessalarm bei Flanke 0x00 0x80 0x3105 0x06
0-1 an DI x
INTFE 1 Prozessalarm bei Flanke 0x00 0x80 0x3106 0x07
1-0 an DI x
DIAG_EN
Diagnosealarm Byte Bit 7 ... 0 [Beschreibung
0 7 ...0 |Diagnosealarm
0x00 |sperren
0x40 |freigegeben

Tab. 9-24: Diagnosealarm

> Aktivieren bzw. deaktivieren Sie hier die Diagnosefunktion.
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CHxD
Eingangsverzdgerung Byte Funktion Mogliche Werte
0 Eingangsverzogerung DI x 0x00: 1 ps 0x07: 86 us
0x02: 3 us 0x09: 342 us
0x04: 10 us 0x0C: 2731 s
Andere Werte sind nicht zulassig!

INTRE
Alarm Flanke 0-1

INTFE
Alarm Flanke 0-1

=» Durch die Angabe der Eingangsverzégerung kdnnen Sie hier einen Filter
fur den entsprechenden Kanal vorgeben.

Mittels Filter lassen sich beispielsweise Signal-Spitzen (Peaks) bei unsaube-
rem Eingangssignal filtern.

Byte Bit 7 ... 0 |Beschreibung

0 Bit 0 Prozessalarm bei Flanke 0-1 an DI 0
Bit 1 Prozessalarm bei Flanke 0-1 an DI 1
Bit 2 Prozessalarm bei Flanke 0-1 an DI 2
Bit 3 Prozessalarm bei Flanke 0-1 an DI 3
0 |sperren

1 freigegeben

Bit7 ... 4 |reserviert

Byte Bit 7 ... 0 |Beschreibung

0 Bit 0 Prozessalarm bei Flanke 1-0 an DI 0
Bit 1 Prozessalarm bei Flanke 1-0 an DI 1
Bit 2 Prozessalarm bei Flanke 1-0 an DI 2
Bit 3 Prozessalarm bei Flanke 1-0 an DI 3
0 sperren

1 freigegeben

Bit7 ... 4 |reserviert

9.6.5 Diagnose und Alarm

Diagnose und Alarm

Prozessalarmdaten

Ausloser Prozessalarm | Diagnosealarm | parametrierbar
Flanke 0-1 DI x X - X
Flanke 1-0 DI x X - X
Diagnosepufferiiberlauf - X -
Prozessalarm verloren - X -

Aktivieren Sie Prozessalarme, um auf asynchrone Ereignisse zu reagieren.
Ein Prozessalarm unterbricht den linearen Programmablauf und verzweigt je
nach Master-System in eine bestimmte Interrupt-Routine. Hier kdnnen Sie auf
den Prozessalarm reagieren.

CANopen Ubertragt Prozessalarmdaten Uber ein Emergency-Telegramm.

Bei Zugriff Gber PROFIBUS und PROFINET ibertragen diese die Prozessa-
larmdaten Uber ein Diagnosetelegramm.

SX = Subindex fur Zugriff Uber EtherCAT mit Index 0x5000.

HINWEIS
Weitere Informationen finden Sie im Handbuch zu Ihrem Busknoten.
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Name Bytes |Funktion Default SX
PRIT_A 1 Prozessalarmdaten 0x00 0x02
PRIT_B 1 Zustand der Eingange 0x00 0x03
PRIT_US 2 ps-Ticker 0x00 0x04 (High-Byte)
0x05 (Low-Byte)
Tab. 9-25: Prozessalarme
PRIT_A

Prozessalarmdaten

PRIT_B
Zustand der Eingange

PRIT_US
ps-Ticker

Byte Bit 7 ... 0 |Beschreibung
0 Bit 0 Flanke am Digitaleingang DI 0
Bit 1 Flanke am Digitaleingang DI 1
Bit 2 Flanke am Digitaleingang DI 2
Bit 3 Flanke am Digitaleingang DI 3
Bit7 ... 4 |reserviert
Byte Bit 7 ... 0 [Beschreibung
0 Zustand der Eingange zum Zeitpunkt des Prozessalarms
Bit 0 Zustand Eingang DI 0
Bit 1 Zustand Eingang DI 1
Bit 2 Zustand Eingang DI 2
Bit 3 Zustand Eingang DI 3
Bit7 ... 4 |reserviert
Byte Bit 7 ... 0 |Beschreibung
0..1 Wert des us-Tickers bei Auftreten des Prozessalarms

Tab. 9-26: ps-Ticker

ps-Ticker

Im Modul befindet sich ein Timer (us-Ticker), der mit NetzEIN gestartet wird

und nach

232-1ps wieder bei 0 beginnt.
PRIT_US reprasentiert die unteren 2 Byte des ps-Ticker-Werts (O ... 2161 )-
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Diagnosedaten

Diagnosen

Funktion

Diagnosen

stay connected

Uber die Parametrierung aktivieren Sie einen Diagnosealarm fiir das Modul.

B Mit dem Ausldsen eines Diagnosealarms werden vom Modul Diagnoseda-
ten fur Diagnosey,mmend bereitgestellt.

B Sobald die Griinde fur das Ausldsen eines Diagnosealarms nicht mehr ge-
geben sind, erhalten Sie automatisch einen Diagnosealarmgeneng:

B Wurde fur einen Kanal ein Diagnosealarmygmmend Wegen Prozessalarm
verloren ausgeldst, gehen alle Ereignisse bis zum entsprechenden Diag-
nosealarmggneng Verloren.

B Innerhalb dieses Zeitraums (1. Diagnosealarmy,mnmend bis letzter Diagno-
sealarmgeneng) leuchtet die MF-LED des Moduls.

DS Datensatz fur Zugriff iber PROFIBUS und PROFINET

Zugriff Gber DS 0x01.
Zusatzlich kdnnen Sie lber DS 0x00 auf die ersten 4 Byte zugreifen.

IX Index fur Zugriff Gber CANopen.

Zugriff Gber IX 0x2F01.
Zusatzlich kdnnen Sie Uber IX 0x2F00 auf die ersten 4 Byte zugreifen.

SX Subindex fur den Zugriff Gber EtherCAT mit Index 0x5005.

HINWEIS

Weitere Informationen finden Sie im Handbuch zu Ihrem Busknoten.

Name Bytes Funktion Default DS IX SX
ERR_A 1 |Diagnose 0x00 0x01 | Ox2F01 0x02
MODTYP 1 |Modulinformation Ox1F 0x03
ERR_C 1 |reserviert 0x00 0x04
ERR_D 1 |Diagnose 0x00 0x05
CHTYP 1 |Kanaltyp 0x70 0x06
NUMBIT 1 |Anzahl Diagnosebits pro Kanal 0x00 0x07
NUMCH 1 |Anzahl Kanéle des Moduls 0x02 0x08
CHERR 1 |Kanalfehler 0x00 0x09
CHOERR ... CH7ERR 8 |reserviert 0x00 OxO0A ... Ox11
DIAG_US 4 |us-Ticker 0x00 0x13
ERR_A
Diagnose Byte Bit 7 ... 0 |Beschreibung
0 Bit 0 gesetzt bei Baugruppenstérung
Bit 1 reserviert
Bit 2 gesetzt bei Fehler extern
Bit 3 gesetzt bei Kanalfehler vorhanden
Bit7 ... 5 |reserviert
MODTYP
Modulinformation Byte Bit 7 ... 0 |Beschreibung
0 Bit 3 ... 0 |Modulklasse
1111b ‘Digitalmodul
Bit 4 gesetzt bei Kanalinformation vorhanden
Bit7 ... 5 |reserviert
ERR _C
reserviert Byte |Bit7...0 Beschreibung
0 reserviert
Tab. 9-27: ERR_C
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ERR_D
Diagnose

CHTYP
Kanaltyp

NUMBIT
Diagnosebits

NUMCH
Kanale

CHERR
Kanalfehler

CHXxERR
reserviert

DIAG_US
ps-Ticker

stay connected

Byte |Bit7 ...0 |Beschreibung
0 2...0 [|reserviert
3 gesetzt bei internem Diagnosepufferiberlauf
5...4 |reserviert
6 Prozessalarm verloren
7 reserviert
Tab. 9-28: Diagnose
Byte Bit 7 ... 0 |Beschreibung
0 Bit6 ... 0 |Kanaltyp
0x70  |Digitaleingabe
Bit 7 reserviert
Byte Bit 7 ... 0 |Beschreibung
0 Anzahl der Diagnosebits des Moduls pro Kanal (hier 0x00)
Byte Bit 7 ... 0 |Beschreibung
0 Anzahl der Kanale eines Moduls (hier 0x02)
Byte Bit 7 ... 0 |Beschreibung
0 Bit 0 Flanke verloren an DI 0
Bit 1 Flanke verloren an DI 1
Bit 2 Flanke verloren an DI 2
Bit 3 Flanke verloren an DI 3
Bit7 ... 4 |reserviert
Byte Bit 7 ... 0 |Beschreibung
0 reserviert
Byte Bit 7 ... 0 |Beschreibung
0..3 Wert des ps-Tickers bei Auftreten der Diagnose
us-Ticker

Im Modul befindet sich ein Timer (us-Ticker), der mit NetzEIN gestartet wird
und nach 232-1 us wieder bei 0 beginnt.
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9.6.6 Technische Daten
Stromaufnahme / Verlustleistung
Stromaufnahme aus Rickwandbus 100 mA
Verlustleistung 0,95 W
Digitale Eingange
Anzahl Eingénge 4
Leitungslange geschirmt 1000 m
Leitungslange ungeschirmt 600 m
Lastnennspannung 20,4...28,8 V ===
Stromaufnahme aus Lastspannung L+ (ohne Last) 15 mA
Nennwert 20,4...28,8 V ===
Eingangsspannung fir Signal "0" 0.5V=
Eingangsspannung flr Signal "1" 15...28,8 V==
Signallogik Eingang P-lesend
Eingangsstrom fiir Signal "1" 3 mA
Anschluss von 2-Draht-BERO mdglich Ja
Max. zulassiger BERO-Ruhestrom 0,5 mA

Eingangsverzdgerung von "0" nach "1"

parametrierbar 2us - 3ms

Eingangsverzégerung von "1" nach "0"

parametrierbar 2us - 3ms

Anzahl gleichzeitig nutzbarer Eingange waagrechter Auf-
bau

4

Anzahl gleichzeitig nutzbarer Eingange senkrechter Auf-
bau

4

Eingangskennlinie

IEC 61131-2, Typ 1

Eingangsdatengrofe

4 Bit

Status, Alarm, Diagnosen

Statusanzeige

Grune LED pro Kanal

Alarme

Ja, parametrierbar

Prozessalarm

Ja, parametrierbar

Diagnosealarm

Ja, parametrierbar

Diagnosefunktion Ja
Diagnoseinformation auslesbar Maoglich
Modulstatus Griine LED
Modulfehleranzeige Rote LED
Kanalfehleranzeige Keine
Potenzialtrennung
Zwischen Kanalen und Rickwandbus Ja
Isolierung geprift mit 500V ==
DatengrofRen
Eingangsbytes 1
Ausgangsbytes 0
Parameterbytes 11
Diagnosebytes 20
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Mechanische Daten

Gehause

Material

PPE / PPE GF10

Abmessungen (B x Hx T)

12,9 x 109 x 76,5 mm

Gewicht netto 59¢
Gewicht inklusive Zubehor 59 g
Gewicht brutto 7349
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9.7 Art.-No. 57242, DIl 4x24 V DC NPN
9.71 Leistungsmerkmale
Beschreibung Das Elektronikmodul erfasst die binaren Steuersignale aus der Prozessebene

und transportiert sie galvanisch getrennt zum tbergeordneten Bussystem. Es
hat 4 Kanale, die ihren Zustand tber LEDs anzeigen.

Ein Eingang wird aktiv, sobald dieser auf Masse geschaltet wird.

Eigenschaften B 4 digitale Eingange (M-lesend), potenzialgetrennt
zum Ruickwandbus

B Geeignet fir Schalter und Naherungsschalter

B Statusanzeige der Kanale durch LEDs auch bei deaktivierter Elektronik-
versorgung

9.7.2 Aufbau

1 Verriegelungshebel am Terminal-
modul

Beschriftungsstreifen
Ruckwandbus
LED-Statusanzeige
24-V-DC-Leistungsversorgung
Elektronikmodul
Terminalmodul

Verriegelungshebel am Elektro-
nikmodul

9 Anschlussklemmen

0 N O 0ok WDN

Bestelldaten

Typ Art.-No. Beschreibung

Digitales Eingangsmodul 57242 Digitales Eingangsmodul inkl. Sockel
DI 4xDC 24V NPN
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Anschlussklemme

=
=
O

o oo
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stay connected

RUN Aus
An

MF Aus
An
Blinkend mit 2 Hz

NH

DI x Aus
An

RUN MF DI x

Beschreibung

Buskommunikation ist OK
Modulstatus ist OK

Buskommunikation ist OK
Modulstatus meldet Fehler

Buskommunikation nicht méglich
Modulstatus meldet Fehler

Fehler
Versorgungsspannung Bus

Blinkend (2 Hz): Konfigurationsfehler
(siehe 8 Fehlersuche, Seite 51)

Digitaler Eingang hat 1-Signal

Digitaler Eingang hat 0-Signal

X: nicht relevant

Tab. 9-29: Zustandsanzeigen der LEDs

=» Schliel3en Sie Drahte mit einem Querschnitt von 0,08 mm? bis 1,5 mm?Zan.

DI
o 4 b
1 5
Lo k]
2 6
3L, |3l
3 7

L —

8
8
8
DC24V
ov
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Pos. |Funktion Typ Beschreibung

1 DIO Eingang Digitaler Eingang DI 0
2 ov Ausgang GND

3 DI 2 Eingang Digitaler Eingang DI 2
4 ov Ausgang GND

5 DI1 Eingang Digitaler Eingang DI 1
6 ov Ausgang GND

7 DI 3 Eingang Digitaler Eingang DI 3
8 ov Ausgang GND

Tab. 9-30: Belegung der Anschlussklemmen

9.7.3 Ein-/Ausgabe-Bereich

Eingabebereich

Ausgabebereich

Bei PROFIBUS und PROFINET wird der Ein- bzw. Ausgabebereich im ent-
sprechenden Adressbereich eingeblendet.
B X = Index fir Zugriff Gber CANopen

B SX = Subindex fir Zugriff Gber EtherCAT mit Index 0x6000 + EtherCAT-
Slot

HINWEIS
Weitere Informationen finden Sie im Handbuch zu Ihrem Busknoten.

Adr. |[Name |Bytes |Funktion IX SX
+0 Pl 1 Zustand der Eingange 0x5000
Bit0: DI O 0x01
Bit 1: DI 1 0x02
Bit 2: DI 2 0x03
Bit 3: DI 3 0x04
Bit 7 ... 4: reserviert

Tab. 9-31: Eingabebereich

Das Modul belegt keine Bytes im Ausgabebereich.

9.7.4 Technische Daten

Stromaufnahme / Verlustleistung

Stromaufnahme aus Riickwandbus 65 mA

Verlustleistung 0,6 W
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Digitale Eingédnge
Anzahl Eingange 4
Leitungslange geschirmt 1000 m
Leitungslange ungeschirmt 600 m
Nennwert 20,4..28,8V ==
Eingangsspannung fir Signal "0" 15...28,8 V ==
Eingangsspannung fur Signal "1" 0.5V==
Signallogik Eingang M-lesend
Eingangskapazitat -
Eingangsstrom fiir Signal "1" 3 mA
Anschluss von 2-Draht-BERO mdglich Ja
Max. zulassiger BERO-Ruhestrom 0,5mA
Eingangsverzdgerung von "0" nach "1" 3ms
Eingangsverzdgerung von "1" nach "0" 3ms
énzahl gleichzeitig nutzbarer Eingange waagrechter Auf-|4
au
énzahl gleichzeitig nutzbarer Eingange senkrechter Auf- |4
au
EingangsdatengréfRe 4 Bit

Status, Alarm, Diagnosen

Statusanzeige

Griine LED pro Kanal

Alarme Nein
Prozessalarm Nein
Diagnosealarm Nein
Diagnosefunktion Nein
Diagnoseinformation auslesbar Keine
Modulstatus Griine LED
Modulfehleranzeige Rote LED
Kanalfehleranzeige Keine
Potenzialtrennung
Zwischen Kanalen und Rickwandbus Ja
Isolierung geprift mit 500V ===
Datengrofen
Eingangsbytes 1
Ausgangsbytes 0
Parameterbytes 0
Diagnosebytes 0
Mechanische Daten Gehduse
Material PPE / PPE GF10

Abmessungen (B x Hx T)

12,9 x 109 x 76,5 mm

Gewicht netto 58 g
Geuwicht inklusive Zubehér 589
Gewicht brutto 729
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9.8 Art.-No. 57243, Dl 4x24 V DC Time Stamp ETS
9.8.1 Leistungsmerkmale
Beschreibung Das Elektronikmodul erfasst die binaren Steuersignale aus der Prozessebene

und transportiert sie galvanisch getrennt zum Ubergeordneten Bussystem. Es
hat 4 Kanale, die ihren Zustand Uber LEDs anzeigen.

Bei parametrierter ETS-Funktion (ETS = edge time stamp) wird bei entspre-
chender (steigender/fallender) Flanke der aktuelle Zeitwert des ps-Tickers zu-
sammen mit dem Zustand der Eingange im Prozessabbild abgelegt. Je nach
Projektierung kénnen 5 (20 Byte) bzw. 15 (60 Byte) ETS-Eintrage im Prozes-
sabbild nacheinander erfasst werden.

Eigenschaften B 4 digitale Eingange potenzialgetrennt
zum Rickwandbus

Parametrierbare ETS-Funktion fur 5 bzw. 15 ETS-Eintrage (a 4 Byte)
Diagnosefunktion
Geeignet fir Schalter und Naherungsschalter

Statusanzeige der Kanale durch LEDs auch bei deaktivierter Elektronik-
versorgung

9.8.2 Aufbau

1 Verriegelungshebel am Terminal-
modul

Beschriftungsstreifen
Ruckwandbus
LED-Statusanzeige
24-V-DC-Leistungsversorgung
Elektronikmodul
Terminalmodul

0 NOoO b ODN

Verriegelungshebel am Elektro-
nikmodul

9 Anschlussklemmen

Bestelldaten

Typ Art.-No. Beschreibung
Digitales Eingangsmodul 57243 Digitales Eingangsmodul inkl. Sockel
DI 4xDC 24V ETS
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Statusanzeige
RUN Aus

An

=
=
O

MF Aus
An
Blinkend mit 2 Hz

o oo
3 P e =
LB W e s e s |

NH

DI x Aus
An

RUN MF DI x Beschreibung

Buskommunikation ist OK
Modulstatus ist OK

. Buskommunikation ist OK
Modulstatus meldet Fehler

] X Buskommunikation nicht méglich
Modulstatus meldet Fehler

X Fehler
Versorgungsspannung Bus

7 Blinkend (2 Hz): Konfigurationsfehler
X Z X (siehe 8 Fehlersuche, Seite 51)

Digitaler Eingang hat 1-Signal

Digitaler Eingang hat 0-Signal

X: nicht relevant

Tab. 9-32: Zustandsanzeigen der LEDs

Anschlussklemme =» Schliel3en Sie Drahte mit einem Querschnitt von 0,08 mm? bis 1,5 mm?Zan.

DI

| —

=l

T

_
IS
N
w
\_lm

8 DC24Vv
ov
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Pos. [Funktion Typ Beschreibung

1 DIO Eingang Digitaler Eingang DI 0
2 24V DC Ausgang 24V DC fur Geber

3 ov Ausgang GND

4 DI 2 Eingang Digitaler Eingang DI 2
5 DI1 Eingang Digitaler Eingang DI 1
6 24V DC Ausgang 24V DC fur Geber

7 oV Ausgang GND

8 DI 3 Eingang Digitaler Eingang DI 3

Tab. 9-33: Belegung der Anschlussklemmen

HINWEIS

= ETS-Module kédnnen nur an Busknoten mit einem integrierten us-Ticker
sinnvoll betrieben werden!

=» Im Ethernet-Busknoten mit Modbus TCP ist z. B. kein ps-Ticker integriert.

9.8.3 Ein-/Ausgabe-Bereich

Ein-/Ausgabebereich

Eingabebereich
20 Byte bzw. 60 Byte

Eingabebereich

Ausgabebereich

Bei parametrierter ETS-Funktion (ETS=edge time stamp) wird bei entspre-
chender Flanke der aktuelle Zeitwert des Cube20S us-Tickers zusammen mit
dem Zustand der Eingange und einer fortlaufenden Nummer im Prozessab-
bild als ETS-Eintrag abgelegt.

Sie kdnnen folgende Varianten projektieren:
B Cube20S DI2 ETS (20): belegt 20 Byte im PAE fuir 5 ETS-Eintrage
B Cube20S DI2 ETS (60): belegt 60 Byte im PAE fiir 15 ETS-Eintrage

Abhangig von der projektierten Variante kdnnen Uber den Ausgabebereich 5
bzw. 15 ETS-Eintrage geschrieben werden. Hierbei belegt jeder ETS-Eintrag
4 Byte im Eingabebereich.

Der Eingabebereich dient der Statusmeldung. Bei PROFIBUS und PROFI-
NET wird der Eingabebereich im entsprechenden Adressbereich eingeblen-
det.

IX Index fir Zugriff tber CANopen.
Mit s = Subindex adressieren Sie den entsprechenden ETS-Eintrag.
SX SX = Subindex fur Zugriff Uber EtherCAT.

Subindex fir Zugriff Gber EtherCAT mit Index 0x6000 + EtherCAT-Slot.

Informationen zum Zugriff auf das Cube20S finden Sie im Handbuch des ent-
sprechenden Busknoten.

Das Modul belegt keine Bytes im Ausgabebereich.
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ETS-Eintrags

Pl

RN

ETS_US

ETS-Funktionalitét
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Adr. |Name Bytes Funktion IX SX
+0 |PII 1 Zustand der Eingénge 0x5430/s 0x01
+1 RN 1 Laufende Nummer 0x02
+2 |[ETS_US 2 ps-Ticker 0x03

Hier wird der Zustand der Eingdnge nach dem Flankenwechsel gespeichert.
Das Eingabe-Byte hat folgende Bit-Belegung:

Bit0: DI O
Bit 1: DI 1
Bit 2: DI 2
Bit 3: DI 3

Bit4 ... 7: 0 (fix)

Die RN (Running Number) ist eine fortlaufende Nummer von 0 ... 127, welche
bei 1 beginnt. Die RN gibt den zeitlichen Ablauf der Flanken wieder.

B |Im Cube20S-Modul befindet sich ein 32 Bit-Timer (us-Ticker), welcher mit
NetzEIN gestartet wird und nach 2324 ps wieder bei 0 beginnt.

ETS_US beinhaltet immer das Low-Wort des ys-Tickers (0 ... 65535 ps).

Bei entsprechender Flanke wird der Zeitwert des Timers ETS_US zusam-
men mit dem Zustand der Eingange PIl und einer fortlaufenden Nummer
RN als ETS-Eintrag im Prozessabbild abgelegt.

B Nachfolgend sehen Sie, wie die ETS-Eintrage in zeitlicher Abfolge im Ein-
gabebereich abgelegt werden.

.
»

t
Ous | | I65535s| dus 655350s
Addr| Pl | RN |ETS_US
+0 | PlI-0 | RN-O| ETS_US-0
+4 | Pll-1 | RN-1 | ETS_US-1
+8 | Pll-2 | RN-2 | ETS_US-2
» +12| PII-3 | RN-3 |[ETS_US-3
» +16| Pll-4 | RN-4 |[ETS_US-4
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Eingabebereich

Projektierung als

stay connected

Der Eingabebereich dient der Statusmeldung. Bei PROFIBUS und PROFI-
NET wird der Eingabebereich im entsprechenden Adressbereich eingeblen-
det.

IX Index fir Zugriff Gber CANopen.
Mit s = Subindex adressieren Sie den entsprechenden ETS-Eintrag.
SX SX = Subindex fiir Zugriff Gber EtherCAT.

Subindex fir Zugriff Gber EtherCAT mit Index 0x6000 + EtherCAT-Slot.

Informationen zum Zugriff auf das Cube20S finden Sie im Handbuch des ent-
sprechenden Busknoten.

5 ETS-Eintrage

Art.-No. 57243

Art.-No. 57243 DI 4 x 24 V DC (20) 20 Byte - 5 ETS-Eintriige

Adr. Pl [IX= [SX Adr. RN [IX= SX Adr. [ETS-US IX=_ [SX

0x5430 0x5430 0x5430

+0 [PII0 |s=1  |0xOf +1 |RN-0 |s=1 0x02 +2  |[ETS_US-0 s=1  |0x03
+4 PII-1 |s=2  |0x04 +5 |RN-1 [s=2 0x05 +6 |ETS_US-1 s=2  |0x06
+8 |Pll2 [s=3 |0x07 | |+9 |RN-2 |s=3 0x08 +10 [ETS_US-2 s=3  |0x09
+12 [PII-3 |s=4  |0x0A | |+13 |RN-3 |s=4 0xOB | |+14 |ETS_US-3 5= 0x0C
+16 [Pll-4 |s=5 |0xOD | |+17 |RN-4 |s=5 00E +18 [ETS_US-4 s=5  |OxOF

Projektierung als
Art.-No. 57243

15 ETS-Eintrage

Art.-Nro 57243

DI 4 x 24 V DC (60) 60 Byte - 15 ETS-Eintrige

Adr. Pll IX= SX Adr. RN  |IX= SX Adr. [ETS-US IX= SX
0x5430 0x5430 0x5430

+0 |PlI-0 [s=1 0x01 +1 |RN-0 |s=1 0x02 +2 |ETS_US-0 s=1 0x03
+4  Pll-1 [s=2 0x04 +5 |RN-1 |s=2 0x05 +6 |ETS_USA1 s=2 0x06
+8 |Pll-2 [s=3 0x07 +9 |RN-2 |s=3 0x08 +10 ETS_US-2 s=3 0x09
+12 PlI-3 [s=4 0x0A +13 |RN-3 |s=4 0x0B +14 |[ETS_US-3 s=4 0x0C
+16 |Pll-4 [s=5 0x0D +17 |RN-4 |s=5 OxO0E +18 [ETS_US-4 s=5 OxOF
+20 PI-5 [s=6 0x10 +21 |RN-5 |s=6 0x11 +22 |[ETS_US-5 s=6 0x12
+24 PI-6 [s=7 0x13 +25 |RN-6 |s=7 0x14 +26 |[ETS_US-6 s=7 0x15
+28 |PI-7 [s=8 0x16 +29 |RN-7 |s=8 0x17 +30 ETS_US-7 s=8 0x18
+32 PI-8 [s=9 0x19 +33 |RN-8 |s=9 0x1A +34 ETS_US-8 s=9 0x1B
+36 |PII-9 [s=10 |0x1C +37 |RN-9 [s=10 0x1D +38 [ETS_US-9 s=10 |Ox1E
+40 |PI-10 [s=11  |Ox1F +41 |RN-10/s=11 0x20 +42 |[ETS_US-10 s=11 |0x21
+44 PI-11 [s=12  |0x22 +45 |RN-11[s=12 0x23 +46 [ETS_US-11 s=12 |0x24
+48 |PII-12 [s=13  |0x25 +49 |RN-12[s=13 0x26 +50 [ETS_US-12 s=13 |0x27
+52 |PI-13 [s=14 |0x28 +53 |RN-13[s=14 0x29 +54 |[ETS_US-13 s=14  |0x2A
+56 |Pll-14 [s=15 |0x2B +57 |RN-14[s=15 0x2C +58 [ETS_US-14 s=15 |0x2D
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9.8.4

Parametrierdaten

Parameterdaten

Sie konnen folgende Varianten projektieren:

stay connected

B Cube20S DI4 ETS (20): belegt 20 Byte im PAE fiir 5 ETS-Eintrage
B Cube20S DI4 ETS (60): belegt 60 Byte im PAE fiir 15 ETS-Eintrage

Beide Varianten bieten folgende Parametrierdaten:

DS Datensatz fur Zugriff Gber PROFIBUS und PROFINET
IX Index flr Zugriff Gber CANopen
SX Subindex fur Zugriff Gber EtherCAT mit Index 0x3100 + EtherCAT-Slot

Informationen zum Zugriff auf das Cube20S finden Sie im Handbuch des ent-
sprechenden Busknoten.

Name Bytes |Funktion Default DS IX SX

PIl_L 1 Lange Prozess%bbild 0x14 bzw. 0x02 0x3100 0x01
Eingabedaten 2 0x3C (fix)

PIQ_L 1 Lange Prozessabbild 0x00 (fix) 0x02 0x3101 0x02
Ausgabedaten °©

CHOD 1 Eingangsverzogerung DI 0 0x02 0x01 0x3102 0x03

CH1D 1 Eingangsverzogerung DI 1 0x02 0x01 0x3103 0x04

CH2D 1 Eingangsverzdgerung DI 2 0x02 0x01 0x3104 0x05

CH3D 1 Eingangsverzogerung DI 3 0x02 0x01 0x3105 0x06

TSER 1 Flanke 0-1 an DI x 0x00 0x80 0x3106 0x07

TSEF 1 Flanke 1-0 an DI x 0x00 0x80 0x3107 0x08

a. Dieser Parameter hangt ab von der projektierten Variante.

b. Diesen Datensatz diirfen Sie nur im STOP-Zustand ubertragen.

c. Diesen Datensatz durfen Sie nur im STOP-Zustand ubertragen.

PIl_L

PIQ_L

CHxD
DI x

Byte Bit 7 ... 0 |Beschreibung
0 Die Lange fir das Prozessabbild ist fix auf die Lange der projek-
tierten Variante eingestellt ( 0x14 oder 0x3C )
Byte Bit 7 ... 0 |Beschreibung
0 Die Lange flr das Prozessabbild der Ausgabedaten ist fix auf
0 Byte eingestellt.
Byte Beschreibung Mogliche Werte
0 Eingangsverzogerung DI x 0x00: 1 ps 0x07: 86 us
0x02: 3 us 0x09: 342 us
0x04: 10 us 0x0C: 2731 s
Andere Werte sind nicht zulassig!

B Mittels Filter lassen sich beispielsweise Signal-Spitzen (Peaks) bei un-

sauberem Eingangssignal filtern.

Handbuch 57220_hdb_de 12

107 /228




Digitale Einginge "\ MURR
mhAm ELEKTRONIK

stay connected

Flankenauswahl Hier kdnnen Sie die ETS-Funktion fir DI 0 und DI 1 parametrieren. Die beiden
Bytes legen fest, auf welche Flanke des Eingangssignals der aktuelle ys-Zeit-
wert zusammen mit dem Zustand der Eingénge im Prozessabbild abgelegt

werden soll.
TSER
Flanke 0-1 DI x Byte Bit 7 ... 0 |Beschreibung
0 Bit 0 ETS-Eintrag auf Flanke 0-1 (rising edge) DI 0
Bit 1 ETS-Eintrag auf Flanke 0-1 (rising edge) DI 1
Bit 2 ETS-Eintrag auf Flanke 0-1 (rising edge) DI 2
Bit 3 ETS-Eintrag auf Flanke 0-1 (rising edge) DI 3
0 |sperren
1 freigegeben
Bit7 ... 4 |reserviert
TSEF
Flanke 1-0 DI x Byte Bit 7 ... 0 |Beschreibung
0 Bit 0 ETS-Eintrag auf Flanke 1-0 (falling edge) DI 0
Bit 1 ETS-Eintrag auf Flanke 1-0 (falling edge) DI 1

Bit 2 ETS-Eintrag auf Flanke 1-0 (falling edge) DI 2

—_ o~~~

Bit 3 ETS-Eintrag auf Flanke 1-0 (falling edge) DI 3

0 |sperren

1 freigegeben

Bit7 ... 4 |reserviert
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9.8.5 Beispiel

Beispiel zur Nachfolgend ein Beispiel, in welcher Reihenfolge die ETS-Eintrage abgelegt
Funktionsweise werden.

In diesem Beispiel ist ein Modul projektiert, das 20 Byte fur 5 ETS-Eintrage im
Eingabebereich belegt.

Folgende Flanken werden fiir die Eingabe-Kanale vorgegeben:

B DI 0: Flanke 0-1: Aufwarts

® DI 1: Flanke 1-0: Abwarts

> Die griine Flache im Diagramm kennzeichnet die zum Zeitpunkt "t" ver-
fligbaren ETS-Eintrage.

= ETS-Eintrage, die nicht (mehr) verfiigbar sind, sind rot hinterlegt.

Prozessabbild ist leer B Neue ETS-Eintrage werden immer ab Adresse +0 eingetragen.
B Bestehende ETS-Eintrage werden um jeweils 4 Byte verschoben

t
T DI 0: —w Addr. Pll RN ETS US
L DIt o
18
+12
MSs: ops || 55515||s|q.|s 11 | +16
1. ETS-Eintrag Durch eine Flanke 0-1 von DI 0 ausgel6st
B Wird der 1. Eintrag ab Adresse +0 eingetragen
t
T D1 0: IQF_LT—\_TT_T Addr. PII RN ETS US
. ——»+0 | 00000001 1 12602
, DI 4
+8
+12
us: ops | pssqsqs|¢s [T 1 +6
2. ETS-Eintrag Durch eine Flanke 1-0 von DI 1 ausgel6st
B Wird der 2. Eintrag ab Adresse +0 eingetragen.
B Der 1. ETS-Eintrag wird um 4 Byte verschoben.
t
T D1 0: f\—M Addr| Pl RN ETS US
DI 1: +0 | 00000000 2 50411
L ) +4 | 00000001 1 12602
+8
+12
ps: ous | 55515;|s|qu 11 +16
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3. ETS-Eintrag Durch eine Flanke 0-1 von DI 0 ausgel6st
Wird der 3. Eintrag ab Adresse +0 eingetragen.
Schon bestehende ETS-Eintrage werden um 4 Byte verschoben.

t
T DI 0: Mm Addr| Pl RN ETS US

L DI 1: — »+0_ | 00000011 3 57973
: +4 | 00000000 2 50411
+8 | 00000001 1 12602

+12

us: ops | pssqsqs|qu I'1 16

4. ETS-Eintrag Durch eine Flanke 1-0 von DI 1 ausgeldst

Wird der 4. Eintrag ab Adresse +0 eingetragen.
Schon bestehende ETS-Eintrage werden um 4 Byte verschoben.

t
[ o S N A O O Addr]| P RN ETS US
L DI 1 +0 00000001 4 62384
: +4 00000011 3 57973
+8 | 00000000 2 50411
+12 | 00000001 1 12602
us: ops | pssqsqs|ops I 16
5. ETS-Eintrag Durch eine Flanke 0-1 von DI 0 ausgel6st

Wird der 5. Eintrag ab Adresse +0 eingetragen.
Schon bestehende ETS-Eintrage werden um 4 Byte verschoben.
Die maximale Anzahl an ETS-Eintragen ist erreicht.

t
2 o s B O
L DI 1 —+0 | 00000001 5 3150
. +4 | 00000001 4 62384
+8 00000011 3 57973
+12 | 00000000 2 50411
Ms: oups | |65515qs|qps 1 +16 | 00000001 1 12602
6. ETS-Eintrag Durch eine Flanke 1-0 von DI 1 ausgeldst

Wird der 6. Eintrag ab Adresse +0 eingetragen.
Schon bestehende ETS-Eintrage werden um 4 Byte verschoben.
Der 1. ETS-Eintrag wird geléscht und steht nicht mehr zur verfigung.
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>>>> t
T DI 0: u LM Addr|  PII RN ETS US
. ~ »+0 | 00000000 6 25205
L DI 1 WL— +4 | 00000001 5 3150
+8 | 00000001 4 62384
+12 | 00000011 3 57973
us: ous | 155515qs|q1s 1] +16 | 00000000 2 50411
00000001 1 12602
7. ETS-Eintrag Durch eine Flanke 0-1 von DI 0 ausgel6st

B Wird der 7. Eintrag ab Adresse +0 eingetragen.
B Schon bestehende ETS-Eintrage werden um 4 Byte verschoben.
B Der 2. ETS-Eintrag wird geloscht und steht nicht mehr zur verfiigung.

>>>> t

*pro: _T—\—T_U—uﬂj Addr] Pl RN ETS US

L DI 1: m ——»+0 | 00000001 7 29616

: +4 100000000 6 25205

+8 | 00000001 5 3150

+12 | 00000001 4 62384

Ms: ops | |65515L|s|0IJs I | +16 [ 00000011 3 57973

00000000 2 50411

00000001 1 12602

8. ETS-Eintrag Durch eine Flanke 0-1 von DI 0 ausgeldst

B Wird der 8. Eintrag ab Adresse +0 eingetragen.
B Schon bestehende ETS-Eintrage werden um 4 Byte verschoben.
B Der 3. ETS-Eintrag wird geldscht und steht nicht mehr zur verfigung.

t

>>>>

toro: 1 LT Addr] Pl RN ETS US
L DI 1: —,M+ +0_ | 00000001 8 42219
: | +4 | 00000001 7 29616
+8 | 00000000 6 25205
+12 | 00000001 5 3150
ps: [ops | |65515,|5|qu I1 +16_| 00000001 4 62384
00000011 3 57973
00000000 2 50411
00000001 1 12602
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9.8.6 Diagnosen

Diagnosedaten

stay connected

Da dieses Modul keinen Diagnosealarm unterstitzt, dienen die

Diagnosedaten der Information Gber dieses Modul.

Diagnosen

DS Datensatz fir Zugriff iber PROFIBUS und PROFINET

Zugriff Gber DS 0x01.

Zusatzlich kénnen Sie ber DS 0x00 auf die ersten 4 Byte zugreifen.
IX Index fur Zugriff Gber CANopen.

Zugriff Gber IX 0x2F01.

Zusatzlich kdnnen Sie Uber IX 0x2F00 auf die ersten 4 Byte zugreifen.
SX Subindex fiir Zugriff iber EtherCAT mit Index 0x5005 + EtherCAT-Slot.
HINWEIS

Weitere Informationen finden Sie im Handbuch zu Ihrem Busknoten.

Name Bytes |Funktion Default DS IX SX
ERR_A 1 |reserviert 0x00 0x01 | Ox2F01 0x02
MODTYP 1 |Modulinformation Ox1F 0x03
ERR_C 1 |reserviert 0x00 0x04
ERR_D 1 |reserviert 0x00 0x05
CHTYP 1 |Kanaltyp 0x70 0x06
NUMBIT 1 |Anzahl Diagnosebits pro Kanal 0x00 0x07
NUMCH 1 |Anzahl Kanéle des Moduls 0x04 0x08
CHERR 1 |reserviert 0x00 0x09
CHOERR ... CH7ERR 8 |reserviert 0x00 OxO0A ... Ox11
DIAG_US 4 |us-Ticker 0x00 0x13
MODTYP
Modulinformation Byte Bit 7 ... 0 |Beschreibung
0 Bit 3 ... 0 |Modulklasse
1111b ‘Digitalmodul
Bit 4 gesetzt bei Kanalinformation vorhanden
Bit7 ... 5 |reserviert
CHTYP
Kanaltyp Byte Bit 7 ... 0 |Beschreibung
0 Bit6 ... 0 |Kanaltyp
0x70  |Digitaleingabe
Bit 7 0 (fix)
NUMBIT
Diagnosebits Byte Bit 7 ... 0 |Beschreibung
0 Anzahl der Diagnosebits des Moduls pro Kanal (hier 0x00)
NUMCH
Kanale Byte Bit 7 ... 0 |Beschreibung
0 Anzahl der Kanale eines Moduls (hier 0x02)
DIAG_US
ps-Ticker Byte Bit 7 ... 0 |Beschreibung
0..3 Wert des us-Tickers bei Auftreten der Diagnose
ERR_A/C/D
CHERR Byte Bit 7 ... 0 |Beschreibung
CHXERR 0 Reserviert
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9.8.7 Technische Daten
Stromaufnahme / Verlustleistung
Stromaufnahme aus Riickwandbus 100 mA
Verlustleistung 0,95 W
Digitale Eingénge
Anzahl Eingange 4
Leitungslange geschirmt 1000 m
Leitungsldnge ungeschirmt 600 m
Lastnennspannung 24\ =
Stromaufnahme aus Lastspannung L+ (ohne Last) 15 mA
Nennwert 20,4...28,8 V ===
Eingangsspannung fir Signal "0" 0.5V==
Eingangsspannung fur Signal "1" 15...28,8 V==
Signallogik Eingang P-lesend
Eingangskapazitat -
Eingangsstrom fir Signal "1" 3 mA
Anschluss von 2-Draht-BERO mdglich Ja
Max. zulassiger BERO-Ruhestrom 0,5mA

Eingangsverzégerung von "0" nach "1"

Parametrierbar 2us - 3ms

Eingangsverzdgerung von "1" nach "0"

Parametrierbar 2us - 3ms

Anzahl gleichzeitig nutzbarer Eingange waagrechter Auf-

bau

4

Anzahl gleichzeitig nutzbarer Eingange senkrechter Auf-

bau

4

Eingangskennlinie

IEC 61131-2, Typ 1

EingangsdatengrofRe

60 Byte

Status, Alarm, Diagnosen

Statusanzeige

Griine LED pro Kanal

Alarme Nein
Prozessalarm Nein
Diagnosealarm Nein
Diagnosefunktion Nein
Diagnoseinformation auslesbar Méglich
Modulstatus Griine LED
Modulfehleranzeige Rote LED
Kanalfehleranzeige Keine
Potenzialtrennung
Zwischen Kanalen und Rickwandbus Ja
Isolierung geprift mit 500V ===
Datengrofen
Eingangsbytes 20/60
Ausgangsbytes 0
Parameterbytes 12
Diagnosebytes 20

Handbuch 57220_hdb_de 12

113/228




Digitale Eingange

FWMURR

AR ELEKTRONIK

stay connected

Mechanische Daten

Gehause

Material

PPE / PPE GF10

Abmessungen (B x Hx T)

12,9 x 109 x 76,5 mm

Gewicht netto 58 g
Gewicht inklusive Zubehor 58 g
Gewicht brutto 7349
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9.9 Art.-No. 57244, Dl 4x 24 V DC 3-Leiter
9.9.1 Leistungsmerkmale
Beschreibung Das Elektronikmodul erfasst die binaren Steuersignale aus der Prozessebene

und transportiert sie galvanisch getrennt zum tbergeordneten Bussystem. Es
hat 4 Kanale, die ihren Zustand tber LEDs anzeigen.

Eigenschaften B 4 digitale Eingange im 3-Leiter-Anschluss, potenzialgetrennt zum Ruck-
wandbus

B Geeignet fir Schalter und Naherungsschalter

B Statusanzeige der Kanale durch LEDs auch bei deaktivierter Elektronik-
versorgung

9.9.2 Aufbau

1 Verriegelungshebel am Terminal-
modul

Beschriftungsstreifen
Ruckwandbus
LED-Statusanzeige
24-\V-DC-Leistungsversorgung
Elektronikmodul
Terminalmodul

Verriegelungshebel am Elektro-
nikmodul

0 N O o~ WODN

9 Anschlussklemmen

Bestelldaten

Typ Art.-No. Beschreibung

Digitales Eingangsmodul 57244 Digitales Eingangsmodul inkl. Sockel
DI 4xDC 24V 3-Leiter
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Statusanzeige
RUN Aus

An

=
=
O

MF Aus
An
Blinkend mit 2 Hz

o oo

3 P e =
LB W e s e s |

NH

DI x Aus
An

RUN MF DI x Beschreibung

Buskommunikation ist OK
Modulstatus ist OK

. Buskommunikation ist OK
Modulstatus meldet Fehler

] X Buskommunikation nicht méglich
Modulstatus meldet Fehler

Fehler
Versorgungsspannung Bus

7 Blinkend (2 Hz): Konfigurationsfehler
X Z X (siehe 8 Fehlersuche, Seite 51)

Digitaler Eingang hat 1-Signal

Digitaler Eingang hat 0-Signal

X: nicht relevant

Tab. 9-34: Zustandsanzeigen der LEDs

Anschlussklemme =» Schliel3en Sie Drahte mit einem Querschnitt von 0,08 mm? bis 1,5 mm?Zan.
DI
o 18
1 5 T \
"Tl 2 6 el
2 6 i
L 3 7
3 7 J i
4ol s & =
4 8
DC24V |
ov
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Pos. |Funktion Typ Beschreibung

1 DIO Eingang Digitaler Eingang DI 0
2 24V DC Ausgang 24V DC fur Geber

3 ov Ausgang GND

4 DI 2 Eingang Digitaler Eingang DI 2
5 DI1 Eingang Digitaler Eingang DI 1
6 24V DC Ausgang 24V DC fur Geber

7 ov Ausgang GND

8 DI 3 Eingang Digitaler Eingang DI 3

Tab. 9-35: Belegung der Anschlussklemmen

9.9.3 Ein-/Ausgabe-Bereich

Eingabebereich

Ausgabebereich

Bei PROFIBUS und PROFINET wird der Ein- bzw. Ausgabebereich im ent-
sprechenden Adressbereich eingeblendet.
B X = Index fir Zugriff Gber CANopen

B SX = Subindex fir Zugriff Gber EtherCAT mit Index 0x6000 + EtherCAT-
Slot

HINWEIS
Weitere Informationen finden Sie im Handbuch zu Ihrem Busknoten.

Adr. |[Name |Bytes |Funktion IX SX
+0 Pl 1 Zustand der Eingange 0x5000
Bit0: DI O 0x01
Bit 1: DI 1 0x02
Bit 2: DI 2 0x03
Bit 3: DI 3 0x04
Bit 7 ... 4: reserviert

Tab. 9-36: Eingabebereich

Das Modul belegt keine Bytes im Ausgabebereich.

994 Technische Daten

Stromaufnahme / Verlustleistung

Stromaufnahme aus Riickwandbus 65 mA

Verlustleistung 0,6 W

Handbuch 57220_hdb_de_12 1171228




Digitale Eingange

IWNMURR

mhAm ELEKTRONIK
stay connected
Digitale Eingédnge
Anzahl Eingange 4
Leitungslange geschirmt 1000 m
Leitungslange ungeschirmt 600 m
Nennwert 20,4..28,8V ==
Eingangsspannung fir Signal "0" 0.5V==
Eingangsspannung fur Signal "1" 15...28,8 V ==
Signallogik Eingang P-lesend
Eingangskapazitat -
Eingangsstrom fiir Signal "1" 3 mA
Anschluss von 2-Draht-BERO mdglich Ja
Max. zulassiger BERO-Ruhestrom 0,5mA
Eingangsverzdgerung von "0" nach "1" 3ms
Eingangsverzdgerung von "1" nach "0" 3ms
énzahl gleichzeitig nutzbarer Eingange waagrechter Auf-|4
au
Anzahl gleichzeitig nutzbarer Eingdnge senkrechter Auf- |4

bau

Eingangskennlinie

IEC 61131-2, Typ 1

Eingangsdatengrofe

4 Bit

Status, Alarm, Diagnosen

Statusanzeige

Griine LED pro Kanal

Alarme

Nein

Prozessalarm Nein
Diagnosealarm Nein
Diagnosefunktion Nein
Diagnoseinformation auslesbar Keine
Modulstatus Griine LED
Modulfehleranzeige Rote LED
Kanalfehleranzeige Keine
Potenzialtrennung
Zwischen Kanalen und Rickwandbus Ja
Isolierung geprift mit 500V ==
DatengrofRen
Eingangsbytes 1
Ausgangsbytes 0
Parameterbytes 0
Diagnosebytes 0
Mechanische Daten Gehduse
Material PPE / PPE GF10

Abmessungen (B x Hx T)

12,9 x 109 x 76,5 mm

Gewicht netto 57 g
Gewicht inklusive Zubehor 579
Gewicht brutto 719
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9.10 Art.-No. 57280, DI 8x 24 V DC
9.10.1 Leistungsmerkmale
Beschreibung Das Elektronikmodul erfasst die binaren Steuersignale aus der Prozessebene

und transportiert sie galvanisch getrennt zum tbergeordneten Bussystem. Es
hat 8 Kanale, die ihren Zustand tber LEDs anzeigen.

Eigenschaften B 8 digitale Eingange potenzialgetrennt zum Riickwandbus
B Geeignet fir Schalter und Naherungsschalter

B Statusanzeige der Kanale durch LEDs auch bei deaktivierter Elektronik-
versorgung

9.10.2 Aufbau

1 Verriegelungshebel am Terminal-
modul

Beschriftungsstreifen
Ruckwandbus
LED-Statusanzeige
24-V-DC-Leistungsversorgung
Elektronikmodul
Terminalmodul

Verriegelungshebel am Elektro-
nikmodul

9 Anschlussklemmen

0 NOoO b ODN

Bestelldaten

Typ Art.-No. Beschreibung
Digitales Eingangsmodul 57280 Digitales Eingangsmodul inkl. Sockel
DI 8xDC 24V
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Digitale Eingange

IWNMURR

mAAm ELEKTRONIK

Statusanzeige

Anschlussklemme

RUN

=
--—=

MF

OO O OO e O
B e

DI x

stay connected

Aus
An

Aus
An
Blinkend mit 2 Hz

NH

Aus
An

RUN MF DI x

Beschreibung

Buskommunikation ist OK
Modulstatus ist OK

Buskommunikation ist OK
Modulstatus meldet Fehler

Buskommunikation nicht méglich
Modulstatus meldet Fehler

Fehler
Versorgungsspannung Bus

Blinkend (2 Hz): Konfigurationsfehler
(siehe 8 Fehlersuche, Seite 51)

Digitaler Eingang hat 1-Signal

Digitaler Eingang hat 0-Signal

X: nicht relevant

Tab. 9-37: Zustandsanzeigen der LEDs

=» Schliel3en Sie Drahte mit einem Querschnitt von 0,08 mm? bis 1,5 mm?Zan.

DC24V DI DC2AY

_/J< 0 1 )5_/i
1 5

_/42< 2 3 ,6_/*
2 6

I R
3 7

Ji( 6 7 >8_/i
4 8 D24V P——i-

[T —
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Digitale Einginge "\ MURR

mhAm ELEKTRONIK
stay connected
Pos. | Funktion Typ Beschreibung
1 DI O Eingang Digitaler Eingang DI 0
2 DI 2 Eingang Digitaler Eingang DI 2
3 Dl 4 Eingang Digitaler Eingang DI 4
4 DI 6 Eingang Digitaler Eingang DI 6
5 DI 1 Eingang Digitaler Eingang DI 1
6 DI 3 Eingang Digitaler Eingang DI 3
7 DI 5 Eingang Digitaler Eingang DI 5
8 DI 7 Eingang Digitaler Eingang DI 7
Tab. 9-38: Belegung der Anschlussklemmen
9.10.3 Ein-/Ausgabe-Bereich
Eingabebereich Bei PROFIBUS und PROFINET wird der Ein- bzw. Ausgabebereich im ent-

sprechenden Adressbereich eingeblendet.

B |X = Index fur Zugriff tber CANopen
B SX = Subindex fir Zugriff Gber EtherCAT mit Index 0x6000 + EtherCAT-

Slot
HINWEIS
Weitere Informationen finden Sie im Handbuch zu lhrem Busknoten.

Adr. [Name |[Bytes |Funktion IX SX

+0 Pl 1 Zustand der Eingange 0x6000
Bit 0: DI O 0x01
Bit 1: DI 1 0x02
Bit 2: DI 2 0x03
Bit 3: DI 3 0x04
Bit4: DI 4 0x05
Bit 5: DI 5 0x06
Bit 6: DI 6 0x07
Bit7: DI 7 0x08

Tab. 9-39: Eingabebereich

Ausgabebereich Das Modul belegt keine Bytes im Ausgabebereich.

9.10.4 Technische Daten

Stromaufnahme / Verlustleistung

Stromaufnahme aus Rickwandbus 65 mA

Verlustleistung 0,9W
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Digitale Eingange

IWNMURR

mhAm ELEKTRONIK
stay connected
Digitale Eingédnge
Anzahl Eingange 8
Leitungslange geschirmt 1000 m
Leitungslange ungeschirmt 600 m
Nennwert 20,4..28,8V ==
Eingangsspannung fir Signal "0" 0.5V==
Eingangsspannung fur Signal "1" 15...28,8 V ==
Signallogik Eingang P-lesend
Eingangskapazitat -
Eingangsstrom fiir Signal "1" 3 mA
Anschluss von 2-Draht-BERO mdglich Ja
Max. zulassiger BERO-Ruhestrom 0,5mA
Eingangsverzdgerung von "0" nach "1" 3ms
Eingangsverzdgerung von "1" nach "0" 3ms
énzahl gleichzeitig nutzbarer Eingange waagrechter Auf-|8
au
Anzahl gleichzeitig nutzbarer Eingdnge senkrechter Auf- |8

bau

Eingangskennlinie

IEC 61131-2, Typ 1

Eingangsdatengrofe

8 Bit

Status, Alarm, Diagnosen

Statusanzeige

Griine LED pro Kanal

Alarme

Nein

Prozessalarm Nein
Diagnosealarm Nein
Diagnosefunktion Nein
Diagnoseinformation auslesbar Keine
Modulstatus Griine LED
Modulfehleranzeige Rote LED
Kanalfehleranzeige Keine
Potenzialtrennung
Zwischen Kanalen und Rickwandbus Ja
Isolierung geprift mit 500V ==
DatengrofRen
Eingangsbytes 1
Ausgangsbytes 0
Parameterbytes 0
Diagnosebytes 0
Mechanische Daten Gehduse
Material PPE / PPE GF10

Abmessungen (B x Hx T)

12,9 x 109 x 76,5 mm

Gewicht netto 57 g
Gewicht inklusive Zubehor 579
Gewicht brutto 719
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Digitale Einginge "\ MURR

mAAm ELEKTRONIK

stay connected
9.11 Art.-No. 57282, DI 8x 24 V DC NPN
9.11.1 Leistungsmerkmale
Beschreibung Das Elektronikmodul erfasst die binaren Steuersignale aus der Prozessebene

und transportiert sie galvanisch getrennt zum tbergeordneten Bussystem. Es
hat 8 Kanale, die ihren Zustand tber LEDs anzeigen.

Ein Eingang wird aktiv, sobald dieser auf Masse geschaltet wird.

Eigenschaften B 8 digitale Eingange (M-lesend), potenzialgetrennt
zum Ruickwandbus

B Geeignet fir Schalter und Naherungsschalter

B Statusanzeige der Kanale durch LEDs auch bei deaktivierter Elektronik-
versorgung

9.11.2 Aufbau

1 Verriegelungshebel am Terminal-
modul

Beschriftungsstreifen
Ruckwandbus
LED-Statusanzeige
24-V-DC-Leistungsversorgung
Elektronikmodul
Terminalmodul

Verriegelungshebel am Elektro-
nikmodul

0 N O 0ok WDN

9 Anschlussklemmen

Bestelldaten

Typ Art.-No. Beschreibung

Digitales Eingangsmodul 57282 Digitales Eingangsmodul inkl. Sockel
DI 8xDC 24V NPN

Handbuch 57220_hdb_de_12 123/228



Digitale Eingange

IWNMURR

mAAm ELEKTRONIK

Statusanzeige

OO O OO e O
B e

RUN

MF

DI x

stay connected

Aus

An

Aus
An
Blinkend mit 2 Hz

N |

Aus
An

RUN

MF

DI x

Beschreibung

Buskommunikation ist OK
Modulstatus ist OK

Buskommunikation ist OK
Modulstatus meldet Fehler

Buskommunikation nicht méglich
Modulstatus meldet Fehler

Fehler
Versorgungsspannung Bus

Blinkend (2 Hz): Konfigurationsfehler
(siehe 8 Fehlersuche, Seite 51)

Digitaler Eingang hat 1-Signal

Digitaler Eingang hat 0-Signal

X: nicht relevant

Tab. 9-40: Zustandsanzeigen der LEDs
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Digitale Einginge "\ MURR

mhAm ELEKTRONIK

stay connected
Anschlussklemme < SchlieRen Sie Drahte mit einem Querschnitt von 0,08 mm? bis 1,5 mm?an.
ov DI ov
1 5 ) S
2 6
20, 38
3 7
L 304 5L —
4 8
L —4e 78 — |
DC24V D~
o D— 1
Pos. |Funktion Typ Beschreibung
1 DI O Eingang Digitaler Eingang DI 0
2 DI 2 Eingang Digitaler Eingang DI 2
3 DI 4 Eingang Digitaler Eingang DI 4
4 DI 6 Eingang Digitaler Eingang DI 6
5 DI 1 Eingang Digitaler Eingang DI 1
6 DI 3 Eingang Digitaler Eingang DI 3
7 DI 5 Eingang Digitaler Eingang DI 5
8 DI 7 Eingang Digitaler Eingang DI 7
Tab. 9-41: Belegung der Anschlussklemmen
9.11.3 Ein-/Ausgabe-Bereich
Eingabebereich Bei PROFIBUS und PROFINET wird der Ein- bzw. Ausgabebereich im ent-

sprechenden Adressbereich eingeblendet.

B X = Index fir Zugriff iber CANopen
B SX = Subindex fir Zugriff Gber EtherCAT mit Index 0x6000 + EtherCAT-

Slot
HINWEIS
Weitere Informationen finden Sie im Handbuch zu lhrem Busknoten.

Adr. [Name |Bytes |Funktion IX SX

+0 Pl 1 Zustand der Eingange 0x6000
Bit 0: DI O 0x01
Bit 1: DI 1 0x02
Bit 2: DI 2 0x03
Bit 3: DI 3 0x04
Bit 4: DI 4 0x05
Bit 5: DI 5 0x06
Bit 6: DI 6 0x07
Bit7: DI 7 0x08

Tab. 9-42: Eingabebereich

Ausgabebereich Das Modul belegt keine Bytes im Ausgabebereich.
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Digitale Einginge "\ MURR

mhAm ELEKTRONIK
stay connected
9.11.4 Technische Daten
Stromaufnahme / Verlustleistung
Stromaufnahme aus Riickwandbus 65 mA
Verlustleistung 0,9W
Digitale Eingénge
Anzahl Eingange 8
Leitungslange geschirmt 1000 m
Leitungsldnge ungeschirmt 600 m
Nennwert 20,4...28,8 V ===
Eingangsspannung fir Signal "0" 15..28,8 V ==
Eingangsspannung fir Signal "1" 0.5V==
Signallogik Eingang M-lesend
Eingangskapazitat =
Eingangsstrom fir Signal "1" 3 mA
Anschluss von 2-Draht-BERO mdglich Ja
Max. zuldssiger BERO-Ruhestrom 0,5mA
Eingangsverzdgerung von "0" nach "1" 3ms
Eingangsverzdgerung von "1" nach "0" 3ms
,t’-)\nzahl gleichzeitig nutzbarer Eingange waagrechter Auf-|8
au
,t’-)\nzahl gleichzeitig nutzbarer Eingange senkrechter Auf- |8
au
Eingangsdatengrofe 8 Bit
Status, Alarm, Diagnosen
Statusanzeige Griine LED pro Kanal
Alarme Nein
Prozessalarm Nein
Diagnosealarm Nein
Diagnosefunktion Nein
Diagnoseinformation auslesbar Keine
Modulstatus Griine LED
Modulfehleranzeige Rote LED
Kanalfehleranzeige Keine
Potenzialtrennung
Zwischen Kanalen und Rickwandbus Ja
Isolierung geprift mit 500V ===
DatengrofRen
Eingangsbytes 1
Ausgangsbytes 0
Parameterbytes 0
Diagnosebytes 0
Mechanische Daten Gehduse
Material PPE / PPE GF10
Abmessungen (B x Hx T) 12,9 x 109 x 76,5 mm
Gewicht netto 57 g
Gewicht inklusive Zubehor 579
Gewicht brutto 719
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Digitale Ausgange "‘ MURR

mAAm ELEKTRONIK

stay connected
10 Digitale Ausgange

10.1 Art.-No. 57320, DO 2x 24V DC 0,5 A

10.1.1 Leistungsmerkmale

Beschreibung Das Elektronikmodul erfasst die binaren Steuersignale aus dem ibergeordne-

ten Bussystem und transportiert sie Uber die Ausgange an die Prozessebene.
Es hat 2 Kanale, die ihren Zustand uber LEDs anzeigen.

Eigenschaften B 2 digitale Ausgange potenzialgetrennt zum Rickwandbus
B Statusanzeige der Kanale durch LEDs.

10.1.2 Aufbau

1 Verriegelungshebel am Terminal-
modul

Beschriftungsstreifen
Ruckwandbus
LED-Statusanzeige
24-V-DC-Leistungsversorgung
Elektronikmodul
Terminalmodul

Verriegelungshebel am Elektro-
nikmodul

9 Anschlussklemmen

0 N O O~ WDN

Bestelldaten

Typ Art.-No. Beschreibung
Digitales Ausgangsmodul 57320 Digitales Ausgangsmodul inkl. Sockel
DO 2xDC 24V
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Digitale Ausgange "‘ MURR
AR ELEKTRONIK

stay connected

Statusanzeige
RUN Aus

An
RUN

MF Aus
An
Blinkend mit 2 Hz

DO 0
DO 1

NH

DO x Aus
An

RUN MF DO x Beschreibung

X Buskommunikation ist OK
Modulstatus ist OK

. X Buskommunikation ist OK
Modulstatus meldet Fehler bei Uberlast,
Kurzschluss oder Ubertemperatur

. X Buskommunikation nicht méglich
Modulstatus meldet Fehler bei Uberlast,
Kurzschluss oder Ubertemperatur

X Fehler
Versorgungsspannung Bus

X V/ X Blinkend (2 Hz): Konfigurationsfehler
7. (siehe 8 Fehlersuche, Seite 51)

Digitaler Ausgang hat 1-Signal

Digitaler Ausgang hat 0-Signal

X: nicht relevant

Tab. 10-1: Zustandsanzeigen der LEDs

Anschlussklemme = Schliel3en Sie Drahte mit einem Querschnitt von 0,08 mm? bis 1,5 mm?Zan.
DO
1 5 e
o2 6,
2 6
__3| v
3 7
4 8
4 8
DC24V |
o D
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Digitale Ausgange "‘MURR
mhAm ELEKTRONIK

stay connected

Pos. | Funktion Typ Beschreibung

1 DOO Ausgang Digitaler Ausgang DO 0
2 24V DC Ausgang 24V DC

3 oV Ausgang GND fiir Aktor

4 - nicht belegt

5 DO 1 Ausgang Digitaler Ausgang DO 1
6 24V DC Ausgang 24V DC

7 oV Ausgang GND fiir Aktor

8 - nicht belegt

Tab. 10-2: Belegung der Anschlussklemmen

ACHTUNG

Sachschaden durch falschen Anschluss

Das Einspeisen einer Spannung auf einen Ausgang ist nicht zulassig und
kann zur Zerstérung des Moduls fiihren!

> Keine externen Spannungen an den Ausgangen einspeisen.

10.1.3 Ein-/Ausgabe-Bereich

Eingabebereich Das Modul belegt keine Bytes im Eingabebereich.
Ausgabebereich Bei PROFIBUS und PROFINET wird der Ein- bzw. Ausgabebereich im ent-
sprechenden Adressbereich eingeblendet.

B |X = Index fur Zugriff Gber CANopen
B SX- Subindex fur Zugriff Gber EtherCAT mit Index 7000h + EtherCAT-Slot

HINWEIS
Weitere Informationen finden Sie im Handbuch zu lhrem Busknoten.
Adr. [Name |[Bytes |Funktion IX SX
+0 PIQ 1 Zustand der Ausgénge 0x5200
Bit0: DO 0O 0x01
Bit 1: DO 1 0x02
Bit 7 ... 2: reserviert

Tab. 10-3: Ausgabebereich

10.1.4 Technische Daten

Stromaufnahme / Verlustleistung

Stromaufnahme aus Riickwandbus 70 mA

Verlustleistung 0,4 W
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Digitale Ausgange

IWNMURR

mhAm ELEKTRONIK
stay connected
Digitale Ausgédnge
Anzahl Ausgéange 2
Leitungslange geschirmt 1000 m
Leitungslange ungeschirmt 600 m
Lastnennspannung 20,4..28,8V ==
Stromaufnahme aus Lastspannung L+ (ohne Last) 5mA
Summenstrom je Gruppe, waagrechter Aufbau, 40°C 1A
Summenstrom je Gruppe, waagrechter Aufbau, 60°C 1A
Summenstrom je Gruppe, senkrechter Aufbau 1A
Ausgangsstrom bei "1"-Signal, Nennwert 0,5A
Signallogik Ausgang P-schaltend
Ausgangsverzdgerung von "0" nach "1" 30 us
Ausgangsverzdgerung von "1" nach "0" 175 ps
Lampenlast 10W
Parallelschalten von Ausgangen zur redundanten An-  |Nicht mdglich
steuerung
Parallelschalten von Ausgangen zur Leistungserhéhung |Nicht mdglich
Ansteuern eines Digitaleingangs Ja
Schaltfrequenz bei onmscher Last <1000 Hz
Schaltfrequenz bei induktiver Last <0,5 Hz
Schaltfrequenz bei Lampenlast <10 Hz
Begrenzung (intern) der induktiven Abschaltspannung |L+ (-45 V)
Kurzschlussschutz des Ausgangs Ja, elektronisch
Ansprechschwelle des Schutzes 1A
AusgangsdatengroflRe 2 Bit

Status, Alarm, Diagnosen

Statusanzeige

Grune LED pro Kanal

Alarme

Nein

Prozessalarm Nein
Diagnosealarm Nein
Diagnosefunktion Nein
Diagnoseinformation auslesbar Keine
Modulstatus Griine LED
Modulfehleranzeige Rote LED
Kanalfehleranzeige Keine
Potenzialtrennung
Zwischen Kanalen und Rickwandbus Ja
Isolierung geprift mit 500V ==
DatengrofRen
Eingangsbytes 0
Ausgangsbytes 1
Parameterbytes 0
Diagnosebytes 0
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Digitale Ausgange

FWMURR

AR ELEKTRONIK

stay connected

Mechanische Daten

Gehause

Material

PPE / PPE GF10

Abmessungen (B x Hx T)

12,9 x 109 x 76,5 mm

Gewicht netto 58 g
Gewicht inklusive Zubehor 58 g
Gewicht brutto 729
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Digitale Ausgange "‘ MURR

mAAm ELEKTRONIK

stay connected
10.2 Art.-No. 57322, DO 2x 24 V DC 0,5 A NPN
10.2.1 Leistungsmerkmale
Beschreibung Das Elektronikmodul erfasst die bindren Steuersignale aus dem ibergeordne-

ten Bussystem und transportiert sie liber die Ausgange an die Prozessebene.
Es hat 2 Kanale, die als Low-Side-Schalter arbeiten. lhren Zustand zeigen sie
Uber LEDs an.

Low-Side-Schalter eignen sich zum Schalten von Massen. Bei einem Kurz-
schluss zwischen Schaltleitung und Masse wird die Last aktiviert, die Versor-
gungsspannung aber nicht beeinflusst.

Eigenschaften B 2 digitale Low-Side-Ausgéange potenzialgetrennt zum Rickwandbus
B Statusanzeige der Kanéale durch LEDs.

10.2.2 Aufbau

1 Verriegelungshebel am Terminal-
modul

Beschriftungsstreifen
Ruckwandbus
LED-Statusanzeige
24-V-DC-Leistungsversorgung
Elektronikmodul
Terminalmodul

Verriegelungshebel am Elektro-
nikmodul

9 Anschlussklemmen

0 NOoO b ODN

Bestelldaten

Typ Art.-No. Beschreibung
Digitales Ausgangsmodul 57322 Digitales Ausgangsmodul inkl. Sockel
DO 2xDC 24V 0,5A NPN
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Digitale Ausgange

FWMURR

AR ELEKTRONIK

Statusanzeige

Anschlussklemme

RUN

RUN

MF
DO 0

DO 1

DO x

stay connected

Aus

An

Aus
An
Blinkend mit 2 Hz

NH

Aus
An

RUN MF DO x

Beschreibung

Buskommunikation ist OK
Modulstatus ist OK

Buskommunikation ist OK
Modulstatus meldet Fehler bei Uberlast,
Kurzschluss oder Ubertemperatur

Buskommunikation nicht méglich
Modulstatus meldet Fehler bei Uberlast,
Kurzschluss oder Ubertemperatur

Fehler
Versorgungsspannung Bus

Blinkend (2 Hz): Konfigurationsfehler
(siehe 8 Fehlersuche, Seite 51)

Digitaler Ausgang hat 1-Signal

Digitaler Ausgang hat 0-Signal

X: nicht relevant

Tab. 10-4: Zustandsanzeigen der LEDs

=» SchlielRen Sie Drahte mit einem
an.

Querschnitt von 0,08 mm? bis 1,5 mm?

DO

2 6
__3 7
3 7
4 8
4 8
DC24V
ov D
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Digitale Ausgange "‘MURR
mhAm ELEKTRONIK

stay connected

Pos. |Funktion Typ Beschreibung

1 DO O Ausgang Digitaler Ausgang DO 0
2 24V DC Ausgang 24V DC fur Aktor

3 ov Ausgang GND

4 - - nicht belegt

5 DO 1 Ausgang Digitaler Ausgang DO 1
6 24V DC Ausgang 24V DC fir Aktor

7 ov Ausgang GND

8 --- - nicht belegt

Tab. 10-5: Belegung der Anschlussklemmen

ACHTUNG
Sachschaden durch falschen Anschluss

Das Einspeisen einer Spannung auf einen Ausgang ist nicht zuldssig und
kann zur Zerstérung des Moduls fihren!

= Keine externen Spannungen an den Ausgangen einspeisen.

10.2.3 Ein-/Ausgabe-Bereich

Eingabebereich Das Modul belegt keine Bytes im Eingabebereich.
Ausgabebereich Bei PROFIBUS und PROFINET wird der Ein- bzw. Ausgabebereich im ent-
sprechenden Adressbereich eingeblendet.

B X = Index fir Zugriff iber CANopen
B SX- Subindex fir Zugriff Gber EtherCAT mit Index 7000h + EtherCAT-Slot

HINWEIS
Weitere Informationen finden Sie im Handbuch zu lhrem Busknoten.
Adr. |[Name |Bytes |Funktion IX SX
+0 PIQ 1 Zustand der Ausgange 0x5200
Bit 0: DO 0O 0x01
Bit 1: DO 1 0x02
Bit 7 ... 2: reserviert

Tab. 10-6: Ausgabebereich

10.2.4 Technische Daten

Stromaufnahme / Verlustleistung

Stromaufnahme aus Rickwandbus 70 mA

Verlustleistung 0,4 W
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Digitale Ausgange

IWNMURR

mhAm ELEKTRONIK
stay connected
Digitale Ausgédnge
Anzahl Ausgéange 2
Leitungslange geschirmt 1000 m
Leitungslange ungeschirmt 600 m
Lastnennspannung 20,4..28,8V ==
Stromaufnahme aus Lastspannung L+ (ohne Last) 2,5mA
Summenstrom je Gruppe, waagrechter Aufbau, 40°C 1A
Summenstrom je Gruppe, waagrechter Aufbau, 60°C 1A
Summenstrom je Gruppe, senkrechter Aufbau 1A
Ausgangsstrom bei "1"-Signal, Nennwert 0,5A
Signallogik Ausgang M-schaltend
Ausgangsverzdgerung von "0" nach "1" 30 us
Ausgangsverzdgerung von "1" nach "0" 100 ps
Lampenlast 10W
Parallelschalten von Ausgangen zur redundanten An-  |Nicht mdglich
steuerung
Parallelschalten von Ausgangen zur Leistungserhéhung |Nicht mdglich
Ansteuern eines Digitaleingangs Ja
Schaltfrequenz bei onmscher Last <1000 Hz
Schaltfrequenz bei induktiver Last <0,5 Hz
Schaltfrequenz bei Lampenlast <10 Hz
Begrenzung (intern) der induktiven Abschaltspannung |+45V
Kurzschlussschutz des Ausgangs Ja, elektronisch
Ansprechschwelle des Schutzes 1,7A
AusgangsdatengroflRe 2 Bit

Status, Alarm, Diagnosen

Statusanzeige

Grune LED pro Kanal

Alarme

Nein

Prozessalarm Nein
Diagnosealarm Nein
Diagnosefunktion Nein
Diagnoseinformation auslesbar Keine
Modulstatus Griine LED
Modulfehleranzeige Rote LED
Kanalfehleranzeige Keine
Potenzialtrennung
Zwischen Kanalen und Rickwandbus Ja
Isolierung geprift mit 500V ==
DatengrofRen
Eingangsbytes 0
Ausgangsbytes 1
Parameterbytes 0
Diagnosebytes 0
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Digitale Ausgange

FWMURR

AR ELEKTRONIK

stay connected

Mechanische Daten

Gehause

Material

PPE / PPE GF10

Abmessungen (B x Hx T)

12,9 x 109 x 76,5 mm

Gewicht netto 57 g
Gewicht inklusive Zubehor 57 g
Gewicht brutto 7149

Handbuch 57220_hdb_de 12

136/228




Digitale Ausgange "‘ MURR

mhAm ELEKTRONIK

stay connected
10.3 Art.-No. 57323, DO 2x 24 V DC 0,5A Time Stamp ETS
10.3.1 Leistungsmerkmale
Beschreibung Das Elektronikmodul erfasst die bindren Steuersignale aus dem ibergeordne-

ten Bussystem und transportiert sie Uber die Ausgange an die Prozessebene.
Es hat 2 Kanale, die als Low-Side-Schalter arbeiten. lhren Zustand zeigen sie
Uber LEDs an.

Bei parametrierter ETS-Funktion (ETS = edge time stamp) kdnnen Sie abhan-
gig von der Parametrierung 5 (20 Byte) bzw. 15 (60 Byte) Zustande fir die
Ausgange zusammen mit einem Zeitwert des us-Tickers in den FIFO-Spei-
cher als ETS-Eintrag Gbertragen. Der FIFO-Speicher bietet Platz fir max. 31
ETS-Eintrage.

Eigenschaften B 2 digitale Ausgange potenzialgetrennt zum Rickwandbus
ETS-Funktion fir 5 bzw. 15 ETS-Eintrage (a 4 Byte)
Diagnosefunktion

Ansteuerung Uber Prozessabbild bzw. Hantierungsbaustein
Statusanzeige der Kanale durch LEDs

HINWEIS
= ETS-Module kénnen nur an Busknoten mit einem integrierten ps-Ticker

sinnvoll betrieben werden!

=» Im Ethernet-Busknoten mit Modbus TCP ist z. B. kein ys-Ticker integriert.

10.3.2 Aufbau

1 Verriegelungshebel am Terminal-
modul

Beschriftungsstreifen
Ruckwandbus
LED-Statusanzeige
24-V-DC-Leistungsversorgung
Elektronikmodul
Terminalmodul

Verriegelungshebel am Elektro-
nikmodul

9 Anschlussklemmen

© N O O~ WDN

Bestelldaten

Typ Art.-No. Beschreibung
Digitales Ausgangsmodul 57323 Digitales Ausgangsmodul inkl. Sockel
DO 2xDC 24V 0,5AETS
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Statusanzeige

RUN

DO 0
DO 1

stay connected

RUN Aus

MF

An

Aus
An
Blinkend mit 2 Hz

NH

DO x Aus

An

RUN

MF

DO x

Beschreibung

Buskommunikation ist OK
Modulstatus ist OK

Buskommunikation ist OK
Modulstatus meldet Fehler bei Uberlast,
Kurzschluss oder Ubertemperatur

Buskommunikation nicht méglich
Modulstatus meldet Fehler bei Uberlast,
Kurzschluss oder Ubertemperatur

Fehler
Versorgungsspannung Bus

Blinkend (2 Hz): Konfigurationsfehler
(siehe 8 Fehlersuche, Seite 51)

Digitaler Ausgang hat 1-Signal

Digitaler Ausgang hat 0-Signal

X: nicht relevant

Tab. 10-7: Zustandsanzeigen der LEDs

Anschlussklemme
an.

DC24v

ov D

- SchlieRen Sie Drahte mit einem Querschnitt von 0,08 mm? bis 1,5 mm?

DO

N
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Pos. | Funktion Typ Beschreibung

1 DOO Ausgang Digitaler Ausgang DO 0
2 24V DC Ausgang 24V DC

3 oV Ausgang GND fiir Aktor

4 - nicht belegt

5 DO 1 Ausgang Digitaler Ausgang DO 1
6 24V DC Ausgang 24V DC

7 oV Ausgang GND fiir Aktor

8 - nicht belegt

Tab. 10-8: Belegung der Anschlussklemmen

ACHTUNG

Sachschaden durch falschen Anschluss

Das Einspeisen einer Spannung auf einen Ausgang ist nicht zulassig und
kann zur Zerstérung des Moduls fiihren!

> Keine externen Spannungen an den Ausgangen einspeisen.

10.3.3 Ein-/Ausgabe-Bereich

Ein-/Ausgabebereich

Eingabebereich
4 Byte

Durch die ETS-Funktion (ETS=edge time stamp) kénnen Sie einen ge-
wiinschten Zeitwert (ETS_US) und den Zustand der Ausgange (PIQ) zusam-
men mit einer fortlaufenden Nummer (RN) im Prozessabbild als ETS-Eintrag
ablegen.

Sie kdnnen folgende Varianten projektieren:
B Cube20S DO2 ETS (20): FIFO mit 20 Byte fiir 5 ETS-Eintrage
B Cube20S DO2 ETS (60): FIFO mit 60 Byte fiir 15 ETS-Eintréage

HINWEIS
Der volle FIFO-Speicher nimmt keine weiteren ETS-Eintrage an.

Sicherstellen, dass die ETS-Eintrage tbernommen werden:
1| Ermitteln Sie zuerst den Zustand des FIFO-Speichers im Eingabebereich.
2 | Ubertragen Sie dann die ETS-Eintrage tiber STS_FIFO.

Bei PROFIBUS und PROFINET wird der Eingabebereich im entsprechenden
Adressbereich eingeblendet.

IX Index flr Zugriff Gber CANopen.

SX SX = Subindex fur Zugriff Gber EtherCAT.
Subindex fir Zugriff Gber EtherCAT mit Index 0x6000 + EtherCAT-Slot.

Informationen zum Zugriff auf das Cube20S finden Sie im Handbuch des ent-
sprechenden Busknoten.
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Adr., Name |Bytes|Funktion IX SX
+0 RN_LAST| 1 |Bit5...0 RN letzter FIFO-Eintrag 0x5440 0x01
Bit 6 1 (fix)
Bit 7 0 (fix)
+1 |RN_NEXT| 1 |[Bit5...0 |RN néachster zu bearbeitende 0x02
FIFO-Eintrag
Bit 6 1 (fix)
Bit 7 1 (fix)
+2 |STS_FIFO| 1 Status des FIFO-Speichers 0x03
+3 INUM_ETS| 1 Anzahl der ETS-Eintrage im 0x04
FIFO-Speicher
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10.3.3.1 ETS Belegung im Eingabebereich

RN_LAST
Bit5 ... O: Hier finden Sie die letzte RN des ETS-Eintrags, die zuletzt vom Modul
als gtltig erkannt und in den FIFO-Speicher des Moduls geschrieben
wurde.
Bit 6: 1 (fix) Identifiziert RN_LAST im Prozessabbild
Bit 7: 0 (fix) Identifiziert RN_LAST im Prozessabbild
RN_NEXT
Bit5...0: Hier finden Sie die RN des ETS-Eintrags, die als nachstes im FIFO-
Speicher des Moduls bearbeitet wird.
Beachten Sie, dass in RN_NEXT Bit 6 und 7 immer gesetzt sind.
Bit 6: 1 (fix) Identifiziert RN_NEXT im Prozessabbild
Bit 7: 1 (fix) Identifiziert RN_NEXT im Prozessabbild
STS_FIFO Hier erhalten Sie Informationen liber den Zustand des FIFO-Speichers:

STS_FIFO |Beschreibung
0x00 / 0x80 |Alles ist OK.

Diese Meldung erhalten Sie direkt nach der Ubernahme in den FIFO-
Speicher des Moduls.

0x01/0x81 |Es ist kein nachfolgender ETS-Eintrag im FIFO vorhanden.

Die RN entspricht nicht der erwarteten RN. Uberpriifen Sie lhre RN im
Ausgabebereich.

0x02 / 0x82 |Es sind keine neuen ETS-Eintrage im FIFO vorhanden.

0x03 / 0x83 |FIFO-Speicher ist voll. Es kann kein neuer ETS-Eintrag angenommen
werden.

B Werden weniger ETS-Eintréage geschrieben als moglich sind, mussen Sie
beim letzten ETS-Eintrag Bit 6 der RN setzen.

Dies ist erforderlich, um die nachfolgenden Eintrage nicht ungiiltig schrei-
ben zu missen.

B Das Modul ignoriert alle ETS-Eintrage nach einem Eintrag mit gesetztem
Bit 6.

B Befindet sich ein ETS-Eintrag mit einer RN mit gesetztem Bit 6 im FIFO-
Speicher, wird STS_FIFO mit 0x80 verodert zuriickgeliefert.

NUM_ETS Hier finden Sie immer die aktuelle Anzahl der ETS-Eintrage
im FIFO-Speicher des Moduls.
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10.3.3.2 Aufbau eines ETS Eintrags
Aufbau eines Abhangig von der projektierten Variante kdnnen Uber den Ausgabebereich 5
ETS-Eintrags bzw. 15 ETS-Eintrédge geschrieben werden. Hierbei sind fur jeden ETS-Ein-
trag 4 Byte im Prozessabbild vorgesehen:
Adr. [Name Bytes Funktion 1X SX
+0 [PIQ 1 Ausgabe-Byte 0x5640/s 0x01
+1 RN 1 Laufende Nummer 0x5641/s 0x02
+2 |ETS_US 2 ps-Ticker 0x5642/s 0x03
PIQ Hier kénnen Sie fur den gewlinschten Zeitpunkt den Zustand der Ausgange

bestimmen und den entsprechenden Ausgabe-Kanal sperren bzw. freigeben.
Das Ausgabe-Byte hat folgende Bit-Belegung:

Byte Bit Beschreibung
0 3..0 [Fix

4 Freigabe von DO 1

5 Freigabe von DO 0
0 |sperren
1 freigegeben

6 Zustand DO 1

7 Zustand DO 0
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Zeitliches Verhalten

des Ausgangs

stay connected

Die gleichzeitige Freigabe und Aktivierung bzw. Deaktivierung eines Aus-
gangs sollte vermieden werden. Aufgrund der unterschiedlichen Laufzeiten
(siehe Zeit A, B und C) bis zur Zustandsanderung kann es zu unerwlnschten
Schaltvorgédngen kommen. Die nachfolgende Abbildung zeigt das zeitliches
Verhalten eines Ausgangs bei Einsatz des Freigabebits.

Zustand DO:

[ N e

Freigabe DO: J

Ausgang DO: I_I | | |
—A— A A a —>A— A
—*B%l —»B*| —»B 4 — % Bl — % Bl
—» C +— —» C «+— —» C —» C «+— —% C «—

[0 Tristate-Zustand (hochohmig) A:ca.50..75ns B:ca.75..100 ns C:ca. 150 ...200 ns

RN

ETS_US

ETS-Funktionalit

at

® Die RN (Running Number) ist eine fortlaufende Nummer von O ... 63, wel-
che bei 1 beginnt.
® Uber die RN bestimmen Sie die zeitliche Abfolge der ETS-Eintrage.

B Beijedem ETS-Eintrag ist RN zu inkrementieren, ansonsten wird der ETS-
Eintrag vom Modul nicht erkannt.

Hinweis!

= Werden weniger ETS-Eintrdge geschrieben als mdglich sind, so missen
Sie beim letzten ETS-Eintrag Bit 6 der RN setzen.

=» Dies ist erforderlich, um die nachfolgenden Eintrage nicht "ungultig"
schreiben zu mussen.

> Das Modul ignoriert alle ETS-Eintrage hinter einem Eintrag mit gesetztem
Bit 6.

B Im Cube20S-Modul befindet sich ein 32 Bit-Timer (us-Ticker), welcher mit
NetzEIN gestartet wird und nach 232-1 us wieder bei 0 beginnt.

B Zur Angabe von ETS_US bestimmen Sie aus dem Low-Wort des ps-Ti-
ckers
(0 ... 65535 ps) einen Zeitwert fur lhren ETS-Eintrag.

> Geben Sie hier einen Zeitwert in ps vor, zu welchem der Zustand der Aus-
gange Ubernommen werden soll. (Wertebereich: 0 ... 65535)

B Nachfolgend sehen Sie, wie die ETS-Eintrage im Ausgabebereich abzu-
legen sind, damit diese in den FIFO-Speicher ibernommen werden kon-
nen.

pox: [[ T, |
us-Wert:  dpis |6553p;|s|0ps 6553505

Adr. PIQ |RN ETS_US

+0 |PIQ+0/RN+0 [ETS_US+0
+4 |PIQ+1RN+1 [ETS_US+1
+8 |PIQ+2|RN+2 |ETS_US+2
+12|PIQ+3|RN+3 | ETS_US+3
+16|PIQ+4 RN+4 |ETS_US+4

A A A A &
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10.3.3.3 ETS Belegung im Ausgabebereich

Ausgabebereich Bei PROFIBUS und PROFINET wird der Ausgabebereich im entsprechenden
20 Byte bzw. 60 Byte Adressbereich eingeblendet.
IX Index fir Zugriff Gber CANopen.
Mit s = Subindex adressieren Sie den entsprechenden ETS-Eintrag.
SX SX = Subindex fur Zugriff Uber EtherCAT.

Subindex fur Zugriff Gber EtherCAT mit Index 0x7000 + EtherCAT-Slot.

Informationen zum Zugriff auf das Cube20S finden Sie im Handbuch des ent-
sprechenden Busknoten.

Projektierung als DO 2 x 24 V DC (20) 20 Byte - 5 ETS-Eintrage
Art.-Nr. 57323
Adr. [PIl IX=_ [sX Adr.[RN IX= sX Adr.[ETS-US IX=_ [sX
0x5640 0x5640 0x5640
+0 |PIQ+0 s=1 0x01 +1  |RN+0 s=1 0x02 +2 |ETS_US+0 s=1 0x03
+4  |PIQ+1 s=2 0x04 +5 |RN+1 s=2 0x05 +6 |ETS_US+1 s=2 0x06
+8 |PIQ+2 s=3 0x07 +9 |RN+2 s=3 0x08 +10 |[ETS_US+2 s=3 0x09
+12 |PIQ+3 s=4 0x0A +13 |RN+3 s=4 0x0B +14 |ETS_US+3 s=4 0x0C
+16 |PIQ+4 s=5 0x0D +17 |RN+4 s=5 O0x0E +18 |[ETS_US+4 s=5 O0xOF
Projektierung als DO 2 x 24 V DC (60) 60 Byte - 15 ETS-Eintrage
Art.-Nr. 57323
Adr [PII IX=_ [sX Adr [RN IX= sX Adr. [ETS-US IX=_ [sX
0x5640 0x5640 0x5640
+0 |PIQ+0 s=1 0x01 +1 |RN+0 s=1 0x02 +2 |ETS_US+0 s=1 0x03
+4  |PIQ+1 s=2 0x04 +5 |RN+1 s=2 0x05 +6 |ETS_US+1 s=2 0x06
+8 |PIQ+2 s=3 0x07 +9 |RN+2 s=3 0x08 +10 |[ETS_US+2 s=3 0x09
+12 |PIQ+3 s=4 0x0A +13 |RN+3 s=4 0x0B +14 |ETS_US+3 s=4 0x0C
+16 |PIQ+4 s=5 0x0D +17 |RN+4 s=5 Ox0E +18 |[ETS_US+4 s=5 OxOF
+20 PIQ+5 =6 0x10 +21 |RN+5 =6 0x11 +22 |[ETS_US+5 $=6 0x12
+24 |PIQ+6 s=7 0x13 +25 |RN+6 s=7 0x14 +26 |[ETS_US+6 s=7 0x15
+28 |PIQ+7 s=8 0x16 +29 |RN+7 s=8 0x17 +30 |[ETS_US+7 s=8 0x18
+32 PIQ+8 s=9 0x19 +33 |[RN+8 s=9 0x1A +34 |[ETS_US+8 s=9 0x1B
+36 PIQ+9 s=10 |Ox1C +37 |RN+9 s=10 0x1D +38 |[ETS_US+9 s=10 |Ox1E
+40 |PIQ+10 ([s=11 Ox1F +41 |RN+10 |s=11 0x20 +42 |ETS_US+10 s=11 0x21
+44 |PIQ+11 |s=12 |0x22 +45 |RN+11 s=12 0x23 +46 |[ETS_US+11 s=12 |0x24
+48 |PIQ+12 |[s=13 |0x25 +49 |RN+12  [s=13 0x26 +50 |[ETS_US+12 s=13 |0x27
+52 |PIQ+13 |[s=14 |0x28 +53 |[RN+13 [s=14 0x29 +54 |ETS_US+13 s=14 |0x2A
+56 |[PIQ+14 |[s=15 |0x2B +57 |RN+14  |s=15 0x2C +58 |[ETS_US+14 s=15 |0x2D
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10.3.4 Parameterdaten
Parametrierdaten Das Modul bietet folgende Parametrierdaten, die fest eingestellt sind
und nicht verdndert werden kénnen.
DS Datensatz fur Zugriff iber PROFIBUS und PROFINET
IX Index flr Zugriff tber CANopen
SX Subindex fur Zugriff Gber EtherCAT mit Index 0x3100 + EtherCAT-Slot
HINWEIS
Weitere Informationen finden Sie im Handbuch zu Ihrem Busknoten.
Name Bytes |Funktion Default DS IX SX
PIL_L 1 Lange Prozessabbild 0x04 (fix) 0x02 0x3100 0x01
Eingabedaten @
PIQ_L 1 Lange Prozessabbild 0x14 bzw. 0x02 0x3101 0x02
Ausgabedaten °° 0x3C (fix)

a. Diesen Datensatz duirfen Sie ausschlieRlich im STOP-Zustand lbertragen.
b. Diesen Datensatz diirfen Sie ausschlieRlich im STOP-Zustand Ubertragen.

c. Dieser Parameter hangt von der projektierten Variante ab.

PIl_L
Byte Bit 7 ... 0 |Beschreibung
0 Die Lange flir das Prozessabbild der Eingabedaten ist fix auf 4
Byte eingestellt.
PIQ_L

Byte Bit 7 ... 0 |Beschreibung

0 Die Lange fiir das Prozessabbild ist fix auf die Lange der projek-
tierten Variante eingestellt (0x14 oder 0x3C).
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10.3.5 Beispiel

Beispiel zur
Funktionsweise

ETS-Werte

Zeitdiagramm

DO 0:

stay connected

Nachfolgend ein Beispiel, in welcher Reihenfolge die ETS-Eintrage abgelegt
werden.

In diesem Beispiel ist ein Modul projektiert, welches 20 Byte fir 5 ETS-Eintra-
ge im Ausgabebereich PIQ belegt.

B Zu folgenden Zeiten des ps-Tickers
sollen die Ausgange folgende Zustande annehmen

RN ETS_US | PIQDO O | PIQDO 1 | PIQFreigabe | PIQ Freigabe

in ps (Bit 7) (Bit 6) DO 0 (Bit 5) DO 0 (Bit 4)
0x01 6000 0 0 1 1
0x02 12506 1 0 1 1
0x03 34518 1 1 1 1
0x04 49526 0 0 1 1
0x05 54529 0 1 1 1
0x06 3500 1 1 1 1
0x07 12443 1 0 1 1
0x08 20185 0 0 1 1
0x09 30140 1 0 1 1
Ox0A 37330 0 0 1 1
0x0B 40000 0 0 0 0

Aus der Tabelle ergibt sich folgendes Zeitdiagramm.

“—
—
e

Yy

<+

DO 1:
enable DO 0/1: |
us:  Ou$

) | sbosws|dis [ 1 I
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5 ETS-Eintrage B Nach dem Schreiben der 5 ETS-Eintrage in die Prozessausgabe-Daten
schreiben werden diese direkt in den FIFO-Speicher des Moduls Ubertragen.
B Im Diagramm ist der Zustand der Ausgange zum Zeitpunkt "t" dargestellt.
B In PIl sind die entsprechenden Status-Bytes aufgefihrt.
Adr. PIQ RN | ETS_US FIFO PIQ RN | ETS_US |PIl
+0 | 00110000 | 0x01 6000 1 00110000 | 0x01 6000 |RN_LAST: 0x45
+4 10110000 | Ox02 | 12506 2 10110000 | 0x02 | 12506 |RN_NEXT: 0xC1
+8 11110000 | Ox03 | 34518 —_— 3 11110000 | Ox03 | 34518 |STS_FIFO: 0x00
+12 | 00110000 | O0x04 | 49526 4 00110000 | 0x04 | 49526 |NUM_ETS: 0x05
+16 | 01110000 | Ox05 | 54529 5 01110000 | Ox05 | 54529
6 00000000 | 0x00 0
7 00000000 | 0x00 0
8 00000000 | 0x00 0
9 00000000 | 0x00 0
00000000 | 0x00 0
31 00000000 | 0x00 0
R o
DO 0:
DO 1: T u

enable DO 0/1:

ws: | Oy
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ETS-Funktion ausfiihren

RN = 0x01 ausflihren

stay connected

B Damit die Ausgange entsprechend angesteuert werden kénnen, missen
Sie diese zuvor freigeben.

B In diesem Beispiel geben Sie mit der 1. RN die beiden Ausgange frei.
B Der ETS-Eintrag (RN = 0x01) wird ausgefiihrt und aus dem FIFO gel6scht.

FIFO PIQ RN | ETS_US |PII

1 10110000 | 0x02 | 12506 |RN_LAST: 0x45
2 11110000 | Ox03 | 34518 |RN_NEXT: 0xC2
3 00110000 | Ox04 | 49526 |STS_FIFO: 0x00 / 0x02
4 01110000 | 0x05 | 54529 |NUM_ETS: 0x04
5 00000000 | 0x00 0

6 00000000 | 0x00 0

7 00000000 | 0x00 0

8 00000000 | 0x00 0

9 00000000 | 0x00 0

... | 00000000 | 0x00 0

31 | 00000000 | Ox00 0

l

L1

'

T BN

Adr. PIQ RN | ETS_US
+0 00110000 | Ox01 6000
+4 10110000 | Ox02 | 12506
+8 11110000 | 0x03 | 34518
+12 | 00110000 | Ox04 | 49526
+16 | 01110000 | Ox05 | 54529

DO 0:

DO 1:
enable DO 0/1: |

us: [ Opd| |

fpsbasus|dis 1 1 1 11
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ETS-Funktion ausfiihren B Die Zustande von RN = 0x02 ... RN 0x04 werden nacheinander ausgege-

RN = 0x02 ... 0x04 ben und aus dem FIFO gel6scht.

Adr. PIQ RN | ETS_US FIFO PIQ RN | ETS_US |PIl
+0 | 00110000 | 0x01 6000 1 01110000 | Ox05 | 54529 |RN_LAST: 0x45
+4 10110000 | 0x02 | 12506 2 00000000 | 0x00 0 RN_NEXT: 0xC5
+8 11110000 | Ox03 | 34518 —_— 3 00000000 | 0x00 0 STS_FIFO: 0x00 / 0x02
+12 | 00110000 | Ox04 | 49526 4 00000000 | 0x00 0 NUM_ETS: 0x01
+16 | 01110000 | Ox05 | 54529 5 00000000 | 0x00 0

6 00000000 | 0x00 0

7 00000000 | 0x00 0

8 00000000 | 0x00 0

9 00000000 | 0x00 0

00000000 | 0x00 0

31 00000000 | 0x00 0

oo ___f RS S A !
I L

enable DO 0/1: J L
us: Ous [ ] | 65585is 4“* IR AN ORI 0
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5 ETS-Eintrage

stay connected

Nach dem Schreiben der ndchsten 5 ETS-Eintrage in die Prozessausgabe-
Daten werden diese direkt in den FIFO-Speicher des Moduls Ubertragen.

schreiben
Adr. PIQ RN | ETS_US
+0 11110000 | 0x06 3500
+4 10110000 | Ox07 | 12443
+8 | 00110000 | Ox08 | 20185
+12 | 00110000 | 0x09 | 30140
+16 | 00110000 | Ox0A | 37330

DO 0:

DO 1:

enable DO 0/1:

FIFO PIQ RN | ETS_US |PII

1 01110000 | 0x05 | 54529 |RN_LAST: 0x4A
2 11110000 | 0x06 | 3500 |RN_NEXT: 0xC5
3 10110000 | 0x07 | 12443 |STS_FIFO: 0x00 / 0x02
4 00110000 | Ox08 | 20185 |NUM_ETS: 0x06
5 10110000 | 0x09 | 30140

6 00110000 | OxOA | 37330

7 00000000 | 0x00 0

8 00000000 | 0x00 0

9 00000000 | 0x00 0

... | 00000000 | 0x00 0

31 | 00000000 | 0x00 0

_ 1

|

us: Ous | |
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ETS-Funktion ausfiihren B Die Zustande von RN = 0x06 ... RN 0x08 werden nacheinander ausgege-

RN = 0x06 ... 0x08 ben und aus dem FIFO gel6scht.

Adr. PIQ RN | ETS_US FIFO PIQ RN | ETS_US |PIl
+0 11110000 | 0x06 3500 1 10110000 | Ox09 | 30140 |RN_LAST: Ox4A
+4 10110000 | Ox07 | 12443 2 00110000 | OxOA | 37330 |RN_NEXT: 0xC5
+8 | 00110000 | 0x08 | 20185 —_— 3 00000000 | 0x00 0 STS_FIFO: 0x00 / 0x02
+12 | 10110000 | 0x09 | 30140 4 00000000 | 0x00 0 NUM_ETS: 0x02
+16 | 00110000 | OxOA | 37330 5 00000000 | 0x00 0

6 00000000 | 0x00 0

7 00000000 | 0x00 0

8 00000000 | 0x00 0

9 00000000 | 0x00 0

00000000 | 0x00 0

31 00000000 | 0x00 0

oo ¥ SRS (I !
R

enable DO 0/1: _T L
us: Ous | | | 65585)s (1”# 11 A
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Letzten ETS-Eintrag B Da weniger als 5 ETS-Eintrage geschrieben werden, ist immer beim letz-
schreiben ten ETS-Eintrag Bit 6 von RN zu setzen. Aus RN = 0x0B wird 0x4B.
Adr. PIQ RN | ETS_US FIFO PIQ RN |ETS_US |PIl
+0 | 00000000 | 0x4B | 40000 1 10110000 | 0x09 | 30140 |RN_LAST: Ox4B
+4 | 10110000 | 0x07 | 12443 2 00110000 | OxOA | 37330 |RN_NEXT: 0xC9
+8 | 00110000 | 0x08 | 20185 | 3 | 00000000 |0x4B| 40000 |STS_FIFO: 0x80 /0x82
+12 | 10110000 | 0x09 | 30140 4 | 00000000 | 0x00 0 NUM_ETS: 0x03
+16 | 00110000 | OxOA | 37330 5 | 00000000 | 0x00 0
6 | 00000000 | 0x00 0
7 00000000 | 0x00 0
8 00000000 | 0x00 0
9 | 00000000 | 0x00 0
... | 00000000 | 0x00 0
31 | 00000000 | 0x00 0

| t
DO 0: | { | ¢ T ¢
DO 1: 4 v} v

enable DO 0/1: _T L
us: Ous [ | | 65585(s quf L RN Rt
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ETS-Funktion ausfiihren
RN = 0x09 ... 0x4B

stay connected

B Die Zustande von RN = 0x09 ... RN 0x4B werden nacheinander ausgege-
ben und aus dem FIFO geldscht.

FIFO

PIQ

RN

ETS_US

Pll

1

00000000

0x00

00000000

0x00

00000000

0x00

00000000

0x00

00000000

0x00

00000000

0x00

00000000

0x00

00000000

0x00

O 0o N O O & W N

00000000

0x00

00000000

0x00

(O
hrq I

00000000

0x00

O O O O O O oo o oo o

RN_LAST: 0x4B
RN_NEXT: 0xCC
STS_FIFO: 0x80 / 0x82
NUM_ETS: 0x00

Adr. PIQ RN | ETS_US
+0 00000000 | 0x4B | 40000
+4 10110000 | 0x07 | 12443
+8 00110000 | 0x08 | 20185
+12 | 10110000 | 0x09 | 30140
+16 | 00110000 | OxO0A | 37330
DO 0: |
DO 1:
enable DO 0/1: T
us: Ous | |
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10.3.6

Diagnosedaten

Diagnosen

stay connected

Da dieses Modul keinen Diagnosealarm unterstitzt, dienen die

Diagnosedaten der Information Gber dieses Modul.

Diagnosen
DS Datensatz fir Zugriff Gber PROFIBUS und PROFINET
Zugriff Gber DS 0x01.
Zusatzlich kdnnen Sie lber DS 0x00 auf die ersten 4 Byte zugreifen.
IX Index fur Zugriff Gber CANopen.
Zugriff Gber IX 0x2F01.
Zusatzlich kdnnen Sie Uber IX 0x2F00 auf die ersten 4 Byte zugreifen.
SX Subindex fur Zugriff Gber EtherCAT mit Index 0x5005 + EtherCAT-Slot.
Informationen zum Zugriff auf das Cube20S finden Sie im Handbuch des ent-
sprechenden Busknoten.
Name Bytes |Funktion Default DS IX SX
ERR_A 1 |reserviert 0x00 0x01 | Ox2FO01 0x02
MODTYP 1 |Modulinformation Ox1F 0x03
ERR_C 1 |reserviert 0x00 0x04
ERR_D 1 |reserviert 0x00 0x05
CHTYP 1 |Kanaltyp 0x72 0x06
NUMBIT 1 |Anzahl Diagnosebits pro Kanal 0x00 0x07
NUMCH 1 |Anzahl Kanale des Moduls 0x02 0x08
CHERR 1 |reserviert 0x00 0x09
CHOERR ... CH7ERR 8 |reserviert 0x00 OxO0A ... 0x11
DIAG_US 4  |us-Ticker (32 Bit) 0x00 0x12
MODTYP
Modulinformation Byte Bit 7 ... 0 |Beschreibung
0 Bit 3 ... 0 |Modulklasse
1111b Digitalmodul
Bit 4 gesetzt bei Kanalinformation vorhanden
Bit7 ... 5 |reserviert
CHTYP
Kanaltyp Byte Bit 7 ... 0 |Beschreibung
0 Bit6 ... 0 |Kanaltyp
0x72  |Digitalausgabe
Bit 7 0 (fix)
NUMBIT
Diagnosebits Byte Bit 7 ... 0 [Beschreibung
0 Anzahl der Diagnosebits des Moduls pro Kanal (hier 0x00)
NUMCH
Kanéle Byte Bit 7 ... 0 [Beschreibung
0 Anzahl der Kanale eines Moduls (hier 0x02)
DIAG_US
ps-Ticker Byte |Bit7...0 |Beschreibung
0..3 7 ...0 |Wert des ps-Tickers bei Generierung der Diagnosedaten

Tab. 10-9: ps-Ticker

ps-Ticker

Im Modul befindet sich ein Timer (us-Ticker), der mit NetzEIN gestartet wird
und nach 232-1 us wieder bei 0 beginnt.
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ERR_A/C/D

CHERR Byte Bit 7 ... 0 |Beschreibung

CHXERR 0 Reserviert

10.3.7 Technische Daten

Stromaufnahme / Verlustleistung
Stromaufnahme aus Rickwandbus 105 mA
Verlustleistung 0,95 W

Digitale Ausgange
Anzahl Ausgéange 2
Leitungslange geschirmt 1000 m
Leitungslange ungeschirmt 600 m
Lastnennspannung 20,4 ...28,8V =
Stromaufnahme aus Lastspannung L+ (ohne Last) 15 mA
Summenstrom je Gruppe, waagrechter Aufbau, 40°C 1A
Summenstrom je Gruppe, waagrechter Aufbau, 60°C 1A
Summenstrom je Gruppe, senkrechter Aufbau 1A
Ausgangsstrom bei "1"-Signal, Nennwert 0,5A
Ausgangsverzdgerung von "0" nach "1" <100 ns
Signallogik Ausgang P-Schaltend
Ausgangsverzdgerung von "1" nach "0" <100 ns
Lampenlast 0w
Parallelschalten von Ausgangen zur redundanten An-  |Nicht mdéglich
steuerung
Parallelschalten von Ausgangen zur Leistungserhéhung |Nicht méglich
Ansteuern eines Digitaleingangs Ja
Schaltfrequenz bei ohmscher Last <40 kHz
Schaltfrequenz bei induktiver Last <40 kHz
Schaltfrequenz bei Lampenlast <40 kHz
Begrenzung (intern) der induktiven Abschaltspannung |L+ (-52 V)
Kurzschlussschutz des Ausgangs Ja, elektronisch;

nur highside

Ansprechschwelle des Schutzes 25A
AusgangsdatengrofRe 60 Byte

Status, Alarm, Diagnosen

Statusanzeige

Grune LED pro Kanal

Alarme

Nein

Prozessalarm Nein
Diagnosealarm Nein
Diagnosefunktion Nein
Diagnoseinformation auslesbar Maéglich
Modulstatus Grine LED
Modulfehleranzeige Rote LED
Kanalfehleranzeige Keine
Potenzialtrennung
Zwischen Kanalen und Riickwandbus Ja
Isolierung geprift mit 500V ==

Handbuch 57220_hdb_de 12

155/228




Digitale Ausgange "‘ MURR
mhAm ELEKTRONIK
stay connected
Datengrofen
Eingangsbytes 4
Ausgangsbytes 20/60
Parameterbytes 6
Diagnosebytes 20
Mechanische Daten Gehause
Material PPE / PPE GF10
Abmessungen (B x Hx T) 12,9 x 109 x 76,5 mm
Gewicht netto 619
Gewicht inklusive Zubehor 61g
Gewicht brutto 759
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10.4 Art.-No. 57325,D02x24VDC 2A
10.4.1 Leistungsmerkmale
Beschreibung Das Elektronikmodul erfasst die bindren Steuersignale aus dem ibergeordne-

ten Bussystem und transportiert sie liber die Ausgange an die Prozessebene.
Es hat 2 Kanale, die ihren Zustand Gber LEDs anzeigen.

Eigenschaften B 2 digitale Ausgange potenzialgetrennt zum Rickwandbus
B Statusanzeige der Kanéale durch LEDs.

10.4.2 Aufbau

1 Verriegelungshebel am Terminal-
modul

Beschriftungsstreifen
Ruckwandbus
LED-Statusanzeige
24-V-DC-Leistungsversorgung
Elektronikmodul
Terminalmodul

0 NOoO b ODN

Verriegelungshebel am Elektro-
nikmodul

9 Anschlussklemmen

Bestelldaten

Typ Art.-No. Beschreibung
Digitales Ausgangsmodul 57325 Digitales Ausgangsmodul inkl. Sockel
DO 2xDC 24V 2A
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Statusanzeige
RUN Aus

An
RUN

MF Aus
An
Blinkend mit 2 Hz

DO 0
DO 1

NH

DO x Aus
An

RUN MF DO x Beschreibung

X Buskommunikation ist OK
Modulstatus ist OK

. X Buskommunikation ist OK
Modulstatus meldet Fehler bei Uberlast,
Kurzschluss oder Ubertemperatur

. X Buskommunikation nicht méglich
Modulstatus meldet Fehler bei Uberlast,
Kurzschluss oder Ubertemperatur

X Fehler
Versorgungsspannung Bus

X V/ X Blinkend (2 Hz): Konfigurationsfehler
7. (siehe 8 Fehlersuche, Seite 51)

Digitaler Ausgang hat 1-Signal

Digitaler Ausgang hat 0-Signal

X: nicht relevant

Tab. 10-10: Zustandsanzeigen der LEDs

Anschlussklemme = Schliel3en Sie Drahte mit einem Querschnitt von 0,08 mm? bis 1,5 mm?Zan.
DO
1 5 e
o2 6,
2 6
__3| v
3 7
4 8
4 8
DC24V |
o D
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Pos. | Funktion Typ Beschreibung

1 DOO Ausgang Digitaler Ausgang DO 0
2 24V DC Ausgang 24V DC

3 oV Ausgang GND fiir Aktor

4 - nicht belegt

5 DO 1 Ausgang Digitaler Ausgang DO 1
6 24V DC Ausgang 24V DC

7 oV Ausgang GND fiir Aktor

8 - nicht belegt

Tab. 10-11: Belegung der Anschlussklemmen

ACHTUNG

Sachschaden durch falschen Anschluss

Das Einspeisen einer Spannung auf einen Ausgang ist nicht zulassig und
kann zur Zerstérung des Moduls fiihren!

> Keine externen Spannungen an den Ausgangen einspeisen.

10.4.3 Ein-/Ausgabe-Bereich

Eingabebereich Das Modul belegt keine Bytes im Eingabebereich.
Ausgabebereich Bei PROFIBUS und PROFINET wird der Ein- bzw. Ausgabebereich im ent-
sprechenden Adressbereich eingeblendet.

B |X = Index fur Zugriff Gber CANopen
B SX- Subindex fur Zugriff Gber EtherCAT mit Index 7000h + EtherCAT-Slot

HINWEIS
Weitere Informationen finden Sie im Handbuch zu lhrem Busknoten.
Adr. [Name |[Bytes |Funktion IX SX
+0 PIQ 1 Zustand der Ausgénge 0x5200
Bit0: DO 0O 0x01
Bit 1: DO 1 0x02
Bit 7 ... 2: reserviert

Tab. 10-12: Ausgabebereich

10.4.4 Technische Daten

Stromaufnahme / Verlustleistung

Stromaufnahme aus Riickwandbus 70 mA

Verlustleistung 0,55 W
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Digitale Ausgédnge
Anzahl Ausgéange 2
Leitungslange geschirmt 1000 m
Leitungslange ungeschirmt 600 m
Lastnennspannung 20,4...28,8V =
Stromaufnahme aus Lastspannung L+ (ohne Last) 10 mA
Summenstrom je Gruppe, waagrechter Aufbau, 40°C 4 A
Summenstrom je Gruppe, waagrechter Aufbau, 60°C 4 A
Summenstrom je Gruppe, senkrechter Aufbau 4 A
Ausgangsstrom bei "1"-Signal, Nennwert 2A
Signallogik Ausgang P-schaltend
Ausgangsverzdgerung von "0" nach "1" 100 ps
Ausgangsverzdgerung von "1" nach "0" 250 ps
Lampenlast 10W
Parallelschalten von Ausgangen zur redundanten An-  |Nicht mdglich
steuerung
Parallelschalten von Ausgangen zur Leistungserhéhung |Nicht mdglich
Ansteuern eines Digitaleingangs Ja
Schaltfrequenz bei onmscher Last <1000 Hz
Schaltfrequenz bei induktiver Last <0,5 Hz
Schaltfrequenz bei Lampenlast <10 Hz
Begrenzung (intern) der induktiven Abschaltspannung |L+ (-52 V)
Kurzschlussschutz des Ausgangs Ja, elektronisch
Ansprechschwelle des Schutzes 2,7A
AusgangsdatengroflRe 2 Bit

Status, Alarm, Diagnosen

Statusanzeige

Grune LED pro Kanal

Alarme Nein
Prozessalarm Nein
Diagnosealarm Nein
Diagnosefunktion Nein
Diagnoseinformation auslesbar Keine
Modulstatus Griine LED
Modulfehleranzeige Rote LED
Kanalfehleranzeige Keine
Potenzialtrennung
Zwischen Kanalen und Rickwandbus Ja
Isolierung geprift mit 500V ==
DatengrofRen
Eingangsbytes 0
Ausgangsbytes 1
Parameterbytes 0
Diagnosebytes 0
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Mechanische Daten

Gehause

Material

PPE / PPE GF10

Abmessungen (B x Hx T)

12,9 x 109 x 76,5 mm

Gewicht netto 57 g
Gewicht inklusive Zubehor 57 g
Gewicht brutto 7149
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10.5 Art.-No. 57326, DO 2x 24V DC 0,5 A PWM

10.5.1

Beschreibung

Leistungsmerkmale

weitenmodulation).

Durch Vorgabe von Zeitparametern geben Sie eine Impulsfolge mit dem ge-
wulnschten Impuls-/ Pausenverhaltnis an dem entsprechenden Ausgabekanal
aus.

Eigenschaften

10.5.2 Aufbau

Bestelldaten

Das Elektronikmodul hat 2 Ausgabekanale mit PWM-Funktion (PWM = Puls-

2 digitale PWM-Ausgange potenzialgetrennt zum Riickwandbus
PWM-Ausgange umschaltbar zwischen push/pull und highside

Diagnosefunktion

Statusanzeige der Kanéle durch LEDs.

PWM-Status

Variable Periodendauer und Tastverhaltnis

0 NOoO b ODN

Verriegelungshebel am Terminal-
modul

Beschriftungsstreifen
Ruckwandbus
LED-Statusanzeige
24-V-DC-Leistungsversorgung
Elektronikmodul
Terminalmodul

Verriegelungshebel am Elektro-
nikmodul

Anschlussklemmen

Typ

Art.-No.

Beschreibung

Digitales Ausgangsmodul

57326

Digitales Ausgangsmodul inkl. Sockel
DO 2xDC 24V 0,5A PWM
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Statusanzeige

RUN

DO 0
DO 1

stay connected

RUN Aus

MF

DO

An

Aus
An
Blinkend mit 2 Hz

NH

X Aus
An

RUN

MF

DO x

Beschreibung

Buskommunikation ist OK
Modulstatus ist OK

Buskommunikation ist OK
Modulstatus meldet Fehler bei Uberlast,
Kurzschluss oder Ubertemperatur

Buskommunikation nicht méglich
Modulstatus meldet Fehler bei Uberlast,
Kurzschluss oder Ubertemperatur

Fehler
Versorgungsspannung Bus

Blinkend (2 Hz): Konfigurationsfehler
(siehe 8 Fehlersuche, Seite 51)

Digitaler Ausgang hat 1-Signal

Digitaler Ausgang hat 0-Signal

X: nicht relevant

Tab. 10-13: Zustandsanzeigen der LEDs

Anschlussklemme
an.

DC24V
ov

- SchlieRen Sie Drahte mit einem Querschnitt von 0,08 mm? bis 1,5 mm?

DO

o

T’

J/
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Pos. [Funktion Typ Beschreibung

1 DOO Ausgang Digitaler PWM-Ausgang DO 0
2 24V DC Ausgang 24V DC

3 ov Ausgang GND fur Aktor

4 - - nicht belegt

5 DO 1 Ausgang Digitaler PWM-Ausgang DO 1
6 24V DC Ausgang 24V DC

7 ov Ausgang GND fur Aktor

8 - - nicht belegt

Tab. 10-14: Belegung der Anschlussklemmen

ACHTUNG
Sachschaden durch falschen Anschluss

Das Einspeisen einer Spannung auf einen Ausgang ist nicht zuldssig und
kann zur Zerstérung des Moduls fihren!

= Keine externen Spannungen an den Ausgangen einspeisen.

10.5.3 Ein-/Ausgabe-Bereich

Ein-/Ausgabebereich

Eingabebereich
4 Byte

Status PWM x

Ausgabebereich
12 Byte

Das Modul belegt folgende Bereiche im Ein-/Ausgabebereich

Bei PROFIBUS und PROFINET wird der Eingabebereich im entsprechenden
Adressbereich eingeblendet.

IX Index fur Zugriff Gber CANopen
Mit s = Subindex, abhangig von Anzahl PWM-Module
SX SX = Subindex fur Zugriff Uber EtherCAT.

Subindex fur Zugriff Gber EtherCAT mit Index 0x6000 + EtherCAT-Slot.

Informationen zum Zugriff auf das Cube20S finden Sie im Handbuch des ent-
sprechenden Busknoten.

Adr. Name Bytes Funktion IX SX
+0 PWMSTS_| 2 |PWMO |[Status 0x5420/s 0x01
+2 PWMSTS_II| 2 |PWM1 |Status 0x5420/s+1 0x02

Bit Name Funktion

0 - reserviert

1 STS_PWM |Status PWM

0 PWM-Ausgabe angehalten
1 PWM-Ausgabe aktiv

2 STS_OUTBV | Status Ausgabe

0 Push/Pull-Ausgabe

1 Highside-Ausgabe

3..15 STS_FIFO |reserviert

Bei PROFIBUS und PROFINET wird der Ausgabebereich im entsprechenden
Adressbereich eingeblendet.

IX Index fir Zugriff tber CANopen.
Mit s = Subindex, abhangig von der Anzahl der PWMModule.
SX SX = Subindex fur Zugriff Uber EtherCAT.

Subindex fur Zugriff Gber EtherCAT mit Index 0x7000 + EtherCAT-Slot.
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Informationen zum Zugriff auf das Cube20S finden Sie im Handbuch des ent-
sprechenden Busknoten.

Ausgabebereich

12 Byte Adr. Name Bytes |PWM - Funktion IX SX
+0 PWMPD_| 4 0 Impulsdauer 0x5620/s 0x01
+4 PWMPD_II 4 1 0x5620/s+1 0x02
+8 PWMCTRL_I 2 0 Control-Wort 0x5621/s 0x03
+10 | PWMCTRL_II 2 1 0x5621/s+1 0x04

PWMPD_I B Bestimmen sie hier das Tastverhaltnis fir die parametrierte

PWMPD _I Periodendauer

Impulsdauer ® indem Sie die Dauer fiir den High-Pegel fiir den entsprechenden

PWM-Kanal angeben.
B Die Impulsdauer ist als Faktor zur Basis 20,83 ns zu wahlen.

Wertebereich: 48 ... 8388607 (1 s ... ca. 175 ms)

PWMCTRL | Hier kénnen Sie fir den entsprechenden Kanal das PWM-Ausgabe-Verhalten
PWMCTRL_II vorgeben und die PWM-Ausgabe starten bzw. stoppen.
Control-Wort
Bit Name Funktion
0..1 - reserviert

2 CTRL_OUTBV |PWM-Ausgabe-Verhalten
0 Push/Pull-Ausgabe
1 Highside-Ausgabe

Im Push/Pull-Betrieb wird aktiv auf High-Pegel und aktiv
auf Low-Pegel geschaltet.

Im Highside-Betrieb erfolgt ausschlief3lich die Schaltung
auf High-Pegel aktiv.

3.7 - reserviert
8 CTRL_STRT |Flanke 0-1 startet PWM-Ausgabe an Kanal x
9 CTRL_STP |Flanke 0-1 stoppt PWM-Ausgabe an Kanal x

10 ... 15 - reserviert

10.5.4 Parameterdaten

Parametrierdaten
DS Datensatz fur Zugriff Gber PROFIBUS und PROFINET

IX Index flr Zugriff Gber CANopen
SX Subindex fur Zugriff Gber EtherCAT mit Index 0x3100 + EtherCAT-Slot

Informationen zum Zugriff auf das Cube20S finden Sie im Handbuch des ent-
sprechenden Busknoten.

Name Bytes |[PWM - Funktion Default DS IX SX
PWMPD_I 4 0 PWM 0/1: Periodendauer 0x1F40 0x80 0x3100 ... 0x3103 | 0x01
PWMPD_II 4 1 (Basiszeit: 20,83 ns) 0x1F40 0x81 0x3104 ... 0x3107 | 0x02
PWMPD_x

Periodendauer Byte Bit7...0

0..3 |®m PWM x Periodendauer

B Parametrieren Sie hier die Gesamtzeit flir Impulsdauer und Impul-
spause.

B Die Zeit ist als Faktor zur Basis 20,83 ns zu wahlen.

B Werte kleiner 25 ys werden ignoriert.

B |st die Impulsdauer gréRer oder gleich der Periodendauer wird der
Ausgang DO dauerhaft gesetzt.

Wertebereich: 1200 ... 8388607 (25 ps ... ca. 175 ms)
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Funktionsweise

A

Ausgang
DO

stay connected

Durch Vorgabe der Periodendauer iber die Parametrierung und der Impuls-
dauer Uber den Ausgabebereich bestimmen Sie das Tastverhaltnis fiir den
entsprechenden PWM-Ausgabe-Kanal.

Durch Veranderung des Tastverhaltnisses kénnen Sie beispielsweise Uber Ihr
Anwenderprogramm einen Antrieb steuern, welcher iber PWM angebunden
ist.

Periodendauer (100) J

Tastverhaltnis

mv‘\ \

20,83ns

Impulsdauer (70) Impuls- Zeit

pause (30)
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10.5.5

Diagnosedaten

Diagnosen

stay connected

Da dieses Modul keinen Diagnosealarm unterstitzt, dienen die

Diagnosedaten der Information Gber dieses Modul.

Diagnosen
DS Datensatz fir Zugriff Gber PROFIBUS und PROFINET
Zugriff Gber DS 0x01.
Zusatzlich kdnnen Sie lber DS 0x00 auf die ersten 4 Byte zugreifen.
IX Index fur Zugriff Gber CANopen.
Zugriff Gber IX 0x2F01.
Zusatzlich kdnnen Sie Uber IX 0x2F00 auf die ersten 4 Byte zugreifen.
SX Subindex fur Zugriff Gber EtherCAT mit Index 0x5005.
Informationen zum Zugriff auf das Cube20S finden Sie im Handbuch des ent-
sprechenden Busknoten.
Name Bytes |Funktion Default DS IX SX
ERR_A 1 |Reserviert 0x00 0x01 | Ox2FO01 0x02
MODTYP 1 |Modulinformation Ox1F 0x03
ERR_C 1 |Reserviert 0x00 0x04
ERR_D 1 |Reserviert 0x00 0x05
CHTYP 1 |Kanaltyp 0x72 0x06
NUMBIT 1 |Anzahl Diagnosebits pro Kanal 0x00 0x07
NUMCH 1 |Anzahl Kanale des Moduls 0x02 0x08
CHERR 1 |Reserviert 0x00 0x09
CHOERR ... CH7ERR 8 |Reserviert 0x00 OxO0A ... 0x11
DIAG_US 4  |us-Ticker 0x00 0x12
MODTYP
Modulinformation Byte Bit 7 ... 0 |Beschreibung
0 Bit 3 ... 0 |Modulklasse
1111b Digitalmodul
Bit 4 gesetzt bei Kanalinformation vorhanden
Bit7 ... 5 |reserviert
CHTYP
Kanaltyp Byte Bit 7 ... 0 |Beschreibung
0 Bit6 ... 0 |Kanaltyp
0x72  |Digitalausgabe
Bit 7 reserviert
NUMBIT
Diagnosebits Byte Bit 7 ... 0 [Beschreibung
0 Anzahl der Diagnosebits des Moduls pro Kanal (hier 0x00)
NUMCH
Kanéle Byte Bit 7 ... 0 [Beschreibung
0 Anzahl der Kanale eines Moduls (hier 0x02)
DIAG_US
ps-Ticker Byte |Bit7...0 |Beschreibung
0..3 7 ...0 |Wert des ps-Tickers bei Generierung der Diagnosedaten

Tab. 10-15: ps-Ticker

ps-Ticker

Im Modul befindet sich ein Timer (us-Ticker), der mit NetzEIN gestartet wird
und nach 232-1 us wieder bei 0 beginnt.
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ERR_A/C/D
CHERR
CHxERR

L o

stay connected

Byte

Bit7..0

Beschreibung

Reserviert
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10.5.6 Technische Daten

Stromaufnahme / Verlustleistung
Stromaufnahme aus Rickwandbus 105 mA
Verlustleistung 0,95 W

Digitale Ausgange
Anzahl Ausgéange 2
Leitungslange geschirmt 1000 m
Leitungslange ungeschirmt 600 m
Lastnennspannung 20,4...28,8 V ===
Stromaufnahme aus Lastspannung L+ (ohne Last) 15 mA
Summenstrom je Gruppe, waagrechter Aufbau, 40°C 1A
Summenstrom je Gruppe, waagrechter Aufbau, 60°C 1A
Summenstrom je Gruppe, senkrechter Aufbau 1A
Ausgangsstrom bei "1"-Signal, Nennwert 0,5A
Signallogik Ausgang P-schaltend
Ausgangsverzdgerung von "0" nach "1" <100 ns
Ausgangsverzdgerung von "1" nach "0" <100 ns
Lampenlast 0w
Parallelschalten von Ausgangen zur redundanten An-  |Nicht mdéglich
steuerung
Parallelschalten von Ausgangen zur Leistungserhéhung |Nicht méglich
Ansteuern eines Digitaleingangs Ja
Schaltfrequenz bei ohmscher Last <40 kHz
Schaltfrequenz bei induktiver Last <40 kHz
Schaltfrequenz bei Lampenlast <40 kHz
Begrenzung (intern) der induktiven Abschaltspannung |L+ (-52 V)
Kurzschlussschutz des Ausgangs Ja, elektronisch;

nur highside

Ansprechschwelle des Schutzes 25A
AusgangsdatengroRe 12 Byte

Status, Alarm, Diagnosen

Statusanzeige

Griine LED pro Kanal

Alarme Nein
Prozessalarm Nein
Diagnosealarm Nein
Diagnosefunktion Nein
Diagnoseinformation auslesbar Keine
Modulstatus Griine LED
Modulfehleranzeige Rote LED
Kanalfehleranzeige Keine
Potenzialtrennung
Zwischen Kanéalen und Ruckwandbus Ja
Isolierung geprift mit 500 V ===
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PWM-Daten
PWM-Kanale 2
PWM-Zeitbasis 20,83 ns
Periodendauer 1200 ... 8388607 * Zeitbasis
Pulsbreite >1 ys
Ausgangstyp Push-Pull / Highside
Datengrofen
Eingangsbytes 4
Ausgangsbytes 12
Parameterbytes 12
Diagnosebytes 20
Mechanische Daten Gehause
Material PPE / PPE GF10
Abmessungen (B x Hx T) 12,9 x 109 x 76,5 mm
Gewicht netto 61g
Gewicht inklusive Zubehor 61g
Gewicht brutto 759
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Digitale Ausgange "‘ MURR
mAAm ELEKTRONIK

stay connected

10.6 Art.-No. 57327, DO 2x 230 V AC 3,0A Relais

Gefahr durch elektrische Spannung

Die elektrischen Sicherheit, im Hinblick auf Berlhrsicherheit, ist nicht gewahr-
leistet!

=» Beruhrsichere und nicht beriihrsichere Spannungen nicht gemischt betrei-
ben!

ACHTUNG

Sachschaden durch hohe elektrische Spannungen

Beim Schalten induktiver Lasten kdnnen durch hohe Spannungen Bauteile
zerstort werden.

= Beim Einsatz induktiver Lasten eine wirksame Schutzbeschaltung ver-
wenden (siehe 2.5 EMV-Aufbaurichtlinien, Seite 15)!

HINWEIS
Zur Verbesserung der EMV-Festigkeit ist ab HW-Ausgabe 04 jedem Relais-
kontakt ein Entstérkondensator (15 nF) parallel geschaltet.

10.6.1 Leistungsmerkmale

Beschreibung Das Elektronikmodul erfasst die bindren Steuersignale aus dem ibergeordne-
ten Bussystem und transportiert sie Uber die Relais-Ausgange an die Prozes-
sebene. Es hat 2 Kanale, die als Schalter arbeiten und ihren Zustand ber
LEDs anzeigen.

Eigenschaften B 2 Relais-Ausgange potenzialgetrennt zum Rickwandbus
B 30VDC/230VAC,3A
B Statusanzeige der Kanale durch LEDs.

10.6.2 Aufbau

1 Verriegelungshebel am Terminal-
modul

Beschriftungsstreifen
Rickwandbus
LED-Statusanzeige
24-\V-DC-Leistungsversorgung
Elektronikmodul
Terminalmodul

Verriegelungshebel am Elektro-
nikmodul

9 Anschlussklemmen

0 N O 0o~ WODN
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Digitale Ausgange

FWMURR

AR ELEKTRONIK

Bestelldaten

stay connected

Typ

Art.-No.

Beschreibung

Digitales Ausgangsmodul

57327

Digitales Ausgangsmodul inkl. Sockel
DO 2xRelais
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Digitale Ausgange "‘ MURR
AR ELEKTRONIK

stay connected

Statusanzeige

RUN Aus
An
RUN
MF
MF Aus
DO 0
DO 1 . An
Y/ Blinkend mit 2 Hz
%
DO x Aus
An
RUN MF DO x Beschreibung
X Buskommunikation ist OK
Modulstatus ist OK
. X Buskommunikation ist OK

Modul-Status meldet Fehler bei Uber-
last,Kurzschluss oder Ubertemperatur

. X Buskommunikation nicht mdglich

Modul-Status meldet Fehler bei Uber-
last,Kurzschluss oder Ubertemperatur

X Fehler
Versorgungsspannung Bus
V/ X Blinkend (2Hz): Konfigurationsfehler
7. (siehe 8 Fehlersuche, Seite 51)

Relais-Ausgang hat "1"-Signal

Relais-Ausgang hat "0"-Signal

Nicht relevant: X

Tab. 10-16: Zustandsanzeigen der LEDs

Anschlussklemme =» SchlielRen Sie Drahte mit einem Querschnitt von 0,08 mm? bis 1,5 mm?
an.
DO
530w ! 5
1 5 3A o
2 6
2 6
530w 3 7
3A 1
3 7
4 8
4 8 DC 2;\\‘.: g -

Handbuch 57220_hdb_de_12 1731228



Digitale Ausgange "‘ MURR

mhAm ELEKTRONIK
stay connected
Pos. |Funktion Typ Beschreibung
1 DO O Ausgang Digitaler Ausgang DO 0
2 - --- nicht belegt
3 DO 1 Ausgang Digitaler Ausgang DO 1
4 - - nicht belegt
5 DO O Ausgang Digitaler Ausgang DO 0
6 --- - nicht belegt
7 DO 1 Ausgang Digitaler Ausgang DO 1
8 --- - nicht belegt
Tab. 10-17: Belegung der Anschlussklemmen

Maximale Schaltleistung Lebensdauer

< ] <100

S AC resistive loadf} &

L 5 c 50 N

5 4 S A}

o 3 = 30

g 2 o 20 \

< DC resistive load | | A &

S 'E 5 10 AC 125 V resistive load
0.5 S DC 30V resistive load
0.4 =4 AC 250 V resistive load
0.3
0.2

203050 100 200 300 05 1 2 345 10 100
——— Contact voltage, V — Swiching capacity, A
10.6.3 Ein-/Ausgabe-Bereich
Eingabebereich Das Modul belegt keine Bytes im Eingabebereich.
Ausgabebereich Bei PROFIBUS und PROFINET wird der Ein- bzw. Ausgabebereich im ent-

sprechenden Adressbereich eingeblendet.

B X = Index fir Zugriff Gber CANopen
B SX - Subindex fur Zugriff Gber EtherCAT mit Index 7000h + EtherCAT-Slot

HINWEIS
Weitere Informationen finden Sie im Handbuch zu lhrem Busknoten.
Adr. |[Name |Bytes |Funktion IX SX
+0 PIQ 1 Zustand der Ausgange 0x5200
Bit 0: DO 0 0x01
Bit 1: DO 1 0x02
Bit 7 ... 2: reserviert

Tab. 10-18: Ausgabebereich
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Digitale Ausgange

IWNMURR

mhAm ELEKTRONIK
stay connected
10.6.4 Technische Daten
Stromaufnahme / Verlustleistung
Stromaufnahme aus Riickwandbus 120 mA
Verlustleistung 0,7W
Digitale Ausgange
Anzahl Ausgéange 2
Leitungslange geschirmt 1000 m
Leitungslange ungeschirmt 600 m
Lastnennspannung 30V=/230V ~
Summenstrom je Gruppe, waagrechter Aufbau, 40°C 3A
Summenstrom je Gruppe, waagrechter Aufbau, 60°C 3A
Summenstrom je Gruppe, senkrechter Aufbau 3A
Ausgangsstrom bei "1"-Signal, Nennwert 3A
Signallogik Ausgang Potentialfrei
Ausgangsverzdgerung von "0" nach "1" 10 ms
Ausgangsverzdgerung von "1" nach "0" 5ms
Parallelschalten von Ausgangen zur redundanten An-  |Nicht mdglich
steuerung
Parallelschalten von Ausgangen zur Leistungserhéhung |Nicht mdglich
Schaltfrequenz bei onmscher Last <0,33 Hz
Schaltfrequenz bei induktiver Last <0,33 Hz
Schaltfrequenz bei Lampenlast <0,33 Hz
Schaltvermégen der Relaiskontakte 3A
AusgangsdatengroRe 2 Bit

Status, Alarm, Diagnosen

Statusanzeige

Griine LED pro Kanal

Alarme Nein
Prozessalarm Nein
Diagnosealarm Nein
Diagnosefunktion Nein
Diagnoseinformation auslesbar Keine
Anzeige Versorgungsspannung Griune LED
Anzeige Sammelfehler Rote LED
Kanalfehleranzeige Keine
Potenzialtrennung
Zwischen den Kanalen Ja
Zwischen Kanalen und Rickwandbus Ja
Isolierung geprift mit 2200V AC
Datengrofen
Eingangsbytes 0
Ausgangsbytes 1
Parameterbytes 0
Diagnosebytes 0
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Digitale Ausgange

FWMURR

AR ELEKTRONIK

stay connected

Mechanische Daten

Gehause

Material

PPE / PPE GF10

Abmessungen (B x Hx T)

12,9 x 109 x 76,5 mm

Gewicht netto 62g
Gewicht inklusive Zubehor 62g
Gewicht brutto 76 g
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Digitale Ausgange "‘ MURR

mAAm ELEKTRONIK

stay connected
10.7 Art.-No. 57340, DO 4x 24V DCO0,5A
10.71 Leistungsmerkmale
Beschreibung Das Elektronikmodul erfasst die bindren Steuersignale aus dem ibergeordne-

ten Bussystem und transportiert sie liber die Ausgange an die Prozessebene.
Es hat 4 Kanale, die ihren Zustand Gber LEDs anzeigen.

Eigenschaften B 4 digitale Ausgange potenzialgetrennt zum Rickwandbus
B Statusanzeige der Kanéale durch LEDs.

10.7.2 Aufbau

1 Verriegelungshebel am Terminal-
modul

Beschriftungsstreifen
Ruckwandbus
LED-Statusanzeige
24-V-DC-Leistungsversorgung
Elektronikmodul
Terminalmodul

0 NOoO b ODN

Verriegelungshebel am Elektro-
nikmodul

9 Anschlussklemmen

Bestelldaten

Typ Art.-No. Beschreibung
Digitales Ausgangsmodul 57340 Digitales Ausgangsmodul inkl. Sockel
DO 4xDC 24V 0,5A
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Digitale Ausgange

FWMURR

AR ELEKTRONIK

Statusanzeige

Anschlussklemme

RUN

RUN
MF

DO O MF

DO 2
DO 3

DO x

NH

stay connected

Aus
An

Aus
An
Blinkend mit 2 Hz

Aus
An

RUN MF DO x Beschreibung

X Buskommunikation ist OK
Modulstatus ist OK

. X Buskommunikation ist OK
Modulstatus meldet Fehler bei Uberlast,
Kurzschluss oder Ubertemperatur

. X Buskommunikation nicht méglich
Modulstatus meldet Fehler bei Uberlast,
Kurzschluss oder Ubertemperatur

X Fehler
Versorgungsspannung Bus

X V/ X Blinkend (2 Hz): Konfigurationsfehler
7. (siehe 8 Fehlersuche, Seite 51)

Digitaler Ausgang hat 1-Signal

Digitaler Ausgang hat 0-Signal

X: nicht relevant

Tab. 10-19: Zustandsanzeigen der LEDs

- SchlieRen Sie Drahte mit einem Querschnitt von 0,08 mm? bis 1,5 mm?

an.

DO
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Digitale Ausgange "‘MURR
mhAm ELEKTRONIK

stay connected

Pos. | Funktion Typ Beschreibung

1 DOO Ausgang Digitaler Ausgang DO 0
2 oV Ausgang GND fur Aktor DO 0

3 DO 2 Ausgang Digitaler Ausgang DO 2
4 oV Ausgang GND fir Aktor DO 2

5 DO 1 Ausgang Digitaler Ausgang DO 1
6 oV Ausgang GND fur Aktor DO 1

7 DO 3 Ausgang Digitaler Ausgang DO 3
8 oV Ausgang GND fir Aktor DO 3

Tab. 10-20: Belegung der Anschlussklemmen

ACHTUNG

Sachschaden durch falschen Anschluss

Das Einspeisen einer Spannung auf einen Ausgang ist nicht zulassig und
kann zur Zerstérung des Moduls fiihren!

> Keine externen Spannungen an den Ausgangen einspeisen.

10.7.3 Ein-/Ausgabe-Bereich

Eingabebereich Das Modul belegt keine Bytes im Eingabebereich.
Ausgabebereich Bei PROFIBUS und PROFINET wird der Ein- bzw. Ausgabebereich im ent-
sprechenden Adressbereich eingeblendet.

B |X = Index fur Zugriff Gber CANopen
B SX- Subindex fur Zugriff Gber EtherCAT mit Index 7000h + EtherCAT-Slot

HINWEIS
Weitere Informationen finden Sie im Handbuch zu lhrem Busknoten.

Adr. [Name |[Bytes |Funktion IX SX

+0 PIQ 1 Zustand der Ausgénge 0x5200
Bit0: DO 0O 0x01
Bit 1: DO 1 0x02
Bit 2: DO 2 0x03
Bit 3: DO 3 0x04
Bit 7 ... 4: reserviert

Tab. 10-21: Ausgabebereich
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Digitale Ausgange

IWNMURR

mhAm ELEKTRONIK
stay connected

10.7.4 Technische Daten

Stromaufnahme / Verlustleistung
Stromaufnahme aus Riickwandbus 75 mA
Verlustleistung 05W

Digitale Ausgange
Anzahl Ausgéange 4
Leitungslange geschirmt 1000 m
Leitungslange ungeschirmt 600 m
Lastnennspannung 20,4...28,8 V ===
Stromaufnahme aus Lastspannung L+ (ohne Last) 10 mA
Summenstrom je Gruppe, waagrechter Aufbau, 40°C 2A
Summenstrom je Gruppe, waagrechter Aufbau, 60°C 2A
Summenstrom je Gruppe, senkrechter Aufbau 2A
Ausgangsstrom bei "1"-Signal, Nennwert 0,5A
Signallogik Ausgang P-schaltend
Ausgangsverzdgerung von "0" nach "1" 30 us
Ausgangsverzdgerung von "1" nach "0" 175 ps
Lampenlast 0w
Parallelschalten von Ausgangen zur redundanten An-  |Nicht mdéglich
steuerung
Parallelschalten von Ausgangen zur Leistungserhéhung |Nicht méglich
Ansteuern eines Digitaleingangs Ja
Schaltfrequenz bei ohmscher Last <1000 Hz
Schaltfrequenz bei induktiver Last <0,5 Hz
Schaltfrequenz bei Lampenlast <10 Hz
Begrenzung (intern) der induktiven Abschaltspannung |L+ (-45 V)
Kurzschlussschutz des Ausgangs Ja, elektronisch
Ansprechschwelle des Schutzes 1A
AusgangsdatengroflRe 4 Bit

Status, Alarm, Diagnosen

Statusanzeige

Griine LED pro Kanal

Alarme Nein
Prozessalarm Nein
Diagnosealarm Nein
Diagnosefunktion Nein
Diagnoseinformation auslesbar Keine
Anzeige Versorgungsspannung Griine LED
Anzeige Sammelfehler Rote LED
Kanalfehleranzeige Keine
Potenzialtrennung
Zwischen Kanalen und Rickwandbus Ja
Isolierung geprtift mit 500V =
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Digitale Ausgange "‘ MURR
mhAm ELEKTRONIK
stay connected
Datengrofen
Eingangsbytes 0
Ausgangsbytes 1
Parameterbytes 0
Diagnosebytes 0
Mechanische Daten Gehduse
Material PPE / PPE GF10
Abmessungen (B x Hx T) 12,9 x 109 x 76,5 mm
Gewicht netto 579
Gewicht inklusive Zubehor 579
Gewicht brutto 7149
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Digitale Ausgange "‘ MURR

mAAm ELEKTRONIK

stay connected
10.8 Art.-No. 57342, DO 4x 24 V DC 0,5A NPN
10.8.1 Leistungsmerkmale
Beschreibung Das Elektronikmodul erfasst die bindren Steuersignale aus dem ibergeordne-

ten Bussystem und transportiert sie liber die Ausgange an die Prozessebene.
Es hat 4 Kanale, die als Low-Side-Schalter arbeiten. lhren Zustand zeigen sie
Uber LEDs an.

Low-Side-Schalter eignen sich zum Schalten von Massen. Bei einem Kurz-
schluss zwischen Schaltleitung und Masse wird die Last aktiviert, die Versor-
gungsspannung aber nicht beeinflusst.

Eigenschaften B 4 digitale Low-Side-Ausgéange potenzialgetrennt zum Rickwandbus
B Statusanzeige der Kanéale durch LEDs.

10.8.2 Aufbau

1 Verriegelungshebel am Terminal-
modul

Beschriftungsstreifen
Ruckwandbus
LED-Statusanzeige
24-V-DC-Leistungsversorgung
Elektronikmodul
Terminalmodul

Verriegelungshebel am Elektro-
nikmodul

9 Anschlussklemmen

0 NOoO b ODN

Bestelldaten

Typ Art.-No. Beschreibung
Digitales Ausgangsmodul 57342 Digitales Ausgangsmodul inkl. Sockel
DO 4xDC 24V 0,5A NPN
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Digitale Ausgange

FWMURR

AR ELEKTRONIK

Statusanzeige

Anschlussklemme

RUN

RUN
MF

DO O MF

DO 2
DO 3

DO x

NH

stay connected

Aus

An

Aus
An
Blinkend mit 2 Hz

Aus
An

RUN MF DO x

Beschreibung

X Buskommunikation ist OK
Modulstatus ist OK

Buskommunikation ist OK
Modulstatus meldet Fehler bei Uberlast,
Kurzschluss oder Ubertemperatur

Buskommunikation nicht méglich
Modulstatus meldet Fehler bei Uberlast,
Kurzschluss oder Ubertemperatur

X Fehler
Versorgungsspannung Bus

Blinkend (2 Hz): Konfigurationsfehler
“ (siehe 8 Fehlersuche, Seite 51)

Digitaler Ausgang hat 1-Signal

Digitaler Ausgang hat 0-Signal

X: nicht relevant

Tab. 10-22: Zustandsanzeigen der LEDs

- SchlieRen Sie Drahte mit einem Querschnitt von 0,08 mm? bis 1,5 mm?
an.

DO

2 6
32 3
3 7 ¢
L) S
4 8

6
>—+}
8
>—+}

DC24v D

o D——-
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Digitale Ausgange "‘MURR
mhAm ELEKTRONIK

stay connected

Pos. |Funktion Typ Beschreibung

1 DO O Ausgang Digitaler Ausgang DO 0
2 24V DC Ausgang 24 V DC fur Aktor DO 0
3 DO 2 Ausgang Digitaler Ausgang DO 2
4 24V DC Ausgang 24 V DC fur Aktor DO 2
5 DO 1 Ausgang Digitaler Ausgang DO 1
6 24V DC Ausgang 24 V DC fur Aktor DO 1
7 DO 3 Ausgang Digitaler Ausgang DO 3
8 24V DC Ausgang 24 V DC fur Aktor DO 3

Tab. 10-23: Belegung der Anschlussklemmen

ACHTUNG
Sachschaden durch falschen Anschluss

Das Einspeisen einer Spannung auf einen Ausgang ist nicht zuldssig und
kann zur Zerstérung des Moduls fihren!

= Keine externen Spannungen an den Ausgangen einspeisen.

10.8.3 Ein-/Ausgabe-Bereich

Eingabebereich Das Modul belegt keine Bytes im Eingabebereich.
Ausgabebereich Bei PROFIBUS und PROFINET wird der Ein- bzw. Ausgabebereich im ent-
sprechenden Adressbereich eingeblendet.

B X = Index fir Zugriff iber CANopen
B SX- Subindex fir Zugriff Gber EtherCAT mit Index 7000h + EtherCAT-Slot

HINWEIS
Weitere Informationen finden Sie im Handbuch zu lhrem Busknoten.

Adr. [Name |Bytes |Funktion IX SX

+0 PIQ 1 Zustand der Ausgange 0x5200
Bit 0: DO 0O 0x01
Bit 1: DO 1 0x02
Bit 2: DO 2 0x03
Bit 3: DO 3 0x04
Bit 7 ... 4: reserviert

Tab. 10-24: Ausgabebereich
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Digitale Ausgange

IWNMURR

mhAm ELEKTRONIK
stay connected

10.8.4 Technische Daten

Stromaufnahme / Verlustleistung
Stromaufnahme aus Riickwandbus 75 mA
Verlustleistung 05W

Digitale Ausgange
Anzahl Ausgéange 4
Leitungslange geschirmt 1000 m
Leitungslange ungeschirmt 600 m
Lastnennspannung 20,4...28,8 V ===
Stromaufnahme aus Lastspannung L+ (ohne Last) 5mA
Summenstrom je Gruppe, waagrechter Aufbau, 40°C 2A
Summenstrom je Gruppe, waagrechter Aufbau, 60°C 2A
Summenstrom je Gruppe, senkrechter Aufbau 2A
Ausgangsstrom bei "1"-Signal, Nennwert 0,5A
Signallogik Ausgang M-schaltend
Ausgangsverzdgerung von "0" nach "1" 30 us
Ausgangsverzdgerung von "1" nach "0" 100 ps
Lampenlast 0w
Parallelschalten von Ausgangen zur redundanten An-  |Nicht mdéglich
steuerung
Parallelschalten von Ausgangen zur Leistungserhéhung |Nicht méglich
Ansteuern eines Digitaleingangs Ja
Schaltfrequenz bei ohmscher Last <1000 Hz
Schaltfrequenz bei induktiver Last <0,5 Hz
Schaltfrequenz bei Lampenlast <10 Hz
Begrenzung (intern) der induktiven Abschaltspannung |+45V
Kurzschlussschutz des Ausgangs Ja, elektronisch
Ansprechschwelle des Schutzes 1,7A
AusgangsdatengroflRe 4 Bit

Status, Alarm, Diagnosen

Statusanzeige

Griine LED pro Kanal

Alarme Nein
Prozessalarm Nein
Diagnosealarm Nein
Diagnosefunktion Nein
Diagnoseinformation auslesbar Keine
Anzeige Versorgungsspannung Griine LED
Anzeige Sammelfehler Rote LED
Kanalfehleranzeige Keine
Potenzialtrennung
Zwischen Kanalen und Rickwandbus Ja
Isolierung geprtift mit 500V =
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Digitale Ausgange "‘ MURR
mhAm ELEKTRONIK
stay connected
Datengrofen
Eingangsbytes 0
Ausgangsbytes 1
Parameterbytes 0
Diagnosebytes 0
Mechanische Daten Gehduse
Material PPE / PPE GF10
Abmessungen (B x Hx T) 12,9 x 109 x 76,5 mm
Gewicht netto 579
Gewicht inklusive Zubehor 579
Gewicht brutto 729
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Digitale Ausgange

IWNMURR

mhAm ELEKTRONIK

stay connected

10.9 Art.-No. 57343, DO 4x 24 V DC 0,5A Time Stamp ETS

10.9.1 Leistungsmerkmale

Beschreibung

Eigenschaften

10.9.2 Aufbau

Bestelldaten

Das Elektronikmodul erfasst die bindren Steuersignale aus dem ibergeordne-
ten Bussystem und transportiert sie zeitgesteuert mittels ETS-Funktionalitat
Uber die Ausgange an die Prozessebene. Es hat 4 Kanale, die als Low-Side-
Schalter arbeiten. Ihren Zustand zeigen sie tUber LEDs an.

Bei parametrierter ETS-Funktion (ETS = edge time stamp) kdnnen Sie abhan-
gig von der Parametrierung 5 (20 Byte) bzw. 15 (60 Byte) Zustande fir die
Ausgange zusammen mit einem Zeitwert des us-Tickers in den FIFO-Spei-
cher als ETS-Eintrag Ubertragen. Der FIFO-Speicher bietet Platz fir max. 31
ETS-Eintrage.

B 4 digitale Ausgange potenzialgetrennt zum Rickwandbus
ETS-Funktion fir 5 bzw. 15 ETS-Eintrage (a 4 Byte)
Diagnosefunktion

Ansteuerung Uber Prozessabbild bzw. Hantierungsbaustein
Statusanzeige der Kanale durch LEDs

HINWEIS

= ETS-Module kénnen nur an Busknoten mit einem integrierten ps-Ticker
sinnvoll betrieben werden!

=» Im Ethernet-Busknoten mit Modbus TCP ist z. B. kein ys-Ticker integriert.

1 Verriegelungshebel am Terminal-
modul

Beschriftungsstreifen
Ruckwandbus
LED-Statusanzeige
24-V-DC-Leistungsversorgung
Elektronikmodul
Terminalmodul

Verriegelungshebel am Elektro-
nikmodul

9 Anschlussklemmen

© N O O~ WDN

Typ Art.-No. Beschreibung

Digitales Ausgangsmodul 57343 Digitales Ausgangsmodul inkl. Sockel
DO 4xDC 24V 0,5AETS
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Digitale Ausgange "‘ MURR
AR ELEKTRONIK

stay connected

Statusanzeige

RUN Aus
RUN An
MF
88 g MF Aus
DO 2 | A
O3 V/ Blinkend mit 2 Hz
72
DO x Aus
An
RUN MF DO x Beschreibung
X Buskommunikation ist OK
Modulstatus ist OK
. X Buskommunikation ist OK
Modulstatus meldet Fehler bei Uberlast,
Kurzschluss oder Ubertemperatur
. X Buskommunikation nicht méglich
Modulstatus meldet Fehler bei Uberlast,
Kurzschluss oder Ubertemperatur
X Fehler
Versorgungsspannung Bus
X V/ X Blinkend (2 Hz): Konfigurationsfehler
7. (siehe 8 Fehlersuche, Seite 51)
Digitaler Ausgang hat 1-Signal
Digitaler Ausgang hat 0-Signal
X: nicht relevant

Tab. 10-25: Zustandsanzeigen der LEDs

Anschlussklemme =» SchlielRen Sie Drahte mit einem Querschnitt von 0,08 mm? bis 1,5 mm?
an.
1 5
2 6
3 7
4 8
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Digitale Ausgange

IWNMURR

mhAm ELEKTRONIK

stay connected

Pos. [Funktion Typ Beschreibung

1 DO O Ausgang Digitaler Ausgang DO 0
2 ov Ausgang GND fur Aktor DO 0

3 DO 2 Ausgang Digitaler Ausgang DO 2
4 ov Ausgang GND fur Aktor DO 2

5 DO 1 Ausgang Digitaler Ausgang DO 1
6 ov Ausgang GND fur Aktor DO 1

7 DO 3 Ausgang Digitaler Ausgang DO 3
8 ov Ausgang GND fiir Aktor DO 3

Tab. 10-26: Belegung der Anschlussklemmen

ACHTUNG
Sachschaden durch falschen Anschluss

Das Einspeisen einer Spannung auf einen Ausgang ist nicht zuldssig und
kann zur Zerstérung des Moduls fihren!

= Keine externen Spannungen an den Ausgangen einspeisen.

10.9.3 Ein-/Ausgabe-Bereich

Ein-/Ausgabebereich

Eingabebereich
4 Byte

Durch die ETS-Funktion (ETS=edge time stamp) kdnnen Sie einen ge-
wulinschten Zeitwert (ETS_US) und den Zustand der Ausgange (PIQ) zusam-
men mit einer fortlaufenden Nummer (RN) im Prozessabbild als ETS-Eintrag
ablegen. Sie kénnen folgende Varianten projektieren:

Sie kdnnen folgende Varianten projektieren:
B Cube20S DO4 ETS (20): FIFO mit 20 Byte fiir 5 ETS-Eintrage
B Cube20S DO4 ETS (60): FIFO mit 60 Byte fiir 15 ETS-Eintrage

HINWEIS
Der volle FIFO-Speicher nimmt keine weiteren ETS-Eintrage an.

Sicherstellen, dass die ETS-Eintrage ubernommen werden:
1| Ermitteln Sie zuerst den Zustand des FIFO-Speichers im Eingabebereich.
2 | Ubertragen Sie dann die ETS-Eintrage tber STS_FIFO.

Bei PROFIBUS und PROFINET wird der Eingabebereich im entsprechenden
Adressbereich eingeblendet.

IX Index fir Zugriff Gber CANopen.

SX SX = Subindex fiir Zugriff Gber EtherCAT.
Subindex fir Zugriff Gber EtherCAT mit Index 0x6000 + EtherCAT-Slot.

Informationen zum Zugriff auf das Cube20S finden Sie im Handbuch des ent-
sprechenden Busknoten.
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Adr., Name |Bytes|Funktion IX SX
+0 RN_LAST| 1 |Bit5...0 RN letzter FIFO-Eintrag 0x5440 0x01
Bit 6 1 (fix)
Bit 7 0 (fix)
+1 |RN_NEXT| 1 |[Bit5...0 |RN néachster zu bearbeitende 0x02
FIFO-Eintrag
Bit 6 1 (fix)
Bit 7 1 (fix)
+2 |STS_FIFO| 1 Status des FIFO-Speichers 0x03
+3 INUM_ETS| 1 Anzahl der ETS-Eintrage im 0x04
FIFO-Speicher
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10.9.4 ETS Belegung im Eingabebereich

RN_LAST
Bit5 ... O: Hier finden Sie die letzte RN des ETS-Eintrags, die zuletzt vom Modul
als gtiltig erkannt und in den FIFO-Speicher des Moduls geschrieben
wurde.
Bit 6: 1 (fix) Identifiziert RN_LAST im Prozessabbild
Bit 7: 0 (fix) Identifiziert RN_LAST im Prozessabbild
RN_NEXT
Bit5...0: Hier finden Sie die RN des ETS-Eintrags, die als nachstes im FIFO-
Speicher des Moduls bearbeitet wird.
Beachten Sie, dass in RN_NEXT Bit 6 und 7 immer gesetzt sind.
Bit 6: 1 (fix) Identifiziert RN_NEXT im Prozessabbild
Bit 7: 1 (fix) Identifiziert RN_NEXT im Prozessabbild
STS_FIFO Hier erhalten Sie Informationen liber den Zustand des FIFO-Speichers:

STS_FIFO |Beschreibung
0x00 / 0x80 |Alles ist OK.

Diese Meldung erhalten Sie direkt nach der Ubernahme in den FIFO-
Speicher des Moduls.

0x01/0x81 |Es ist kein nachfolgender ETS-Eintrag im FIFO vorhanden.

Die RN entspricht nicht der erwarteten RN. Uberpriifen Sie lhre RN im
Ausgabebereich.

0x02 / 0x82 |Es sind keine neuen ETS-Eintrage im FIFO vorhanden.

0x03 / 0x83 |FIFO-Speicher ist voll. Es kann kein neuer ETS-Eintrag angenommen
werden.

B Werden weniger ETS-Eintrage geschrieben als méglich sind, missen Sie
beim letzten ETS-Eintrag Bit 6 der RN setzen.

Dies ist erforderlich, um die nachfolgenden Eintrége nicht ungiiltig schrei-
ben zu mussen.

B Das Modul ignoriert alle ETS-Eintrage nach einem Eintrag mit gesetztem
Bit 6.

B Befindet sich ein ETS-Eintrag mit einer RN mit gesetztem Bit 6 im FIFO-
Speicher, wird STS_FIFO mit 0x80 verodert zurlickgeliefert.

NUM_ETS Hier finden Sie immer die aktuelle Anzahl der ETS-Eintrage
im FIFO-Speicher des Moduls.
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10.9.5 Aufbau eines ETS Eintrags
Aufbau eines Abhéngig von der projektierten Variante kdnnen Uber den Ausgabebereich 5
ETS-Eintrags bzw. 15 ETS-Eintrage geschrieben werden. Hierbei sind fiir jeden ETS-Ein-
trag 4 Byte im Prozessabbild vorgesehen:
Adr. [Name Bytes Funktion 1X SX
+0 |PIQ 1 Ausgabe-Byte 0x5640/s 0x01
+1 |IRN 1 Laufende Nummer 0x5641/s 0x02
+2 |[ETS_US 2 us-Ticker 0x5642/s 0x03
PIQ Hier kénnen Sie fir den gewlinschten Zeitpunkt den Zustand der Ausgange

bestimmen und den entsprechenden Ausgabe-Kanal sperren bzw. freigeben.
Das Ausgabe-Byte hat folgende Bit-Belegung:

Byte Bit Beschreibung

0 3..0 |0 (fix)

Zustand DO 3

Zustand DO 2

Zustand DO 1

N O o b~

Zustand DO 0
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RN B Die RN (Running Number) ist eine fortlaufende Nummer von O ... 63, wel-
che bei 1 beginnt.
m  Uber die RN bestimmen Sie die zeitliche Abfolge der ETS-Eintréage.
B Beijedem ETS-Eintrag ist RN zu inkrementieren, ansonsten wird der ETS-
Eintrag vom Modul nicht erkannt.
. Hinweis!
E‘ = Werden weniger ETS-Eintrage geschrieben als moéglich sind, so missen
Sie beim letzten ETS-Eintrag Bit 6 der RN setzen.
> Dies ist erforderlich, um die nachfolgenden Eintrage nicht "unguiltig"
schreiben zu mussen.
> Das Modul ignoriert alle ETS-Eintrage hinter einem Eintrag mit gesetztem
Bit 6.
ETS _US B Im Cube20S-Modul befindet sich ein 32 Bit-Timer (us-Ticker), welcher mit
NetzEIN gestartet wird und nach 232-1 us wieder bei 0 beginnt.
B Zur Angabe von ETS_US bestimmen Sie aus dem Low-Wort des us-Ti-
ckers
(0 ... 65535 ps) einen Zeitwert fur lhren ETS-Eintrag.
> Geben Sie hier einen Zeitwert in us vor, zu welchem der Zustand der Aus-
gange Ubernommen werden soll. (Wertebereich: 0 ... 65535)
ETS-Funktionalitat B Nachfolgend sehen Sie, wie die ETS-Eintrage im Ausgabebereich abzu-
legen sind, damit diese in den FIFO-Speicher ibernommen werden kon-
nen.
pox [[ 4] |
us-Wert:  dpis b553ﬁ|3|0ps 6553505

Adr. PIQ |RN ETS_US

+0 |PIQ+0/RN+0 [ETS_US+0
+4 |PIQ+1RN+1 [ETS_US+1
+8 |PIQ+2|RN+2 |[ETS_US+2
+12|PIQ+3|RN+3 | ETS_US+3
+16|PIQ+4 RN+4 |ETS_US+4

A A A A &
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10.9.6 ETS Belegung im Ausgabebereich
Ausgabebereich Bei PROFIBUS und PROFINET wird der Ausgabebereich im entsprechenden
20 Byte bzw. 60 Byte Adressbereich eingeblendet.

IX Index fir Zugriff Gber CANopen.

Mit s = Subindex adressieren Sie den entsprechenden ETS-Eintrag.
SX SX = Subindex fur Zugriff Gber EtherCAT.

Subindex fur Zugriff Gber EtherCAT mit Index 0x7000 + EtherCAT-Slot.

Informationen zum Zugriff auf das Cube20S finden Sie im Handbuch des ent-
sprechenden Busknoten.

Projektierung als DO 4 x 24 V DC (20) 20 Byte - 5 ETS-Eintrage
Art.-Nr. 57343
Adr. Pl IX= SX Adr. RN IX= SX Adr. |[ETS-US IX= SX
0x5640 0x5640 0x5640
+0 |PIQ+0 s=1 0x01 +1  |RN+0 s=1 0x02 +2 |ETS_US+0 s=1 0x03
+4  |PIQ+1 s=2 0x04 +5 |RN+1 s=2 0x05 +6 |ETS_US+1 s=2 0x06
+8 |PIQ+2 s=3 0x07 +9 |RN+2 s=3 0x08 +10 |[ETS_US+2 s=3 0x09
+12 |PIQ+3 s=4 0x0A +13 |RN+3 s=4 0x0B +14 |ETS_US+3 s=4 0x0C
+16 |PIQ+4 s=5 0x0D +17 |RN+4 s=5 O0x0E +18 |[ETS_US+4 s=5 O0xOF
Projektierung als DO 4 x 24 V DC (60) 60 Byte - 15 ETS-Eintrage
Art.-Nr. 57343
Adr Pl IX= SX Adr RN IX= SX Adr. |[ETS-US IX= SX
0x5640 0x5640 0x5640
+0 |PIQ+0 s=1 0x01 +1 |RN+0 s=1 0x02 +2 |ETS_US+0 s=1 0x03
+4  |PIQ+1 s=2 0x04 +5 |RN+1 s=2 0x05 +6 |ETS_US+1 s=2 0x06
+8 |PIQ+2 s=3 0x07 +9 |RN+2 s=3 0x08 +10 |[ETS_US+2 s=3 0x09
+12 |PIQ+3 s=4 0x0A +13 |RN+3 s=4 0x0B +14 |ETS_US+3 s=4 0x0C
+16 |PIQ+4 s=5 0x0D +17 |RN+4 s=5 Ox0E +18 |[ETS_US+4 s=5 OxOF
+20 PIQ+5 =6 0x10 +21 |RN+5 =6 0x11 +22 |[ETS_US+5 $=6 0x12
+24 |PIQ+6 s=7 0x13 +25 |RN+6 s=7 0x14 +26 |[ETS_US+6 s=7 0x15
+28 |PIQ+7 s=8 0x16 +29 |RN+7 s=8 0x17 +30 |[ETS_US+7 s=8 0x18
+32 PIQ+8 s=9 0x19 +33 |[RN+8 s=9 0x1A +34 |[ETS_US+8 s=9 0x1B
+36 PIQ+9 s=10 |Ox1C +37 |RN+9 s=10 0x1D +38 |[ETS_US+9 s=10 |Ox1E
+40 |PIQ+10 ([s=11 Ox1F +41 |RN+10 |s=11 0x20 +42 |ETS_US+10 s=11 0x21
+44 |PIQ+11 |s=12 |0x22 +45 |RN+11 s=12 0x23 +46 |[ETS_US+11 s=12 |0x24
+48 |PIQ+12 |[s=13 |0x25 +49 |RN+12  [s=13 0x26 +50 |ETS_US+12 s=13 |0x27
+52 |PIQ+13 |[s=14 |0x28 +53 |[RN+13 [s=14 0x29 +54 |ETS_US+13 s=14 |0x2A
+56 |[PIQ+14 |[s=15 |0x2B +57 |RN+14  |s=15 0x2C +58 |[ETS_US+14 s=15 |0x2D
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10.9.7 Parameterdaten
Parametrierdaten Das Modul bietet folgende Parametrierdaten, die fest eingestellt sind
und nicht verdndert werden kénnen.
DS Datensatz fur Zugriff iber PROFIBUS und PROFINET
IX Index flr Zugriff tber CANopen
SX Subindex fur Zugriff Gber EtherCAT mit Index 0x3100 + EtherCAT-Slot
HINWEIS
Weitere Informationen finden Sie im Handbuch zu Ihrem Busknoten.
Name Bytes |Funktion Default DS IX SX
PIL_L 1 Lange Prozessabbild 0x04 (fix) 0x02 0x3100 0x01
Eingabedaten @
PIQ_L 1 Lange Prozessabbild 0x14 bzw. 0x02 0x3101 0x02
Ausgabedaten °° 0x3C (fix)

a. Diesen Datensatz duirfen Sie ausschlieRlich im STOP-Zustand lbertragen.
b. Diesen Datensatz diirfen Sie ausschlieRlich im STOP-Zustand Ubertragen.

c. Dieser Parameter hangt von der projektierten Variante ab.

PIl_L
Byte Bit 7 ... 0 |Beschreibung
0 Die Lange flir das Prozessabbild der Eingabedaten ist fix auf 4
Byte eingestellt.
PIQ_L

Byte Bit 7 ... 0 |Beschreibung

0 Die Lange fiir das Prozessabbild ist fix auf die Lange der projek-
tierten Variante eingestellt (0x14 oder 0x3C).
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Beispiel zur Nachfolgend ein Beispiel, in welcher Reihenfolge die ETS-Eintrage abgelegt

Funktionsweise werden.

In diesem Beispiel ist ein Modul projektiert, welches 20 Byte fir 5 ETS-Eintra-

ge im Ausgabebereich PIQ belegt.

ETS-Werte B Zu folgenden Zeiten des ps-Tickers
sollen die Ausgange folgende Zustande annehmen
RN ETS_US | PIQDOO0 | PIQDO 1 | PIQFreigabe | PIQ Freigabe
in us (Bit 7) (Bit 6) DO 0 (Bit 5) DO 0 (Bit 4)
0x01 6000 0 0 1 1
0x02 12506 1 0 1 1
0x03 34518 1 1 1 1
0x04 49526 0 0 1 1
0x05 54529 0 1 1 1
0x06 3500 1 1 1 1
0x07 12443 1 0 1 1
0x08 20185 0 0 1 1
0x09 30140 1 0 1 1
0x0A 37330 0 0 1 1
0x0B 40000 0 0 0 0
Zeitdiagramm Aus der Tabelle ergibt sich folgendes Zeitdiagramm.

DO 0: ’

I R

DO 1: V—T i
D02/3:_T
st o | | skasus|ds 111 11
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B Nach dem Schreiben der 5 ETS-Eintrage in die Prozessausgabe-Daten
werden diese direkt in den FIFO-Speicher des Moduls Ubertragen.

B Im Diagramm ist der Zustand der Ausgange zum Zeitpunkt "t" dargestellt.
B In PIl sind die entsprechenden Status-Bytes aufgefihrt.

FIFO PIQ RN | ETS_US |PII

1 00110000 | 0x01 | 6000 |RN_LAST: 0x45
2 10110000 | 0x02 | 12506 |RN_NEXT: 0xC1
3 11110000 | Ox03 | 34518 |STS_FIFO: 0x00
4 00110000 | 0x04 | 49526 |NUM_ETS: 0x05
5 01110000 | 0x05 | 54529

6 00000000 | 0x00 0

7 00000000 | 0x00 0

8 00000000 | 0x00 0

9 00000000 | 0x00 0

... | 00000000 | 0x00 0

31 | 00000000 | 0x00 0

l_lT—l_T_‘L

Y l

schreiben
Adr. PIQ RN | ETS_US
+0 00110000 | Ox01 6000
+4 10110000 | O0x02 | 12506
+8 11110000 | 0x03 | 34518
+12 | 00110000 | Ox04 | 49526
+16 | 01110000 | Ox05 | 54529
DO 0: |
DO 1:
DO 2/3: I
us: oy |

I Jesbssus|dis [ [ [ 11
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B Damit die Ausgange entsprechend angesteuert werden kénnen, missen
Sie diese zuvor freigeben.

B In diesem Beispiel geben Sie mit der 1. RN die beiden Ausgange frei.
B Der ETS-Eintrag (RN = 0x01) wird ausgefiihrt und aus dem FIFO gel6scht.

FIFO PIQ RN | ETS_US |PII

1 10110000 | 0x02 | 12506 |RN_LAST: 0x45
2 11110000 | Ox03 | 34518 |RN_NEXT: 0xC2
3 00110000 | Ox04 | 49526 |STS_FIFO: 0x00 / 0x02
4 01110000 | 0x05 | 54529 |NUM_ETS: 0x04
5 00000000 | 0x00 0

6 00000000 | 0x00 0

7 00000000 | 0x00 0

8 00000000 | 0x00 0

9 00000000 | 0x00 0

... | 00000000 | 0x00 0

31 | 00000000 | Ox00 0

Adr. PlQ RN | ETS_US
+0 00110000 | Ox01 6000
+4 10110000 | Ox02 | 12506
+8 11110000 | 0x03 | 34518

+12 | 00110000 | Ox04 | 49526

+16 | 01110000 | Ox05 | 54529

DO 0: |
DO 1:

DO 2/3: I

us: Op$

l_lT—l_Tl

Y !

I bskssus|dis | 1 1 I
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B Die Zustande von RN = 0x02 ... RN 0x04 werden nacheinander ausgege-
ben und aus dem FIFO geldscht.

Adr. PIQ RN | ETS_US
+0 | 00110000 | 0x01 | 6000

+4 | 10110000 | 0x02 | 12506
+8 | 11110000 | 0x03 | 34518
+12 | 00110000 | 0x04 | 49526
+16 | 01110000 | Ox05 | 54529

FIFO PIQ

RN

ETS_US

Pll

1 01110000

0x05

) |
©

54

00000000

0x00

00000000

0x00

00000000

0x00

00000000

0x00

00000000

0x00

00000000

0x00

00000000

0x00

O 0o N O O & W DN

00000000

0x00

00000000

0x00

(O
hrq I

00000000

0x00

O O OO O O O o oo v

RN_LAST: 0x45
RN_NEXT: 0xC5
STS_FIFO: 0x00 / 0x02
NUM_ETS: 0x01

DO O: |

DO 1:
DO 2/3: I
st (0|

] lpsbssus|dis ([ 1 [ 11
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ETS-Funktion ausfiihren B Die Zustande von RN = 0x06 ... RN 0x08 werden nacheinander ausgege-

RN = 0x06 ... 0x08 ben und aus dem FIFO gel6scht.

Adr. PIQ RN | ETS_US FIFO PIQ RN | ETS_US |PIl
+0 11110000 | 0x06 3500 1 10110000 | Ox09 | 30140 |RN_LAST: Ox4A
+4 10110000 | Ox07 | 12443 2 00110000 | OxOA | 37330 |RN_NEXT: 0xC5
+8 | 00110000 | 0x08 | 20185 —_— 3 00000000 | 0x00 0 STS_FIFO: 0x00 / 0x02
+12 | 10110000 | 0x09 | 30140 4 00000000 | 0x00 0 NUM_ETS: 0x02
+16 | 00110000 | OxOA | 37330 5 00000000 | 0x00 0

6 00000000 | 0x00 0

7 00000000 | 0x00 0

8 00000000 | 0x00 0

9 00000000 | 0x00 0

00000000 | 0x00 0

31 00000000 | 0x00 0

Do 1: * ) 1
DO 2/3: _T l_

us: Op§ | | I35I535H3|q~13 11 I 11
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B Nach dem Schreiben der ndchsten 5 ETS-Eintrage in die Prozessausga-
be-Daten werden diese direkt in den FIFO-Speicher des Moduls tbertra-

schreiben
gen.
Adr. PlQ RN | ETS_US
+0 11110000 | 0x06 3500
+4 10110000 | Ox07 | 12443

+8 | 00110000 | 0x08

20185 | —

+12 | 00110000 | 0x09

30140

+16 | 00110000 | Ox0A

37330

DO 0: |

FIFO PlQ RN |ETS_US |PIl
1 01110000 | 0x05 | 54529 |RN_LAST: 0x4A
2 11110000 | 0x06 | 3500 |RN_NEXT: 0xC5
3 10110000 | 0x07 | 12443 |STS_FIFO: 0x00 / 0x02
4 00110000 | Ox08 | 20185 |NUM_ETS: 0x06
5 10110000 | 0x09 | 30140
6 00110000 | OxOA | 37330
7 00000000 | 0x00 0
8 00000000 | Ox00 0
9 00000000 | Ox00 0
... | 00000000 | 0x00 0
31 | 00000000 | 0x00 0
.

DO 1:
DO 2/3: I
s opf | )

bsbasus|dus [ 1 [ [
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ETS-Funktion ausfiihren B Die Zustande von RN = 0x06 ... RN 0x08 werden nacheinander ausgege-

RN = 0x06 ... 0x08 ben und aus dem FIFO gel6scht.

Adr. PIQ RN | ETS_US FIFO PIQ RN | ETS_US |PIl
+0 11110000 | 0x06 3500 1 10110000 | Ox09 | 30140 |RN_LAST: Ox4A
+4 10110000 | Ox07 | 12443 2 00110000 | OxOA | 37330 |RN_NEXT: 0xC5
+8 | 00110000 | 0x08 | 20185 —_— 3 00000000 | 0x00 0 STS_FIFO: 0x00 / 0x02
+12 | 10110000 | 0x09 | 30140 4 00000000 | 0x00 0 NUM_ETS: 0x02
+16 | 00110000 | OxOA | 37330 5 00000000 | 0x00 0

6 00000000 | 0x00 0

7 00000000 | 0x00 0

8 00000000 | 0x00 0

9 00000000 | 0x00 0

00000000 | 0x00 0

31 00000000 | 0x00 0

oo ¥ SRS (I !
R

enable DO 0/1: _T L
us: Ous | | | 65585)s (1”# 11 A
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Letzten ETS-Eintrag B Da weniger als 5 ETS-Eintrage geschrieben werden, ist immer beim letz-
schreiben ten ETS-Eintrag Bit 6 von RN zu setzen. Aus RN = 0x0B wird 0x4B.
Adr. PIQ RN | ETS_US FIFO PIQ RN |ETS_US |PIl
+0 | 00000000 | 0x4B | 40000 1 10110000 | 0x09 | 30140 |RN_LAST: Ox4B
+4 | 10110000 | 0x07 | 12443 2 00110000 | OxOA | 37330 |RN_NEXT: 0xC9
+8 | 00110000 | 0x08 | 20185 | 3 | 00000000 |0x4B| 40000 |STS_FIFO: 0x80 /0x82
+12 | 10110000 | 0x09 | 30140 4 | 00000000 | 0x00 0 NUM_ETS: 0x03
+16 | 00110000 | OxOA | 37330 5 | 00000000 | 0x00 0
6 | 00000000 | 0x00 0
7 00000000 | 0x00 0
8 00000000 | 0x00 0
9 | 00000000 | 0x00 0
... | 00000000 | 0x00 0
31 | 00000000 | 0x00 0

Do 1: * ) l
DO 2/3: _T L

us: 0pf || | obssus|dis 1 1 |1 11
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ETS-Funktion ausfiihren B Die Zustande von RN = 0x09 ... RN 0x4B werden nacheinander ausgege-

RN = 0x09 ... 0x4B ben und aus dem FIFO gel6scht.
Adr. PIQ RN | ETS_US FIFO PIQ RN | ETS_US |PIl
+0 | 00000000 | 0x4B | 40000 1 00000000 | 0x00 0 RN_LAST: 0x4B
+4 | 10110000 | 0x07 | 12443 2 00000000 | 0x00 0 RN_NEXT: 0xCC
+8 | 00110000 | 0x08 | 20185 —_— 3 00000000 | 0x00 0 STS_FIFO: 0x80 / 0x82
+12 | 10110000 | 0x09 | 30140 4 00000000 | 0x00 0 NUM_ETS: 0x00
+16 | 00110000 | Ox0A | 37330 5 00000000 | 0x00 0
6 00000000 | 0x00 0
7 00000000 | 0x00 0
8 00000000 | 0x00 0
9 00000000 | 0x00 0
00000000 | 0x00 0
31 00000000 | 0x00 0

l t
DO 1: * ) l
DO 2/3: _T L_

us: [0 || | okssus|dis | | | 11
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Da dieses Modul keinen Diagnosealarm unterstitzt, dienen die

Diagnosedaten der Information Gber dieses Modul.

Diagnosen
DS Datensatz fir Zugriff Gber PROFIBUS und PROFINET
Zugriff Gber DS 0x01.
Zusatzlich kdnnen Sie lber DS 0x00 auf die ersten 4 Byte zugreifen.
IX Index fur Zugriff Gber CANopen.
Zugriff Gber IX 0x2F01.
Zusatzlich kdnnen Sie Uber IX 0x2F00 auf die ersten 4 Byte zugreifen.
SX Subindex fur Zugriff Gber EtherCAT mit Index 0x5005 + EtherCAT-Slot.
Informationen zum Zugriff auf das Cube20S finden Sie im Handbuch des ent-
sprechenden Busknoten.
Name Bytes |Funktion Default DS IX SX
ERR_A 1 |reserviert 0x00 0x01 | Ox2FO01 0x02
MODTYP 1 |Modulinformation Ox1F 0x03
ERR_C 1 |reserviert 0x00 0x04
ERR_D 1 |reserviert 0x00 0x05
CHTYP 1 |Kanaltyp 0x72 0x06
NUMBIT 1 |Anzahl Diagnosebits pro Kanal 0x00 0x07
NUMCH 1 |Anzahl Kanale des Moduls 0x04 0x08
CHERR 1 |reserviert 0x00 0x09
CHOERR ... CH7ERR 8 |reserviert 0x00 OxO0A ... 0x11
DIAG_US 4  |us-Ticker (32 Bit) 0x00 0x13
MODTYP
Modulinformation Byte Bit 7 ... 0 |Beschreibung
0 Bit 3 ... 0 |Modulklasse
1111b Digitalmodul
Bit 4 gesetzt bei Kanalinformation vorhanden
Bit7 ... 5 |reserviert
CHTYP
Kanaltyp Byte Bit 7 ... 0 |Beschreibung
0 Bit6 ... 0 |Kanaltyp
0x72  |Digitalausgabe
Bit 7 0 (fix)
NUMBIT
Diagnosebits Byte Bit 7 ... 0 [Beschreibung
0 Anzahl der Diagnosebits des Moduls pro Kanal (hier 0x00)
NUMCH
Kanéle Byte Bit 7 ... 0 [Beschreibung
0 Anzahl der Kanale eines Moduls (hier 0x04)
DIAG_US
ps-Ticker Byte |Bit7...0 [Beschreibung
0..3 7 ...0 |Wert des ps-Tickers bei Generierung der Diagnosedaten

Tab. 10-27: ps-Ticker

ps-Ticker

Im Modul befindet sich ein Timer (us-Ticker), der mit NetzEIN gestartet wird
und nach 232-1 us wieder bei 0 beginnt.
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ERR_A/C/D

CHERR Byte Bit 7 ... 0 Beschreibung

CHXERR 0 Reserviert

10.9.10 Technische Daten

Stromaufnahme / Verlustleistung
Stromaufnahme aus Rickwandbus 105 mA
Verlustleistung 0,95 W

Digitale Ausgange
Anzahl Ausgéange 4
Leitungslange geschirmt 1000 m
Leitungslange ungeschirmt 600 m
Lastnennspannung 20,4...28,8 V ===
Stromaufnahme aus Lastspannung L+ (ohne Last) 25 mA
Summenstrom je Gruppe, waagrechter Aufbau, 40°C 2A
Summenstrom je Gruppe, waagrechter Aufbau, 60°C 2A
Summenstrom je Gruppe, senkrechter Aufbau 2A
Ausgangsstrom bei "1"-Signal, Nennwert 0,5A
Signallogik Ausgang P-schaltend
Ausgangsverzdgerung von "0" nach "1" <100 ns
Ausgangsverzdgerung von "1" nach "0" <100 ns
Lampenlast 0w
Parallelschalten von Ausgangen zur redundanten An-  |Nicht mdéglich
steuerung
Parallelschalten von Ausgangen zur Leistungserhéhung |Nicht méglich
Ansteuern eines Digitaleingangs Ja
Schaltfrequenz bei ohmscher Last <40 kHz
Schaltfrequenz bei induktiver Last <40 kHz
Schaltfrequenz bei Lampenlast <40 kHz
Begrenzung (intern) der induktiven Abschaltspannung |L+ (-52 V)
Kurzschlussschutz des Ausgangs Ja, elektronisch;

nur highside

Ansprechschwelle des Schutzes 25A
AusgangsdatengrofRe 60 Byte

Status, Alarm, Diagnosen

Statusanzeige

Grune LED pro Kanal

Alarme Nein
Prozessalarm Nein
Diagnosealarm Nein
Diagnosefunktion Nein
Diagnoseinformation auslesbar Maéglich
Anzeige Versorgungsspannung Griine LED
Anzeige Sammelfehler Rote LED
Kanalfehleranzeige Keine
Potenzialtrennung
Zwischen Kanalen und Rickwandbus Ja
Isolierung geprift mit 500V ==
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Datengrofen
Eingangsbytes 4
Ausgangsbytes 20/60
Parameterbytes 6
Diagnosebytes 20
Mechanische Daten Gehause
Material PPE / PPE GF10
Abmessungen (B x Hx T) 12,9 x 109 x 76,5 mm
Gewicht netto 619
Gewicht netto 61g
Gewicht brutto 76 g

Handbuch 57220_hdb_de_12 207 /228



Digitale Ausgange "‘ MURR

mAAm ELEKTRONIK

stay connected
10.10 Art.-No. 57345,D04x24VDC2A
10.10.1 Leistungsmerkmale
Beschreibung Das Elektronikmodul erfasst die bindren Steuersignale aus dem ibergeordne-

ten Bussystem und transportiert sie liber die Ausgange an die Prozessebene.
Es hat 4 Kanale, die ihren Zustand Gber LEDs anzeigen.

Eigenschaften B 4 digitale Ausgange potenzialgetrennt zum Rickwandbus
B Statusanzeige der Kanéale durch LEDs.

10.10.2 Aufbau

1 Verriegelungshebel am Terminal-
modul

Beschriftungsstreifen
Ruckwandbus
LED-Statusanzeige
24-V-DC-Leistungsversorgung
Elektronikmodul
Terminalmodul

0 NOoO b ODN

Verriegelungshebel am Elektro-
nikmodul

9 Anschlussklemmen

Bestelldaten

Typ Art.-No. Beschreibung
Digitales Ausgangsmodul 57345 Digitales Ausgangsmodul inkl. Sockel
DO 4xDC 24V 2A
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FWMURR

AR ELEKTRONIK

Statusanzeige

Anschlussklemme

RUN

RUN
MF

DO O MF

DO 2
DO 3

DO x

NH

stay connected

Aus
An

Aus
An
Blinkend mit 2 Hz

Aus
An

RUN MF DO x Beschreibung

X Buskommunikation ist OK
Modulstatus ist OK

. X Buskommunikation ist OK
Modulstatus meldet Fehler bei Uberlast,
Kurzschluss oder Ubertemperatur

. X Buskommunikation nicht méglich
Modulstatus meldet Fehler bei Uberlast,
Kurzschluss oder Ubertemperatur

X Fehler
Versorgungsspannung Bus

X V/ X Blinkend (2 Hz): Konfigurationsfehler
7. (siehe 8 Fehlersuche, Seite 51)

Digitaler Ausgang hat 1-Signal

Digitaler Ausgang hat 0-Signal

X: nicht relevant

Tab. 10-28: Zustandsanzeigen der LEDs

- SchlieRen Sie Drahte mit einem Querschnitt von 0,08 mm? bis 1,5 mm?

an.

DO
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stay connected

Pos. | Funktion Typ Beschreibung

1 DOO Ausgang Digitaler Ausgang DO 0
2 oV Ausgang GND fur Aktor DO 0

3 DO 2 Ausgang Digitaler Ausgang DO 2
4 oV Ausgang GND fir Aktor DO 2

5 DO 1 Ausgang Digitaler Ausgang DO 1
6 oV Ausgang GND fur Aktor DO 1

7 DO 3 Ausgang Digitaler Ausgang DO 3
8 oV Ausgang GND fir Aktor DO 3

Tab. 10-29: Belegung der Anschlussklemmen

ACHTUNG

Sachschaden durch falschen Anschluss

Das Einspeisen einer Spannung auf einen Ausgang ist nicht zulassig und
kann zur Zerstérung des Moduls fiihren!

> Keine externen Spannungen an den Ausgangen einspeisen.

10.10.3 Ein-/Ausgabe-Bereich

Eingabebereich Das Modul belegt keine Bytes im Eingabebereich.
Ausgabebereich Bei PROFIBUS und PROFINET wird der Ein- bzw. Ausgabebereich im ent-
sprechenden Adressbereich eingeblendet.

B |X = Index fur Zugriff Gber CANopen
B SX- Subindex fur Zugriff Gber EtherCAT mit Index 7000h + EtherCAT-Slot

HINWEIS
Weitere Informationen finden Sie im Handbuch zu lhrem Busknoten.

Adr. [Name |[Bytes |Funktion IX SX

+0 PIQ 1 Zustand der Ausgénge 0x5200
Bit0: DO 0O 0x01
Bit 1: DO 1 0x02
Bit 2: DO 2 0x03
Bit 3: DO 3 0x04
Bit 7 ... 4: reserviert

Tab. 10-30: Ausgabebereich
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10.10.4 Technische Daten

Stromaufnahme / Verlustleistung
Stromaufnahme aus Riickwandbus 75 mA
Verlustleistung 0,8 W

Digitale Ausgange
Anzahl Ausgéange 4
Leitungslange geschirmt 1000 m
Leitungslange ungeschirmt 600 m
Lastnennspannung 20,4...28,8 V ===
Stromaufnahme aus Lastspannung L+ (ohne Last) 20 mA
Summenstrom je Gruppe, waagrechter Aufbau, 40°C 4 A
Summenstrom je Gruppe, waagrechter Aufbau, 60°C 4 A
Summenstrom je Gruppe, senkrechter Aufbau 4 A
Ausgangsstrom bei "1"-Signal, Nennwert 2A
Signallogik Ausgang P-schaltend
Ausgangsverzdgerung von "0" nach "1" 100 us
Ausgangsverzdgerung von "1" nach "0" 250 ps
Lampenlast 0w
Parallelschalten von Ausgangen zur redundanten An-  |Nicht mdéglich
steuerung
Parallelschalten von Ausgangen zur Leistungserhéhung |Nicht méglich
Ansteuern eines Digitaleingangs Ja
Schaltfrequenz bei ohmscher Last <1000 Hz
Schaltfrequenz bei induktiver Last <0,5 Hz
Schaltfrequenz bei Lampenlast <10 Hz
Begrenzung (intern) der induktiven Abschaltspannung |L+ (-52 V)
Kurzschlussschutz des Ausgangs Ja, elektronisch
Ansprechschwelle des Schutzes 2,7A
AusgangsdatengroflRe 4 Bit

Status, Alarm, Diagnosen

Statusanzeige

Griine LED pro Kanal

Alarme

Nein

Prozessalarm Nein
Diagnosealarm Nein
Diagnosefunktion Nein
Diagnoseinformation auslesbar Keine
Anzeige Versorgungsspannung Griine LED
Anzeige Sammelfehler Rote LED
Kanalfehleranzeige Keine
Potenzialtrennung
Zwischen Kanalen und Rickwandbus Ja
Isolierung geprtift mit 500V =
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Datengrofen
Eingangsbytes 0
Ausgangsbytes 1
Parameterbytes 0
Diagnosebytes 0
Mechanische Daten Gehause
Material PPE / PPE GF10
Abmessungen (B x Hx T) 12,9 x 109 x 76,5 mm
Gewicht netto 58 g
Geuwicht inklusive Zubehor 58 g
Gewicht brutto 739
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10.11 Art.-No. 57380, DO 8x 24 VDC 0,5 A
10.11.1 Leistungsmerkmale
Beschreibung Das Elektronikmodul erfasst die bindren Steuersignale aus dem ibergeordne-

ten Bussystem und transportiert sie liber die Ausgange an die Prozessebene.
Es hat 8 Kanale, die ihren Zustand Gber LEDs anzeigen.

Eigenschaften B 8 digitale Ausgange potenzialgetrennt zum Rickwandbus
B Statusanzeige der Kanéale durch LEDs.

10.11.2 Aufbau

1 Verriegelungshebel am Terminal-
modul

Beschriftungsstreifen
Ruckwandbus
LED-Statusanzeige
24-V-DC-Leistungsversorgung
Elektronikmodul
Terminalmodul

0 NOoO b ODN

Verriegelungshebel am Elektro-
nikmodul

9 Anschlussklemmen

Bestelldaten

Typ Art.-No. Beschreibung
Digitales Ausgangsmodul 57380 Digitales Ausgangsmodul inkl. Sockel
DO 8xDC 24V 0,5A
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FWMURR

AR ELEKTRONIK

Statusanzeige

stay connected

RUN Aus
RUN An
MF
88 g MF Aus
DO 2 | A
88 3 V/ Blinkend mit 2 Hz
DO 5 “
DO 6
DO 7 DO x Aus
An
RUN MF DO x Beschreibung
X Buskommunikation ist OK
Modulstatus ist OK
. X Buskommunikation ist OK
Modulstatus meldet Fehler bei Uberlast,
Kurzschluss oder Ubertemperatur
. X Buskommunikation nicht méglich
Modulstatus meldet Fehler bei Uberlast,
Kurzschluss oder Ubertemperatur
X Fehler
Versorgungsspannung Bus
X V/ X Blinkend (2 Hz): Konfigurationsfehler
7. (siehe 8 Fehlersuche, Seite 51)
Digitaler Ausgang hat 1-Signal
Digitaler Ausgang hat 0-Signal
X: nicht relevant

Tab. 10-31: Zustandsanzeigen der LEDs

Anschlussklemme
an.

=}

g
gt
i

- SchlieRen Sie Drahte mit einem Querschnitt von 0,08 mm? bis 1,5 mm?

DO ov
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Pos. | Funktion Typ Beschreibung

1 DOO Ausgang Digitaler Ausgang DO 0
2 DO 2 Ausgang Digitaler Ausgang DO 2
3 DO 4 Ausgang Digitaler Ausgang DO 4
4 DO 6 Ausgang Digitaler Ausgang DO 6
5 DO 1 Ausgang Digitaler Ausgang DO 1
6 DO 3 Ausgang Digitaler Ausgang DO 3
7 DO 5 Ausgang Digitaler Ausgang DO 5
8 DO 7 Ausgang Digitaler Ausgang DO 7

Tab. 10-32: Belegung der Anschlussklemmen

ACHTUNG

Sachschaden durch falschen Anschluss

Das Einspeisen einer Spannung auf einen Ausgang ist nicht zulassig und
kann zur Zerstérung des Moduls fiihren!

> Keine externen Spannungen an den Ausgangen einspeisen.

10.11.3 Ein-/Ausgabe-Bereich

Eingabebereich Das Modul belegt keine Bytes im Eingabebereich.

Ausgabebereich Bei PROFIBUS und PROFINET wird der Ein- bzw. Ausgabebereich im ent-
sprechenden Adressbereich eingeblendet.

B |X = Index fur Zugriff Gber CANopen
B SX- Subindex fur Zugriff Gber EtherCAT mit Index 7000h + EtherCAT-Slot

HINWEIS
Weitere Informationen finden Sie im Handbuch zu lhrem Busknoten.

Ausgabebereich

Adr. [Name |[Bytes |Funktion IX SX

+0 PIQ 1 Zustand der Ausgange 0x6200
Bit 0: DO 0 0x01
Bit 1: DO 1 0x02
Bit 2: DO 2 0x03
Bit 3: DO 3 0x04
Bit 4: DO 4 0x05
Bit 5: DO 5 0x06
Bit 6: DO 6 0x07
Bit 7: DO 7 0x08

Tab. 10-33: Ausgabebereich
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mhAm ELEKTRONIK
stay connected

10.11.4 Technische Daten

Stromaufnahme / Verlustleistung
Stromaufnahme aus Riickwandbus 80 mA
Verlustleistung 0,7 W

Digitale Ausgange
Anzahl Ausgéange 8
Leitungslange geschirmt 1000 m
Leitungslange ungeschirmt 600 m
Lastnennspannung 20,4...28,8 V ===
Stromaufnahme aus Lastspannung L+ (ohne Last) 15 mA
Summenstrom je Gruppe, waagrechter Aufbau, 40°C 4 A
Summenstrom je Gruppe, waagrechter Aufbau, 60°C 4 A
Summenstrom je Gruppe, senkrechter Aufbau 4 A
Ausgangsstrom bei "1"-Signal, Nennwert 0,5A
Signallogik Ausgang P-schaltend
Ausgangsverzdgerung von "0" nach "1" 30 us
Ausgangsverzdgerung von "1" nach "0" 175 ps
Lampenlast 0w
Parallelschalten von Ausgangen zur redundanten An-  |Nicht mdéglich
steuerung
Parallelschalten von Ausgangen zur Leistungserhéhung |Nicht méglich
Ansteuern eines Digitaleingangs Ja
Schaltfrequenz bei ohmscher Last <1000 Hz
Schaltfrequenz bei induktiver Last <0,5 Hz
Schaltfrequenz bei Lampenlast <10 Hz
Begrenzung (intern) der induktiven Abschaltspannung |L+ (-45 V)
Kurzschlussschutz des Ausgangs Ja, elektronisch
Ansprechschwelle des Schutzes 1A
AusgangsdatengroflRe 8 Bit

Status, Alarm, Diagnosen

Statusanzeige

Griine LED pro Kanal

Alarme Nein
Prozessalarm Nein
Diagnosealarm Nein
Diagnosefunktion Nein
Diagnoseinformation auslesbar Keine
Anzeige Versorgungsspannung Griine LED
Anzeige Sammelfehler Rote LED
Kanalfehleranzeige Keine
Potenzialtrennung
Zwischen Kanalen und Rickwandbus Ja
Isolierung geprtift mit 500V =
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Datengrofen
Eingangsbytes 0
Ausgangsbytes 1
Parameterbytes 0
Diagnosebytes 0
Mechanische Daten Gehause
Material PPE / PPE GF10
Abmessungen (B x Hx T) 12,9 x 109 x 76,5 mm
Gewicht netto 58 g
Geuwicht inklusive Zubehor 58 g
Gewicht brutto 739
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10.12 Art.-No. 57382, DO 8x 24 V DC 0,5A NPN
10.12.1 Leistungsmerkmale
Beschreibung Das Elektronikmodul erfasst die bindren Steuersignale aus dem ibergeordne-

ten Bussystem und transportiert sie liber die Ausgange an die Prozessebene.
Es hat 8 Kanale, die als Low-Side-Schalter arbeiten. lhren Zustand zeigen sie
Uber LEDs an.

Low-Side-Schalter eignen sich zum Schalten von Massen. Bei einem Kurz-
schluss zwischen Schaltleitung und Masse wird die Last aktiviert, die Versor-
gungsspannung aber nicht beeinflusst.

Eigenschaften B 8 digitale Low-Side-Ausgange potenzialgetrennt zum Rickwandbus
B Statusanzeige der Kanéale durch LEDs.

10.12.2 Aufbau

1 Verriegelungshebel am Terminal-
modul

Beschriftungsstreifen
Ruckwandbus
LED-Statusanzeige
24-V-DC-Leistungsversorgung
Elektronikmodul
Terminalmodul

Verriegelungshebel am Elektro-
nikmodul

9 Anschlussklemmen

0 NOoO b ODN

Bestelldaten

Typ Art.-No. Beschreibung
Digitales Ausgangsmodul 57382 Digitales Ausgangsmodul inkl. Sockel
DO 8xDC 24V 0,5A NPN
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Statusanzeige

Anschlussklemme

L o

stay connected

RUN Aus
RUN An
MF
88 g MF Aus
DO 2 | A
88 3 V/ Blinkend mit 2 Hz
DO 5 “
DO 6
DO 7 DO x Aus
An
RUN MF DO x Beschreibung
X Buskommunikation ist OK
Modulstatus ist OK
. X Buskommunikation ist OK
Modulstatus meldet Fehler bei Uberlast,
Kurzschluss oder Ubertemperatur
. X Buskommunikation nicht méglich
Modulstatus meldet Fehler bei Uberlast,
Kurzschluss oder Ubertemperatur
X Fehler
Versorgungsspannung Bus
X V/ X Blinkend (2 Hz): Konfigurationsfehler
7. (siehe 8 Fehlersuche, Seite 51)
Digitaler Ausgang hat 1-Signal
Digitaler Ausgang hat 0-Signal

X: nicht relevant

Tab. 10-34: Zustandsanzeigen der LEDs

- SchlieRen Sie Drahte mit einem Querschnitt von 0,08 mm? bis 1,5 mm?

an.
DC24vV DO DC24v
1 5
t—r——=—0 0 —
1 5
2 6
—r—0 2 >
2 6
3 7
— 0 4 S
3 7
4 8
L————0 6 —
4 8 DC24V D=
o D
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Pos. [Funktion Typ Beschreibung

1 DO O Ausgang Digitaler Ausgang DO 0
2 DO 2 Ausgang Digitaler Ausgang DO 2
3 DO 4 Ausgang Digitaler Ausgang DO 4
4 DO 6 Ausgang Digitaler Ausgang DO 6
5 DO 1 Ausgang Digitaler Ausgang DO 1
6 DO 3 Ausgang Digitaler Ausgang DO 3
7 DO 5 Ausgang Digitaler Ausgang DO 5
8 DO 7 Ausgang Digitaler Ausgang DO 7

Tab. 10-35: Belegung der Anschlussklemmen

ACHTUNG
Sachschaden durch falschen Anschluss

Das Einspeisen einer Spannung auf einen Ausgang ist nicht zuldssig und
kann zur Zerstérung des Moduls fihren!

= Keine externen Spannungen an den Ausgangen einspeisen.

10.12.3 Ein-/Ausgabe-Bereich

Eingabebereich Das Modul belegt keine Bytes im Eingabebereich.

Ausgabebereich Bei PROFIBUS und PROFINET wird der Ein- bzw. Ausgabebereich im ent-
sprechenden Adressbereich eingeblendet.

B X = Index fir Zugriff iber CANopen
B SX- Subindex fir Zugriff Gber EtherCAT mit Index 7000h + EtherCAT-Slot

HINWEIS
Weitere Informationen finden Sie im Handbuch zu Ihrem Busknoten.

Ausgabebereich

Adr. [Name |[Bytes |Funktion IX SX

+0 PIQ 1 Zustand der Ausgénge 0x6200
Bit 0: DO 0 0x01
Bit 1: DO 1 0x02
Bit 2: DO 2 0x03
Bit 3: DO 3 0x04
Bit4: DO 4 0x05
Bit 5: DO 5 0x06
Bit 6: DO 6 0x07
Bit7: DO 7 0x08

Tab. 10-36: Ausgabebereich
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stay connected

10.12.4 Technische Daten

Stromaufnahme / Verlustleistung
Stromaufnahme aus Riickwandbus 80 mA
Verlustleistung 0,6 W

Digitale Ausgange
Anzahl Ausgéange 8
Leitungslange geschirmt 1000 m
Leitungslange ungeschirmt 600 m
Lastnennspannung 20,4...28,8 V ===
Stromaufnahme aus Lastspannung L+ (ohne Last) 10 mA
Summenstrom je Gruppe, waagrechter Aufbau, 40°C 25A
Summenstrom je Gruppe, waagrechter Aufbau, 60°C 25A
Summenstrom je Gruppe, senkrechter Aufbau 25A
Ausgangsstrom bei "1"-Signal, Nennwert 0,5A
Signallogik Ausgang M-schaltend
Ausgangsverzdgerung von "0" nach "1" 30 us
Ausgangsverzdgerung von "1" nach "0" 100 ps
Lampenlast 0w
Parallelschalten von Ausgangen zur redundanten An-  |Nicht mdéglich
steuerung
Parallelschalten von Ausgangen zur Leistungserhéhung |Nicht méglich
Ansteuern eines Digitaleingangs Ja
Schaltfrequenz bei ohmscher Last <1000 Hz
Schaltfrequenz bei induktiver Last <0,5 Hz
Schaltfrequenz bei Lampenlast <10 Hz
Begrenzung (intern) der induktiven Abschaltspannung |+45V
Kurzschlussschutz des Ausgangs Ja, elektronisch
Ansprechschwelle des Schutzes 1,7A
AusgangsdatengroflRe 8 Bit

Status, Alarm, Diagnosen

Statusanzeige

Griine LED pro Kanal

Alarme Nein
Prozessalarm Nein
Diagnosealarm Nein
Diagnosefunktion Nein
Diagnoseinformation auslesbar Keine
Anzeige Versorgungsspannung Griine LED
Anzeige Sammelfehler Rote LED
Kanalfehleranzeige Keine
Potenzialtrennung
Zwischen Kanalen und Rickwandbus Ja
Isolierung geprtift mit 500V =
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Datengrofen
Eingangsbytes 0
Ausgangsbytes 1
Parameterbytes 0
Diagnosebytes 0
Mechanische Daten Gehause
Material PPE / PPE GF10
Abmessungen (B x Hx T) 12,9 x 109 x 76,5 mm
Gewicht netto 58 g
Geuwicht inklusive Zubehor 58 g
Gewicht brutto 739
Handbuch 57220 _hdb_de 12 222 /228




Anhang "A\MURR
mAAm ELEKTRONIK

stay connected

11 Anhang

1.1 Zubehor

Busblende Art.-No. 57190

Trager fir Schirmschienen Art.-No. 57191

Der Trager nimmt Schirmschienen (10 mm x 3 mm) zum Anschluss von Ka-
belschirmen auf.

A

HINWEIS
[E Trager fur Schirmschienen, Schirmschienen und Kabelschirmbefestigungen
sind nicht im Lieferumfang enthalten.

Montage Trager v Voraussetzung: Das Cube20S-System ist vollstandig montiert.
= Brechen Sie bei flacher Profilschiene den Abstandshalter am Trager ab.

> Stecken Sie den Trager unterhalb des Klemmenblocks in das Terminal-
Modul, bis er einrastet.
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it

Clack

Abb. 11-1: Montage der Trager fir Schirmschienen
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mhAm ELEKTRONIK

11.2 Glossar

Allgemeine Eintrage:
Begriff

Bestimmungsgemaler Ge-
brauch

Bit
Byte
DI
DIN
E/A
EU-Richtlinie 2014/30/EU
EMV
EN
ESD
FE

I

IEC
IN
IP20

IP67

ISO
LED
n.c.
ouT
PELV
SELV

U/l

stay connected

Bedeutung

Anwendung eines Produkts, eines Verfahrens oder einer Leistung nach den durch
den Hersteller gelieferten Spezifikationen, Anweisungen und Angaben.

Binarziffer

1 Byte entspricht 8 Bit

Digital Input, Digitale Eingénge
Deutsches Institut fir Normung
Ein-/Ausgang

EMV-Richtlinie
Elektromagnetische Vertraglichkeit
Europaische Norm
Elektrostatische Entladungen
Funktionserde

Strom

International Electrotechnical Commission, Internationale Normungsinstitut
Eingang

Ingress Protection (Eindringschutz), Schutzart nach DIN EN 60529

1. Kennziffer = Berlhrungs- und Fremdkdrperschutz

2. Kennziffer = Wasserschutz

2: Geschutzt gegen: feste Fremdkdrper mit Durchmesser ab 12,5 mm und Zugang mit
einem Finger

0: kein Schutz

6: Staubdicht, Schutz gegen den Zugang mit einem Draht
7: Schutz gegen zeitweiliges Untertauchen

International Standard Organization

Light Emitting Diode

nicht belegt (not connected)

Ausgang

Protective Extra Low Voltage / Schutzkleinspannung
Safety Extra Low Voltage / Sicherheitskleinspannung
Spannung

Spannung/Strom
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11.3 Rechtliche Hinweise

Haftungsausschluss

Die Murrelektronik GmbH hat den Inhalt dieser technischen Dokumentation
auf Ubereinstimmung mit der beschriebenen Hard- bzw. Software tberpriift.
Abweichungen kénnen im Einzelfall nicht ausgeschlossen werden, weshalb
wir die Gewahrleistung fur die inhaltliche Richtigkeit und die Haftung fur Feh-
ler, insbesondere fiir die vollstandige Ubereinstimmung ausschlieRen. Die Be-
schrankung der Haftung gilt nicht, soweit die Schadensursache auf Vorsatz
und/oder grobe Fahrlassigkeit zurtickzuflihren ist, sowie flr samtliche Anspri-
che aus dem Produkthaftungsgesetz. Sofern leicht fahrlassig eine vertrags-
wesentliche Pflicht verletzt wurde, ist die Haftung der Murrelektronik GmbH
auf den typischerweise entstehenden Schaden begrenzt.

Technische und inhaltliche Anderungen bleiben vorbehalten. Wir empfehlen,
in regelmafigen zeitlichen Abstanden zu tberprifen, ob diese Dokumentation
aktualisiert wurde, da Korrekturen, die beispielsweise durch technische Fort-
entwicklungen erforderlich werden kdénnen, regelmafig von der Murrelektro-
nik GmbH eingepflegt werden. Fur Verbesserungsvorschlage sind wir
jederzeit dankbar.

Urheberrecht

Die Weitergabe sowie Vervielfaltigung der Dokumentation auf Papier oder in
digitaler Weise, die Verwertung und Mitteilung ihres Inhaltes ist nicht gestattet,
soweit dies nicht durch die Murrelektronik GmbH ausdriicklich zugestanden
wurde oder in Verbindung mit der Erstellung eigener Dokumentationen von
Produkten geschieht, die ihrerseits Produkte der Murrelektronik GmbH enthal-
ten. Zuwiderhandlungen verpflichten zu Schadenersatz. Alle Rechte bleiben
vorbehalten, insbesondere fiir den Fall der Patenterteilung oder GM-Eintra-

gung.

Nutzungsrechte

Die Murrelektronik GmbH raumt ihren Kunden an dieser technischen Doku-
mentation ein jederzeit widerrufliches, nicht ausschlieRliches und zeitlich
unbegrenztes Recht ein, diese zur Erstellung eigener technischer Dokumen-
tationen zu verwenden. Dazu kann die Dokumentation der Murrelektronik
GmbH auszugsweise verandert oder erganzt sowie vervielfaltigt und als Teil
der eigenen technischen Dokumentation des Kunden auf Papier oder Daten-
tragern den Abnehmern des Kunden lberlassen werden. Dabei Uibernimmt
der Kunde jedoch die alleinige Verantwortung fur die Richtigkeit der Inhalte
der von ihm erstellten technischen Dokumentationen.

Wird die technische Dokumentation ganz oder auszugsweise in die techni-

sche Dokumentation des Kunden tGbernommen, muss der Kunde auf die Ur-
heberschaft der Murrelektronik GmbH hinweisen. Es ist aullerdem unbedingt
darauf zu achten, dass die sicherheitstechnischen Hinweise erhalten bleiben.

Wenngleich der Kunde verpflichtet ist, die Urheberschaft der Murrelektronik
GmbH anzugeben, soweit die technische Dokumentationen der Murrelektro-
nik GmbH verwendet werden, so vertreibt bzw. benutzt der Kunde die techni-
schen Dokumentationen in alleiniger Verantwortung. Grund ist, dass wir
keinen Einfluss auf die Anderungen bzw. Verwendungen der technischen Do-
kumentationen haben und bereits geringflgige Veranderungen des Aus-
gangsproduktes bzw. Abweichungen von den vorgesehenen Verwendungen
die in den technischen Dokumentationen festgehaltenen Spezifikationen un-
richtig machen kénnen. Aus diesem Grunde ist der Kunde auch verpflichtet,
die von der Murrelektronik GmbH stammenden technischen Dokumentatio-
nen zu kennzeichnen, wenn und soweit die Dokumentationen vom Kunden
geandert wurden. Der Kunde verpflichtet sich, die Murrelektronik von Scha-
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denersatzansprichen Dritter freizustellen, soweit diese auf ggf. bestehende
Mangel der Dokumentation zurtickzuflihren sind. Dies gilt nicht fiir vorsatzlich
oder grob fahrlassig verursachte Schaden an den Rechten Dritter.

Der Kunde ist zur Nutzung der Firmenmarken der Murrelektronik GmbH aus-
schlief3lich im Rahmen seiner Produktwerbung berechtigt und auch nur so-
weit, wie Produkte der Murrelektronik GmbH in die beworbenen Produkte des
Kunden integriert wurden. Der Kunde wird bei der Verwendung von Marken
der Murrelektronik GmbH in geeigneter Weise darauf hinweisen, dass es sich
um Marken der Murrelektronik GmbH handelt.
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Die in dem Handbuch enthaltenen Angaben wurden mit der groRtmaoglichen Sorgfalt erarbeitet.
Fur die Richtigkeit, Vollstandigkeit und Aktualitat ist die Haftung auf grobes Verschulden begrenzt.
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