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Wskazéwki prawne

Koncepcja wskazéwek ostrzezen

Podrecznik zawiera wskazowki, ktore nalezy bezwzglednie przestrzegac dla zachowania bezpieczenstwa oraz w
celu unikniecia szkdd materialnych. Wskazowki dot. bezpieczenstwa oznaczono tréjkatnym symbolem,
ostrzezenia o mozliwosci wystgpienia szkdd materialnych nie posiadajg tréjkatnego symbolu ostrzegawczego. W
zaleznosci od opisywanego stopnia zagrozenia, wskazéwki ostrzegawcze podzielono w nastepujacy sposob.

/\NIEBEZPIECZENSTWO

oznacza, ze nieprzestrzeganie tego typu wskazdéwek ostrzegawczych grozi Smiercig lub odniesieniem cigzkich
obrazen ciata.

/\OSTRZEZENIE

oznacza, ze nieprzestrzeganie tego typu wskazéwek ostrzegawczych moze grozi¢ $miercig lub odniesieniem
ciezkich obrazen ciata.

/\ OSTROZNIE

oznacza, ze nieprzestrzeganie tego typu wskazowek ostrzegawczych moze spowodowac lekkie obrazenia ciata.

UWAGA

oznacza, ze nieprzestrzeganie tego typu wskazéwek ostrzegawczych moze spowodowac szkody materialne.

W wypadku mozliwosci wystgpienia kilku stopni zagrozenia, wskazéwke ostrzegawcza oznaczono symbolem
najwyzszego z mozliwych stopnia zagrozenia. Wskazéwka oznaczona symbolem ostrzegawczym w postaci
tréjkata, informujgca o istniejgcym zagrozeniu dla oséb, moze by¢ réwniez wykorzystana do ostrzezenia przed
mozliwo$cig wystgpienia szkéd materialnych.

Wykwalifikowany personel

Produkt /system przynalezny do niniejszej dokumentacji moze by¢ obstugiwany wytacznie przez personel
wykwalifikowany do wykonywania danych zadan z uwzglednieniem stosownej dokumentaciji, a zwtaszcza
zawartych w niej wskazéwek dotyczacych bezpieczenstwa i ostrzegawczych. Z uwagi na swoje wyksztatcenie i
doswiadczenie wykwalifikowany personel potrafi podczas pracy z tymi produktami / systemami rozpoznac ryzyka i
unika¢ mozliwych zagrozen.

Zgodne z przeznaczeniem uzywanie produktow firmy Siemens
Przestrzegac¢ nastepujgcych wskazowek:

/\ OSTRZEZENIE

Produkty firmy Siemens mogg by¢ stosowane wytgcznie w celach, ktoére zostaty opisane w katalogu oraz w
zatgczonej dokumentacji technicznej. Polecenie lub zalecenie firmy Siemens jest warunkiem uzycia produktow
badz komponentéw innych producentéw. Warunkiem niezawodnego i bezpiecznego dziatania tych produktow sg
prawidtowe transport, przechowywanie, ustawienie, montaz, instalacja, uruchomienie, obstuga i konserwacja.
Nalezy przestrzega¢ dopuszczalnych warunkow otoczenia. Nalezy przestrzega¢ wskazéwek zawartych w
przynaleznej dokumentacji.

Znaki towarowe

Wszystkie produkty oznaczone symbolem ® sg zarejestrowanymi znakami towarowymi firmy Siemens AG.
Pozostate produkty posiadajace réwniez ten symbol mogg byé znakami towarowymi, ktérych wykorzystywanie
przez osoby trzecie dla wtasnych celéw moze naruszaé¢ prawa autorskie wiasciciela danego znaku towarowego.

Wykluczenie od odpowiedzialno$ci

Tres¢ drukowanej dokumentacji zostata sprawdzona pod katem zgodnosci z opisywanym w niej sprzetem i
oprogramowaniem. Nie mozna jednak wykluczyé pewnych rozbieznosci i dlatego producent nie jest w stanie
zagwarantowac catkowitej zgodnosci. Informacje i dane w niniejszej dokumentacji poddawane sg ciggtej kontroli.
Poprawki i aktualizacje ukazujg sie zawsze w kolejnych wydaniach.
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Wstep

Cel podrecznika

Niniejszy podrecznik zawiera instrukcje montazu, uruchomienia, eksploatacji i utrzymania
przeksztattnika SINAMICS V20.

Komponenty dokumentacji uzytkownika przeksztattnika SINAMICS V20

Dokument Zawarto$é Dostepne jezyki
Instrukcja obstugi (niniejszy podrecznik) angielski
chinski
niemiecki
wioski
koreanski
portugalski
hiszpanski
Pierwsze kroki Opis montazu, eksploatacji i przeprowadzania | angielski
podstawowego uruchomienia przeksztattnika | chinski
SINAMICS V20 niemiecki
wioski
koreanski
portugalski
hiszpanski
Informacja o produkcie Opis montazu i eksploatacji nastepujgcego angielski
wyposazenia opcjonalnego lub czesci chinski
zamiennych:
e Modut tadowania parametrow
o Moduty hamowania dynamicznego
e Zewnetrzne podstawowe panele obstugi
(BOP)
¢ Moduly interfejsow podstawowych paneli
obstugi
e Plyta podigczeniowa ekranow
e Zamienne wentylatory
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Wstep

Wsparcie techniczne

Kraj Infolinia

Chiny +86 400 810 4288

Niemcy +49 (0) 911 895 7222
Wiochy +39 (02) 24362000
Brazylia +55 11 3833 4040

Indie +91 22 2760 0150

Korea +82 2 3450 7114

Turcja +90 (216) 4440747

USA +1 423 262 5710
Dodatkowe informacje o kontakcie z serwisem: Osoby kontaktowe ze strony wsparcia
(http://support.automation.siemens.com/WW/view/en/16604999)
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Instrukcje bezpieczenstwa 1

Przed zamontowaniem i uruchomieniem przeksztattnika nalezy zapoznac sie z
przedstawionymi ponizej instrukcjami bezpieczenstwa i etykietami ostrzegawczymi
umieszczonymi na urzadzeniu. Nalezy zadba¢ o czytelno$¢ etykiet oraz uzupetniaé
brakujagce i wymienia¢ uszkodzone etykiety.

Informacje ogdlne

/\NIEBEZPIECZENSTWO

Ryzyko $mierci od porazenia prgdem elektrycznym.

Po odtaczeniu zasilania kondensatory posredniego obwodu pradu statego pozostajg pod
niebezpiecznym napieciem.

Dotkniecie zaciskdw grozi porazeniem prgdem i $miercia.

Nie dotykac zadnego z zaciskow przed uptywem 5 minut od wytaczenia zasilania
przeksztattnika.

Prad w przewodzie uziemienia ochronnego

Prad uptywu dla przeksztaitnika czestotliwosci SINAMICS V20 moze mie¢ wartos¢ wiekszg
niz 3,5 mA AC. Z tego powodu wymagane jest state potgczenie uziemienia o minimalnym
przekroju przewodu uziemienia ochronnego zgodnie z lokalnymi wytycznymi
bezpieczenstwa dla urzadzen o duzym pradzie uptywu.

Do ochrony przeksztattnika SINAMICS V20 przewidziano zabezpieczenia bezpiecznikowe.
W przypadku zainstalowania zabezpieczen réznicowo-pragdowych, nalezy stosowaé
urzadzenia typu B, ze wzgledu na mozliwos¢ wystgpienia w przewodzie uziemiajgcym
sktadowej statej pradu.

Przeksztattnik SINAMICS V20
Instrukcja obstugi, 02/2013, ASE31871408



OBinstrukcje bezpieczeristwa

2.1 Elementy systemu przeksztaftnika

/\ OSTRZEZENIE

Bezpieczna eksploatacja przeksztattnikow

Przy pracy urzadzen elektrycznych okreslone czesci znajdujg sie pod niebezpiecznym
napieciem. Przeksztaltnik steruje pracg potencjalnie niebezpiecznych ruchomych czesci
mechanicznych. Nieprzestrzeganie instrukcji zawartych w niniejszym podreczniku moze
skutkowaé Smiercig, powaznymi obrazeniami lub szkodami materialnymi.

Urzadzenie powinny obstugiwaé wytacznie osoby posiadajgce odpowiednie kwalifikacje,
ktére zapoznaly sie ze wszystkimi zawartymi w niniejszym podreczniku instrukcjami
bezpieczenstwa, montazu, uruchamiania, eksploatacji i utrzymania.

Przeprowadzanie nieupowaznionych modyfikacji urzadzenia jest zabronione.

Ochrona przed dotykiem bezposrednim poprzez zastosowania napigecia ponizej 60 V
(PELV = bardzo niskie napiecie z bezpieczng separacjg wg EN 61800-5-1) jest
dopuszczalna jedynie w suchych pomieszczeniach, przy zastosowaniu potgczen
wyrownawczych. W przypadku niespetnienia tych warunkéw wymagane jest zastosowanie
innych srodkéw ochrony przed porazeniem elektrycznym, takich jak izolacja ochronna.

Przeksztaltnik musi zawsze pozostawac uziemiony. Brak odpowiedniego uziemienia moze
prowadzi¢ do bardzo niebezpiecznych sytuacji podczas pracy urzgdzenia, w szczegolnych
warunkach moze spowodowac smierc.

Przed rozpoczeciem jakichkolwiek prac tgczeniowych nalezy odtgczyé urzadzenie od zrédta
zasilania.

Przeksztaltnik czestotliwosci nalezy zainstalowaé na metalowej ptycie montazowej w szafie
sterowniczej. Ptyta montazowa musi charakteryzowacé sie wysokim przewodnictwem
elektrycznym i nie moze by¢ pokryta zadna powtoka.

Roztgczanie obwodu sitowego silnika podczas pracy przeksztattnika, gdy prad wyjsciowy
nie jest zerowy, jest surowo zabronione.

Nalezy w szczegodlnosci przestrzegaé ogoélnych i regionalnych uregulowan dotyczacych
montazu i bezpieczenstwa instalacji o niebezpiecznym napieciu (np. 61800-5-1), a takze
odpowiednich uregulowan dotyczacych prawidlowego stosowania narzedzi i Srodkow
ochrony osobiste;.

UWAGA
A Wytadowanie statyczne

Wystgpienie wytadowan statycznych na ztaczach (np. na zaciskach lub stykach) moze
prowadzi¢ do usterek i uszkodzenh. W zwigzku z tym, podczas obstugi przeksztattnika lub
jego komponentéw, nalezy stosowac srodki zapobiegajgce powstawaniu wytadowan
elektrostatycznych.

Przeksztattnik SINAMICS V20
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OBinstrukcje bezpieczeristwa

2.1 Elementy systemu przeksztaftnika

Transport i przechowywanie

Montaz

UWAGA

Nadmierne udary mechaniczne lub wibracje

Urzadzenie nalezy chroni¢ przed udarami mechanicznymi i drganiami podczas transportu i
przechowywania. Urzadzenie musi zostac¢ rowniez zabezpieczone przed wodg (opady) i
zbyt wysokg temperatura.

/\ OSTRZEZENIE

Potaczenie kablowe

Przewody zasilajgce musza byé podigczone w sposob trwaty. Urzadzenie musi by¢
uziemione (zgodnie z IEC 536 klasa 1, NEC i innymi obowigzujgcymi normami).

Usterki w wyposazeniu sterujgcym

W kazdym przypadku, w ktérym usterki wyposazenia elektrycznego mogg doprowadzi¢ do
obrazen ciata i/lub znacznych szkod materialnych (usterki potencjalnie niebezpieczne),
wymagane jest podjecie dodatkowych srodkoéw ostroznosci zapewniajgcych lub
wymuszajgcych bezpieczng prace nawet w sytuacji wystapienia usterki (np. niezalezne
wytgczniki krancowe, blokady mechaniczne, itp.).

Wymagania dotyczgce instalacji w USA i Kanadzie (UL/cUL)

Zdatne do zastosowania w obwodzie zdolnym dostarczac nie wiecej niz 40000 A rms w
obcigzeniu symetrycznym z maksymalng wartoscig napiecia 480 V AC dla przeksztattnikéw
w wariancie zasilania 400V oraz 240V AC dla przeksztattnikow w wariancie 230V, z
zastrzezeniem obowigzkowego zabezpieczenia bezpiecznikami klasy ,J” poswiadczonymi
na zgodnos¢ z uregulowaniami UL/cUL. Dla wszystkich wielkosci obudowy od A do D
nalezy stosowaé wylgcznie przewody wykonane z miedzi o klasie 1 75° C.

Urzadzenie to jest w stanie zapewni¢ ochrone silnika przed przecigzeniami zgodnie z
UL508C. By zachowa¢ zgodnos$¢ z wymogami UL508C, nie wolno zmienia¢ ustawienia
fabrycznego parametru P0610 (wartos¢ ,6”).

W przypadku instalacji w Kanadzie (cUL), zasilanie sieciowe przeksztaitnika musi zosta¢

wyposazone w dowolne zalecane zewnetrzne urzgdzenie przeciwzaktéceniowe o

nastepujacej charakterystyce:

e Zabezpieczenie przeciwprzepieciowe — urzgdzenie musi by¢ jednym z urzadzen
ochrony przeciwprzepieciowej umieszczonych na liscie (kod kategorii VZCA i VZCATY)

e Znamionowe napiecie nominalne 480/277 V AC (w przypadku wersji 400 V) lub 240 V
AC (w przypadku wersji 230 V), 50/60 Hz, 3-fazy (wersje 400 V) lub 1-faza (wersje
230V)

¢ Napiecie na zaciskach VPR = 2000 V (wersje 400 V) / 1000 V (wersje 230 V), IN = min.
3 kA, MCOV =508 V AC (wersje 400 V) / 264 V AC (wersje 230 V), SCCR =40 kA

e Zdatne do stosowania jako urzgdzenie ochrony przeciwprzepieciowej typu 1 lub typu 2
e Zlgcze musi zostac¢ zastosowane pomiedzy fazami, a takze pomiedzy fazg i masa.

Przeksztattnik SINAMICS V20
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OBinstrukcje bezpieczeristwa

2.1 Elementy systemu przeksztaftnika

Uruchamianie

12

/\ OSTRZEZENIE

Urzadzenie chronigce obwdd odgaleziony

Rozwarcie ochronnika obwodu odgatezionego moze wskazywac na przerwanie pradu
zaktéceniowego. By obnizy¢ ryzyko pozaru lub porazenia elekirycznego, nalezy sprawdzié¢
czesci przewodzgce prad i pozostate komponenty, a w razie potrzeby wymienic¢ kontroler
(jesli jest uszkodzony). W przypadku wypalenia elementu prgdowego przekaznika
nadmiarowego wymieniony musi zosta¢ caty przekaznik nadmiarowy.

/\ OSTROZNIE

Potaczenie kablowe
Zapewni¢ maksymalne oddzielenie kabli sterujgcych od kabli zasilajgcych.

Prowadzi¢ kable z dala od obracajacych sie czesci mechanicznych.

UWAGA

Napigcie zasilania silnika
Nalezy upewnic sie, ze silnik zostat skonfigurowany na prawidtowe napiecie zasilania.
Zamocowanie przeksztattnika

Przymocowac przeksztaitnik w orientacji pionowej do ptaskiej, niepalnej powierzchni.

/\ OSTRZEZENIE

Przylgcza zasilania i silnika

Nawet wéwczas, gdy przeksztattnik nie pracuje, na nastepujgcych zaciskach moze
wystepowac niebezpieczne napiecie:

- Zaciski przytgcza sieci L1, L2, L3, oraz zacisk ochronny PE,

- Zaciski przytgcza silnika U, V, W, oraz zacisk uziemienia,

- Zaciski obwodu pradu statego DC+ i DC-,

- Zaciski rezystora hamowania R1 i R2 (tylko dla obudowy wielkosci D).

Urzadzenie nie moze by¢ uzywane jako 'mechanizm wytgczenia bezpieczenstwa' (patrz:
EN 60204, 9.2.5.4).

Podtgczanie, roztgczanie i otwieranie urzadzenia podczas pracy jest zabronione.

Przeksztattnik SINAMICS V20
Instrukcja obstugi, 02/2013, A5SE31871408



OBinstrukcje bezpieczeristwa

Eksploatacja

2.1 Elementy systemu przeksztaftnika

/\ OSTRZEZENIE

Ryzyka zwigzane z nieprawidtowag parametryzacjg

Pewne ustawienia parametrow (np. P1210) moga spowodowaé automatyczne wznowienie
pracy przeksztattnika po przerwie w doptywie zasilania (np. wigczenie funkgciji
automatycznego restartu).

Parametry silnika muszg zostac precyzyjnie skonfigurowane, by zabezpieczenie
przecigzeniowe silnika funkcjonowato prawidtowo.

Stosowanie rezystora hamowania

Zastosowanie nieodpowiedniego rezystora hamowania moze doprowadzi¢ do wybuchu

pozaru, powaznych obrazen i szkéd materialnych. Nalezy dobra¢ odpowiedni rezystor
hamowania i prawidtowo go zainstalowac.

Rezystor hamowania nagrzewa sie do wysokiej temperatury podczas pracy. Nalezy unikaé
bezposredniego kontaktu z rezystorami hamowania.

/\ OSTRZEZENIE

Goraca powierzchnia

Oznaczone powierzchnie przeksztattnika mogg osiggng¢ wysoka temperature podczas
pracy, a temperatura ta utrzymuje sie przez krétki czas od wytaczenia urzadzenia. Nalezy
unika¢ bezposredniego kontaktu z tymi powierzchniami.

/\ OSTROZNIE

Stosowanie bezpiecznikéw

Urzadzenie jest zdatne do stosowania w instalacji elektrycznej o natezeniu skutecznym
symetrycznym wynoszgcym do 40,000 A przy maksymalnym napieciu znamionowym +10%
pod warunkiem zabezpieczenia go odpowiednim standardowym bezpiecznikiem.

UWAGA

Zakidcenia elektromagnetyczne

Korzystanie z mobilnych urzgdzen radiowych (np. telefonédw komérkowych i radiotelefonow)
w bezposrednim otoczeniu urzadzen (< 1,8 m) moze spowodowac zaktdcenie ich pracy.

Przeksztattnik SINAMICS V20
Instrukcja obstugi, 02/2013, A5E31871408 13



OBinstrukcje bezpieczeristwa

2.1 Elementy systemu przeksztaftnika

Naprawa

/\ OSTRZEZENIE

Naprawa i wymiana wyposazenia

Prace zwigzane z naprawg urzgdzenia mogg by¢ prowadzone wytgcznie przez wewnetrzny
serwis firmy SIEMENS, autoryzowany punkt naprawczy SIEMENS lub autoryzowany
personel, ktory jest w petni zapoznany z informacjami ostrzegawczymi oraz procedurami
naprawczymi zawartymi w dokumentaciji urzgdzenia.

Wszystkie wadliwe czesci lub komponenty nalezy wymieniaé, stosujac czesci wskazane na
odpowiedniej licie czesci zamiennych.

Przed otwarciem pokryw ochronnych nalezy odigczy¢ urzgdzenie od zasilania.

Demontaz i utylizacja

14

UWAGA

Utylizacja przeksztattnika

Opakowanie przeksztattnika jest artykutem wielokrotnego uzytku. Nalezy je zachowa¢ do
ponownego wykorzystania.

Szybkoroztgczne potaczenia Srubowe i zatrzaskowe umozliwiajg rozdzielenie jednostki na
podzespoty. Te czesci sktadowe mozna poddaé recyklingowi lub utylizacji zgodnie z
miejscowymi uregulowaniami, bgdz zwroci¢ producentowi.

Przeksztattnik SINAMICS V20
Instrukcja obstugi, 02/2013, A5SE31871408




OBinstrukcje bezpieczeristwa

2.1 Elementy systemu przeksztaftnika

Pozostate ryzyka

/T OSTROZNIE

Pozostale ryzyka zwigzane z komponentami sterujacymi i napedowymi ukfadu napedu
mechanicznego

Komponenty sterujgce i napedowe uktadu napedu mechanicznego (PDS) zostaty zatwierdzone do
stosowania w przemysle, handlu i ustugach jako element linii przemystowych. Zastosowanie ich w
publicznych liniach zasilajgcych wymaga dokonania zmiany konfiguraciji i/lub podjecia dodatkowych
Srodkow.

Komponenty te moga pracowac tylko w obudowach lub w zamykanych szafach sterujgcych, przy
zatozeniu zastosowania wszystkich urzgdzen ochronnych.

Komponenty te moga obstugiwac tylko wykwalifikowani i przeszkoleni technicy zapoznani ze
wszystkimi informacjami dotyczacymi bezpieczenstwa, instrukcjami dotyczacymi komponentow i z
odpowiednig dokumentacjg techniczng uzytkownika.

Podczas przeprowadzania oceny ryzyka zwigzanego z maszyng, zgodnie z dyrektywg maszynowg
UE, producent maszyny musi uwzgledni¢ wymienione ponizej ryzyka zwigzane z komponentami
sterujgcymi i napedowymi uktadu napedu mechanicznego.

1. Przypadkowe ruchy napedzanych komponentéw maszyny podczas uruchamiania, eksploataciji,
utrzymania i naprawy mogacych wystapi¢ ze wzgledu na:

usterki sprzetowe i/lub btedy programowe w czujnikach, sterownikach, urzgdzeniach
wykonawczych i potgczeniach,

— czasy reakcji sterownika i napedu,

— niezgodno$¢ warunkow pracy i/lub otoczenia ze specyfikacja,

— kondensacja pary wodnej / zanieczyszczenia przewodzace prad,
— btedy parametryzacji, programowania, okablowania i montazu,

— wykorzystanie urzadzen radiowych/telefonéw komdrkowych w bezposrednim otoczeniu
sterownika,

— wptywy zewnetrzne / uszkodzenia,

2. nietypowe temperatury oraz emisja hatasu, czgstek statych lub gazu spowodowane na przyktad
przez nastepujgce czynniki:

usterki komponentéw,

btedy oprogramowania,

niezgodnos¢ warunkéw pracy i/lub otoczenia ze specyfikacja,

wptywy zewnetrzne / uszkodzenia,
3. niebezpieczne napigcia udarowe spowodowane na przyktad przez nastepujace czynniki:
— usterki komponentow,
— wplyw tadunkow elektrostatycznych,
— indukcja napie¢ w pracujgcych silnikach,
— niezgodnos$¢ warunkow pracy i/lub otoczenia ze specyfikacja,
— kondensacja pary wodnej / zanieczyszczenia przewodzace prad,
— wptywy zewnetrzne / uszkodzenia,

4. pola elektryczne, magnetyczne i elektromagnetyczne powstajgce podczas pracy, mogace
zagrazac osobom z rozrusznikiem serca, implantem lub metalowg protezg (np. stawu) w
przypadku nadmiernego zblizenia sie,

5. uwolnienie zanieczyszczen do srodowiska w wyniku nieprawidtowej pracy uktadu i/lub
nieprawidiowej utylizacji komponentéw.

Przeksztattnik SINAMICS V20
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1BWprowadzenie

2.1 Elementy systemu przeksztaftnika

Wprowadzenie

2.1

Elementy systemu przeksztaitnika
Przeksztaltniki serii SINAMICS V20 stuzg do regulacji predkosci silnikéw tréjfazowych

asynchronicznych.

Wersje tréjfazowe 400 V AC

Przeksztattnik trojfazowe 400 V AC dostepne sg w 4 wersjach réznigcych sie rozmiarem

bors

obudowy.
Rozmiar ohadmeany & Rozmiar sbudowny B Hozmdar abudowy Rogmiar obhadeeny D
ber werkyla- = warkylao-

Komponent Znamiono- | Znamiono | Znamiono | Prad wyjsciowy | Nr katalogowy
wa moc -wyprad |[-wyprad |przy480V/4 bez filtra 7 filtrem
wyjSciowa | wejSciowy | wyjSciowy | kHz /40°C
Rozmiar 0,37 kW 1,7A 1,3A 1,3A 6SL3210-5BE13-7UV0 | 6SL3210-5BE13-7CV0
obudowy A | g 55 kw 21A 1,7A 1,6 A 6SL3210-5BE15-5UV0 | 6SL3210-5BE15-5CV0
\(Al/)::tylatora) 0,75 kW 26A 22A 22A 6SL3210-5BE17-5UV0 | 6SL3210-5BE17-5CV0
0,75kW " |2,6A 2,2 A 2,2 A - 6SL3216-5BE17-5CV0
Rozmiar 1,1 KW 40A 31A 31A 6SL3210-5BE21-1UV0 | 6SL3210-5BE21-1CV0
obudowy A 14 5w 5,0A 41A 41A 6SL3210-5BE21-5UV0 | 6SL3210-5BE21-5CV0
(z 2,2 KW 6,4 A 56 A 48A 6SL3210-5BE22-2UV0 | 6SL3210-5BE22-2CV0
wentylatorem)
Rozmiar 3,0 KW 8,6 A 73A - 6SL3210-5BE23-0UV0 | 6SL3210-5BE23-0CV0
obudowy B |4 o kw 1,3A |88A 8,24 A 6SL3210-5BE24-0UV0 | 6SL3210-5BE24-0CV0
z
\(Nentylatorem)
Rozmiar 5,5 KW 15,2 A 12,5 A 1A 6SL3210-5BE25-5UV0 | 6SL3210-5BE25-5CV0
obudowy C (z
wentylatorem)
Rozmiar 7,5 KW 20,7 A 16,5 A 16,5 A 6SL3210-5BE27-5UV0 | 6SL3210-5BE27-5CV0
obudowy D (z | 11 kwy 30,4 A 25 A 21 A 6SL3210-5BE31-1UV0 | 6SL3210-5BE31-1CV0

16
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1BWprowadzenie

2.1 Elementy systemu przeksztaftnika

Komponent Znamiono- | Znamiono | Znamiono | Prad wyjsciowy | Nr katalogowy
wa moc -wyprad |-wyprad |przy480V /4 bez filtra 7 filtrem
wyjSciowa | wejSciowy | wyjsciowy | kHz / 40°C
2 15 kW 38,1 A 31A 31A 6SL3210-5BE31-5UV0 | 6SL3210-5BE31-5CV0
wentylatorami
)

1 Wersja ta oznacza przeksztattnik z ptaskim radiatorem.

Wersje trojfazowe 230 V AC

Przeksztaltnik jednofazowe 230 V AC dostepne sg w 3 wersjach réznigcych sie rozmiarem
obudowy.

Rormiz abudawy A

bier warkyia-

bars

xveerkyiabo-

, Rozmis abudawy B | Fozmiar chwdowy ©

Komponent Znamionowa Znamionowy Znamionowy Nr katalogowy
moc wyjsciowa prq.(? . prad wyjSciowy bez filtra 7 filtrem
wejsciowy
Rozmiar 0,12 kW 23A 0,9A 6SL3210-5BB11-2UV0 | 6SL3210-5BB11-2AV0
obudowy A 0,25 kW 45A 1,7A 6SL3210-5BB12-5UV0 | 6SL3210-5BB12-5AV0
vf;t;fwatora) 0,37 kW 6,2 A 2,3A 6SL3210-5BB13-7UV0 | 6SL3210-5BB13-7AV0
0,55 kW 7,7 A 32A 6SL3210-5BB15-5UV0 | 6SL3210-5BB15-5AV0
0,75 kW 10 A 3,9A 6SL3210-5BB17-5UV0 | 6SL3210-5BB17-5AV0
Rozmiar 0,75 kW 10 A 42 A 6SL.3210-5BB18-0UV0 | 6SL3210-5BB18-0AV0
obudowy A
(z wentylatorem)
Rozmiar 1,1 kW 14,7 A 6,0 A 6SL3210-5BB21-1UV0 | 6SL3210-5BB21-1AV0
obudowy B 1,5 kW 19,7 A 7.8A 6SL3210-5BB21-5UV0 | 6SL3210-5BB21-5AV0
(z wentylatorem)
Rozmiar 2,2 kW 272 A 1A 6SL3210-5BB22-2UV0 | 6SL3210-5BB22-2AV0
obudowy C 3,0 kW 32A 13,6 A 6SL.3210-5BB23-0UV0 | 6SL3210-5BB23-0AV0
(z wentylatorem)

Wyposazenie opcjonalne i czesci zamienne

Szczegotowe informacje o wyposazeniu opcjonalnym i czesciach zamiennych zawierajg
Zatgczniki ,Wyposazenie opcjonalne (Strona 307)” i ,Cze$ci zamienne — zamienne
wentylatory (Strona 343)”.

Przeksztattnik SINAMICS V20
Instrukcja obstugi, 02/2013, ASE31871408
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1BWprowadzenie
2.2 Tabliczka znamionowa przeksztaftnika

2.2 Tabliczka znamionowa przeksztattnika

Tabliczka znamionowa prreksztaltnika
{przykiad)
Y
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2.2 Tabliczka znamionowa przeksztaftnika
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Montaz mechaniczny

3.1 Pozycja i odstepy montazowe

Przeksztattnik musi zostaé zamontowany w obudowie elektrycznej lub w szafie sterownicze;.

Pozycja montazowa

Przeksztattnik musi zostaé zamontowany w potozeniu pionowym.

Tk

Odstepy montazowe

Gora =100 mm
Dot 2100 mm (w przypadku obuddéw o rozmiarach od B do D oraz obudowy A bez
wentylatora)
= 85 mm (w przypadku obudowy o rozmiarze A chtodzonej wentylatorem)
Bok =0 mm

103 mm
el el

Przeksztattnik SINAMICS V20
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2BMontaz mechaniczny

3.2 Zamocowanie na tablicy szafy (rozmiary obudowy od A do D)

3.2 Zamocowanie na tablicy szafy (rozmiary obudowy od A do D)

Przeksztaltnik mozna zamontowaé bezposrednio do powierzchni poszycia szafy.

Przeksztattniki o r6znych rozmiarach obudowy mozna zamontowac w jeszcze jeden sposob.

Szczegotowe informacje zawiera punkt:

® Montaz z chtodzeniem konwekcyjnym (rozmiary obudowy od B do D) (Strona 26)

Wymiary zewnetrzne i rozmieszczenie otworow

Wymiary (mm)

Rozmieszczenie otworéw (mm)

Rozmiar obudowy A

: 1455 ,

i)

1) Wysokos$¢ obudowy A z wentylatorem

2) Dtugos¢ przeksztattnika z ptaskim radiatorem (tylko wersja 400 V /0,75
kW)

““:%&

140

Zamocowania:

4 Sruby M4

4 nakretki M4

4 podktadki M4

Moment dokrecania: 1,8 Nm = 10%

Rozmiar obudowy B

i 164.5 i

B

ML N N
1

127

136

o =

Zamocowania:

4 Sruby M4

4 nakretki M4

4 podktadki M4

Moment dokrecenia: 1,8 Nm = 10%

22
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2BMontaz mechaniczny

3.2 Zamocowanie na tablicy szafy (rozmiary obudowy od A do D)

Wymiary (mm) Rozmieszczenie otworéw (mm)
Rozmiar obudowy C

184 70
| 164 N I ,

140

Zamocowania:

4 Sruby M5

4 nakretki M5

4 podktadki M5

Moment dokrecenia: 2,5 Nm + 10%

Rozmiar obudowy D

| 1725 | 24 . 323

1BE

o =

Zamocowania:

4 Sruby M5

4 nakretki M5

4 podktadki M5

Moment dokrecenia: 2,5 Nm + 10%

Przeksztattnik SINAMICS V20
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Z2BMontaz mechaniczny

3.3 Przeksztattnik

3.3

Dane techniczne

24

SINAMICS V20 z ptaskim radiatorem

Przeksztattnik SINAMICS V20 z ptaskim radiatorem

Przeksztaltnik SINAMICS V20 z ptaskim radiatorem jest fatwiejsza do zainstalowania.
Nalezy uwzgledni¢ dodatkowe rozwigzania zapewniajgce odpowiednie rozpraszanie ciepta
(np. dodatkowy radiator na zewnatrz obudowy ochronnej).

/\ OSTRZEZENIE

Dodatkowe obcigzenie cieplne

Praca pod napieciem wejsciowym powyzej 400 V / 50 Hz lub przy czestotliwosci impulséw
wiekszej niz 4 kHz powoduje dodatkowe nagrzewanie sie przeksztattnika. Czynniki te
nalezy uwzgledni¢ podczas szacowania warunkéw instalacji oraz zweryfikowaé podczas
praktycznego testu obcigzenia.

&OST ROZNIE
Warunki chtodzenia

Nad i pod kazdym przeksztattnikiem nalezy pozostawi¢ co najmniej 100 mm odstepu w
pionie. Montaz przeksztattnikéw SINAMICS V20, w uktadzie jeden na drugim, jest
niedozwolony.

Srednia moc wyj$ciowa

370 W 550 W ‘ 750 W
Zakres temperatur roboczych od 0°Cdo40°C
Maksymalna strata na radiatorze 24 W 27T W 31W
Maksymalna strata na uktadzie 9,256 W 9,256 W 9,256 W
sterowania*
Zalecany opor cieplny radiatora 1,8 KIW 1,5 KIW 1,2 KIW
Zalecany prad wyjsciowy 1,3A 1,7A 22A

* Przy petnym obcigzeniu wejscia/wyjscia

Przeksztattnik SINAMICS V20
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ZBMontaz mechaniczny

Montaz

3.3 Przeksztaftnik SINAMICS V20 z ptaskim radiaforem

. Przygotowac powierzchnie montazowg na przeksztattnik zgodnie z wymiarami podanymi

w punkcie ,Zamocowanie na tablicy szafy (rozmiary obudowy od A do D) (Strona 22)".

. Nalezy upewnic sie, ze krawedzie wywierconych otwordéw sg gtadkie, ptaski radiator jest

czysty oraz wolny od kurzu i smaru, a powierzchnia montazowa (i powierzchnia
zewnetrzna ewentualnego radiatora zewnetrznego) wykonana jest z gtadkiego, metalu
(stal lub aluminium) nie pokrytego farba.

. Nanies¢ réwnomiernie paste termiczng nie zawierajgca silikonu o minimalnym

wspotczynniku przewodzenia ciepta of 0,9 W/m.K na tylng powierzchnie ptaskiego
radiatora i na powierzchnie piyty tylnej.

. Przykreci¢ przeksztattnik czterema Srubami M4 momentem 1,8 Nm (tolerancja + 10%).

5. Jesliwymagane jest zastosowanie radiatora zewnetrznego, najpierw naniesc

rownomiernie paste wskazang w punkcie 3 na powierzchnie radiatora zewnetrznego i na
powierzchnie ptyty tylnej, a nastepnie potgczyc¢ radiator zewnetrzny z plytg tylng po jej
drugiej stronie.

. Po zakonczeniu montazu uruchomié¢ przeksztattnik w docelowym trybie pracy,

monitorujgc parametr r0037[0] (zmierzona temperatura radiatora) w celu sprawdzenia
skutecznosci chtodzenia.

Temperatura radiatora nie moze przekroczyé 90°C podczas normalnej pracy (po
uwzglednieniu oczekiwanego zakresu temperatury zewnetrznej w danym zastosowaniu).

Przyktad:

Jesli pomiary przeprowadzane sg w temperaturze otoczenia wynoszgcej 20°C, a
maszyna nagrzewa sie wedtug specyfikacji do 40°C, wartos¢ temperatury na radiatorze
musi zosta¢ zwiekszona o 40 - 20 = 20 °C, a wynik pomiaru musi by¢ nizszy od 90°C.

Jesli temperatura radiatora przekracza ten limit, musi zosta¢ zapewnione dodatkowe
chtodzenie (np. dodatkowy radiator).

Wskazowka

Jesli temperatura wzrosnie powyzej 100°C, przeksztaltnik zasygnalizuje usterke F4.
Ustawienie to chroni przeksztattnik przed uszkodzeniem od wysokiej temperatury.

Przeksztattnik SINAMICS V20
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2BMontaz mechaniczny

3.4 Montaz z chfodzeniem konwekcyjnym (rozmiary obudowy B - D)

3.4 Montaz z chtodzeniem konwekcyjnym (rozmiary obudowy B - D)

Obudowy o rozmiarach B do D przystosowane sg do montazu z chtodzeniem
konwekcyjnym, czyli z radiatorem przeksztattnika przechodzacym przez tylng sciane szafy
sterowniczej. Ten sposéb montazu przeksztattnika nie pozwala uzyskaé wyzszej szczelnosci
obudowy (IP). Nalezy upewnic sie, ze zachowana zostanie wymagana klasa IP obudowy.

Przeksztattniki o r6znych rozmiarach obudowy mozna zamontowac w jeszcze jeden sposob.

Szczegotowe informacje zawiera punkt:

® Zamocowanie na tablicy szafy (rozmiary obudowy od A do D) (Strona 22)

Wymiary zewnetrzne oraz rozmieszczenie otworéw montazowych i wycieé

Wymiary (mm)

Rozmieszczenie otworéw i wycie¢ (mm)

Rozmiar obudowy B

164.5

et

| sl J

Zamocowania:
4 Sruby M4
Moment dokrecania: 1,8 Nm = 10%

Rozmiar obudowy C

164

ogn

7o
i3]

G

187

Msrer wydncin

&1

Zamocowania:
4 Sruby M5
Moment dokrecania: 2,5 Nm = 10%
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2BMontaz mechaniczny
3.4 Montaz z chfodzeniem konwekcyjnym (rozmiary obudowy B - D)

Wymiary (mm) Rozmieszczenie otworéw i wycie¢ (mm)
Rozmiar obudowy D
1725 27
ga b | 14
Y B
2
|
D20 Whtigcia bl
0 =
=

Zamocowania:
4 Sruby M5

1)

Moment dokrecania: 2,5 Nm = 10%
Gilebokos¢ uzyteczna szafy
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2BMontaz mechaniczny

3.4 Montaz z chfodzeniem konwekcyjnym (rozmiary obudowy B - D)

Montaz

Wtysurel jedng pe stran radishors prae tyy panel s2aly

Dlesuingd radishor oo kraawidd wydkgoia, 2aczepisas wkiesly
szczelingradaiora o braweds wydgcla

Vi mad druga strone radatora prees tyiny paned w szafie.

Dlesuingd radishor oo krsavida wytlg s, poaostand ajs
wyslarcasaoy losc migsca na preepohnigcle cateps radistara
3 b pranela s2aly.

Wtsrgd caly rasdighor o [yiu S 2E,

Viyrdwnacl 4 oheeony momazosss wpraskosstaitrilg =
cadperataciaj ey mi im alworam w paneks s2aly, Proyvkeacid
proakaztabnik czterema Grubsmi

Wskazowka

Na dole wyciecia nalezy przewidzie¢ dodatkowy odstep pozwalajgcy na wyjecie wentylatora
od zewnatrz szafki bez wymontowywania przeksztattnika.

Dodathrwy odstap
na demantas
[Ty AN ]
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ZBMontaz mechaniczny

3.4 Montaz z chfodzeniem konwekcyjnym (rozmiary obudowy B - D)
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Instalacja elektryczna
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Typowe potaczenia instalacji

Typowe potaczenia instalacji
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3Binstalacja elektryczna
4.1 Typowe potgczenia instalacji

Zalecane typy bezpiecznikéw

Rozmiar Zalecane typy bezpiecznikéw Rozmiar Zalecane typy bezpiecznikéw
obudowy | 700dny z CE (Siba | Zgodny z UL obudowy | 745dny z CE (Siba | Zgodny z UL
URZ) URZ)
400V | A |50124 34 (16 A) 15A 600V AC,klasaJ [230V |A |3NA3805 (16 A) 15 A 600 V AC, klasa J
B |50 124 34 (20 A) 20 A600 V AC, klasa J B | 3NA3812 (32 A) 30 A600 V AC, klasa J
C | 5014034 (30 A) 30 A600 V AC, klasa J C | 3NA3820 (50 A) 50 A 600 V AC, klasa J
D |50 140 34 (63 A) 60 A 600 V AC, klasa J

Schemat montazowy potgczen

="
s
Frrvrrnnna:

SPEY OC+

hemrmmnm=

.

SR sy
T i ayirowe |

i Whajdeia ey Trwe

P |
i — 0Dl it ! E WS LB ATy ElD- |

' E
ooz i : :
i L A i
| g[eos ofqend | a
- : hfiCE
! = ] 4 - oig s i przekal nikimeg :
| ' ! |
1 i
I [:L_I“:_ ol : RSl sl W—pp——
i 24y 24N

L]
I - i e

Wiysiaanalogews |

e e i —— - ——

PR N WS AW NN AP VRS R OE

) Wie|Sal2 analogowe A

:
|

1
i o mnsrssmsam .--.‘L:).--...
1 ]
| py-d4-- ) v
i : : R - |
| o ms !
[} i 1 = i
i —i—AlD i
T B e
I L e e e
' | Fost rariaien _1|'|

Patrz rowniez: ,Ustawianie makr potgczen (Strona 56)”
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3Binstalacja elektryczna

4.2 Opis zacisku

Rozmieszczenie zaciskow

Fazmiar chaad oy A

Part razsrarzef —

Zaclskl uzytkownlia —

WTdanEE GElr2e Srubnkrela
plaskiego Fozmiss 04 < 2.5
mm) z zackki=m. Haclnad na
diwignia 2esniajeg 7 slg
maks. 12 Wi whozy przevdd

4.2 Opis zacisku

Zadsk zasitania seciowego

fL1, L2/M, L3
Zacisk uzkzmienia ochronnege (PE)

spgrakeany od dohl,

Zaciski obwwedu DG

Saniak vyl s iomy
uziermnienia

Warsje X300

Raozmiary abiackesry Bi G
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3Blinstalacja elektryczna

4.2 Opis zacisku

Zalecane przekroje kabli i moment dokrecania srub

Rozmi Znamionowa Zaciski zasilania i przewodu PE Zaciski silnika / prgdu statego / rezystora
ar moc wyjsciowa hamowania / wyj$cia uziemienia
obudo Przekréj kabla | Moment dokrecenia Sruby | Przekrdj kabla | Moment dokrecenia Sruby
wy (tolerancja £ 10%) (tolerancja £ 10%)
400V
A 0,37-0,75 kW 1,0 mm?2 1,0 Nm 1,0 mm?2 1,0 Nm
1,1-2,2 kW 1,5 mm?2 1,5 mmz2
B 3,0-4,0 kW 2,5 mm?2 2,5 mm?2 1,5 Nm
C 5,5 kW 4,0 mm? 2,4 Nm 4.0 mm? 2.4 Nm
D 7,5 kW 6,0 mm?2 6,0 mm?2
11-15 kW 10 mm?2 10 mm?2
230V
A 0,12-0,25 kW 1,5 mm?2 1,0 Nm 1,0 mm?2 1,0 Nm
0,37-0,55 kW 2,5 mm2
0,75 kW 4,0 mm?
B 1,1-1,5 kKW 6,0 mm2* 2,5 mm? 1,5 Nm
C 2,2-3,0 kW 10 mm?2 2,4 Nm 4,0 mm?2 2,4 Nm

* W przypadku zastosowania odpowiedniej widetkowej koncowki poswiadczonej na zgodno$¢ z normg UL

UWAGA

Uszkodzenie zaciskow zasilania sieciowego

Zasilanie sieciowe musi zosta¢ doprowadzone do zaciskow przeksztattnika o rozmiarze A i
B przewodami typu linka lub kablami wyposazonymi w koncéwki widetkowe po$wiadczone
na zgodnos¢ z norma UL.

Y
" —| Kabelz ) B ¥abel
kofioiwka ; . =
widelkows klasy | ] ok
— UL zaciskows
E— )
=t DR s P
f |
_/j drutauwsy y,
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3Blinstalacja elektryczna

Maksymalna dtugosci przewodoéw silnikowych

4.2 Opis zacisku

Wersja
przeksztattnik
a

Maksymalna dlugosé przewodu

Bez dtawika wyjsciowego lub zewnetrznego filtra

Z dtawikiem wyjsciowym

Z zewnetrznym

EMC filtrem EMC "
400V Nieekranowa | Ekranowan | Zgodny z dyrektywag w | Nieekranowa | Ekranowany | Zgodny z dyrektywg
ny y sprawie ny W sprawie
kompatybilnosci kompatybilno$ci
elektromagnetyczne;j elektromagnetycznej
(RE/CE C3) 2 (RE/CE C2) 2)
FSA 50 m 25m 10m 150 m 150 m 25m
FSB - FSD 50 m 25m 25m 150 m 150 m 25m
230V Nieekranowa | Ekranowan | Zgodny z dyrektywg w | Nieekranowa | Ekranowany | Zgodny z dyrektywag
ny y sprawie ny w sprawie
kompatybilnosci kompatybilno$ci
elektromagnetyczne;j elektromagnetycznej
(RE/CE C2) 2 (RE/CE C2) ¥
FSA 50 m 25m 10m 200 m 200 m 5m
FSB - FSC 50 m 25m 25m 200 m 200 m 5m

1 Zgodnie ze specyfikacjg z punktu B.1.8

2)  Tylko wersje z filtrem Kod ,RE/CE C3” oznacza kompatybilno$c¢ elektromagnetyczng zgodnie z normg EN61800-3,
kategoria C3 — emisje wypromieniowywane i przewodzone; Kod ,RE/CE C2” oznacza kompatybilno$¢
elektromagnetyczng zgodnie z normg EN61800-3, kategoria C2 — emisje wypromieniowywane i przewodzone.

3 Tylko wersje bez filtra

Potgczenie gwiazda-tréjkat silnika

Wybrac¢ potaczenie w tréjkat jesli silnik 230/400 V, a przeksztattnik 400 V lub silnik 120/230
V, a przeksztattnik 230 V ma pracowacé z czestotliwoscig 87 Hz zamiast 50 Hz.
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3Blinstalacja elektryczna

4.2 Opis zacisku

Zaciski uzytkownika

- ; 2 ; i =.E :

A

Lp. Oznaczenie | Opis
zacisku
1 10V Wyjscie 10 V (tolerancja £ 5 %) odniesione do 0 V, maks. 11 mA, z ochrong
zwarciowg
Wejscia 2 Al1 Tryb: Al1: pojedyncze, bipolarne prgdowe i
analogowe |3 Al2 napieciowe
Al2: pojedyncze, unipolarne prgdow i
napieciowe
Izolacja do obwodu sterujgcego: Brak
Zakres napigc: Al1: od -10 do 10 V; Al2: od 0 do 10 V
Zakres pradu: od 0 do 20 mA (od 4 do 20 mA — wybieralne
programowo)
Doktadnos$¢ trybu napigciowego: + 5% petnej skali
Doktadnos$¢ trybu pradowego: + 5% petnej skali
Impedancja wejsciowa: Tryb napigciowy: > 30 K
Tryb pradowy: 235 R
Rozdzielczos¢: 10 bitowa
Wykrywanie przerwanego Tak
przewodu:
Wartos¢ progowa 0 = 1 4,0V
(stosowana jako DIN):
Wartos¢ progowa 1 = 0 1,6V
(stosowana jako DIN):
Czas reakgji (tryb wejscia 4 mst4ms
cyfrowego):
Wyjscie 4 AO1 Tryb: Pojedyncze, unipolarne prgdowe
analogowe Izolacja do obwodu sterujacego: Brak
Zakres pradu: od 0 do 20 mA (od 4 do 20 mA — wybieralne
programowo)
Doktadno$¢ (0-20 mA): +1mA
Zdolnos¢ wyjsciowa: 20 mA do 500 R
5 ov Ogolny potencjat odniesienia dla komunikacji RS485 i wejsé/wyjs¢ analogowych
6 P+ RS485 P +
7 N- RS485 N -
Wejscia 8 DI1 Tryb: PNP (sygnat na zacisku odniesienia niski)
cyfrowe 9 DI2 NPN (sygnat na zacisku odniesienia wysoki)
10 DI3 Wartosci charakterystyczne sg odwrocone w
11 DI4 trybie NPN.
Izolacja do obwodu sterujgcego: 500 V DC (funkcjonalne niskie napiecie)
Przeksztattnik SINAMICS V20
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3Blinstalacja elektryczna

4.2 Opis zacisku
Lp. Oznaczenie | Opis
zacisku
12 DIC Bezwzgledne napiecie 1 35V przez 500 ms co 50 sekund
maksymalne:
Napiecie robocze: od-3Vdo30V
Wartos¢ progowa 0 = 1 11V
(maksymalna):
Wartos¢ progowa 1 = 0 5V
(minimalna):
Prad wejsciowy (gwarantowane 0,6-2 mA
wytgczenie):
Prad wejsciowy (gwarantowane 15 mA
wigczenie):
2-przewodowa kompatybilno$¢ z Nie
,Bero”
Czas reakgji: 4mst4ms
Doprowadzenie ciggu impulsow: Nie
13 24V Wyjscie 24 V (tolerancja: od -15% do +20%) odniesione do 0 V, maks. 50 mA,
nieizolowane
14 ov Ogdlny potencjat odniesienia dla wejs¢ cyfrowych
Wyijscie 15 DO1 + Tryb: Normalnie otwarte beznapieciowe,
cyfrowe 16 DO1 - spolaryzowane
(?O) . Izolacja do obwodu sterujgcego: | 500 V DC (funkcjonalne niskie napiecie)
ranzystor
( ystor) Maksymalne napiecie na 35V
zaciskach:
Maksymalny prad obcigzeniowy: | 100 mA
Czas reakgiji: 4ms+4ms
Wyijscie 17 DO2 NC Tryb: Przetgczane beznapigciowe, niespolaryzowane
%f(r)(;we 18 DO2 NO Izolacja do obwodu sterujgcego: | 4 kV (napiecie sieciowe 230 V)
(przekaznik) 19 DO2C Maksymalne napigcie na 240VAC/30VDC+10 %
zaciskach:
Maksymalny prad obcigzeniowy: | 0,5 A @ 250 V AC, rezystancyjny
0,5A @ 30V DC, rezystancyjny
Czas reakcji: Rozwarcie: 7 ms £ 7 ms
Zwarcie: 10 ms £ 9 ms

/\ OSTRZEZENIE

Ryzyko porazenia elektrycznego

Zaciski wejsciowe i wyjsciowe o numerach 1-16 sg zaciskami o bezpiecznym, bardzo
niskim napieciu (SELV) i wolno do nich doprowadzac tylko niskie napiecie.

Przeksztattnik SINAMICS V20
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3Blinstalacja elektryczna
4.2 Opis zacisku

Dopuszczalne przekroje przewodéw doprowadzanych do zaciskéw wejs¢/wyjsé

Typ przewodu Dopuszczalny przekréj przewodu
Przewaod typu drut lub linkowa 0,5-1,5 mm?2
Tulejka zaciskowa z czedcig izolacyjng 0,5 mm?

Port rozszerzen

Port rozszerzen przeznaczony jest do tgczenia przeksztattnika z zewnetrznym modutem
opcjonalnym — modutem interfejsu podstawowego panela obstugi (BOP) lub modutem
tadowania parametréw — na potrzeby realizacji nastepujacych funkcji:

® Obstuga przeksztatinika z zewnetrznego podstawowego panela BOP,

® kopiowanie parametréw pomiedzy przeksztattnikiem i standardowg kartg pamieci
MMC/SD,

® zasilanie przeksztattnika z interfejsu do tadowania parametrow w czasie niedostepnosci
zasilania sieciowego.

Dodatkowe informacje o tych modutach opcjonalnych zawierajg punkty ,Urzadzenie do
wprowadzania parametrow (Strona 307)” i ,Zewnetrzny podstawowy panel operatorski
(BOP) i modut interfejsu podstawowego panelu operatorskiego (Strona 312)”.

Przeksztattnik SINAMICS V20
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3Blinstalacja elektryczna
4.3 Instalacja zgodna z wymaganiami EMC

4.3 Instalacja zgodna z wymaganiami EMC

Instalacja przeksztattnika zgodna z wymaganiami EMC

Zestaw do tgczenia ekranow dostepny jest jako wyposazenie opcjonalne dla wszystkich
wielkoéci obudowy (dodatkowe informacje o tej opcji zawiera Zatacznik ,Ptyta podtgczeniowa
ekrandw (Strona 338)”.). Utatwia on i przyspiesza tgczenie ekranéw przewodoéw pozwalajgce
uzyskac¢ kompatybilno$¢ elektromagnetyczng przeksztattnika. Jesli zestaw ten nie jest
stosowany, alternatywa jest ustawienie przeksztattnika i dodatkowych komponentéw na
metalowej ptycie montazowej o wysokim przewodnictwie i duzej powierzchni kontaktowe;j.

Ptyta montazowa musi by¢ potaczona z tablicg w szafie sterowniczej oraz z szyng ochronng
PE lub szyng EMC.

Na schemacie ponizej przedstawiono przyktad instalacji zgodnej z wymaganiami EMC
przeksztattnika o rozmiarze obudowy B/C.

ZEcimkl
s e S

E T E T

Dajra EMOG de
=R
Praswocy

Silrdk

e

Instalacja zewnetrznych opcjonalnych filtrow EMC

Wszystkie przeksztattniki 400 V muszg by¢ instalowane w szafkach wyposazonych w
specjalng uszczelke EMC zainstalowang wokét drzwi.

Przeksztattnik SINAMICS V20
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3Blinstalacja elektryczna

4.3 Instalacja zgodna z wymaganiami EMC

W przypadku przeksztattnikéw 400 V o wielkosci obudowy C bez wbudowanego filtra
wyposazonych w zewnetrzne filtry okreslone w punkcie B1.8:

W celu dotrzymania warunkdw dotyczacych emisji wypromieniowywanych klasy A nalezy
zamocowac jeden filtr ferrytowy typu Wurth 742-715-4 lub odpowiednik w poblizu zaciskow
sieciowych przeksztattnika.

W przypadku przeksztattnikéw 400 V o wielkosci obudowy D bez wbudowanego filtra
wyposazonych w zewnetrzne filtry okreslone w punkcie B1.8:

W celu dotrzymania warunkdw dotyczacych emisji wypromieniowywanych klasy A nalezy
zamocowac dwa filtry ferrytowe typu Wurth 742-715-5 lub odpowiedniki w poblizu zaciskéw
sieciowych przeksztaltnika oraz jeden filtr ferrytowy typu Wurth 742-712-21 lub odpowiednik
w poblizu zaciskéw sieciowych zewnetrznego filtra zaktocen elektromagnetycznych.

Metoda ekranowania

40

Ponizsza ilustracja przedstawia przyktad z i bez ptyty podtgczenia ekranow.
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3Blinstalacja elektryczna
4.4 Konstrukcja szafy zgodna z wymaganiami EMC

4.4 Konstrukcja szafy zgodna z wymaganiami EMC

Najbardziej ekonomicznym sposobem ttumienia zakidceh w szafie sterowniczej jest
oddzielenie od siebie zrédet zakidcen | wyposazenia podatnego na zaktocenia.

Szafe sterowania dzieli sie na strefy kompatybilnosci elektromagnetycznej, a nastepnie w
sposbb opisany ponizej do stref tych przypisuje sie urzadzenia.

® Poszczegolne strefy muszg zostaé rozdzielone elektromagnetycznie metalowymi
obudowami lub uziemionymi blachami separacyjnymi.

® W razie potrzeby, na granicach stref nalezy zastosowac filtry i/lub moduty sprzegajace.

e Kable fgczace rézne strefy muszg by¢ odseparowane i nie wolno ich uktada¢ w tych
samych wigzkach lub kanatach kablowych.

® Wszystkie kable komunikacyjne (np. RS485) i sygnatowe wychodzace z szafy muszg byc¢
ekranowane.

el rasilaiaca
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3Blinstalacja elektryczna

4.4 Konstrukcja szafy zgodna z wymaganiami EMC

42
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Uruchamianie

5.1

5.1.1

Wskazowka

Szczegodtowy opis ustawien parametrow podczas szybkiego uruchamiania zawiera punkt

»Szybkie uruchomienie (Strona 53)".

Wbudowany podstawowy panel obstugi (BOP)

Wprowadzenie do wbudowanego podstawowego panelu obstugi

iy Skl e
z LzD
itz

Alarm Zmiara kisrurko chrotde
Prac-a

Elad SUTOMAT YCIRY ¢ RECIMY ¢ 005G

Dacka syonalizac)i stand

WO RE

W DO

ZETREZTMAL FLUNEGLA

Funkcje przyciskéw

LIRLICHOM oK

Wytaczenie przeksztaltnika

Jednokrotne nacisniecie

Reakcja na wytgczenie OFF1: Przeksztattnik zatrzymuije silnik w czasie
rampy hamowania ustawionym w parametrze P1121.

Uwaga:

Jesli zatrzymanie skonfigurowane jest jako WYL1, przycisk ten jest
nieaktywny w trybie AUTO.

Dwukrotne nacisniecie (< 2 s)
lub dtugie nacisniecie (> 3 s)

Reakcja na zatrzymanie WYL2: przeksztattnik zezwala, aby silnik zatrzymat

sie wybiegiem, bez uzycia rampy hamowania.

Przeksztattnik SINAMICS V20
Instrukcja obstugi, 02/2013, ASE31871408
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4BUruchamianie

5.1 Wbudowany podstawowy panel obstugi (BOP)

Wiaczenie przeksztattnika

Jesli przeksztattnik uruchomiony zostat w trybie RECZNYM/JOG, widoczna jest ikona informujgca o pracy
przeksztattnika ().

Uwaga:

Przycisk ten jest nieaktywny jesli przeksztattnik skonfigurowany jest na sterowanie z zaciskéw (P0700 = 2,
P1000 = 2) i pracuje w trybie AUTO.

"""" Przycisk funkcyjny
.......... Krotkie nacisnigcie (< 2 s) o Wyswietlenie menu ustawien parametrow lub przejscie do nastepnego
ekranu.
e Restart edytowania cyfra po cyfrze w wybranym elemencie
e Podwodjne wcisniecie, podczas edytowania cyfra po cyfrze, powoduje
odrzucenie zmian i powrét do poprzedniego ekranu bez zmiany
edytowanej pozycji.
Dtugie nacisniecie (> 2 s) e Powr6t do ekranu stanu.
o Wejscie do menu ustawien.
= Krotkie nacisnigcie (< 2 s) e Przejscie pomiedzy wartosciami stanu.
e Przejscie do trybu edytowania wartosci lub wybranie nastepnej cyfry.
e Czyszczenie btedow.
Dtugie nacisnigcie (> 2 s) e Szybki wybor numeru parametru lub edycja wartosci.
[¥] Tryb RECZNY/JOG/AUTO
+
% Wcisng¢, aby przetgczaé pomiedzy trybami:
b ik e Z I 5 C 4 ™
= -,
Uwaga:
Tryb JOG dostepny jest tylko wowczas, gdy silnik jest zatrzymany.
A e Podczas nawigowania w menu przycisk ten stuzy do przewijania ekranéw w gore.
e Podczas edycji wartosci parametru przycisk ten zwigksza wy$wietlang wartos¢.
o Jesdli przeksztaltnik pracuje, przycisk ten zwieksza predkosc.
o Dtugie nacidniecie przycisku (> 2 s) skutkuje szybkim przewijaniem numeréw parametréw, indeksow lub
wartosci w gore.
e Podczas nawigowania w menu przycisk ten stuzy do przewijania ekranow w dét.
b e Podczas edycji wartosci parametru przycisk ten zmniejsza wyswietlang wartosé.
o Jesli przeksztattnik pracuje, przycisk ten zmniejsza predko$c.
¢ Dlugie nacisniecie przycisku (> 2 s) skutkuje szybkim przewijaniem numeréw parametréw, indeksow lub
wartosci w dot.
Y Zmiana kierunku obrotow silnika. Jednoczesne nacisniecie tych dwoch przyciskédw powoduje zmiane kierunku
+ obrotoéw silnika. Ponowne nacisniecie tych dwoch przyciskow powoduje kolejng zmiane kierunku obrotow
¥ silnika. Wyswietlana ikona odwrécenia (.+,) Wskazuje, ze predkosc wyjéciowa jest przeciwna do wartosci
zadane;.
Przeksztattnik SINAMICS V20
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5.1 Wbudowany podstawowy panel obstugi (BOP)

Ikony stanu przeksztattnika

K- W przeksztattniku wystepuje co najmniej jeden btad.
i W przeksztattniku wystepuje co najmniej jeden alarm.
@ B Przeksztattnik pracuje (predkosc silnika moze by¢ zerowa).
& (pulsuje): Przeksztaltnik moze zostac nieoczekiwanie wtgczony (np. w trybie ochrony

przed zamarzaniem).

. Wat silnika wiruje w przeciwnym kierunku.

=l Przeksztaitnik znajduje sie w trybie RECZNYM.

_

=~ (pulsuje): Przeksztaitnik znajduje sie w trybie JOG.

Przeksztattnik SINAMICS V20
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5.1 Wbudowany podstawowy panel obstugi (BOP)

5.1.2 Struktura menu przeksztattnika

Struktura menu przeksztattnika

Menu Opis

Menu wyboru czestotliwosci 50/60 Hz | To menu prezentowane jest tylko po pierwszym wigczeniu
lub po przywroceniu ustawien fabrycznych.

Menu gtéwne

Menu wartosci parametréw (ekran Podstawowy ekran monitorowania gtéwnych parametrow
domysiny) (czestotliwosé, napiecie, prad, napiecie obwodu pradu
statego, itp.).
Menu ustawien Ekran parametréw wydzielonych do szybkiego
uruchomienia przeksztattnika.
Menu parametrow Dostep do wszystkich parametrow przeksztattnika.
st ey bard Wigrrenk pierysza b [ wyzarcesaniy
capstotllwossl 5080 Ha & tabeyezmr pE

E (g . r .
ll{uepf.- rHEcTana
(%] Fr

| Bleru > 2 G M e D [T
ustawisn wiartekel param st aw "IT parametsie

4 i & 28 £
s < ——— FrEmes s S T
i . . .. TR DD Wy iidd el
Oene sinika _..l Crestotlivwed £ :| )
- wjicicesa [(H2] Q‘zﬁlﬁlde dashrpne )
+ aramely

Flp bl wry | SCiDims W)
M akro polgeozen
Makra aplikacoy e

2

Frad silnika [

W W]

Paramatry wapdne

Watahd 2adana

i

N A A O O O

Koo o o o e e e e S O O
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5.1 Wbudowany podstawowy panel obstugi (BOP)

5.1.3 Sprawdzanie stanu przeksztattnika
Menu wartosci parametréw jest gtbwnym ekranem monitorowania najwazniejszych
parametréw (czestotliwosc¢, napiecie, prad, napiecie obwodu pradu statego, itp.).
s e
[ erinatraie

P — piscin % ¢ ;" Sy i ) "
wWariesck parame- i e | p: ...... ‘,g l Il'"' -I- LELE |
o AN / P \ A
A
fw] |
L
......... - "' .................
Wb s
R T S|
5.1.4 Edycja wartosci parametrow

Punkt ten zawiera instrukcje edycji warto$ci parametréw.

Typy parametréw

Typ parametru

Opis

Parametry zalezne od zestawu danych
rozkazowych (CDS)

o Parametry zalezng od zestawu danych
rozkazowych (CDS)

e Zawsze indeksowane numerami (0...2)

e Umozliwiajg przetgczanie zestawu danych
rozkazowych parametrami P0810 i PO811.

Parametry zalezne od zestawu danych
napedowych (DDS)

e Parametry zalezg od zestawu danych
napedowych (DDS)

e Zawsze indeksowane numerami (0...2)

o Umozliwiajg przetaczanie zestawu danych
rozkazowych parametrami P0820 i P0821.

Pozostate parametry | Parametry

wieloindeksowe

Parametry te oznaczane sg roznymi indeksami
zaleznymi od poszczegolnych parametrow.

Parametry
nieindeksowane

Parametry te nie sg indeksowane.

Przeksztattnik SINAMICS V20
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5.1 Wbudowany podstawowy panel obstugi (BOP)

Normalna edycja parametréw

Wskazowka

Nacisniecie przycisku |_T lub F i przytrzymanie go przez czas przekraczajacy 2 sekundy
powoduje szybkie zwiekszenie lub zmniejszenie numerow lub indekséw parametréw.
Funkcja ta dostepna jest tylko w Menu parametréw.

Ta metoda edycji jest optymalna wéwczas, gdy wymagane jest wprowadzenie niewielkich

zmian w numerach, indeksach lub warto$ciach parametréw.

e By zwiekszy¢ lub zmniejszy¢ numer, indeks lub wartos¢ parametru nalezy nacisngc¢
przycisk |_T lub LT (nie przytrzymywac — czas naciskania nie moze przekroczy¢ 2
sekund).

® By szybko zwiekszy¢ lub zmniejszy¢ numer, indeks lub warto$¢ parametru nalezy
nacisna¢ przycisk |_T lub F i przytrzymac go przez czas diuzszy niz 2 sekundy.

Edycja ,cyfra po cyfrze”

48

Wskazowka

Edycja numeréw lub indekséw parametrow cyfra po cyfrze mozliwa jest tylko w Menu
parametrow.

Edycje cyfra po cyfrze przeprowadza¢ mozna na numerach, indeksach i wartosciach
parametréw. Ta metoda edycji jest optymalna wéwczas, gdy wymagane jest wprowadzenie
wielu zmian w numerach, indeksach lub wartosciach parametréw. Dodatkowe informacje o
strukturze menu przeksztattnika zawiera punkt ,Struktura menu przeksztattnika (Strona 46)”.

® Tryb edycji cyfra po cyfrze jest uruchamiany dtugim (> 2 s) naci$nieciem przycisku |: w
dowolnym trybie edyciji lub przewijania.

e Edycja cyfra po cyfrze rozpoczyna sie zawsze od prawej skrajnej cyfry.
e Kolejne cyfry wybierane sg nacisnieciami przycisku |:

zapisania zmiany.

® Nacis$niecie przycisku |? na cyfrze w sytuacji, gdy z lewej strony nie pozostaty juz zadne
cyfry skutkuje zapisaniem wartosci.

e Jesli wymagana jest wieksza liczba cyfr z lewej strony, cyfry te muszg zosta¢ dodane
poprzez przewinigcie istniejacej skrajnej lewej cyfry powyzej 9.

® Naciskanie przycisku |_T lub F przez czas przekraczajacy 2 sekundy wigcza tryb
szybkiego przewijania cyfr.

Przeksztattnik SINAMICS V20
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5.1 Wbudowany podstawowy panel obstugi (BOP)

Przyktad 1: Przyktad 2: Przykiad 3:
Edycja numeréw parametréw Edycja indeks6w parametrow Edycja warto$ci parametrow

Jesli jakas wartosé parametru znajduje
sie w innym indeksie, nalezy go
zmieni¢ w sposob zilustrowany ponizej:

{dwulratne nadiniscde)

[dwankratre nacisnied =)

Gebskrotne nacidniscisl

Waraid ¢ noeks =n El

JEr3rEirg

r
Echi]a wimrtosgi
A=ty
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5.1 Wbudowany podstawowy panel obstugi (BOP)

5.1.5 Ekrany
Podstawowe ekrany wyswietlacza przedstawiono w dwéch tabelach ponize;.
Wyswietlane Wyswietlany ekran Znaczenie
informacje
"88888" ; EEEEH Przeksztaltnik jest zajety wewnetrznym przetwarzaniem danych.
"o N | iR Dziatanie niezakonczone lub niemozliwe.
LPxxxx” T PR Parametr edytowalny
PO304
S0 | T Parametr tylko do odczytu
r00ch
HANXXX" | pEE——— Parametr indeksowany
n00 1
Wartos¢ | T Warto$¢ parametru w zapisie szesnastkowym
parametru w Eha i
zapisie | Eamm
szesnastkowym
»OxXx X" Wartos¢ parametru w zapisie binarnym
S0 | Kod beQdu
~F335
S| T g Kod alarmu
~R330
LOonxxx” | T Woybieralne makro potgczen
L[nO0 1
»~-CnXxxx” o Aktualnie wybrane makro potgczenh
Ll il
HSAPXxXX” R Woybieralne makro aplikacji
RPO30
»~APXXX” T B Aktualnie wybrane makro aplikaciji
-APO 10
Przeksztattnik SINAMICS V20
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5.1 Wbudowany podstawowy panel obstugi (BOP)
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5.1.6 Stany diod swiecacych

Przeksztattnik SINAMICS V20 wyposazony jest tylko w jedng diode sygnalizujacg wskazania
stanu. Swieci ona w kolorach pomaranczowym, zielonym i czerwonym.

W przypadku wystepowania wiecej niz jednego stanu przeksztaitnika, dioda sygnalizuje, co
nastepuje w podanej kolejnosci:

e Kopiowanie parametrow
® Tryb uruchamiania

e Wszystkie bledy

® Gotowos¢ (brak btedu)

Na przyktad, jesli podczas uruchamiania przeksztaitnika wystepuje aktywny btad, dioda miga

na zielono z czestotliwoscig 0,5 Hz.

Stan przeksztaltnika Kolor diody
Wigczanie Pomaranczowy
Gotowos¢ (brak btedu) Zielony

Tryb uruchamiania

Zielony, miganie z
czestotliwoscig 0,5 Hz

Wszystkie btedy

Czerwony, miganie z
czestotliwoscig 2 Hz

= B =

Kopiowanie parametréw

Pomaranczowy, miganie z
czestotliwoscig 1 Hz

&

Przeksztattnik SINAMICS V20
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4BUruchamianie

5.2 Diagnostyka przed wigczeniem zasilania

5.2 Diagnostyka przed wigczeniem zasilania

Przed wigczeniem przeksztattnika nalezy przeprowadzi¢ nastepujace sprawdzenia:

® Upewnic sie, ze wszystkie przewody zostaty przytaczone prawidtowo i spetnione zostaty
warunki bezpieczenstwa wszystkich wyrobow, instalaciji/lokalizacji.

e Upewnic sie, ze silnik i przeksztattnik zostaty skonfigurowane na prawidtowe napiecie

zasilania.

® Dokreci¢ wszystkie Sruby ze wskazang sita.

5.3 Ustawianie czestotliwosci 50/60 Hz w menu wyboru

Wskazowka

Menu wyboru czestotliwosci 50/60 Hz prezentowane jest tylko po pierwszym wigczeniu lub
po przywroceniu ustawien fabrycznych (P0970). Wybraé czestotliwos¢ mozna korzystajgc z
podstawowego panelu obstugi (BOP) lub zamkngé menu bez dokonywania wyboru. Menu
nie zostanie wyswietlone ponownie o ile nie zostanie przeprowadzone przywrdcenie
ustawien fabrycznych.

Mozna rowniez wybraé czestotliwos¢ podstawows silnika, ustawiajgc odpowiednig wartos¢ w
parametrze P0100.

Funkcjonalnosé¢

To menu stuzy do ustawiania podstawowej czestotliwosci silnika w zaleznosci od regionu
Swiata, w ktorym eksploatowany jest silnik. Na ekranie tym mozna réwniez wybraé jednostke
mocy (np. mocy znamionowe;j silnika — parametr P0307) wyrazonej w [kW] lub [KM].

Parametr Warto$¢ | Opis
P0100 0 Podstawowa czestotliwos$¢ silnika wynosi 50 Hz (warto§¢ domysina) —
Europa [kW]
1 Podstawowa czestotliwosc¢ silnika wynosi 60 Hz -~ USA / Kanada [KM].
2 Podstawowa czestotliwos¢ silnika wynosi 60 Hz -~ USA / Kanada [kW].

52

w h
| Manu [ Menu
LEE 3L ] | L_wartodct paramatrdw |
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54 Uruchomienie testowe silnika

5.4 Uruchomienie testowe silnika

Niniejszy punkt zawiera instrukcje uruchamiania testowego silnika przeprowadzanego aby
sprawdzi¢ czy predkos¢ i kierunek obrotu sg prawidtowe.

Wskazowka

Silnik mozna uruchomi¢ z menu wartosci parametrow (ekran domysiny), gdy wartoscig
domys$ing parametru PO700 (wybor zrédta rozkazow) jest 1.

Jesli aktualnie wyswietlane jest menu ustawien (na przeksztattniku widoczny jest komunikat

,P0304"), nacisna¢ przycisk |® | na czas dtuzszy niz 2 sekundy, by wyj$¢ z tego menu i

przej$¢ do menu wartosci parametréw.

Silnik uruchomi¢ mozna w trybie RECZNYM lub JOG.

Uruchamianie silnika w trybie RECZNYM

1. Nacisna¢ przycisk ' by uruchomi¢ silnik.

2. Nacisnaé przycisk ‘ by zatrzymac silnik.

Uruchamianie silnika w trybie JOG

2. Nacisna¢ przycisk ' by uruchomic silnik. Zwolni¢ przycisk ' by zatrzymac¢ silnik.

5.5 Szybkie uruchomienie
5.5.1 Szybkie uruchomienie z menu ustawien.
5.5.1.1 Struktura menu ustawien.

Funkcjonalno$¢ menu ustawien

Menu ustawien zawiera parametry umozliwiajace szybkie uruchomienie przeksztattnika.

Zawiera ono cztery podmenu:

Podmenu

Funkcjonalnosé

1 Dane silnika

Ustawienia nominalnych parametréw silnika na potrzeby
szybkiego uruchomienia.

2 | Wybdér makra potgczen

Ustawienie makra wymaganego przy standardowych
uktadach oprzewodowania

3 | Wybér makra aplikacyjnego

Ustawienie makra wymaganego dla niektorych
popularnych aplikacji

4 | Wybér parametréw wspolnych

Ustawienie parametrow wymaganych dla optymalizacji
pracy przeksztattnika

Przeksztattnik SINAMICS V20
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5.5 Szybkie uruchomienie

Struktura menu

-
[
M
o
k.
1

[=]
=]

Sy .
[ e Z5h

k. 2
S S (e e

ﬂ.

[= 2 x|

Echyija wartod ¢i

[w]eza

|: Makro polarzen

8

144

hd
(Mﬂ-ma.ﬂi

@20
A

Paramelry wspdlne :
I

&=

iy
gy

Echicim warkadci

Przeksztattnik SINAMICS V20
54 Instrukcja obstugi, 02/2013, ASE31871408



4BUruchamianie

5.5 Szybkie uruchomienie

5.5.1.2 Ustawianie danych silnika

Funkcjonalnosé

To menu stuzy do szybkiego wprowadzania danych z tabliczki znamionowej silnika.

Menu tekstowe

W przypadku wybrania wartoéci ,1” w parametrze P8553, numery parametrow wyswietlane
w tym menu zastepowane sa krétkimi tekstami.

Ustawianie parametréow

Wskazowka

Symbol ,®” wystepujgcy w tabeli ponizej oznacza, ze wartos¢ tego parametru musi zostaé
wprowadzona na podstawie informacji umieszczonych na tabliczce znamionowej silnika.

Parametr Poziom Funkcja Menu tekstowe
dostepu (jesli P8553 = 1)
P0100 1 Wybér czestotliwosci 50/60 Hz S S ;
=0: Europa [kW], 50 Hz (ustawienie fabryczne) EH-HE
=1: Ameryka Poéinocna [KM], 60 Hz (EU - US)
=2: Ameryka Pétnocna [kW], 60 Hz
P0304[0] ® 1 Napiecie znamionowe silnika [V] T
Nalezy pamietaé, ze wartosci z tabliczki znamionowej muszg ﬂﬂk”
odpowiadac sposobowi potgczenia uzwojen silnika (gwiazda lub
trojkat). (MOT V)
P0305[0] @ 1 Prad znamionowy silnika [A] T :
Nalezy pamietaé, ze wartoéci z tabliczki znamionowej muszg HELH
odpowiadac sposobowi potgczenia uzwojen silnika (gwiazda lub
trojkat). (MOT A)
P0307[0] ® 1 Moc znamionowa silnika [kW / KM] P0100 =0 lub 2:
Jesli P0O100 = 0 lub 2, jednostkg mocy silnika jest [kW]. T :
Jesli P0100 = 1, jednostkg mocy silnika jest [KM] j-ﬂjﬁ.!fl.-j-j-.
(MOT P)
P0100 =1:
Mokt hP
(MOT HP)
P0308|[0] ® 1 Znamionowy wspoétczynnik mocy silnika (cos @) 0000 |\
Parametr widoczny tylko wtedy, gdy P0100 = 0 lub 2 HEBE
(M COS)

Przeksztattnik SINAMICS V20
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5.5 Szybkie uruchomienie

Parametr Poziom Funkcja Menu tekstowe
dostepu (jesli P8553 = 1)
PO309[0] @ 1 Znamionowa sprawnos¢ silnika [%] S ;
Parametr widoczny tylko wtedy, gdy P0100 = 1 M-EFF.
Wybranie 0 skutkuje wewnetrznym wyliczeniem wartosci. (M EFF)
P0310[0] ® 1 Znamionowa czestotliwos¢ silnika [Hz] AARARAARARN
NFcER
(M FREQ)
P0311[0] ® 1 Znamionowa predkosé¢ silnika [RPM] SRR R :
nr-Pn
(M RPM)
P1900 2 Wybér identyfikacji danych silnika ARRARRARRARE:
= 0: Nieaktywny Mok d
= 2: ldentyfikacja wszystkich parametréw w bezruchu (MOT ID)

Patrz rowniez

Lista parametréw (Strona 149)

5.5.1.3 Ustawianie makr potgczen

UWAGA

Ustawienia makr polaczen

Makra potgczen ustawiane sg jednorazowo podczas uruchamiania przeksztattnika. Przed
zmiang ustawien makr potaczen na wartos¢ inng niz ostatnie ustawienie nalezy
postepowac zgodnie z nastepujgcymi instrukcjami:

1. Przeprowadzi¢ przywrécenie ustawien fabrycznych (P0010 = 30, P0970 = 1).

2. Powtorzy¢ procedure szybkiego uruchomienia i zmieni¢ makro potgczen.

W przypadku niewykonania tej czynnosci przeksztattnik moze przyjgé ustawienia
parametréw z zaréwno aktualnego, jak i wcze$niej wybranego makra, co moze
doprowadzi¢ do niezdefiniowanej i nieprzewidywalnej pracy urzadzenia.

Niemniej jednak, parametry komunikacji P2010, P2011, P2021 i P2023 makr potgczen
Cn010i Cn011 nie sg zerowane automatycznie podczas przywracania ustawien
fabrycznych. W razie potrzeby nalezy je wyzerowac recznie.

Po wprowadzeniu zmiany ustawienia parametru P2023 w makrze Cn010 lub Cn011 nalezy
wytgczyc€, a nastepnie ponownie wtaczy¢ przeksztattnik. Przed ponownym wigczeniem
przeksztattnika zaczeka¢ na zgasniecie diody lub wyswietlacza (moze to nastgpi¢ po kilku
sekundach).
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Funkcjonalnosé

W tym menu wybierane jest makro wymagane przy standardowych uktadach pofgczen
przewodow. Domysinym jest makro ,Cn000” bedgce makrem potaczen 0.

Wszystkie makra potaczen zmieniaja tylko parametry zestawu danych rozkazowych 0
(CDS0). Parametry zestawu danych rozkazowych 1 (CDS1) wykorzystywane sg w
przypadku sterowania przeksztaitnikiem z podstawowego panelu obstugi (BOP).

Makro potaczenn | Opis Przyktad widoku
Cn000 Ustawienie fabryczne. Nie wprowadza zmian parametréw. |
Cn001 BOP jako jedyne zrodto rozkazow 'E“EED
Cn002 Sterowanie poprzez wejscia (PNP/NPN) e
Cn003 State predkosci EHEE]
Cn004 State predkosci obrotowe w trybie wyboru binarnego Znak minus informuje, ze makro to jest
Cn005 Wejscie analogowe i stata czestotliwosé aktualnie wybrane.
Cn006 Sterowanie z zewnetrznego przycisku

Cn007 Zewnetrzne przyciski z zadawaniem wartosci analogowe;j

Cn008 Regulator PID z analogowa wartoscig odniesienia

Cn009 Regulator PID ze statg wartoscig odniesienia

Cn010 Sterowanie poprzez USS

Cn011 Sterowanie poprzez MODBUS RTU

Ustawianie makr potgczen

Przeksztattnik SINAMICS V20
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Makro potgczern Cn001 — BOP jako jedyne zrédto rozkazéw
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Ustawienia makra potgczen:
Parametr Opis Ustawienie Ustawienie Uwagi
fabryczne domysine
Cn001
P0700[0] Wybor zrédta rozkazow 1 1 Podstawowy panel obstugi (BOP)
P1000[0] Wybér czestotliwosci 1 1 BOP MOP
P0731[0] Bl: Funkcja wyjscia cyfrowego 1 52.3 52.2 Przeksztaltnik pracuje
P0732[0] Bl: Funkcja wyjscia cyfrowego 2 52.7 52.3 Aktywny btad przeksztattnika
PO771[0] Cl: Wyjécie analogowe 21 21 Rzeczywista czestotliwosé
P0810[0] Bl: Wybdr zestawu danych rozkazowych | 0 0 Tryb reczny
CDS Bit 0 (tryb RECZNY/AUTO)
Przeksztattnik SINAMICS V20
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Makro potgczen Cn002 — sterowanie poprzez wejscia (PNP/NPN)
Sterowanie zewnetrzne - potencjometr z nastawg

o Przeiqczenle RECZNE/AUTO pomiedzy podstawowym panelem obstugi lub wejsciami po
nacisnieciu przyciskow [+ %

® Te same parametry umozliwiajg sterowanie zarowno w trybie NPN, jak i w trybie PNP.
Wybér trybu pracy wejscia cyfrowego jest mozliwy poprzez przetgczanie wspélnego
zacisku na 24 Viub 0 V.
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Ustawienia makra potgczen:
Parametr Opis Ustawienie | Ustawienie Uwagi
fabryczne domysine
Cn002
P0700[0] Wybor zrédta rozkazow 1 2 Zrédtem polecen jest zacisk
P1000][0] Wybor czestotliwosci 1 2 Wejscie analogowe jako zrédio
zadawania predkosci
P0701[0] Funkcja wejscia cyfrowego 1 0 1 Wigczenie / Wylgczenie

Przeksztattnik SINAMICS V20
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Parametr Opis Ustawienie | Ustawienie Uwagi

fabryczne | domysine

Cn002

P0702[0] Funkcja wejscia cyfrowego 2 0 12 Zmiana kierunku obrotéw
P0703[0] Funkcja wejscia cyfrowego 3 9 9 Potwierdzenie btedu
P0704[0] Funkcja wejscia cyfrowego 4 15 10 JOG zwigkszanie predkosci
P0O771[0] Cl: Wyjscie analogowe 21 21 Rzeczywista czestotliwosé
P0731[0] BI: Funkcja wyjscia cyfrowego 1 52.3 52.2 Przeksztaitnik pracuje
P0732[0] Bl: Funkcja wyjscia cyfrowego 2 52.7 52.3 Aktywny btad przeksztattnika

Makro potgczenn Cn003 — state predkosci obrotowe

Trzy state predkosci z Wigczenie / Wytaczenie

® Przetgczenie RECZNE/AUTO pomiedzy podstawowym panelem operatorskim i zaciskiem

po nacisnieciu przyciskow [= | + [&]

e Jedli wybrana jest jednoczesnie wiecej niz jedna stata czestotliwosé, wybrane
czestotliwosci sg sumowane (np. FF1 + FF2 + FF3).

Ustawienia makra potgczen:

Parametr Opis Ustawienie | Ustawienie Uwagi
fabryczne | domysine
makra Cn003

P0700[0] Wybor zrédta rozkazéw 1 2 Zrédtem polecen jest zacisk

P1000[0] Wybor czestotliwosci 1 3 Stata czestotliwosé

P0701[0] Funkcja wejscia cyfrowego 1 0 1 Wiaczenie / Wytaczenie

P0702[0] Funkcja wejscia cyfrowego 2 0 15 Bit 0 wyboru statej predkosci

P0703[0] Funkcja wejscia cyfrowego 3 9 16 Bit 1 wyboru statej predkosci

P0704[0] Funkcja wejscia cyfrowego 4 15 17 Bit 2 wyboru statej predkosci

P1016[0] Tryb statej czestotliwosci 1 1 Tryb wyboru bezposredniego

P1020[0] BI: Bit 0 wyboru statej czestotliwosci | 722.3 722.1 DI2

P1021[0] Bl: Bit 1 wyboru statej czestotliwosci | 722.4 722.2 DI3

Przeksztattnik SINAMICS V20
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Parametr Opis Ustawienie | Ustawienie Uwagi

fabryczne | domysine

makra Cn003

P1022[0] Bl: Bit 2 wyboru statej czestotliwosci | 722.5 722.3 Di4
P1001[0] Stata czestotliwos¢ 1 10 10 Niska predkosc¢
P1002[0] Stata czestotliwos¢ 2 15 15 Posrednia predko$¢
P1003[0] Stata czestotliwos¢ 3 25 25 Wysoka predkosc¢
PO771[0] Cl: Wyjécie analogowe 21 21 Rzeczywista czestotliwosé
P0731[0] Bl: Funkcja wyjscia cyfrowego 1 52.3 52.2 Przeksztattnik pracuje
P0732[0] Bl: Funkcja wyjscia cyfrowego 2 52.7 52.3 Aktywny btad przeksztattnika

Makro potgczen Cn004 - state predkosci obrotowe w trybie wyboru binarnego

State predkosci zadane z poleceniem wigczenia w trybie wyboru binarnego

® Mozliwe ustawienie do 16 réznych statych wartosci czestotliwosci (0 Hz, od P1001 do
P1015) wybieranych poprzez okreslone zrodta polecen ((P1020 to P1023)

Ustawienia makra potgczen:

..........

Parametr Opis Ustawienie | Ustawienie Uwagi
fabryczne | domysine
makra Cn004
P0700[0] Wybér zrédia rozkazow 1 2 Zrédtem polecen sg zaciski
P1000[0] Wybor czestotliwosci 1 3 Stata czestotliwosé
P0701[0] Funkcja wejscia cyfrowego 1 0 15 Bit 0 wyboru statej predkosci
P0702[0] Funkcja wejscia cyfrowego 2 0 16 Bit 1 wyboru statej predkosci
P0703[0] Funkcja wejscia cyfrowego 3 9 17 Bit 2 wyboru statej predkosci
P0704[0] Funkcja wejscia cyfrowego 4 15 18 Bit 3 wyboru statej predkosci
P1016[0] Tryb statej czestotliwosci 1 2 Tryb wyboru binarnego
P0840[0] Bl: ZAL. / WYL 19.0 1025.0 Przeksztattnik uruchamiany jest z
wybrang statg predkoscia.
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Parametr Opis Ustawienie | Ustawienie Uwagi

fabryczne | domysine

makra Cn004

P1020[0] BI: Bit 0 wyboru statej czegstotliwosci | 722.3 722.0 DI1
P1021[0] BI: Bit 1 wyboru statej czestotliwosci | 722.4 7221 DI2
P1022[0] BI: Bit 2 wyboru statej czestotliwosci | 722.5 722.2 DI3
P1023[0] BI: Bit 3 wyboru statej czegstotliwosci | 722.6 722.3 Dl4
PO771[0] Cl: Wyjécie analogowe 21 21 Rzeczywista czestotliwosé
P0731[0] Bl: Funkcja wyjscia cyfrowego 1 52.3 52.2 Przeksztattnik pracuje
P0732[0] BI: Funkcja wyjscia cyfrowego 2 52.7 52.3 Aktywny btad przeksztattnika

Makro potgczenia Cn005 — wejScie analogowe i stata warto§¢ zadana

62

Sygnat z wejscia analogowego petni funkcje dodatkowej nastawy.

e Jedli aktywne sg jednoczesnie wejscia cyfrowe 2 i 3 (DI2 i DI3), wybrane czestotliwosci
sg sumowane (tj. FF1 + FF2).
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Schemat funkc;ji

Jesli wybrana jest stata predkosé¢, dodatkowy kanat pobierania nastawy z wejscia
analogowego jest nieaktywny. Jesli nastawa statej wartosci zadanej nie zostata
wprowadzona, kanat nastawy taczy sie z wejsciem analogowym.
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Ustawienia makra potgczen:

5.5 Szybkie uruchomienie

Parametr Opis Ustawienie | Ustawienie Uwagi
fabryczne domysine
makra Cn005
P0700[0] Wybér zrédia rozkazéow 1 2 Zrédtem polecen s3 zaciski
P1000[0] Wybor czestotliwosci 1 23 Stata czestotliwos¢ + analogowa
wartos¢ zadana
P0701[0] Funkcja wejscia cyfrowego 1 0 1 ZAL | WYL
P0702[0] Funkcja wejscia cyfrowego 2 0 15 Bit 0 wyboru statej predkosci
P0703[0] Funkcja wejscia cyfrowego 3 9 16 Bit 1 wyboru statej predkosci
P0704[0] Funkcja wejscia cyfrowego 4 15 9 Potwierdzenie btedu
P1016[0] Tryb statej czestotliwosci 1 1 Tryb wyboru bezposredniego
P1020[0] Bl: Bit 0 wyboru statej czestotliwosci | 722.3 7221 DI2
P1021[0] BI: Bit 1 wyboru statej czestotliwosci | 722.4 722.2 DI3
P1001[0] Stata czestotliwos¢ 1 10 10 Stata predkos¢ 1
P1002[0] Stata czestotliwosé¢ 2 15 15 Stata predkos¢ 2
P1074[0] Bl: Blokada dodatkowej wartosci 0 1025.0 FF dezaktywuje dodatkowg
zadanej nastawe
PO771[0] Cl: Wyjécie analogowe 21 21 Rzeczywista czestotliwosé
P0731[0] Bl: Funkcja wyjscia cyfrowego 1 52.3 52.2 Przeksztaitnik pracuje
P0732[0] Bl: Funkcja wyjscia cyfrowego 2 52.7 52.3 Aktywny btad przeksztattnika
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5.5 Szybkie uruchomienie

Makro potgczenia Cn006 — sterowanie z zewnetrznego przycisku

Nalezy pamietac, ze zrédtami polecen sg sygnaty impulsowe.
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Ustawienia makra potgczen:
Parametr Opis Ustawienie | Ustawienie Uwagi
fabryczne | domysine
makra Cn006
P0700[0] Wybér zrédia rozkazéow 1 2 Zrodtem polecen sg zaciski
P1000[0] Wybor czestotliwosci 1 1 BOP MOP
P0701[0] Funkcja wejscia cyfrowego 1 0 2 WYL1 / wstrzymanie
P0702[0] Funkcja wejscia cyfrowego 2 0 1 Udzielenie zezwolenia na prace
P0703[0] Funkcja wejscia cyfrowego 3 9 13 Motopotencjometr (MOP) wyzej
P0704[0] Funkcja wejscia cyfrowego 4 15 14 Motopotencjometr (MOP) nizej
P0727[0] Wybér sterowania dwu- albo 0 3 trojprzewodowe
trojprzewodowego Udzielenie zezwolenia na prace +
WYL1 / Wstrzymanie + Zmiana
kierunku obrotow
P0771[0] Cl: Wyjscie analogowe 21 21 Rzeczywista czestotliwosé
P0731[0] BI: Funkcja wyjscia cyfrowego 1 52.3 52.2 Przeksztaitnik pracuje
P0732[0] Bl: Funkcja wyjscia cyfrowego 2 52.7 52.3 Aktywny btad przeksztattnika
P1040[0] Warto$¢ zadana MOP 5 0 Czestotliwos¢ poczatkowa
P1047[0] Czas rampy przyspieszania MOP 10 10 Czas przyspieszania od
czestotliwosci zerowej do
maksymalnej
P1048[0] Czas rampy hamowania MOP 10 10 Czas hamowania od czestotliwosci
maksymalnej do zerowej
Przeksztattnik SINAMICS V20
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5.5 Szybkie uruchomienie

Makro potgczenn Cn007 — zewnetrzne przyciski z zadawaniem warto$ci analogowo

Nalezy pamietac, ze zrédtami polecen sg sygnaty impulsowe.
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Ustawienia makra potgczen:

Parametr Opis Ustawienie | Ustawienie Uwagi
fabryczne domysine
makra Cn007

P0700[0] Wybér zrédia rozkazéw 1 2 Zroédtem polecen sg zaciski
P1000[0] Wybor czestotliwosci 1 2 Sygnat analogowy
P0701[0] Funkcja wejscia cyfrowego 1 0 1 Wstrzymanie wylgczenia
P0702[0] Funkcja wejscia cyfrowego 2 0 2 Impuls ,do przodu” + ZAL
P0703[0] Funkcja wejscia cyfrowego 3 9 12 Impuls ,wstecz” + ZAL
P0704[0] Funkcja wejscia cyfrowego 4 15 9 Potwierdzenie btedu
P0727[0] Wybor sterowania dwu- albo 0 2 trojprzewodowe

tréjprzewodowego STOP + impuls ,do przodu” +

impuls ,wstecz”

P0O771[0] Cl: Wyjscie analogowe 21 21 Rzeczywista czestotliwosé
P0731[0] Bl: Funkcja wyjscia cyfrowego 1 52.3 52.2 Przeksztaitnik pracuje
P0732[0] Bl: Funkcja wyjscia cyfrowego 2 52.7 52.3 Aktywny btad przeksztattnika
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Makro potgczenn Cn008 - regulator PID z analogowg wartoscig odniesienia
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Jesli wymagana jest ujemna warto$¢ zadana regulatora PID, nalezy zmieni¢ nastawe i
oprzewodowanie sprzezenia zwrotnego odpowiednio do potrzeb.

Po przejsciu w tryb RECZNY z trybu sterowania PID, parametr P2200 przyjmuje wartosc 0,
wytgczajgc sterowanie PID. Po powrocie do trybu AUTO, parametr P2200 przyjmuje wartos¢
1, aktywujgc sterowanie PID.

Ustawienia makra potgczen:

Parametr Opis Ustawienie | Ustawienie Uwagi
fabryczne | domysine
makra Cn008

P0700[0] Wybor zrédta rozkazow 1 2 Zrédtem polecen sg zaciski
P0701[0] Funkcja wejscia cyfrowego 1 0 1 ZAL [ WYL
P0703[0] Funkcja wejscia cyfrowego 3 9 9 Potwierdzenie btedu
P2200[0] Aktywacja regulatora PID 0 1 Aktywacja regulatora PID
P2253[0] Cl: Wartos¢ zadana PID 0 755.0 Wartos¢ zadana regulatora PID =

wejécie analogowe 1
P2264[0] Cl: Sprzezenie zwrotne PID 755.0 755.1 Sprzezenie zwrotne regulatora PID

= wejscie analogowe 2
P0756[1] Typ wejscia analogowego 0 2 Wejscie analogowe 2, 0-20 mA
PO771[0] Cl: Wyjécie analogowe 21 21 Rzeczywista czestotliwosé
P0731[0] Bl: Funkcja wyjscia cyfrowego 1 52.3 52.2 Przeksztattnik pracuje
P0732[0] Bl: Funkcja wyjscia cyfrowego 2 52.7 52.3 Aktywny btad przeksztattnika
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Makro potgczenia Cn009 - regulator PID ze statg warto$cig odniesienia
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Ustawienia makra potgczen:
Parametr Opis Ustawienie | Ustawienie Uwagi
fabryczne | domysine
makra Cn009

P0700[0] Wybér zrédia rozkazéw 1 2 Zroédtem polecen sg zaciski
P0701[0] Funkcja wejscia cyfrowego 1 0 1 ZAL [ WYL
P0702[0] Funkcja wejscia cyfrowego 2 0 15 DI2 = Stata wartos$¢ zadana PID 1
P0703[0] Funkcja wejscia cyfrowego 3 9 16 DI3 = Stata wartos¢ zadana PID 2
P0704[0] Funkcja wejscia cyfrowego 4 15 17 Dl4 = Stata wartos¢ zadana PID 3
P2200][0] Aktywacja regulatora PID 0 1 Aktywacja regulatora PID
P2216[0] Tryb statej wartosci zadanej PID 1 1 Wybér bezposredni
P2220[0] BI: Bit 0 wyboru statej wartosci 722.3 7221 Wejscie DI2 technika BICO

zadanej PID
P2221[0] Bl: Bit 1 wyboru statej warto$ci 722.4 722.2 Wejscie DI3 technika BICO

zadanej PID
P2222[0] Bl: Bit 2 wyboru statej wartosci 722.5 722.3 Wejscie DI4 technika BICO

zadanej PID
P2253[0] Cl: Wartos¢ zadana PID 0 2224 Warto$¢ zadana PID = stata

wartos¢
P2264[0] Cl: Sprzezenie zwrotne PID 755.0 755.1 Sprzezenie zwrotne regulatora PID
= wejscie analogowe 2
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5.5 Szybkie uruchomienie

Makro potgczen Cn010 — sterowanie przez uniwersalny interfejs szeregowy (USS)
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Ustawienia makra potgczen:
Parametr Opis Ustawienie | Ustawienie Uwagi
fabryczne | domysine
makra Cn010

P0700[0] Wybér zrédia rozkazéw 1 5 Zroédtem polecen jest interfejs

RS485
P1000[0] Wybér czestotliwosci 1 5 Sygnat z interfejsu RS485 jako

wartosé zadana predkosci
P2023[0] Wybor protokotu RS485 1 1 Protokét USS
P2010[0] Predkos¢ transmisji USS / MODBUS | 8 8 Predkos¢ transmisji 38400 bps
P2011[0] Adres USS 0 1 Adres USS przeksztattnika
P2012[0] Dtugos$¢ PZD telegramu USS 2 2 Liczba stow PZD
P2013[0] Dtugos¢ PKW telegramu USS 127 127 Zmienne stowa obszaru

parametrow PKW
P2014[0] Czas kontrolny telegramu USS / 2000 500 Czas na odebranie danych

MODBUS

Makro potgczen Cn011 — sterowanie przez MODBUS RTU
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Ustawienia makra potgczen:

5.5 Szybkie uruchomienie

Parametr Opis Ustawienie | Ustawienie Uwagi
fabryczne domysine
makra Cn011
P0700[0] Wybér zrédia rozkazéow 1 5 Zroédtem polecen jest interfejs
RS485
P1000][0] Wybér czestotliwosci 1 5 Sygnat z interfejsu RS485 jako
wartosé zadana predkosci
P2023[0] Wybér protokotu RS485 1 2 Protokét MODBUS RTU
P2010[0] Predkos¢ transmisji USS / MODBUS | 8 6 Predkos¢ transmisji 9600 bps
P2021[0] Adres MODBUS 1 1 Adres MODBUS przeksztattnika
P2022[0] Czas oczekiwania na odpowiedz w 1000 1000 Maksymalny czas na wystanie
protokole MODBUS odpowiedzi do urzadzenia typu
master
P2014[0] Czas kontrolny telegramu USS / 2000 100 Czas na odebranie danych
MODBUS
5.5.14 Ustawianie makr aplikacyjnych

UWAGA

Ustawienia makra aplikacyjnego

Makro aplikacyjne ustawiane jest jednorazowo podczas uruchamiania przeksztattnika. Przed
zmiang ustawien makr aplikacyjnych na warto$¢ inng niz ostatnie ustawienie nalezy postepowac
zgodnie z nastepujgcymi instrukcjami:
1. Przeprowadzi¢ przywrdcenie ustawien fabrycznych (P0010 = 30, P0970 = 1).

2. Powtorzyé procedure szybkiego uruchomienia i zmieni¢ makro aplikacyjne.

W przypadku nie wykonania tej czynnosci przeksztattnik moze przyja¢ ustawienia parametrow

zaréwno z aktualnego, jak i wcze$niej wybranego makra, co moze doprowadzi¢ do niezdefiniowanej
i nieprzewidywalnej pracy przeksztattnika.

Funkcjonalnosé

To menu definiuje pewne popularne zastosowania. Kazde makro aplikacyjne wprowadza
zbioér ustawieh parametrow odpowiadajgcych konkretnemu zastosowaniu. Po wybraniu

makra aplikacyjnego odpowiednie ustawienia wprowadzane sg do przeksztaitnika, w celu
uproszczenia procesu uruchamiania.

Makrem domysinym jest ,AP000” oznaczone jako 0. Jesli zadne z makr aplikacyjnych nie
pasuje do wymagan uzytkownika, nalezy wybra¢ makro najbardziej odpowiadajgce temu
zastosowaniu i zmodyfikowac parametry stosownie do potrzeb.

Przyktad widoku

Makro aplikacyjne | Opis

AP000 Ustawienie fabryczne. Nie wprowadza zmian
parametrow.

APO10 Proste aplikacje pompowe

AP020 Proste aplikacje wentylatorowe

AP021 Aplikacje kompresorowe

AP030 Aplikacje przenosnikowe

Znak minus informuje, ze makro to jest
aktualnie wybrane.
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5.5 Szybkie uruchomienie

Ustawianie makr aplikacyjnych

Makro aplikacyjne AP010 — Proste aplikacje pompowe

Parametr Opis Ustawienie | Ustawienie Uwagi
fabryczne domysine
makra AP010
P1080[0] Czestotliwos$¢ minimalna 0 15 Praca przeksztattnika z mniejszg
predkoscig jest zabroniona.
P1300[0] Tryb sterowania 0 7 U/f z charakterystykag
kwadratowg
P1110[0] Bl: Blokada ujemnej wartosci zadanej 0 1 Praca pompy w przeciwnym
kierunku niedozwolona
P1210[0] Automatyczny ponowny rozruch 1 2 Potwierdzanie btedu po
wiaczeniu zasilania
P1120[0] Czas przyspieszania 10 10 Czas przyspieszania od
czestotliwosci zerowej do
maksymalnej
P1121[0] Czas hamowania 10 10 Czas hamowania od
czestotliwosci maksymalnej do
zerowej
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Makro aplikacyjne AP020 - Proste aplikacje wentylatorowe

5.5 Szybkie uruchomienie

Parametr Opis Ustawienie | Ustawienie Uwagi
fabryczne domysine
makra AP020
P1110[0] Bl: Blokada ujemnej warto$ci zadanej 0 1 Praca wentylatora w przeciwnym
kierunku niedozwolona
P1300[0] Tryb sterowania 0 7 U/f z charakterystyka
kwadratowg
P1200[0] Lotny start 0 2 Ustalenie predkosci wirowania
silnika pracujgcego z
obcigzeniem o duzej
bezwladno$ci, a nastepnie
rozpedzenie go do predkosci
zadanej.
P1210[0] Automatyczny ponowny rozruch 1 2 Potwierdzanie btedu po
wigczeniu zasilania
P1080[0] Czestotliwo$¢ minimalna 0 20 Praca przeksztattnika z mniejszg
predkoscig jest zabroniona.
P1120[0] Czas przyspieszania 10 10 Czas przyspieszania od
czestotliwosci zerowej do
maksymalnej
P1121[0] Czas hamowania 10 20 Czas hamowania od
czestotliwosci maksymalnej do
zerowej
Makro aplikacyjne AP021 - Aplikacje kompresorowe
Parametr Opis Ustawienie | Ustawienie Uwagi
fabryczne domysine
makra AP021
P1300[0] Tryb sterowania 0 0 U/f z charakterystyka liniowg
P1080[0] Czestotliwos$¢ minimalna 0 10 Praca przeksztaltnika z mniejszg
predkoscig jest zabroniona.
P1312[0] Podbicie napiecia przy rozruchu 0 30 Podbicie napiecia przy starcie
wystepuje tylko podczas
pierwszego przyspieszania (od
stanu spoczynkowego).
P1311[0] Podbicie napiecia przy 0 0 Powoduje zwiekszenie napiecia
przyspieszaniu przy przyspieszaniu lub hamowaniu
P1310[0] Ciagte podbicie napiecia 50 50 Podbicie napiecia w catym zakresie
czestotliwosci
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5.5 Szybkie uruchomienie

Parametr Opis Ustawienie | Ustawienie Uwagi

fabryczne | domysine
makra AP021

P1120[0] Czas przyspieszania 10 10 Czas przyspieszania od
czestotliwosci zerowej do
maksymainej

P1121[0] Czas hamowania 10 10 Czas hamowania od czestotliwosci
maksymalnej do zerowej

Makro aplikacyjne AP030 — Aplikacje przeno$nikowe

Parametr Opis Ustawienie | Ustawienie Uwagi

fabryczne | domysine
makra AP030

P1300[0] Tryb sterowania 0 1 U/ifz FCC

P1312[0] Podbicie napiecia przy rozruchu 0 30 Podbicie napiecia przy starcie
wystepuje tylko podczas
pierwszego przyspieszania (od
stanu spoczynkowego).

P1120[0] Czas przyspieszania 10 5 Czas przyspieszania od
czestotliwosci zerowej do
maksymalnej

P1121[0] Czas hamowania 10 5 Czas hamowania od czestotliwosci
maksymalnej do zerowej
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5.5.1.5

Funkcjonalnosé¢

Menu tekstowe

Ustawianie parametrow wspélnych

5.5 Szybkie uruchomienie

To menu zawiera wspolne parametry stuzace optymalizacji pracy przeksztattnika.

W przypadku wybrania wartosci ,1” w parametrze P8553, numery parametrow wyswietlane

w tym menu zastepowane sg krétkimi tekstami.

Ustawianie parametréow

Parametr Poziom Funkcja Menu tekstowe
dostepu (jesli P8553 = 1)
P1080[0] 1 Czgstotliwo$¢ minimalna silnka |\
Nn F
(MIN F)
P1082[0] 1 Czestotliwos¢ maksymalna sinka ~ \pmmmmmTT
NAH F
(MAX F)
P1120[0] 1 Czas przyspieszania | S
rNPUP
(RMP UP)
P1121[0] 1 Czas hamowania | i
rfiPdn
(RMP DN)
P1058[0] 2 Czestotliwos¢Joc ~ \FEmmTT
o3P
(JOG P)
P1060[0] 2 Czas przyspieszania JOG RARAARRRARA
Je3UP
(JOG UP)
P1001[0] 2 Stata czestotliwos¢ 1 TR
FaHE
(FIXF1)
P1002[0] 2 Stata czestotliwos¢ 2 TR
FHF2
(FIX F2)
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5.5 Szybkie uruchomienie

Parametr Poziom Funkcja Menu tekstowe
dostepu (jesli P8553 = 1)
P1003[0] 2 Stata czestotliwos¢ 3 TR
FiHF3
(FIX F3)
P2201[0] 2 Stata wartos¢ zadana PID 1 T
PidF 1
(PID F1)
P2202[0] 2 Stata warto$¢ zadana PID 2 ERRREE RN
PudF2
(PID F2)
P2203[0] 2 Stata warto$¢ zadana PID 3 T
PidF3
(PID F3)
5.5.2 Szybkie uruchomienie z menu parametréw

Szybkie uruchomienie przeksztattnika mozna przeprowadzi¢ nie tylko z menu ustawien, lecz
réwniez z menu parametrow. Instrukcje przedstawione ponizej stanowig pomoc dla oséb
preferujgcych korzystanie z menu parametrow.

Ustawianie parametréow

Wskazowka

Symbol ,,®” wystepujgcy w tabeli ponizej oznacza, ze wartos¢ tego parametru musi zostac
wprowadzona na podstawie informacji umieszczonych na tabliczce znamionowej silnika.

Parametr Funkcja Ustawienie
P0003 Poziom dostepu uzytkownika = 3 (poziom dostepu Ekspert)
P0010 Parametr uruchamiania =1 (szybkie uruchomienie)
P0100 Wybér czestotliwosci 50/60 Hz W razie potrzeby ustawi¢ wartos¢:
=0: Europa [kW], 50 Hz (ustawienie fabryczne)
=1: Ameryka Pétnocna [KM], 60 Hz
=2: Ameryka Pétnocna [kW], 60 Hz
P0304[0] e Napiecie znamionowe silnika [V] Zakres: 10-2000
Uwaga:
Nalezy pamietac, ze wartosci z tabliczki znamionowej musza
odpowiadac¢ sposobowi potgczenia uzwojen silnika (gwiazda lub
trojkat).
Przeksztattnik SINAMICS V20
74 Instrukcja obstugi, 02/2013, A5E31871408



4BUruchamianie

5.5 Szybkie uruchomienie

Parametr

Funkcja

Ustawienie

P0305[0] ®

Prad znamionowy silnika [A]

Zakres: 0,01-10000
Uwaga:

Nalezy pamieta¢, ze warto$ci z tabliczki znamionowej muszg
odpowiadac¢ sposobowi potgczenia uzwojen silnika (gwiazda lub
trojkat).

P0307[0] ®

Moc znamionowa silnika [kW / KM]

Zakres: 0,01-2000,0

Uwaga:

Jesli PO100 = 0 lub 2, jednostkg mocy silnika jest [kW].
Jesli P0100 = 1, jednostkg mocy silnika jest [KM]

P0308[0] ®

Znamionowy wspotczynnik mocy
silnika (cos)

Zakres: 0,000-1,000
Uwaga:
Parametr ten jest widoczny tylko wtedy, gdy P0O100 = 0 lub 2

P0309[0] ®

Znamionowa sprawnos¢ silnika [%]

Zakres: 0,0-99,9

Uwaga:

Parametr widoczny tylko wtedy, gdy P0100 = 1

Wybranie 0 skutkuje wewnetrznym wyliczeniem warto$ci.

P0310[0] ®

Znamionowa czestotliwos¢ silnika
[Hz]

Zakres: 12,00 to 599,00

P0311[0] ®

Znamionowa predkos¢ silnika [RPM]

Zakres: 0-40000

P0335[0]

Chtodzenie silnika

Ustawi¢ odpowiednio do rzeczywistej metody chtodzenia silnika
= 0: Chtodzenie wtasne (ustawienie fabryczne)

= 1: Chtodzenie wymuszone

= 2: Chtodzenie wtasne i wentylator wewnetrzny

= 3: Chtodzenie wymuszone i wentylator wewnetrzny

P0640[0]

Wspdtczynnik przecigzalno$ci silnika
[%]

Zakres: 10,0-400,0 (ustawienie fabryczne: 150,0)
Uwaga:

Parametr ten definiuje limit prgdu przecigzeniowego silnika
wzgledem parametru P0305 (prad znamionowy silnika).

P0700[0]

Wybér zrédia rozkazéw

= 0: Ustawienie fabryczne

= 1: Panel operatorski (ustawienie fabryczne)
= 2: Zacisk

= 5: Protokot USS / MODBUS na RS485

P1000[0]

Wybér zrédia wartosci zadanej

Zakres: 0-77 (ustawienie fabryczne: 1)
= 0: Brak gtoéwnej wartosci zadanej

= 1: Warto$¢ zadana MOP

= 2: Analogowa warto$¢ zadana

= 3: Stata czestotliwos¢

= 5: Protokdt USS na RS485

= 7: Analogowa wartos¢ zadana 2

Informacje o dodatkowych ustawieniach zawiera punkt ,Lista
parametrow (Strona 149)”.

P1080[0]

Czestotliwos¢ minimalna [Hz]

Zakres: 0,00-599,00 (ustawienie fabryczne: 0,00)
Uwaga:
Ustawiona wartos¢ dotyczy obrotéw w obydwu kierunkach.
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5.5 Szybkie uruchomienie

Parametr Funkcja Ustawienie
P1082[0] Czestotliwos¢ maksymalna [Hz] Zakres: 0,00-599,00 (ustawienie fabryczne: 50,00)
Uwaga:
Ustawiona wartos¢ dotyczy obrotéw w obydwu kierunkach.
P1120[0] Czas przyspieszania [s] Zakres: 0,00-650,00 (ustawienie fabryczne: 10,00)
Uwaga:
Czas jaki potrzebuije silnik dla przyspieszenia od stanu
zatrzymania do maksymalnej czestotliwosci silnika (P1082), gdy
nie jest uzywane wygtadzanie ramp.
P1121[0] Czas hamowania [s] Zakres: 0,00-650,00 (ustawienie fabryczne: 10,00)
Uwaga:
Czas jaki potrzebuje silnik dla przyspieszenia od stanu
zatrzymania do maksymalnej czestotliwosci silnika (P1082), gdy
nie jest uzywane wygtadzanie ramp.
P1300[0] Tryb sterowania = 0: U/f charakterystyka liniowg (ustawienie fabryczne)
=1:U/fzFCC
= 2: U/f z charakterystykg kwadratowg
= 3: U/f z charakterystykg programowalng
= 4: U/f z charakterystyka liniowg ECO
= 5: U/f dla zastosowan tekstylnych
= 6: U/f z FCC dla zastosowan tekstylnych
= 7: U/f z charakterystyka kwadratowg ECO
= 19: U/f z niezalezng wartoscig zadang napiecia
P3900 Zakonczenie szybkiego = 0: Brak szybkiego uruchomienia (ustawienie fabryczne)
uruchamiania = 1: Zakonczenie szybkiego uruchomienia z resetem do
ustawien fabrycznych
= 2: Zakonczenie szybkiego uruchomienia
= 3: Zakonczenie szybkiego uruchomienia tylko dla danych
silnika
Uwaga:
Po zakonczeniu obliczenia parametry P3900 i PO010 otrzymujg
automatycznie pierwotng wartosc (0).
Przeksztaitnik wyswietla komunikat ,8.8.8.8.8” oznaczajacy, ze
jest zajety wewnetrznym przetwarzaniem danych.
P1900 Wybdér identyfikacji danych silnika = 0: Nieaktywny
= 2: ldentyfikacja wszystkich parametréw w bezruchu
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5.6 Uruchamianie funkcji

5.6 Uruchamianie funkg;ji

5.6.1 Przeglad funkcji przeksztattnika

Ponizsza lista przedstawia przeglad podstawowych funkcji obstugiwanych przez SINAMICS
V20. Szczegoétowe opisy poszczegdlnych parametrow zawiera punkt ,Lista parametrow
(Strona 149)”.

Poziom dostepu (P0003)
Dostosowanie do czestotliwosci 50/60 Hz (Strona 52) (P0100)

Widok tekstowy menu (P8553) (patrz réwniez: ,Ustawianie danych silnika (Strona 55)” i
,Ustawianie parametrow wspdlnych (Strona 73)”.)

Ochrona parametréw zdefiniowanych przez uzytkownika (P0011, P0012, P0013)

Wstepnie skonfigurowane makra potaczeniowe i makra aplikacyjne (P0507, PO717)
(patrz réwniez: ,Ustawianie makr potgczen (Strona 56)” i ,Ustawianie makr aplikacyjnych
(Strona 69)”.)

Monitorowanie zuzycia energii (r0039, P0040, P0042, P0043)
Podtrzymywanie pracy przeksztattnika (P0503)

Skalowanie widoku czestotliwosci silnika (P0511, r0512)

Sterowanie funkcjami wejs¢ cyfrowych (P0701-P0713, r0722, r0724)
Sterowanie funkcjami wej$¢ analogowych (P0712, P0713, r0750-P0762)
Sterowanie funkcjami wyjs¢ analogowych (P0731, P0732, P0747, P0748)
Sterowanie funkcjami wyjs¢ analogowych (P0773-r0785)

Sterowanie 2-/3-przewodowe (P0727)

Kopiowanie parametréw (Strona 307) (P0802-P0804, P8458)

Zestaw danych rozkazowych (CDS) i zestawy danych napedowych (DDS) (r0050, r0051,
P0809-P0821)

Wybér réznych trybow zatrzymania (Strona 79) (P0840-P0886)

Wybdér zrodta polecen i wartosci zadanej (P0700, P0719, P1000-r1025, P1070-r1084)
Ustawienia reakcji na btedy i alarmy (r0944-P0952, P2100-P2120, r3113, P3981)
Wybér trybu pracy motopotencjometru (MOP) (P1031-r1050)

Praca w trybie JOG (Strona 82) (P1055-P1061)

Pomijanie czestotliwosci i tumienie rezonansu (P1091-P1101, P1338)

Obstuga ramp przyspieszania’hamowania (Strona 127) (r1119-r1199, P2150-P2166)
Lotny start (Strona 115) (P1200-r1204)

Automatyczny ponowny rozruch (Strona 116) (P1210, P1211)

Kontrola hamowania silnika (Strona 89) (hamulec silnika, hamowanie pragdem statym,
hamowanie mieszane i hamowanie dynamiczne) (P1212-P1237)
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e Kontrola napiecia obwodu pradu statego (Strona 102) (P0210, P1240-P1257)
® Regulacja Imax (Strona 100) (P1340-P1346)

® Regulacja poziomu podbicia ciggtego napiecia, przy przyspieszaniu i przy rozruchu
(Strona 83) (P1310-P1316)

e \Wspoirzedne programowalnej charakterystyki U/f (P1320-P1333)

e Kompensacja poslizgu (P1334-P1338)

® Tryb ekonomiczny (Strona 111) (P1300, r1348)

e Tryb podbicia momentu (Strona 105) (P3350-P3356)

® Tryb udarowego podbicia momentu (Strona 107) (P3350-P3354, P3357-P3360)
® Tryb odblokowania pompy (Strona 109) (P3350-P3353, P3361-P3364)
® Regulowana modulacja szerokosci impulsu (PWM) (P1800-P1803)

® Protokét USS / MODBUS na RS485 (Strona 133) (P2010-P2037)

® Zabezpieczenie kawitacyjne (Strona 125) (P2360-P2362)

® Tryb hibernacji (uspienia) (Strona 119) (P2365-P2367)

e Stopniowanie silnikow (Strona 121) (P2370-P2380)

® Regulator PID (Strona 86) (P2200-P2355)

® Blokada silnika, wykrywanie braku obcigzenia i uszkodzenia pasa (Strona 103) (P2177-
r2198)

e \Wolne bloki funkcyjne (Strona 113) (P2800-P2890)

® Ochrona przed zamarzaniem (Strona 117) (P3852, P3853)
® Ochrona przed kondensacjg wody (Strona 118) (P3854)

® Funkcja Wobble (Strona 120) (P2940-r2955)

® Technologia BICO (r3978)

® Funkcja sprzezenia obwodow posrednich DC (Strona 128)
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5.6.2 Uruchamianie funkcji podstawowych

5.6.2.1 Wybieranie trybu zatrzymania

Funkcjonalnosé

WYL1 (OFF1)

W przypadku wystgpienia nieprawidtowej pracy przeksztattnik powinien zatrzymac sie
automatycznie lub osoba obstugujgca urzgdzenie powinna je wytgczyé. Oznacza to
koniecznos¢ uwzglednienia warunkow eksploatacji, funkcji ochronnych przeksztattnika (np.
przecigzenie prgdowe i termiczne), czy tez zabezpieczen przed wprowadzeniem danych
przez nieupowaznione osoby. Dzieki réznym funkcjom wytaczenia (WYL1, WYL2, WYL3),
przeksztattnik mozna elastycznie dostosowaé do wymagan. Nalezy pamietac, ze po
otrzymaniu polecenia OFF2 / OFF3 przeksztattnik pozostaje w stanie uniemozliwiajgcym
wigczenie. Aby wigczy¢ silnik ponownie, nalezy podac zbocze narastajgce sygnatu jako
polecenie ZAL.

Polecenie WYL (OFF1) jest Scidle zwigzane z poleceniem ZAt. (ON). Funkcja WYL1 (OFF1)
jest aktywowana automatycznie po zaniku sygnatu ZAt (ON). Przeksztattnik po wyzwoleniu
WYL1 (OFF1) zatrzymuje silnik w czasie ustawionym w parametrze P1121. Jesli
czestotliwosé wyjsciowa obnizy sie ponizej wskazanej w parametrze P2167, to po uptywie
czasu P2168 przeksztattnik przestanie generowac impulsy.

Ekspioztacda
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WYL2 (OFF2)

80

Wskazéwka

e Polecenie WYL1 (OFF1) moze pochodzi¢ z réznych zrodet sygnatéw dzieki technice
BICO, parametr P0840 (Bl: ZAt / WYL1) i P0842 (BIl: ZAL / WYL1 z odwroceniem
kierunku).

e Parametr BICO P0840 jest wstepnie przypisywany poprzez zdefiniowanie zrédto polecen
w parametrze P0700.

e Polecenie ZAL (ON) i nastepujace po nim polecenie WYL1 (OFF1) musza pochodzi¢ z
tego samego zrodta.

o Jesli polecenie ZAL. / WYL1 (ON/OFF1) zostato ustawione jako pochodzace z wiecej niz
jednego wejscia cyfrowego, aktywne jest tylko to wejscie cyfrowe, ktdre ustawione
zostato jako ostatnie.

e Sygnat WYL1 (OFF1) jest sygnatem aktywnym niskim.

e W przypadku jednoczesnego wybrania réznych poleceh WYL (OFF), obowigzuje
nastepujacy priorytet: WYt2 (OFF2) (najwyzszy priorytet) - WYL3 (OFF3) - WYLA
(OFF1).

e Polecenie WYL1 (OFF1) moze zosta¢ powigzane z hamowaniem prgdem statym lub
hamowaniem mieszanym.

o Jesli polecenie WYL1 (OFF1) wigcza hamulec silnika (P1215), parametry P2167 i P2168
$g pomijane.

Polecenie WYL2 natychmiast wytgcza impulsy przeksztattnika. Silnik hamuje wybiegiem i nie
mozna go zatrzymaé w sposob kontrolowany.

rOss ROz

Eksplaostscia

Ariudoasarie | ;

Il shy

Wskazowka

e Polecenie WYt2 (OFF2) moze pochodzi¢ z jednego lub wiekszej liczby zrédet. Zrodta
polecenia definiowane sg w parametrach BICO P0844 (BI: 1. WYL2) i P0845 (BI: 2.
WYL2).

e W rezultacie wczesniejszego przypisania (ustawienie domysine), jako zrodto polecenia
WYL (OFF2) wybierany jest podstawowy panel obstugi. Zrédto to pozostaje dostepne
nawet wowczas, gdy zdefiniowane jest inne zrodto polecenia (np. zacisk jako zrédto
polecenia -~ P0700 = 2, a polecenie WYt2 pochodzi z wegcia DI2 - P0702 = 3).

e Sygnat WYL2 (OFF2) jest sygnatem aktywnym niskim.

e W przypadku jednoczesnego wybrania réznych poleceh WYL (OFF), obowigzuje
nastepujacy priorytet: WYL2 (OFF2) (najwyzszy priorytet) - WYL3 (OFF3) - WYL
(OFF1).

Przeksztattnik SINAMICS V20
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WYL3

Charakterystyka hamowania w funkcji WYL3 (OFF3) jest taka sama, jak w funkcji WY+1
(OFF1) z wyjatkiem niezaleznego czasu hamowania ustawionego dla polecenia WYt3
(OFF3) w parametrze P1135. Jesli czestotliwo$¢ wyjsciowa obnizy sie ponizej wskazanej w
parametrze P2167, to po uptywie czasu P2168 przeksztaltnik przestanie generowac impulsy
tak samo, jak po otrzymaniu polecenia WYL1 (OFF1).

fart

Wskazowka

e Polecenie WYL3 (OFF3) mozna wprowadzi¢ z réoznych zrédet sygnatdéw poprzez BICO,
parametry P0848 (Bl: 1. WYL3) i P0849 (BI: 2. WYL3).

e Sygnat WYL3 (OFF3) jest sygnatem aktywnym niskim.

e W przypadku jednoczesnego wybrania réznych poleceh WYL (OFF), obowigzuje
nastepujacy priorytet: WYL2 (OFF2) (najwyzszy priorytet) - WYL3 (OFF3) - WYL
(OFF1).
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5.6.2.2 Uruchamianie przeksztattnika w trybie JOG

Funkcjonalnosé¢

Funkcjg JOG moze sterowa¢ wbudowany podstawowy panel obstugi lub wejscia cyfrowe. W
przypadku sterowania z podstawowego panelu obstugi, nacisniecie przycisku Praca (RUN)
spowoduje uruchomienie silnika, ktéry pracowac bedzie ze zdefiniowang czestotliwoscig
(P1058). Silnik zatrzymuje sie po zwolnieniu przycisku Praca (RUN).

W przypadku sterowania z wej$¢ cyfrowych bedacych zrédtem polecenia w trybie JOG,
czestotliwosé ustawiona jest w parametrach P1058 (obroty w prawo) i P1059 (obroty w

lewo).

Funkcja JOG umozliwia:

® sprawdzenie funkcjonalnosci silnika i przeksztattnika po zakonczeniu uruchamiania
(pierwszy ruch, sprawdzenie kierunku obrotéw itp.),

e doprowadzenie silnika lub napedzanego uktadu do okreslonego potozenia,

® wprawienie silnika w ruch (np. po przerwaniu programu).

§ ok

F1080
N 4
-
s

Y

Ustawianie parametréow

JOG sterawanie 2 BOP

Parametr

Funkcja

Ustawienie

P1055[0...2]

Bl: Aktywacja JOG w prawo

Parametr ten definiuje zroédto polecenia JOG w prawo w
sytuacji, gdy P0719 = 0 (automatyczny wybér zrédta
polecenia / wartosci zadane;j).

Ustawienie fabryczne: 19.8

P1056[0...2]

Bl: Aktywacja JOG w lewo

Parametr ten definiuje zroédto polecenia JOG w lewo w
sytuacji, gdy P0719 = 0 (automatyczny wybér zrédia
polecenia / wartosci zadane;j).

Ustawienie fabryczne: 0

82

Przeksztattnik SINAMICS V20
Instrukcja obstugi, 02/2013, A5SE31871408



4BUruchamianie

5.6 Uruchamianie funkcji

Parametr Funkcja Ustawienie
P1057 Aktywacja JOG = 1: Funkcja JOG jest aktywna (ustawienie domysine)
P1058[0...2] Czestotliwos¢ JOG [Hz] Parametr ten decyduje o czestotliwosci pracy przeksztattnika
w sytuaciji, gdy funkcja JOG jest aktywna.
Zakres: 0,00-599,00 (ustawienie fabryczne: 5.00)
P1059[0...2] Czestotliwos¢ JOG w lewo [Hz] Parametr ten decyduje o czestotliwosci pracy przeksztattnika
w sytuacji, gdy wybrana jest funkcja JOG w lewo.
Zakres: 0,00-599,00 (ustawienie fabryczne: 5.00)
P1060][0...2] Czas przyspieszania JOG [s] Parametr ten ustawia czas przyspieszania impulsowania w
sytuacji, gdy funkcja impulsowania jest aktywna.
Zakres: 0,00-650,00 (ustawienie fabryczne: 10.00)
P1061[0...2] Czas hamowania JOG [s] Parametr ten ustawia czas hamowania w sytuacji, gdy funkcja
JOG jest aktywna.
Zakres: 0,00-650,00 (ustawienie fabryczne: 10.00)
5.6.2.3 Ustawianie podbicia napiecia

Funkcjonalnosé¢

W przypadku niskich czestotliwosci wyjsciowych charakterystyka U/f pozwala uzyskac tylko
niskie napiecie wyjsciowe. Opory rezystancyjne uzwojenia stojana przy niskich
czestotliwosciach istotnie wptywajg na prace napedu. Opory te sg pomijane podczas
wyznaczania strumienia silnika w regulacji U/f. Oznacza to, ze napiecie wyjsciowe moze by¢

zbyt niskie, by mozliwe byto:

® dokonanie magnetyzacji silnika asynchronicznego,

e utrzymanie obcigzenia,

e wyréwnanie strat w systemie.

Napiecie wyjsciowe przeksztattnika mozna zwiekszyé zmieniajac parametry przedstawione

w ponizszej tabeli.
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Parametr

Typ podbicia

Opis

P1310

Ciagte podbicie napiecia
[%]

Parametr ten definiuje poziom podbicia wzgledem parametru P0305 (prad
znamionowy silnika) dotyczgacego zaréwno liniowych, jak i kwadratowych
charakterystyk U/f.

Zakres: 0,0-250,0 (ustawienie fabryczne: 50.0)

Podbicie napiecia dziata w catym zakresie czestotliwosci, maleje wraz z jej
wzrostem.

‘4

Yoangaor |

P1311

Podbicie napiecia przy
przyspieszaniu [%]

Parametr ten definiuje podbicie wzgledem parametru PO305 (prad
znamionowy silnika). Podbicie napiecia nastepuje przy zwiekszeniu wartosci
zadanej. Podbicie ustepuje, gdy tylko warto$¢ zadana zostanie osiggnieta.

Zakres: 0,0-250,0 (ustawienie fabryczne: 0.0)
Napiecie jest zwiekszane tylko podczas przyspieszania lub hamowania.
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Parametr

Typ podbicia

Opis

P1312

Podbicie napiecia przy
rozruchu [%]

Parametr ten powoduje przesuniecie liniowe aktywnej krzywej U/F (liniowej lub
kwadratowej) w stosunku do parametru P0305 (prad znamionowy silnika) po
otrzymaniu polecenia ON. Podbicie zostaje wytgczone po wystgpieniu jednego
z nastepujacych zdarzen:

e osiggniecie po raz pierwszy wartosci zadanej

e obnizenie wartosci zadanej ponizej aktualnej wartosci

Zakres: 0,0-250,0 (ustawienie fabryczne: 0.0)

Napiecie jest podbijane tylko podczas pierwszego przyspieszania (od stanu
spoczynkowego).
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5.6.2.4

Funkcjonalnos¢

Ustawianie regulatora PID

Wbudowany regulator PID (regulator technologiczny) realizuje wszystkie rodzaje prostych
zadan sterowania procesami, takie jak regulacja cisnien, poziomoéw, czy przeptywéw.
Regulator PID okresla nastawe predkosci silnika w taki sposéb, aby regulowana zmienna
procesu odpowiadata przypisanej jej nastawie.

1

P22
Akbywasia
requiatora FIQ
Flz Y F25E Regulatar PID
Zrédta dodatho- [l ST BbENEN
W] Werto &l prasa ragulatar PID
oEdpng PID -
PR3 }{ PIES _I_ IO N EnE proporcar |
W e Tk raine FID e | Silrik
Wartods zadana ow ik in s |
PID wrar i rod e . .
B FZ2e5
Czas cplbowiania PID
Fzaaga
Wamscnberds wart,
. Synbem
rracaywdaie PID _ |
ProesTd srarraanin
Traia crmmova
P22E4 FIZEE e rddniczkoania FD 4*—
I StElB Czesrva it e
WZSZedie - - Couinik
fMDﬂ'IE F‘:LI wwart, rescywiste) PID i

Faramsiry posig2ang 2 regulaionam FID

Ustawianie parametréow

Parametr

Funkcja

Ustawienie

Parametry gtéwnych funkc;ji

P2200]0...2]

Bl: Aktywacja regulatora PID

Parametr ten umozliwia aktywowanie i dezaktywowanie
regulatora PID. Ustawienie ,1” oznacza, regulator PID pracuje
w petli zamkniete;j.

Wybranie ustawienia ,1” dezaktywuje automatycznie czasy
przyspieszania/hamowania ustawione w parametrach P1120 i
P1121, a takze normalne nastawy czestotliwosci.

Ustawienie fabryczne: 0
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Parametr Funkcja Ustawienie
P2235[0...2] Bl: Aktywacja PID-MOP (wartosé Parametr ten definiuje zrédto polecenia zwiekszenia wartosci
zadana wyzsza) zadanej (UP).
Mozliwe zrédta: 19.13 (BOP), 722.x (wejscie cyfrowe),
2036.13 (protokot USS na RS485)
P2236[0...2] Bl: Aktywacja PID-MOP (wartosé Parametr ten definiuje zrodto polecenia zmniejszenia wartosci

zadana nizej)

zadanej (DOWN)

Mozliwe zrédta: 19.14 (BOP), 722.x (wejscie cyfrowe),
2036.14 (protokdt USS na RS485)

Dodatkowe parametry uruchamiania

P2251 Tryb regulacji PID = 0: PID jako wartos¢ zadana (ustawienie fabryczne)
= 1: PID jako zrédto dodatkowej warto$ci zadanej
P2253[0...2] Cl: Wartos¢ zadana PID Parametr ten definiuje zrodto wartosci zadanej regulatora PID.
Mozliwe zrédta: 755[0] (wejscie analogowe 1), 2018.1 (obszar
danych procesowych PZD 2 USS), 2224 (aktualna stata
wartos¢ zadana PID), 2250 (aktualna wartos¢ zadana
motopot. MOP-PID)
P2254[0...2] Cl: Zrédio dodatkowej wartosci zadanej | Wybiera zrodto dla dodatkowej wartoci zadanej PID (sygnat
PID kompensacji).
Mozliwe zrédta: 755[0] (wejscie analogowe 1), 2018.1 (obszar
danych procesowych PZD 2 USS), 2224 (aktualna stata
warto$¢ zadana PID), 2250 (aktualna warto$¢ zadana
motopot. MOP-PID)
P2255 Wspodtczynnik zwiekszenia wartosci Zakres: 0,00-100,00 (ustawienie fabryczne: 100.00)
zadanej PID
P2256 Zrédto obcinania wartoéci zadanej Zakres: 0,00-100,00 (ustawienie fabryczne: 100.00)
przez regulator PID
P2257 Czas przyspieszania dla wartosci Zakres: 0,00-650,00 (ustawienie fabryczne: 1.00)
zadanej PID [s]
P2258 Czas hamowania dla warto$ci zadanej | Zakres: 0,00-650,00 (ustawienie fabryczne: 1.00)
PID [s]
P2263 Typ regulatora PID = 0: Czton D na sygnale wartosci aktualnej (ustawienie
fabryczne)
= 1: Czton D na sygnale uchybu
P2264[0...2] Cl: Sprzezenie zwrotne PID Mozliwe zrédta: 755[0] (wejscie analogowe 1), 2224 (aktualna
stata wartos¢ zadana PID), 2250 (aktualna warto$¢ zadana
motopot. MOP-PID)
Ustawienie fabryczne: 755[0]
P2265 Stata czasowa filtrowania sygnatu Zakres: 0,00-60,00 (ustawienie fabryczne: 0.00)
sprzezenia zwrotnego PID
P2267 Warto$¢ maksymalna sygnatu Zakres: od -200,00 do 200,00 (ustawienie fabryczne: 100.00)
zwrotnego z regulatora PID [%]]
P2268 Wartos¢ minimalna sygnatu zwrotnego | Zakres: od -200,00 do 200,00 (ustawienie fabryczne: 0.00)
z regulatora PID [%]
P2269 Wzmocnienie wart. rzeczywistej PID Zakres: 0,00-500,00 (ustawienie fabryczne: 100.00)
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Parametr Funkcja Ustawienie
P2270 Wybierak funkcji sygnatu sprzezenia = 0: Nieaktywne (ustawienie fabryczne)
zwrotnego PID = 1: Pierwiastek kwadratowy (pierwiastek(x))
= 2: Kwadrat (x*x)
= 3: Szedcian (X*x*x)
P2271 Typ przetwornika PID = 0 : Nieaktywne (ustawienie fabryczne)
= 1: Inwersja sygnatu zwrotnego z regulatora PID
P2274 Stata czasowa rézniczkowania PID [s] | Zakres: 0,000-60,000
Ustawienie fabryczne: 0,000 (czas dziatania ré6zniczkowego
jest pomijany)
P2280 Wzmocnienie proporcjonalne PID Zakres: 0,000-65,000 (ustawienie fabryczne: 3.000)
P2285 Czas catkowania PID [s] Zakres: 0,000 to 60,000 (ustawienie fabryczne: 0.000)
P2291 Wartos¢ maksymalna wyjscia PID [%] | Zakres: od -200,00 do 200,00 (ustawienie fabryczne: 100.00)
P2292 Granica dolna sygnatu wyjsciowego Zakres: od -200,00 do 200,00 (ustawienie fabryczne: 0.00)
PID [%]
P2293 Czas przysp./hamowania wartosci Zakres: 0,00-100,00 (ustawienie fabryczne: 1.00)
granicznej PID [s]
P2295 Wzmocnienie sygnatu wyjsciowego z Zakres: od -100,00 do 100,00 (ustawienie fabryczne: 100.00)
regulatora PID
P2350 Aktywacja automatycznego dostrajania | = 0: Samostrojenie PID dezaktywowane (ustawienie
regulatora PID fabryczne)
= 1: Automatyczne dostrajanie regulatora PID metodg Ziegler
Nichols (ZN)
= 2: Automatyczne dostrajanie regulatora PID metodg
ustawiania na wartos¢ 1 powiekszong o pewne
przeregulowanie (O/S)
= 3: Automatyczne dostrajanie regulatora PID metodg
ustawiania na wartos¢ 2 z niewielkim przeregulowaniem lub
bez przeregulowania (O/S)
= 4: Automatyczne dostrajanie regulatora«PID tylko metodg
proporcjonalno-catkujaca z ¢wiartkowym ttumieniem
odpowiedzi
P2354 Czas oczekiwania na dostrojenie Zakres: 60-65000 (ustawienie fabryczne: 240)
regulatora PID [s]
P2355 Przesuniecie dostrojenia regulatora PID | Zakres: 0,00-20,00 (ustawienie fabryczne: 5.00)
[%]
Wartosci wyjsciowe
r2224 CO: Aktualna stata wartos¢ zadana PID [%]
r2225.0 BO: Status statej czestotliwosci regulatora PID
r2245 CO: Czestotliwos¢ wejsciowa PID-MOP ustawiona w generatorze funkcji ramp (RFG) [%]
r2250 CO: Aktualna warto$¢ zadana motopot. MOP-PID [%]
r2260 CO: Wartos¢ zadana PID za generatorem funkcji ramp (RFG) [%]
P2261 Stata czasowa filtrowania wartosci zadanej PID [s]
r2262 CO: Przefiltrowana wartos¢ zadana PID za generatorem funkcji ramp (RFG) [%]
r2266 CO: Przefiltrowany sygnat sprzezenia zwrotnego PID
r2272 CO: Wyskalowany sygnat sprzezenia zwrotnego PID [%]
Przeksztattnik SINAMICS V20
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Parametr Funkcja Ustawienie
r2273 CO: Uchyb regulatora PID [%]
r2294 CO: Aktualne wyjscie regulatora PID [%]

5.6.2.5 Ustawianie funkcji hamowania

Funkcjonalnosé

Hamowanie DC

Sekwencja 1

Przeksztattnik SINAM

Przeksztaltnik moze hamowacg silnik elektrycznie lub mechanicznie, aktywujgc nastepujgce
hamulce:

® Hamulce elektryczne,
— Hamowanie DC
— Hamowanie mieszane,
— Hamowanie dynamiczne
® Hamulec mechaniczny

— Hamulec silnika

Hamowanie DC powoduje szybkie zatrzymanie silnika poprzez doprowadzenie pradu
statego do uzwojen (doprowadzony prad utrzymuje wat nieruchomo). W przypadku
hamowania DC, do uzwojenia stojana wprowadzany jest prad staty, co powoduje powstanie
w silniku asynchronicznym znacznego momentu hamujacego.

Hamowanie DC wybierane jest nastepujaco:

e Sekwencja 1: Hamowanie aktywowane po otrzymaniu przez przeksztaitnik polecenia
OFF1 lub OFF3 (hamowanie DC jest wyzwalane parametrem P1233)

e Sekwencja 2: Hamowanie wybierane jest bezposrednio poprzez parametr BICO P1230

1. Aktywowane parametrem P1233
2. Hamowanie DC wyzwalane jest poleceniem OFF1 lub OFF3 (patrz: ilustracja ponizej).

3. Czestotliwo$¢ przeksztaltnika jest zmniejszana zgodnie ze sparametryzowanym czasem
rampy hamowania OFF1 lub OFF3 do czestotliwosci P1234, przy ktérej uruchomione ma
zosta¢ hamowanie DC.

4. Impulsy przeksztattnika sg zablokowane na czas rozmagnesowywania P0347.

5. Nastepnie przez wybrany czas hamowania P1233 do silnika doprowadzany jest zadany
prad hamowania P1232. Stan ten przedstawiony jest bitem 00 sygnatu r0053.

Impulsy przeksztaitnika sg zablokowane do momentu zakohczenia czasu hamowania.

ICS V20
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Sekwencja 2
1. Aktywowany i wybierany poprzez parametr BICO P1230 (patrz: ilustracja ponizej).
2. Impulsy przeksztattnika sg zablokowane na czas rozmagnesowywania P0347.

3. Nastepnie przez wybrany czas hamowania do silnika doprowadzany jest zadany prad
hamowania P1232, a silnik zostaje zahamowany. Stan ten przedstawiany jest bitem 00
sygnatu r0053.

4. Po wytaczeniu hamowania DC przeksztattnik przyspiesza do zadanej czestotliwosci.
Przyspieszanie trwa do chwili az silnika osiggnie predko$¢ odpowiadajgcq czestotliwosci
wyjsciowej przeksztattnika.
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5.6 Uruchamianie funkcji

Ustawianie parametréow

Parametr Funkcja Ustawienie

P1230[0...2] Bl: Zwolnienie hamowania DC Parametr ten aktywuje hamowanie DC sygnatem
pochodzgcym z zewnetrznego zrédia. Funkcja ta pozostaje
aktywna dopoki podany jest zewnetrzny sygnat.

Ustawienie fabryczne: 0

P1232[0...2] Prad hamowania DC [%] Parametr ten denfiniuje wartos¢ pradu statego wzgledem
pradu znamionowego silnika (P0305).

Zakres: 0-250 (ustawienie fabryczne: 100)

P1233[0...2] Czas trwania hamowania DC [s] Parametr ten definiuje czas hamowania statoprgdowego po
otrzymaniu przez przeksztaitnik polecenia OFF1 lub OFF3.

Zakres: 0,00-250,00 (ustawienie fabryczne: 0.00)

P1234[0...2] Czestotliwosé poczatkowa Parametr ten definiuje czestotliwo$¢, przy ktérej rozpoczyna
hamowania DC [HZz] sie hamowanie DC.
Zakres: 0,00-599,00 (ustawienie fabryczne: 599.00)
P0347[0...2] Czas rozmagnesowywania [s] Parametr okresla czas, ktéry musi uptyngé pomiedzy

wytgczeniem napedu (WYL2 lub bigd przeksztattnika) a
ponownym zatgczeniem.

Zakres: 0,000-20,000 (ustawienie fabryczne: 1.000)

&OSTRZEZENIE
Nadmierny wzrost temperatury silnika

W przypadku hamowania DC energia kinetyczna silnika zamienia sie w energie cieplna.
Jesdli hamowanie trwa za dtugo, silnik moze sie przegrzac.

Wskazowka

Stosowanie funkcji hamowania DC jest praktyczne tylko w silnikach indukcyjnych.
Hamowanie DC jest metodg nieodpowiednig jesli silnik musi utrzymywac zawieszone
ciezary.

Podczas hamowania DC nie ma mozliwosci wptyniecia na predkos$é przeksztattnika z

zewnetrznego zrédta rozkazow. Podczas parametryzacji i wprowadzania ustawien uktad
napedowy nalezy przetestowac z wykorzystaniem rzeczywistych obcigzen.

Przeksztattnik SINAMICS V20
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Hamowanie mieszane

Hamowanie mieszane (aktywowane poprzez P1236) jest kombinacjg hamowania DC z
hamowaniem generatorowym (po rampie hamowania). Efektywne hamowanie uzyskiwane
jest poprzez zastosowanie hamowania mieszanego P1236 oraz optymalizacje czasu
hamowania (parametr P1121 w przypadku polecenia OFF1 lub hamowania z f1 do 2
parametr P1135 w przypadku OFF3) bez koniecznosci stosowania dodatkowych
komponentow.

Fizd=1a F2as -

Baz homowaria missrans=go

O

Ustawianie parametréow

Parametr Funkcja Ustawienie

P1236]0...2] Prad hamowania mieszanego [%)] Parametr ten definiuje natezenie pradu statego naktadanego
na prad przemienny po przekroczeniu wartosci progowej
napiecia obwodu pradu statego ustalonej dla hamowania
mieszanego. Wartos¢ ta wprowadzana jest jako warto$¢
procentowa odniesiona do prgdu znamionowego silnika
(P0305).

Zakres: 0-250 (ustawienie fabryczne: 0)

P1254 Automatyczna detekcja pozioméw Parametr ten aktywuje/dezaktywuje funkcje automatycznej
zatgczania Udc detekcji pozioméw zatgczania regulatora Vdc_max.

= 0: Nieaktywny
= 1: Aktywny (ustawienie fabryczne)

Zaleca sie wybranie ustawienia P1254 = 1 (automatyczna
detekcja poziomdw zatgczania regulatora Vdc). Nalezy
pamietaé, ze funkcja automatycznego wykrywania dziata tylko
wowczas, gdy przeksztattnik pozostawat w trybie oczekiwania
przez czas diuzszy niz 20 sekund.

Przeksztattnik SINAMICS V20
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/\ OSTRZEZENIE

Nadmierny wzrost temperatury silnika

W przypadku hamowania mieszanego, ktére jest kombinacjg hamowania DC z
hamowaniem generatorowym (po rampie hamowania). Oznacza to, ze energia kinetyczna
silnika oraz napedzanego urzadzenia zamienia sie w energie cieplng. Moze to prowadzi¢
do nadmiernego nagrzewania si¢ silnika jesli iloS¢ zwracanej energii jest zbyt duza lub
hamowanie trwa zbyt diugo!

Wskazowka

Hamowanie mieszane zalezy tylko od napiecia w obwodzie pradu statego (patrz: wartos¢
progowa na powyzszym schemacie). Nastepuje przy rozkazie WYL1, WYL3 i wszystkich
regeneratywnych warunkach pracy. Hamowanie mieszane jest dezaktywowane w
nastepujgcych przypadkach:

o funkcja lotnego startu jest aktywna

e aktywna jest funkcja hamowania DC.

Hamowanie dynamiczne

Podczas hamowania dynamicznego energia odzyskana podczas hamowania silnika
zamieniana jest w ciepto. Komponentem wymaganym w przypadku korzystania z
hamowania dynamicznego jest wbudowany chopper hamowania lub zewnetrzny modut
hamowania mogacy sterowa¢ zewnetrznym rezystorem hamowania. W zaleznosci od
napiecia w obwodzie pradu statego, hamowaniem dynamicznym steruje przeksztattnik lub
zewnetrzny modut hamowania. W przeciwienstwie do metody hamowania DC i mieszanego,
metoda hamowania rezystancyjnego wymaga zastosowania zewnetrznego rezystora
hamowania.

Rozmiar obuwdowy ATBTC

Dodatkowe informacje o module hamowania zawiera Zatgcznik ,Modut hamowania
dynamicznego (Strona 319)”.
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Rozmiar cbudowny O

Moc ciggtg Pos i cykl pracy rezystora hamowania mozna zmieni¢ w module hamowania
dynamicznego (w przypadku obudéw o rozmiarach A, B i C) lub w parametrze P1237
(obudowa o rozmiarze D).

UWAGA

Uszkodzenie rezystora hamowania

Moc $rednia modutu hamowania dynamicznego (chopper hamowania) nie moze
przekroczyé mocy znamionowej rezystora hamowania.

L
Faziomm A roais hamoAard 3 Ay M cImeon
P =0 Vo, cow = 112 gf 3 FORIO
P | - TR R W e = DEE L 11243
;..mq: ........ Loy oo =
P E— E g = -
Cykl pracy ton (S) torr (S) teykiu(S) Pos
5% 12.0 228.0 240.0 0.05
10% 12.6 114.0 126.6 0.10
20% 14.2 57.0 71.2 0.20
50% 22.8 22.8 45.6 0.50
100% Nieskonczony 0 Nieskonczony 1.00
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Ustawianie parametréow

5.6 Uruchamianie funkcji

Parametr

Funkcja

Ustawienie

P1237

Hamowanie dynamiczne

Parametr ten definiuje znamionowy cykl pracy rezystora
hamowania (choppera hamowania). Hamowanie dynamiczne
jest aktywne wéwczas, gdy funkcja ta jest aktywna, a napiecie
w linii pradu statego przekracza poziom wtgczenia hamowania
dynamicznego.

= 0: Nieaktywne (ustawienie fabryczne)

=1: 5% cykl pracy

= 2: 10% cykl pracy

= 3: 20% cykl pracy

= 4: 50% cykl pracy

=5:100% cykl pracy

Uwaga: Parametr ten stosowany jest tylko w przeksztattnikach
o obudowie wielkosci D. W przypadku obudowy o wielkosci A-

C cykl pracy rezystora hamowania mozna wybraé w module
hamowania dynamicznego.

P1240[0...2]

Konfiguracja regulatora Udc

Parametr ten aktywuje/dezaktywuje regulator Vdc.
= 0: Regulator Vdc nieaktywny

Uwaga: By aktywowaé hamowanie dynamiczne, w
parametrze tym nalezy wybraé warto$¢ 0 (regulator Vdc
nieaktywny).

P1254

Automatyczna detekcja poziomow
zatgczania Udc

Parametr ten aktywuje/dezaktywuje funkcje automatycznej
detekcji pozioméw zatgczania regulatora Vdc_max.

= 0: Nieaktywny
= 1: Aktywny (ustawienie fabryczne)

Zaleca sie wybranie ustawienia P1254 = 1 (automatyczna
detekcja poziomdw zatgczania regulatora Vdc). Nalezy
pamietaé, ze funkcja automatycznego wykrywania dziata tylko
wowczas, gdy przeksztattnik pozostawat w trybie oczekiwania
przez czas dtuzszy niz 20 sekund. Jesli P1240 = 0, parametr
P1254 jest aktywny tylko w przeksztattnikach o obudowie
wielkosci D.

/\ OSTRZEZENIE

Ryzyka zwigzane z zastosowaniem nieodpowiednich rezystorow hamowania

Rezystory hamowania przeznaczone do zamontowania z przeksztattnikiem muszg by¢
dostosowane pod wzgledem wytrzymatosci do iloSci rozpraszanej mocy. Zastosowanie
nieodpowiedniego rezystora hamowania moze doprowadzi¢ do wybuchu pozaru i
powaznego uszkodzenia przeksztattnika.
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Hamulec silnika

Hamulec silnika zapobiega niepozgdanym obrotom watu w czasie, gdy przeksztattnik jest
wytgczony. Przeksztaltnik zawiera wewnetrzny uktad logiczny sterujgcy hamulcem silnika.
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Ol OFFE
Fhambwne
OFFz
Aktyeaty L
On
OFEF] FOFER -
Z bl 20 Mg e
Ward=
MES, hitd4 - |
'rl'l'll
(P03
=
rlQE2. G, bit 12
|
L -t

|

[
Dwwalria- I
Status "'I‘:IIT I |
Famidea 2acicrie -

Ty i

-

i [
oA awaolnienis hemulca

Ustawianie parametréow

Parametr Funkcja Ustawienie
P1215 Zwolnienie hamulca trzymajacego Parametr ten aktywuje/dezaktywuje funkcje hamulca silnika.
silnika Hamulec silnika sterowany jest bitem 12 stowa stanu 1 r0052.

= 0: Hamulec silnika nieaktywny (ustawienie fabryczne)
= 1: Hamulec trzymajacy silnika zwolniony

P1216 Zwtoka zwolnienia hamulca silnika [s] | Parametr ten definiuje czas pracy przeksztattnika z
czestotliwoscig minimalng P1080 przed przyspieszeniem.
Zakres: 0,0-20,0 (ustawienie fabryczne: 1.0)

P1217 Czas wstrzymania po hamowaniu [s] | Parametr ten definiuje czas pracy przeksztattnika z

czestotliwoscig minimalng P1080 po wyhamowaniu.
Zakres: 0,0-20,0 (ustawienie fabryczne: 1.0)

Przeksztattnik SINAMICS V20
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Podtaczenie hamulca silnika

Hamulec silnika moze zostaé potgczony z przeksztattnikiem poprzez wyjscia cyfrowe
(DO1/D02). Wymagany jest rowniez dodatkowy przekaznik umozliwiajgcy wyjsciu
cyfrowemu aktywowanie i dezaktywowanie hamulca silnika.

SINAMICS Yo Zagilanis

/T OSTRZEZENIE
Potencjalnie niebezpieczne obcigzenie

Jesli hamulcem silnika steruje przeksztattnik, nie mozna przeprowadzi¢ proces
uruchomienia przeksztaittnika gdy uktad napedowy jest obcigzony potencjalnie
niebezpiecznych tadunkiem (np. zawieszony tadunek w aplikacjach dzwigowych), o ile
fadunek nie zostat zabezpieczone.

Korzystanie z hamulca silnika jako hamulca roboczego jest niedozwolone. Wynika to z
faktu, ze hamulec silnika zaprojektowany zostat do wykonania ograniczonej liczby
hamowan awaryjnych.

5.6.2.6 Ustawianie czasu przyspieszania

Funkcjonalnosé¢

Generator funkcji rampy w kanale wartosci zadanej ogranicza predko$é zmian wartosci
zadanej. Skutkuje to bardziej ptynnym przyspieszaniem i hamowaniem silnika, co stuzy
ochronie komponentéw mechanicznych napedzanej maszyny.

Ustawianie czasu przyspieszania/hamowania

Czasy przyspieszania i hamowania mozna ustawi¢ niezaleznie w parametrach P1120 i
P1121.
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Ustawianie parametréow

Parametr Funkcja Ustawienie

P1082[0...2] Czestotliwos¢ maksymalna [Hz] Parametr ten wyznacza maksymalng czestotliwo$¢ pracy
silnika bez wzgledu na wartos¢ zadang czestotliwosci.

Zakres: 0,00-599,00 (ustawienie fabryczne: 50.00)

P1120[0...2] Czas przyspieszania [s] Jesli nie jest stosowane zaokraglanie, parametr ten wyznacza
czas przyspieszania od spoczynku do maksymainej
czestotliwosci silnika (P1082).

Zakres: 0,00-650,00 (ustawienie fabryczne: 10.00)

P1121[0...2] Czas hamowania [s] Jesli nie jest stosowane zaokraglanie, parametr ten wyznacza
czas hamowania od maksymalnej czestotliwosci silnika
(P1082) do spoczynku.

Zakres: 0,00-650,00 (ustawienie fabryczne: 10.00)

Ustawianie czasu zaokraglania przyspieszenia/hamowania

Stosowanie czasow zaokraglania jest zalecane, poniewaz zapobiegajg one nagtej
odpowiedzi potencjalnie szkodliwej dla komponentéw mechanicznych.

Stosowanie czasow zaokraglania nie jest zalecane w przypadku korzystania z wejs¢
analogowych, poniewaz spowodowatyby one przeregulowanie lub niedoregulowanie
odpowiedzi przeksztaitnika.
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Ustawianie parametrow

Parametr Funkcja Ustawienie
P1130[0...2] Czas zaokraglania poczgtkowego Parametr ten definiuje czas zaokraglenia na poczatku
rampy przyspieszania [s] przyspieszania.
Zakres: 0,00-40,00 (ustawienie fabryczne: 0.00)
P1131[0...2] Czas zaokraglania koncowego rampy | Parametr ten definiuje czas zaokraglenia na koncu
przyspieszania [s] przyspieszania.
Zakres: 0,00-40,00 (ustawienie fabryczne: 0.00)
P1132[0...2] Czas zaokraglania poczatkowego Parametr ten definiuje czas zaokraglenia na poczatku
rampy hamowania [s] hamowania.
Zakres: 0,00-40,00 (ustawienie fabryczne: 0.00)
P1133[0...2] Czas zaokraglania koncowego rampy | Parametr ten definiuje czas zaokraglenia na kohcu
hamowania [s] hamowania.
Zakres: 0,00-40,00 (ustawienie fabryczne: 0.00)
5.6.2.7 Ustawianie regulatora Imax

Funkcjonalnosé

100

Jesli czas przyspieszania jest zbyt krotki, przeksztattnik moze wyswietlic alarm A501
oznaczajacy, ze prad wyjsciowy jest zbyt wysoki. Regulator Imax zmniejsza prad
przeksztattnika w sytuacji, gdy prad wyjéciowy przekroczy warto$¢ graniczng pradu
wyjsciowego (r0067). Efekt ten uzyskiwany jest poprzez zmniejszenie czestotliwosci
wyjsciowej lub napiecia wyjsciowego przeksztattnika.

Przeksztattnik SINAMICS V20
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Ustawianie parametréow

Zmiana ustawien fabrycznych regulatora Imax jest wymagana tylko wéwczas, gdy
przeksztattnik wykazuje tendencje do oscylacji po osiggnieciu limitu pradu lub jest on

wylgczany z powodu przetezenia.

Parametr Funkcja Ustawienie
P0305[0...2] Prad znamionowy silnika [A] Parametr ten definiuje znamionowy prad silnika (warto$¢
podana na tabliczce znamionowej).
P0640[0...2] Wspétczynnik przecigzalnosci silnika | Parametr ten definiuje limit pradu przecigzeniowego silnika
[%] wzgledem parametru PO305 (prad znamionowy silnika).
P1340[0...2] Wzmochnienie proporcjonalne Parametr ten definiuje wzmocnienie proporcjonalne regulatora
regulatora Imax Imax
Zakres: 0,000-0,499 (ustawienie fabryczne: 0.030)
P1341[0...2] Stata czasowa catkowania regulatora | Parametr ten definiuje statg czasowa catkowania regulatora
Imax [s] Imax Wybranie wartosci 0 w parametrze P1341 skutkuje
dezaktywowaniem regulatora Imax.
Zakres: 0,000-50,000 (ustawienie fabryczne: 0.300)
P1345[0...2] Wzmocnienie proporcjonalne Parametr ten definiuje wzmocnienie proporcjonalne dla
regulatora napiecia Imax regulatora napiecia I_max. W przypadku, gdy prad wyjsciowy
(r0068) przekroczy maksymalng wartos¢ pradu (r0067),
przeksztaitnik regulowany jest dynamicznie poprzez obnizenie
napiecia wyjsciowego.
Zakres: 0,000-5,499 (ustawienie fabryczne: 0.250)
P1346[0...2] Stata czasowa catkowania regulatora | Parametr ten definiuje statg czasowg catkowania regulatora
napiecia Imax [s] napiecia |_max.
Zakres: 0,000-50,000 (ustawienie fabryczne: 0.300)
r0056.13 Status sterowania silnikiem: Regulator Imax aktywny

Przeksztattnik SINAMICS V20
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5.6.2.8 Ustawianie regulatora Vdc

Funkcjonalnosé¢

Jesli czas hamowania jest zbyt krotki, przeksztattnik moze wyswietli¢ alarm A911
oznaczajacy, ze napiecie w obwodzie pradu statego jest za wysokie. Regulator Vdc reguluje
dynamicznie napiecie w obwodzie pradu statego, zapobiegajgc przekroczeniu napiecia w
uktadach o wysokiej inercji.
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5.6 Uruchamianie funkcji

Parametr

Funkcja

Ustawienie

P1240[0...2]

Konfiguracja regulatora Udc

Parametr ten aktywuje/dezaktywuje regulator Vdc.

= 0: Regulator Vdc nieaktywny

= 1: Regulator Vdc_max aktywny (ustawienie fabryczne)

= 2: Buforowanie kinetyczne (regulator Udc_min) zwolniony

= 3: Regulator Vdc_max i buforowanie kinetyczne (KIB)
aktywne

Uwaga: Jesli stosowany jest rezystor hamowania, w
parametrze tym musi zosta¢ wybrana wartosc 0 (regulator
Vdc nieaktywny).

P0210

Napiecie zasilania [V]

Parametr ten definiuje napiecie zasilania. Jego warto$¢
domyslna zalezy od typu przeksztattnika.

Zakres: 0-1000

5.6.2.9 Ustawianie funkcji monitorowania momentu obcigzeniowego

Funkcjonalnosé

Funkcja monitorowania momentu obcigzeniowego umozliwia monitorowanie momentu
przekazywanego pomiedzy silnikiem a napedzanym odbiornikiem. Funkcja ta umozliwia
wykrycie czy doszto do zablokowania napedzanego urzgdzenia lub przerwy w

przekazywaniu momentu.

Przeksztattnik monitoruje moment obcigzeniowy silnika na kilka sposobow:

e Wykrywanie blokady silnika

e Brak monitorowania obcigzenia

® Monitorowanie momentu obcigzeniowego na podstawie predkosci

Ustawianie parametréow

Parametr Funkcja Ustawienie

P2177[0...2] Silnik zablokowany czas zwioki [ms] | Parametr ten definiuje czas opdznienia dla rozpoznania, ze
silnik jest zablokowany.
Zakres: 0-10000 (ustawienie fabryczne: 10)

P2179 Prég pradu detekcji biegu jalowego Parametr ten definiuje prég pradu w sytuacji A922 (brak

[%] obcigzenia przeksztaltnika) wzgledem parametru P0305 (prad

znamionowy silnika).
Zakres: 0,0-10,0 (ustawienie fabryczne: 3.0)

P2180 Czas zwioki przed stwierdzeniem Parametr ten definiuje czas braku obcigzenia, po uptywie

braku obcigzenia [ms]

ktérego stan taki uznawany jest za brak obcigzenia
wyjsciowego.

Zakres: 0-10000 (ustawienie fabryczne: 2000)
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Parametr Funkcja Ustawienie

P2181[0...2] Tryb monitorowania obcigzenia Obcigzenie monitorowane jest poprzez poréwnywanie
rzeczywistej krzywej czestotliwo$ci/momentu z
zaprogramowang obwiednig (zdefiniowang parametrami
P2182-P2190). Jesli krzywa wykroczy poza obwiednie,
generowane jest ostrzezenie lub nastgpi wytgczenie.

= 0: Monitorowanie obcigzenia nieaktywne (ustawienie
fabryczne)

= 1: Alarm: Niski moment/czestotliwos¢

= 2: Alarm: Wysoki moment/czestotliwo$é

= 3: Alarm: Wysoki/niski moment/czestotliwos¢

= 4: Wylgczenie: Niski moment/czestotliwos¢

= 5: Wylgczenie: Wysoki moment/czestotliwosc

= 6: Wytgczenie: Wysoki/niski moment/czestotliwosé

P2182[0...2] Czestotliwos¢ progowa Zakres: 0,00-599,00 (ustawienie fabryczne: 5.00)
monitorowania obcigzenia 1 [Hz]

P2183[0...2] Czestotliwos¢ progowa Zakres: 0,00-599,00 (ustawienie fabryczne: 30.00)
monitorowania obcigzenia 2 [Hz]

P2184[0...2] Czestotliwos¢ progowa Zakres: 0,00-599,00 (ustawienie fabryczne: 30.00)
monitorowania obcigzenia 3 [Hz]

P2185[0...2] Gorna warto$¢ progowa momentu 1 | Zakres: 0,0-99999,0 (ustawienie fabryczne: wartos¢ w r0333)
[Nm]

P2186[0...2] Dolna warto$¢ progowa momentu 1 Zakres: 0,0-99999,0 (ustawienie fabryczne: 0.0)
[Nm]

P2187[0...2] Gorna warto$¢ progowa momentu 2 | Zakres: 0,0-99999,0 (ustawienie fabryczne: wartos¢é w r0333)
[Nm]

P2188[0...2] Dolna warto$¢ progowa momentu 2 | Zakres: 0,0-99999,0 (ustawienie fabryczne: 0.0)
[Nm]

P2189[0...2] Gorna wartos¢ progowa momentu 3 | Zakres: 0,0-99999,0 (ustawienie fabryczne: wartos¢ w r0333)
[Nm]

P2190][0...2] Dolna warto$¢ progowa momentu 3 | Zakres: 0,0-99999,0 (ustawienie fabryczne: 0.0)
[Nm]

P2192[0...2] Czas zwitoki monitorowania Zakres: 0-65 (ustawienie fabryczne: 10)

obcigzenia [s]

Przeksztattnik SINAMICS V20
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5.6.3 Uruchamianie funkcji zaawansowanych

5.6.3.1 Uruchamianie silnika w tryb podbicia momentu

Funkcjonalnosé

Podczas rozruchu generowany jest impuls momentu utatwiajgcy start silnika.

Typowe zastosowania
Pompy cieczy lepkich

Ustawianie parametréow

Parametr Funkcja Ustawienie

P3350[0...2] Tryby podbicia momentu = 1: Tryb podbicia momentu aktywny

Uwaga: Po zmianie warto$ci parametru P3350 wartos¢
parametru P3353 zmieniana jest nastepujgco:

e P3350=2:P3353=0,0s
e P3350 * 2: P3353 = warto$¢ domysina

Czas przyspieszania wynoszacy 0 powoduje dodatkowe
wzmochnienie w przypadku, gdy stosowane jest udarowe
podbicie momentu.

P3351[0...2] Bl: Tryb podbicia momentu aktywny | Parametr ten definiuje zrédto sygnatu aktywujacego podbicie
momentu. Ustawienie to obowigzuje wowczas, gdy P3352 = 2.

Ustawienie fabryczne: 0 (nieaktywowany nigdy)

P3352[0...2] Tryb rozruchu z podbiciem momentu | Parametr ten definiuje warunek uaktywnienia trybu podbicia
momentu.

= 0: Aktywna podczas pierwszego rozruchu po wigczeniu
zasilania

= 1: Aktywna podczas kazdego rozruchu

= 2: Aktywowana przez wejscie cyfrowe (zrodto sygnatu
aktywujgcego definiuje parametr P3351; 0 = nie aktywowana
nigdy, 1 = aktywowana podczas kazdego rozruchu)

P3353[0...2] Czas przyspieszania w trybie Parametr ten definiuje czas przyspieszania do czestotliwosci
podbicia momentu [s] trybu podbicia momentu.
Zakres: 0,0-650,0 (ustawienie fabryczne: 5.0)
P3354[0...2] Czestotliwos¢ trybu podbicia Parametr ten definiuje czestotliwos¢, przy ktdrej nastepuje
momentu [Hz] podbicie momentu.

Zakres: 0,0-599,0 (ustawienie fabryczne: 5.0)
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Parametr

Funkcja Ustawienie

P3355[0...2]

Poziom podbicia momentu [%]

Parametr ten ustala tymczasowe zwigkszenie momentu w tryb
podbicia momentu.

Wiacza on podbicie (wartos¢ procentowa odniesiona do pradu
znamionowego silnika P0305) po osiggnieciu czestotliwosci
trybu podbicia momentu na czas ustalony w parametrze P3356.

Zakres: 0,0-200,0 (ustawienie fabryczne: 150.0)

P3356[0...2]

Czas podbicia momentu [s]

Parametr ten definiuje czas podbicia momentu po osiggnieciu
wartosci czestotliwosci wyjsciowej z P3354.

Zakres: 0,0-20,0 (ustawienie fabryczne: 5.0)

Schemat funkcji

Opis:

Tryb podbicia momentu aktywowany jest po wydaniu polecenia wigczenia (ON) i

wykonywana jest nastepujgca sekwencja:

® Przyspiesza do P3354 Hz z poziomem podbicia zdefiniowanym w parametrach P1310,

P1311iP1312.

e Jest utrzymywany przez P3356 sekund z poziomem podbicia okreslonym w parametrze

P3355.

® Przywraca poziom podbicia zdefiniowany w parametrach P1310, P1311 i P1312.

® Przywraca do ,normalnej” warto$¢ zadang i umozliwia zmiane wartosci wyjsciowej na
podstawie parametru P1120.
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5.6.3.2 Uruchamianie silnika w trybie udarowego podbicia momentu

Funkcjonalnosé¢

Podczas rozruchu do silnika doprowadzana jest seria impulséw momentu utatwiajgcych
rozruch.

Typowe zastosowania

Pompy cieczy o bardzo wysokiej lepkosci

Ustawianie parametréow

Parametr Funkcja Ustawienie

P3350[0...2] Tryby podbicia momentu = 2: Tryb udarowego podbicia momentu aktywny

Uwaga: Po zmianie warto$ci parametru P3350 warto$¢
parametru P3353 zmieniana jest nastepujgco:

e P3350=2:P3353=0,0s
e P3350 * 2: P3353 = warto$¢ domysina

Czas przyspieszania wynoszacy 0 powoduje dodatkowe
wzmocnienie w przypadku, gdy stosowane jest udarowe
podbicie momentu.

P3351[0...2] Bl: Podbicie momentu aktywne Parametr ten definiuje zrodto sygnatu aktywujacego podbicie
momentu. Ustawienie to obowigzuje woéwczas, gdy P3352 = 2.

Ustawienie fabryczne: 0 (nieaktywowany nigdy)

P3352[0...2] Tryb rozruchu z podbiciem momentu | Parametr ten okresla, kiedy funkcja podbicia momentu staje sie
aktywna.

= 0: Aktywna podczas pierwszego rozruchu po wigczeniu
zasilania

= 1: Aktywna podczas kazdego rozruchu

= 2: Aktywowana przez wejscie cyfrowe (zrédto sygnatu
aktywujgcego definiuje parametr P3351; 0 = nie aktywowana
nigdy, 1 = aktywowana podczas kazdego rozruchu)

P3353[0...2] Czas przyspieszania w trybie Parametr ten definiuje czas przyspieszania do czestotliwosci
podbicia momentu [s] trybu podbicia momentu.
Zakres: 0,0-650,0 (ustawienie fabryczne: 5.0)
P3354[0...2] Czestotliwos¢ trybu podbicia Parametr ten definiuje czestotliwo$¢, przy ktorej nastepuje
momentu [HZz] podbicie momentu.

Zakres: 0,0-599,0 (ustawienie fabryczne: 5.0)
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Parametr Funkcja Ustawienie
P3357[0...2] Poziom udarowego podbicia Parametr ten ustala poziom tymczasowego podbicia w trybie
momentu [%] udarowego podbicia momentu.
Wiacza on podbicie (wartos¢ procentowa odniesiona do pradu
znamionowego silnika P0305) po osiggnieciu czestotliwosci
trybu podbicia momentu na czas ustalony w parametrze P3356.
Zakres: 0,0-200,0 (ustawienie fabryczne: 150.0)
P3358[0...2] llo$¢ cykli podbicia udarowego Parametr ten ustala liczbe impulséw w trybie udarowego
podbicia momentu.
Zakres: 1-10 (ustawienie fabryczne: 5)
P3359[0...2] Czas impulsu udarowego podbicia Parametr ten definiuje czas podbicia przy kazdym powtérzeniu
momentu [ms] (musi by¢ co najmniej trzykrotnie diuzszy od czasu
magnetyzacji silnika).
Zakres: 0-1000 (ustawienie fabryczne: 300)
P3360[0...2] Czas przerwy miedzy impulsami Parametr ten definiuje czas przerwy miedzy impulsami podbicia
udarowego podbicia momentu [ms] | przy kazdym powtdrzeniu (musi by¢ co najmniej trzykrotnie
dtuzszy od czasu magnetyzacji silnika).
Zakres: 0-1000 (ustawienie fabryczne: 100)
Schemat funkcji
Opis:
Tryb udarowego podbicia momentu aktywowany jest po wydaniu polecenia wtgczenia (ON) i
wykonywana jest nastepujgca sekwencja:
® Przyspieszenie do P3354 Hz z poziomem podbicia zdefiniowanym w parametrach
P1310, P1311 i P1312.
® Przywrécenie poziomu podbicia zdefiniowanego w parametrach P1310, P1311 i P1312.
® Przywraca do ,normalnej” wartos¢ zadang i umozliwia zmiane wartosci wyjsciowej na
podstawie parametru P1120.
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5.6.3.3 Uruchamianie silnika w trybie odblokowania pompy

Funkcjonalnosé¢

W tym trybie kierunek pracy silnika jest odwracany na krétki czas w celu odblokowania
pompy.

Typowe zastosowania

Oczyszczanie pompy

Ustawianie parametréow

Parametr Funkcja Ustawienie

P3350[0...2] Tryby podbicia momentu = 3: Tryb odblokowania pompy aktywny

Uwaga: Po zmianie warto$ci parametru P3350 warto$¢
parametru P3353 zmieniana jest nastepujgco:

e P3350=2:P3353=0,0s

e P3350 * 2: P3353 = warto$¢ domysina

Regulator Udc steruje napieciem obwodu posredniego w celu
unikniecia wytaczen z powodu zbyt wysokiego napiecia przy
napedach z wysokg bezwtadnoscia.

Jesli tryb odblokowania pompy jest aktywny (P3350 = 3), nalezy
upewnic¢ sie, ze funkcja odwracania kierunku pracy silnika nie
jest dezaktywowana (tj. P1032 = P1110 = 0).

P3351[0...2] Bl: Podbicie momentu aktywne Parametr ten definiuje zrodto sygnatu aktywujacego podbicie
momentu. Ustawienie to obowigzuje woéwczas, gdy P3352 = 2.

Ustawienie fabryczne: 0 (nieaktywowany nigdy)

P3352[0...2] Tryb rozruchu z podbiciem momentu | Parametr ten okresla, kiedy funkcja podbicia momentu staje sie
aktywna.

= 0: Aktywna podczas pierwszego rozruchu po witgczeniu
zasilania

= 1: Aktywna podczas kazdego rozruchu

= 2: Aktywowana przez wejscie cyfrowe (zrédto sygnatu
aktywujgcego definiuje parametr P3351; 0 = nie aktywowana
nigdy, 1 = aktywowana podczas kazdego rozruchu)

P3353[0...2] Czas przyspieszania w trybie Parametr ten definiuje czas przyspieszania do czestotliwosci
podbicia momentu [s] trybu podbicia momentu.
Zakres: 0,0-650,0 (ustawienie fabryczne: 5.0)
P3361[0...2] Czestotliwos¢ w trybie odblokowania | Parametr ten okresla czestotliwosé, przy ktorej przeksztattnik
pompy [Hz] pracuje w kierunku przeciwnym do kierunku wartosci zadane;j,

podczas sekwencji odwrotnej pracy trybu odblokowania pompy.
Zakres: 0,0-599,0 (ustawienie fabryczne: 5.0)

P3362[0...2] Czas wstecznej pracy w trybie Parametr ten ustala czas pracy przeksztattnika w kierunku
odblokowania pompy [s] przeciwnym do kierunku wartosci zadanej, podczas sekwencji
odwrotnej pracy trybu odblokowania pompy.

Zakres: 0,0-20,0 (ustawienie fabryczne: 5.0)
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Parametr Funkcja

Ustawienie

P3363[0...2] Aktywacja szybkiej rampy

Parametr ten decyduje o tym, czy przeksztaitnik przyspiesza do
czestotliwosci przy trybie odblokowania pompy, czy rozpoczyna
prace bezposrednio od tej czestotliwosci.

= 0: Szybka rampa przy trybie odblokowania pompy nieaktywna
(wybra¢ czas przyspieszenia ustawiony w parametrze P3353)

= 1: Szybka rampa przy trybie odblokowania pompy aktywna
(przeskok do czestotliwosci odwroconej — dodanie efektu
uderzeniowego utatwiajgcego usuniecie blokady)

Zakres: 0-1 (ustawienie fabryczne: 0)

P3364[0...2] llos$¢ cykli w trybie odblokowania

pompy

Parametr ten decyduje o liczbie cykli zmiany kierunku przy
trybie odblokowania pompy.

Zakres: 1-10 (ustawienie fabryczne: 1)

Schemat funkcji
Opis:

Tryb odblokowania pompy aktywowany jest po wydaniu polecenia wigczenia (ON) i
wykonywana jest nastepujgca sekwencja:

® Przyspieszenie lub wyhamowanie (w zaleznosci od P3363) do P3361 Hz w kierunku
przeciwnym do kierunku warto$ci zadane;.

e W przypadku P3364 powtorzen:

— Wyhamowanie do 0 Hz w normalnym czasie hamowania ustawionym w parametrze

P1121

— Przyspieszenie lub wyhamowanie (w zaleznosci od P3363) do P3361 Hz w kierunku
przeciwnym do kierunku wartosci zadane.

® Przywraca do ,normalnej” wartos¢ zadang i umozliwia zmiane wartosci wyjsciowej na
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5.6.3.4 Praca przeksztattnika w trybie ekonomicznym

Funkcjonalnosé¢

W trybie ekonomicznym napiecie wyjsciowe jest nieznacznie zwiekszane lub obnizane, co
pozwala na uzyskanie minimalnej mocy pobierane;j.

Wskazowka

Optymalizacja w trybie ekonomicznym jest aktywna tylko podczas pracy z zagdang wartoscig
zadang czestotliwosci. Algorytm optymalizaciji aktywowany jest po uptywie 5 sekund od
dojscia do wartosci zadanej i dezaktywowany po zmianie warto$ci zadanej lub w przypadku,
gdy aktywny jest regulator Imax lub Vmax.

Typowe zastosowania

Silniki o stabilnym lub powoli zmieniajacym sie obcigzeniu

Ustawianie parametrow

Parametr Funkcja Ustawienie
P1300][0...2] Tryb sterowania = 4. U/f z charakterystykg liniowg Eco (ekonomiczny)
= 7: U/f z charakterystykg kwadratowa Eco (ekonomiczny)
r1348 Wspétczynnik trybu ekonomicznego | Parametr ten wyswietla wyliczony wspétczynnik trybu
[%] ekonomicznego (zakres: 80-120 %) odniesiony do zadanego

napiecia wyjsciowego.
Jesli wartos¢ ta bedzie zbyt niska, uktad moze by¢ niestabilny.

Schemat funkcji
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5.6.3.5 Ustawianie ochrony termicznej silnika zgodnej z UL508C

Funkcjonalnosé¢

Funkcja ta chroni silnik przed przegrzewaniem sie. Funkcja definiuje odpowiedz
przeksztattnika na przekroczenie progu ostrzegawczego temperatury silnika. Przeksztattnik
moze zapamietac temperature silnika z chwili wytgczenia zasilania i zadziata¢ po nastepnym
wiaczeniu silnika odpowiednio do ustawienia parametru P0610. Ustawienie w parametrze
P0610 jakiejkolwiek wartosci innej niz 0 lub 4 spowoduje wylgczanie przeksztattnika (F11) w
przypadku wzrostu temperatury o 10% powyzej progu ostrzezenia P0604.

Wskazowka

By zachowac¢ zgodnos$é z wymogami UL508C, nie wolno zmienia¢ ustawienia fabrycznego
parametru P0610 (warto$¢ ,6”).

Ustawianie parametrow

Parametr

Funkcja Ustawienie

P0610[0...2]

Reakcja na temperature 12t silnika Parametr ten definiuje reakcje przeksztattnika na przekroczenie
progu ostrzegawczego temperatury silnika.

Jesli wybrane sg ustawienia z zakresu 0-2, przeksztattnika nie
wczytuje, po wigczeniu zasilania, temperatury silnika
zapamietanej przed jego wytgczeniem:

= 0: Tylko alarm

= 1: Alarm z regulacjg Imax (obnizony prad silnika) i wylgczenie
(F11)

= 2: Alarm i wytgczenie (F11)

Jesli wybrane sg ustawienia z zakresu 4-6, przeksztattnik
wczytuje, po wigczeniu zasilania, temperature silnika
zapamietang przed jego wytgczeniem:

=4: Tylko alarm

= 5: Alarm z regulacjg Imax (obnizony prad silnika) i wytaczenie
(F11)

= 6: Alarm i wytaczenie (F11)

112

Przeksztattnik SINAMICS V20
Instrukcja obstugi, 02/2013, ASE31871408



4BUruchamianie

5.6 Uruchamianie funkcji

5.6.3.6 Ustawianie wolnych blokéw funkcyjnych (FFB)

Funkcjonalnosé¢

Dodatkowe potgczenia sygnatdw w przeksztattniku mogg by¢ realizowane za pomocag
wolnych blokéw funkcyjnych (FFB). Kazdy cyfrowy i analogowy sygnat
binektorowy/konektorowy (BICO) moze zosta¢ skierowany do odpowiednich wej$¢ wolnych
blokéw funkcyjnych. Réwniez sygnaty wyjsciowe blokéw funkcyjnych doprowadzane sa do
innych funkcji za pomoca technologii BICO.

T

|

[ Ter ]

e

Ustawianie parametréow

Parametr Funkcja Ustawienie
P0702 Funkcja wejscia cyfrowego 2 = 99: Zwolnienie parametryzacji BICO dla wejscia cyfrowego
2
P0703 Funkcja wejscia cyfrowego 3 = 99: Zwolnienie parametryzacji BICO dla wejscia cyfrowego
3
P2800 Zwolnienie wolnych blokéw = 1: Aktywne (ogdlna aktywacja wszystkich wolnych blokow
funkcyjnych funkcyjnych)
P2801[0] Aktywacja wolnych blokéw = 1: Aktywuj AND 1
funkcyjnych (FFB)
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Parametr Funkcja Ustawienie
P2810[0] Bl: AND 1 =722.1 Parametry P2810[0] i P2810[1] definiujg
P2810[1] =7222 wejscia elementu AND 1, a wyjSciem jest
r2811.0.
P0731 Bl: Funkcja wyjscia cyfrowego 1 Parametr ten definiuje zrodto wyjscia cyfrowego 1.
=r2811.0: Uzycie AND (DI2, DI3) do wigczenia diody LED
Dodatkowe informacje o wolnych blokach funkcyjnych i dodatkowych ustawieniach
poszczegolnych parametrow zawiera punkt ,Lista parametrow (Strona 149)”.
Przeksztattnik SINAMICS V20
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5.6.3.7 Ustawianie funkcji lotnego startu

Funkcjonalnosé¢

Funkcja lotnego startu (aktywowana parametrem P1200) umozliwia przeksztattnikowi
dofgczenie sie do wcigz obracajacego sie silnika poprzez szybka zmiane czestotliwosci
wyjsciowej do chwili wykrycia aktualnej predkosci silnika. Nastepnie silnik przyspiesza dalej
z normalnym czasem rampy az do wartosci zadane;j.

Funkcja lotnego startu musi by¢ uzyta w przypadkach, w ktérych silnik moze sie jeszcze

obracac (np. po krotkim zaniku zasilania) lub jest napedzany przez obcigzenie. W
przeciwnym przypadku dojdzie do wytgczenia z powodu przecigzenia pragdowego.
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Ustawianie parametréow
Parametr Funkcja Ustawienie
P1200 Lotny start Ustawienie 1-3 umozliwia wykrywanie predkosci silnika w obydwu kierunkach:

= 0: Lotny start nieaktywny

= 1: Lotny start aktywny zawsze

= 2: Lotny start aktywny po wigczeniu zasilania, btedzie lub poleceniu WY+t2
= 3: Lotny start aktywny po btedzie lub poleceniu WYL2

Ustawienie 4-6 wykrywanie predkosci silnika tylko w kierunku nastawy:

= 4: Lotny start aktywne zawsze

= 5: Lotny start aktywny po wigczeniu zasilania, btedzie lub poleceniu WY+L2
= 6: Lotny start aktywny po btedzie lub poleceniu WYL2

P1202[0...2] |Prad silnika: Definiuje prad przeszukiwania, ktéry jest uzywany podczas lotnego startu.

Lotny start [%] Zakres: 10-200 (ustawienie fabryczne: 100)

Uwaga: Warto$¢ prad przeszukiwania P1202 mniejsza niz 30% (a niekiedy innych
ustawien parametrow P1202 i P1203) moze spowodowac przedwczesne lub zbyt
pozne wykrycie predkosci silnika, co moze prowadzi¢ do wylgczen z bledem F1 lub F2.

P1203[0...2] | Szybkos¢ Parametr ten ustawia wspdtczynnik (tylko w trybie U/f), o ktdry czestotliwosé wyjsciowa
przeszukiwania: | zmieniana jest podczas lotnego startu w celu zsynchronizowania przeksztattnika z
lotny start [%] obracajacym sie silnikiem.

Zakres: 10-500 (ustawienie fabryczne: 100)

Uwaga: Im wyzsza warto$¢, tym bardziej sptaszczony gradient i tym dtuzszy czas
wykrywania. Wybranie nizszej wartosci ma skutek przeciwny.

Przeksztattnik SINAMICS V20
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5.6.3.8 Ustawianie automatycznego ponownego rozruchu

Funkcjonalnosé¢

Funkcja automatycznego ponownego rozruchu (aktywowana parametrem P1210)
automatycznie wigcza silnik po przerwie w zasilaniu (F3 - ,Zbyt niskie napiecie”) jesli
aktywne jest polecenie pracy (ON). Przeksztaltnik potwierdza automatycznie wszystkie

usterki.

W przypadku przerw w zasilaniu (awaria linii zasilania) rozrézniane sg nastepujgce stany:

e Jako ,spadek napiecia zasilania” okreslana jest sytuacja, w ktdrej zostanie przerwane
zasilanie i natychmiast ponownie podane, zanim zgasnie wyswietlacz panela BOP. Jest
to bardzo krétkie przerwanie zasilania, przy ktérym obwdd posredni nie zostanie

catkowicie roztadowany.

e  Usterka linii” to sytuacja, w ktérej zasilanie z linii ulega przerwaniu na tak dtugi czas, ze
wyswietlacz na podstawowym panelu obstugi gasnie (dluzsze zaktdcenie prowadzace do
catkowitego zaniku zasilania z linii pradu statego).

Ustawianie parametrow

Parametr

Funkcja

Ustawienie

P1210

Automatyczny ponowny rozruch

Parametr ten konfiguruje funkcje automatycznego ponownego
rozruchu.

= 0: Nieaktywny

= 1: Kwitowanie btedu po zatgczeniu zasilania, P1211
nieaktywny

= 2: Ponowny rozruch po zaniku zasilania, P1211 nieaktywny

= 3: Ponowny rozruch po spadku napiecia zasilania lub
btedzie, P1211 aktywny

= 4: Ponowny rozruch po spadku napiecia zasilania, P1211
aktywny

= 5: Ponowny rozruch po zaniku zasilania i btedzie, P1211
nieaktywny

= 6: Ponowne uruchomienie po spadku/zaniku napiecia lub
btedzie, parametr P1211 aktywny

= 7: Ponowne uruchomienie po spadku/zaniku napiecia lub
btedzie, wytaczenie po uptywie czasu P1211

P1211

Liczba préb ponownego
uruchomienia

Parametr ten okresla liczbe préb ponownego uruchomienia
przeksztattnika jesli funkcja automatycznego restartu P1210
jest aktywna.

Zakres: 0-10 (ustawienie fabryczne: 3)
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5.6 Uruchamianie funkcji

5.6.3.9 Uruchamianie przeksztaltnika w trybie ochrony przed zamarzaniem

Funkcjonalnosé¢

W przypadku obnizenia sie temperatury otoczenia ponizej pewnej wartosci, przeksztattnik
automatycznie witgcza silnik, by ochroni¢ go przed zamarzaniem.
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® WYL1/WYL3: Ochrona przed zamarzaniem zostaje dezaktywowana po aktywacji
wytgczenia WYL3 (OFF3) i aktywowana ponownie po aktywacji wylgczenia WYL
(OFF1).

o WYL2 / btad: Silnik zatrzymuje sie, a ochrona przed zamarzaniem jest dezaktywowana.

Ustawianie parametrow

Parametr Funkcja Ustawienie
P3852[0...2] Bl: Ochrona przed zamarzaniem Parametr ten definiuje zroédto polecenia aktywujgcego ochrone
aktywna przed zamarzaniem. Ochrona jest aktywowana po otrzymaniu

sygnatu binarnego o wartosci ,1” (ustawienie
fabryczne/domys$ine: 0).

Jesli P3853 # 0, ochrona przed zamarzaniem jest realizowana
poprzez doprowadzeniem do silnika okreslonej czestotliwosci.
Nalezy pamietac, ze funkcja ochrony moze zosta¢ wytgczona
w nastepujacych okolicznosciach:

e Sygnat aktywowania ochrony, wyzwolony podczas pracy
przeksztaitnika, jest ignorowany.

e Jezeli podczas pracy przeksztattnika w trybie ochrony
przed zamarzaniem zostanie podane polecenie ,Praca”
(RUN), sygnat aktywowania ochrony jest zastepowany
poleceniem ,Praca”.

e Woydanie polecenia WYL (OFF) w czasie, gdy ochrona jest
aktywna powoduje zatrzymanie silnika.

P3853[0...2] Czestotliwos¢ ochrony przed Parametr ten ustala czestotliwo$¢ podang na silnik, gdy
zamarzaniem [Hz] funkcja ochrony przed mrozem jest aktywna.

Zakres: 0,00-599,00 (ustawienie fabryczne: 5.00)

Przeksztattnik SINAMICS V20
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5.6.3.10 Uruchamianie przeksztattnika w trybie ochrony przed kondensacjg

Funkcjonalnosé¢

W przypadku wykrycia nadmiernej kondensacji przez zewnetrzny czujnik, przeksztattnik
doprowadza do silnika prad staty, by utrzymaé go w cieple i zapobiec kondensacii.
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e WYL1/WYL3: Ochrona przed kondensacjg zostaje dezaktywowana po aktywac;ji
wytgczenia WYL3 i aktywowana ponownie po aktywacji wytaczenia WYL1.

® WYL2 / btad: Silnik zatrzymuje sie, a ochrona przed kondensacja jest dezaktywowana.

Ustawianie parametréow

Parametr Funkcja Ustawienie

P3852[0...2] Bl: Ochrona przed Parametr ten definiuje zrodto polecenia aktywujgcego ochrone przed
zamarzaniem aktywna mrozem. Ochrona jest aktywowana po otrzymaniu sygnatu dwéjkowego o
wartosci ,1” (ustawienie fabryczne: 0).

Jesli P3853 = 0, a P3854 * 0, ochrona przed kondensacjg aktywowana
jest doprowadzeniem do silnika okre$lonego pradu.

Nalezy pamietac, ze funkcja ochrony moze zosta¢ wytagczona w
nastepujacych okolicznosciach:

e Sygnat aktywowania ochrony, wyzwolony podczas pracy
przeksztaitnika, jest ignorowany.

e Jezeli podczas pracy przeksztattnika w trybie ochrony przed
zamarzaniem zostanie podane polecenie ,Praca” (RUN), sygnat
aktywowania ochrony jest zastepowany poleceniem ,Praca”.

e Wydanie polecenia WYL (OFF) w czasie, gdy ochrona jest aktywna
powoduje zatrzymanie silnika.

P3854[0...2] Prad ochrony przed Parametr ten ustala natezenie pradu statego (jako procent pradu
kondensacja [%] nominalnego) doprowadzanego do silnika, gdy funkcja ochrony przed
kondensacjg jest aktywna.

Zakres: 0-250 (ustawienie fabryczne: 100)

Przeksztattnik SINAMICS V20
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5.6.3.11

Funkcjonalnosé¢

5.6 Uruchamianie funkcji

Praca przeksztattnika w trybie uspienia

Silnik jest wylgczany po obnizeniu sie zapotrzebowania ponizej wartosci progowej i wigczany
ponownie jesli zapotrzebowanie wzrosnie powyzej wartosci progowe;.
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Ustawianie parametréow
Parametr Funkcja Ustawienie
P2365[0...2] Hibernacja Parametr ten aktywuje/dezaktywuje funkcje hibernacji.
dozwolona/niedozwolona = 0: Nieaktywne (ustawienie fabryczne)
= 1: Aktywne
P2366[0...2] Czas zwioki przed Jesli hibernacja jest aktywna, parametr ten ustala czas zwtoki przed
zatrzymaniem silnika [s] przejSciem przeksztattnika w tryb u$pienia.
Zakres: 0-254 (ustawienie fabryczne: 5)
P2367[0...2] Czas zwioki przed Jesli hibernacja jest aktywna, parametr ten ustala czas zwtoki przed
uruchomieniem silnika [s] wyjéciem przeksztaitnika z trybu uspienia.
Zakres: 0-254 (ustawienie fabryczne: 2)

P1080][0...2] Czestotliwo$¢ minimalna [Hz] | Parametr ten wyznacza minimalng czestotliwo$¢ pracy silnika bez
wzgledu na warto$¢ zadang czestotliwosci. Ustawiona tu wartos¢
dotyczy obrotéw w obydwu kierunkach.

Zakres: 0,00-599,00 (ustawienie fabryczne: 0.00)

Przeksztattnik SINAMICS V20
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5.6.3.12 Ustawianie generatora wobble

Funkcjonalnosé¢

Generator wobble realizuje zdefiniowane okresowe zaktdcenia kidre sg naktadane na
gtéwng wartos¢ zadang. Generator wykorzystywany jest na potrzeby proceséw
technologicznych w przemysle wtékienniczym. Funkcje wobble mozna aktywowac
parametrem P2940. Funkcja jest niezalezna od kierunku obrotéw, dlatego uwzgledniana jest
tylko warto$¢ zadana bezwzgledna. Sygnat wobble dodawany jest do wartosci zadanej
gtéwnej jako wartos¢ dodatkowa. Podczas zmiany wartosci zadanej funkcja wobble jest
nieaktywna. Sygnat wobble ograniczony jest réwniez czestotliwoscig maksymalng (P1082).

Syanad zakidcenia funke)i wobbla

Ustawianie parametrow

Parametr Funkcja Ustawienie
P2940 Bl: Zwolnienie funkcji wobble Parametr ten definiuje zrédto sygnatu aktywujacego funkcje
wobble.

Ustawienie fabryczne: 0.0

P2945 Czestotliwos¢ sygnatu wobble [Hz] Parametr ten definiuje czestotliwos¢ sygnatu wobble.
Zakres: 0,001-10,000 (ustawienie fabryczne: 1.000)
P2946 Amplituda sygnatu wobble [%] Parametr ten ustawia warto$¢ amplitudy sygnatu wobble

proporcjonalnie do aktualnego sygnatu wyjsciowego
generatora funkcji ramp (RFG).

Zakres: 0,000-0,200 (ustawienie fabryczne: 0.000)

Przeksztattnik SINAMICS V20
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Parametr Funkcja Ustawienie

P2947 Krok zmniejszenia sygnatu wobble Parametr ten ustawia warto$¢ stopnia zmniejszenia na koncu
okresu sygnatu dodatniego.
Zakres: 0,000-1,000 (ustawienie fabryczne: 0.000)

P2948 Krok zwiekszenia sygnatu wobble Parametr ten ustawia warto$¢ stopnia zwiekszenia na koncu
okresu sygnatu ujemnego.
Zakres: 0,000-1,000 (ustawienie fabryczne: 0.000)

P2949 Czas trwania impulséw sygnatu Parametr ten ustawia wzgledne czasy trwania impulséw

wobble [%] rosngcych i opadajgcych.
Zakres: 0-100 (ustawienie fabryczne: 50)
5.6.3.13 Praca przeksztattnika w trybie stopniowania silnikéw

Funkcjonalnosé

Funkcja dotgczania silnikow umozliwia sterowanie maksymalnie dwoma dodatkowymi
pompami lub wentylatorami dotgczanymi w oparciu o regulator PID. Kompletna instalacja
skfada sie z jednej pompy sterowanej przez przeksztattnik i maksymalnie 2 dodatkowych
pomp/wentylatoréw sterowanych przez styczniki lub uktady rozruchowe. Stycznikami lub
uktadami rozruchowymi silnika sterujg wyjscia cyfrowe przeksztattnika.

Typowa instalacje pompowg przedstawia ponizszy schemat.

i H::E::E::H::E::E::H::E::E::H::E::E?\jﬂ::E::E::H::E::E::H::E::E::H::E::E..J::E::E:::
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5.6 Uruchamianie funkcji
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Ustawianie parametréow

5.6 Uruchamianie funkcji

Parametr Funkcja Ustawienie

P2370[0...2] Tryb zatrzymania stopniowania Parametr ten umozliwia wybranie trybu zatrzymania

silnikow dodatkowych silnikow wéwczas, gdy aktywna jest funkcja
stopniowania silnikow.
= 0: Zatrzymanie normalne (ustawienie fabryczne)
= 1: Zatrzymanie sekwencyjne

P2371[0...2] Konfiguracja stopniowania silnikéw Parametr ten ustala konfiguracje dodatkowych silnikow (M1,
M2) wykorzystywanych w funkcji stopniowania silnikow.
= 0: Stopniowanie silnikow nieaktywne
=1: M1 =1 x MV, M2 = Niezainstalowany
=22M1=1xMV,M2=1xMV
=3:M1=1xMV,M2=2xMV

P2372[0...2] Cykliczne stopniowanie silnikow Zwolnienie funkgji cyklicznego stopniowania silnikow.
= 0: Nieaktywne (ustawienie fabryczne)
= 1: Aktywne

P2373[0...2] Histereza stopniowania silnikéw [%] | Uchyb regulatora PID P2273 musi przekroczy¢ wartos¢
P2373 (wyrazong jako procent wartosci zadanej PID) aby
wyzwoli¢ zwtoke stopniowania silnikow.

Zakres: 0,0-200,0 (ustawienie fabryczne: 20.0)

P2374[0...2] Opoznienie stopniowania silnikdw [s] | Czas w ktdérym uchyb regulacji P2273 musi przekroczy¢
wartos¢ histerezy P2373, zanim zostanie dotgczony
dodatkowy silnik.

Zakres: 0-650 (ustawienie fabryczne: 30)

P2375[0...2] Czas zwioki w odtgczaniu silnikow [s] | Uchyb regulaciji musi wystepowaé co najmniej w ustawionym
w tym parametrze czasie, zanim zostanie odtgczony
dodatkowy silnik.
Zakres: 0-650 (ustawienie fabryczne: 30)

P2376[0...2] Przesterowanie opdznienia P2376 jako procent nastawy regulatora PID. Jesli uchyb

stopniowania silnikéw [%)] regulacji PID P2273 przekroczy ustawiong w tym parametrze

wartos¢, silnik zostanie dotgczony/odtgczony bez wzgledu na
ustawione czasy zwioki.
Zakres: 0,0-200,0 (ustawienie fabryczne: 25.0)
Uwaga: Warto$¢ tego parametru musi by¢ zawsze wigksza od
histerezy stopniowania silnikow P2373.

P2377[0...2] Czas zatrzasniecia stopniowania Parametr ten definiuje czas po dotgczeniu lub odigczeniu

silnikéw [s] silnika, przez ktory zastapienie zwioki jest niemozliwe.
Zakres: 0-650 (ustawienie fabryczne: 30)
P2378[0...2] Czestotliwos¢ stopniowania silnikéw | Parametr ten ustala czestotliwos¢ przetaczania wyjscia

f_st[%]

cyfrowego (DO) podczas dotgczania/odtgczania silnikow, gdy
czestotliwos¢ przeksztattnika zmienia sie od czestotliwosci
maksymalnej do minimalnej (lub odwrotnie).

Zakres: 0,0-120,0 (ustawienie fabryczne: 50.0)
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Parametr Funkcja Ustawienie
r2379.0...1 CO/BO: Stowo stanu stopniowania Parametr ten wyswietla stowo stanu funkcji stopniowania
silnikow silnikdw umozliwiajgce dotgczenie silnikéw.

Bit 00: Uruchomienie silnika 1 (1 = Tak, 0 = Nie)
Bit 01: Uruchomienie silnika 2 (1 = Tak, 0 = Nie)

P2380[0...2] Godziny pracy stopniowania silnikbw | Parametr ten wyswietla liczbe godzin pracy dodatkowych
[h] silnikow.
Indeks:

[0]: Liczba godzin pracy silnika 1

[1]: Liczba godzin pracy silnika 2

[2]: Niewykorzystywane

Zakres: 0,0-4294967295 (ustawienie fabryczne: 0.0)

Przeksztattnik SINAMICS V20
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5.6.3.14 Uruchamianie przeksztaltnika w trybie zabezpieczenia kawitacyjnego

Funkcjonalnosé¢

Funkcja zabezpieczenia przed kawitacjg generuje btagd/alarm w przypadku podejrzenia, ze
wystepujg warunki do kawitacji. Jesli przeksztattnik nie otrzyma informacji zwrotnej od
przetwornika pompy, wytaczy on pompe, by zapobiec jej uszkodzeniu na skutek zjawiska

kawitacji.
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Schemat logiczmy ochrony anbykawitacyjnej

Ustawianie parametrow

Parametr Funkcja Ustawienie
P2360[0...2] Zabezpieczenie przed kawitacjg Parametr ten aktywuje funkcje zabezpieczenia kawitacyjnego.
aktywne = 1: Btad
= 2: Alarm
P2361[0...2] Warto$¢ progowa zabezpieczenia Parametr ten definiuje procentowo warto$¢ progowg sygnatu
kawitacyjnego [%] zwrotnego wyzwalajgcego btad/alarm.
Zakres: 0,00-200,00 (ustawienie fabryczne: 40.00)
P2362[0...2] Czas dziatania zabezpieczenia Parametr ten ustala czas, przez ktéry warunki do kawitacji

kawitacyjnego [s]

muszg wystepowac¢ zanim wyzwolony zostanie btgd/alarm.
Zakres: 0-65000 (ustawienie fabryczne: 30)
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5.6.3.15 Ustawianie zbioru parametréw domysinych uzytkownika

Funkcjonalnosé¢

Zbiér parametrow domysinych dla Uzytkownika umozliwia przechowywanie
zmodyfikowanego zbioru ustawieh domysinych (ustawien réznigcych sie od fabrycznych).
Wyzerowanie parametréw spowoduje przyjecie przez nie zmodyfikowanych wartosci
domysinych. Usuniecie warto$ci domysinych uzytkownika i przywrécenie domysinego
zestawu parametrow przeksztattnika wymaga przeprowadzenia dodatkowego wyzerowania
fabrycznego.

Tworzenie zbioru parametrow domysinych uzytkownika
1. Zmodyfikowaé parametry przeksztaitnika odpowiednio do potrzeb.

2. Po wybraniu ustawienia P0971 = 21 aktualny stan przeksztattnika zapisany zostanie jako
domysiny.

Modyfikacja zbioru parametréw domysinych uzytkownika

1. Przywrocié przeksztaltnik do stanu domysinego, wybierajgc ustawienia P0O010 = 30 i
P0970 = 1. Przeksztaltnik znajduje sie teraz w stanie domy$inym uzytkownika (jesli zostat
skonfigurowany) lub w stanie domysinym-fabrycznym.

2. Zmodyfikowac parametry przeksztattnika odpowiednio do potrzeb.

3. Po wybraniu ustawienia P0971 = 21 aktualny stan przeksztattnika zapisany zostanie jako
domysiny.

Ustawianie parametréow

Parametr Funkcja Ustawienie

P0010 Parametr uruchamiania | Parametr ten filtruje pozostate parametry tak, ze wybierane zostajg tylko
te, ktére zwigzane sa z dang grupg funkcjonalng. By zapisac lub usunaé
wartosci domysine uzytkownika, nalezy w nim ustawi¢ wartosé 30.

= 30: Ustawienie fabryczne

P0970 Wyzerowanie fabryczne | Parametr ten przywraca wartosci domysine uzytkownika lub wartosci
fabryczne wszystkich parametréw.

= 1: Przywrdcenie parametrom wartosci domysinych uzytkownika (jesli
zostaty zdefiniowane) lub wartosci fabrycznych.

= 21: Przywrécenie parametrom wartosci fabrycznych z usunieciem
wartosci domysinych uzytkownika (jesli zostaty zdefiniowane).

P0971 Kopiowanie danych z Parametr ten stuzy do kopiowania wartosci z pamieci RAM do pamieci
pamieci RAM do pamieci | EEPROM.
EEPROM = 1: Rozpoczecie kopiowania

= 21: Rozpoczecie kopiowania z zapisaniem zmienionych wartosci
parametrow jako warto$ci domysinych uzytkownika

Instrukcje przywracania domysinych ustawien fabrycznych przeksztaitnika zawiera punkt
.Przywracanie wartosci domysinych (Strona 131)”".

Przeksztattnik SINAMICS V20
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5.6.3.16

Funkcjonalnosé¢

Ustawianie funkcji podwdjnej rampy

5.6 Uruchamianie funkcji

Funkcja podwdjnej rampy umozliwia sparametryzowanie przeksztattnika w taki sposéb, ze
moze on przechodzi¢ do jednego wspoditczynnika zmiany jednostajnej do nastepnego
podczas przyspieszania lub hamowania do nastawy. Funkcja ta moze by¢ przydatna w
manipulowaniu fadunkami wrazliwymi, w ktérych przypadku szybkie przyspieszenie lub
hamowanie mogtoby wyrzadzi¢ szkody. Funkcja ta dziata nastepujaco:

Przyspieszanie:

® Przeksztattnik rozpoczyna przyspieszanie o czasie trwania zdefiniowanym w parametrze

P1120.

e Gdyf act > P2157, przeksztaltinik przetacza sie na czas przyspieszania zdefiniowany w
parametrze P1060.

Hamowanie:

® Przeksztattnik rozpoczyna hamowanie o czasie trwania zdefiniowanym w parametrze

P1061.

® Gdy f _act < P2159, przeksztaltnik przetacza sie na czas hamowania zdefiniowany w
parametrze P1121.
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Nalezy pamietac, ze algorytm podwdjnej rampy wykorzystuje bity 1 i 2 polecenia r2198 do
ustalenia, czy f_act > P2157 i czy f_act < P2159.
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Instrukcja obstugi, 02/2013, ASE31871408

127



4BUruchamianie

5.6 Uruchamianie funkcji

Ustawianie parametréow

Parametr

Funkcja

Ustawienie

P1175[0..

2]

Bl: Funkcja podwadjnej rampy
aktywna

Parametr ten definiuje zrédto polecenia aktywujgcego funkcje
podwajnej rampy. Funkcja jest aktywowana po otrzymaniu
sygnatu binarnego o wartosci ,1”. Ustawieniem fabrycznym
jest ,0".

P1060[0...

2]

Czas przyspieszania JOG [s]

Parametr ten ustala czas przyspieszania JOG.
Zakres: 0,00-650,00 (ustawienie fabryczne: 10.00)

P1061[0...

2]

Czas hamowania JOG [s]

Parametr ten ustala czas hamowania JOG.
Zakres: 0,00-650,00 (ustawienie fabryczne: 10.00)

P1120[0...

2]

Czas przyspieszania [s]

Jesli nie jest stosowane zaokraglanie, parametr ten wyznacza
czas przyspieszania silnika od spoczynku do maksymaline;j
czestotliwosci silnika (P1082).

Zakres: 0,00-650,00 (ustawienie fabryczne: 10.00)

P1121[0...

2]

Czas hamowania [s]

Jesli nie jest stosowane zaokraglanie, parametr ten wyznacza
czas hamowania silnika od maksymalnej czestotliwosci silnika
(P1082) do spoczynku.

Zakres: 0,00-650,00 (ustawienie fabryczne: 10.00)

P2157[0...

2]

Czestotliwos¢ progowa f_2 [Hz]

Parametr ten definiuje warto$¢ progowg threshold_2
wykorzystywang do poréwnania predkosci lub czestotliwosci z
wartosciami progowymi.

Zakres: 0,00-599,00 (ustawienie fabryczne: 30.00)

P2159[0...

2]

Wartos¢ progowa czestotliwosci f_3
[Hz]

Parametr ten definiuje warto$¢ progowg threshold_3
wykorzystywang do poréwnania predkosci lub czestotliwosci z
wartosciami progowymi.

Zakres: 0,00-599,00 (ustawienie fabryczne: 30.00)

5.6.3.17

Ustawianie funkcji sprzezenia DC

Funkcjonalnosé

128

SINAMICS V20 umozliwia sprzeganie elektryczne dwoch przeksztattnikéw o tym samym
rozmiarze poprzez obwody posrednie pradu statego. Oto najwazniejsze zalety tego

potgczenia:

e QOgraniczenie kosztow energii dzieki wykorzystaniu energii odzyskanej z jednego
przeksztattnika jako energii napedowej w drugim przeksztattniku.

® Obnizenie kosztéw instalacji dzieki mozliwosci korzystania przez przeksztattniki z jednego
wspolnego modutu hamowania dynamicznego.

e Wyeliminowanie zapotrzebowania na modut hamowania dynamicznego w niektérych

zastosowaniach.

W wiekszosci typowych zastosowanh (przedstawionych na ponizszej ilustracji), potgczenie
dwdch przeksztattnikow SINAMICS V20 o tej samej wielkosci i tych samych danych
znamionowych umozliwia przekazywanie energii z jednego przeksztattnika (pracujgcego w
trybie generatorowym) do drugiego przez obwdéd pradu statego. Oznacza to mniejszy poboér
energii z sieci. W tym przypadku obniza sie catkowite zuzycie energii elektryczne;j.

Przeksztattnik SINAMICS V20
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5.6 Uruchamianie funkcji

Potgczenie sprzezenia DC
Potaczenie w ukfadzie sprzezenia DC przedstawia ponizsza ilustracja.
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Informacje o zalecanych typach bezpiecznikéw, przekrojach kabli i momentach dokrecania

Srub zawierajg punkty , Typowe potgczenia instalacji (Strona 31)” i ,,Opis zacisku
(Strona 33)”.

/\ OSTRZEZENIE

Ryzyko zniszczenia przeksztattnika

Bardzo wazne jest zapewnienie prawidtowej biegunowosci potgczen linii pradu statego
pomiedzy przeksztattnikami. Odwrécenie polaryzaciji potgczen pomiedzy zaciskami pradu
statego moze spowodowacé zniszczenie przeksztattnika.

Przeksztattnik SINAMICS V20
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5.6 Uruchamianie funkcji

Ograniczenia

130

/\ OSTROZNIE

Bezpieczenstwo

Mozna sprzegac tylko przeksztattniki SINAMICS V20 o identycznej mocy i napieciu
zasilania.

Sprzezone przeksztattniki muszg zostaé przytaczone do sieci zasilajgcej za posrednictwem
jednego stycznika i ukladu bezpiecznikéw przystosowanych dla pojedynczego
przeksztattnika takiego samego typu, jak sprzezone urzadzenia.

Metoda sprzegania statoprgdowego pozwala potgczy¢é maksymalnie dwa przeksztattniki
SINAMICS V20.

UWAGA

Wbudowany chopper hamowania

Chopper hamowania wbudowany w przeksztattnikach o rozmiarze obudowy D jest aktywny
tylko wowczas, gdy przeksztaitnik otrzymuje polecenie ON i pracuje. W czasie, gdy
przeksztaltnik jest wytgczony, przekazywanie odzyskanej energii do zewnetrznego
rezystora hamowania nie jest mozliwe.

® Maksymalna dtugos¢ kabla sprzegajacego wynosi 3 metry.

e W przypadku przeksztattnikéw o rozmiarze obudowy A - C, jesli ma zostaé zastosowany

modut hamowania dynamicznego, do przytgczenia przewoddéw modutu hamowania
dynamicznego do zaciskéw DC+ i DC- nalezy zastosowa¢ dodatkowy tgcznik o pradzie
znamionowym takim samym jak pragd znamionowy kabla zasilajacego doprowadzonego
do jednego z przeksztattnikbw. Wynika to z faktu iz zaciski przeksztattnika mogg
uniemozliwia¢ dodatkowe potaczenie.

® Znamionowa obcigzalnos¢ prgdowa kabla doprowadzonego do modutu hamowania

dynamicznego musi wynosi¢ co najmniej 9,5 A w przypadku petnej mocy znamionowej
5,5 kW (mierzone przy wykorzystaniu minimalnej wartosci rezystora 56 Q). Nalezy
stosowac kabel ekranowany.

e W przypadku przeksztattnikow tréjfazowych o rozmiarze obudowy D, obwdd hamowania

dynamicznego jest zintegrowany i wymagane jest tylko dotgczenie jednego zewnetrznego
rezystora hamowania do jednego z przeksztaitnikow. Wskazdéwki dotyczgce doboru
odpowiedniego rezystora hamowania zawiera Zatgcznik ,Rezystor hamowania

(Strona 322)".

® Hamowanie mieszane nie moze by¢ aktywne.

Przeksztattnik SINAMICS V20
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5.7 Przywracanie wartosci domysinych

Wskazéwka

Wydajnos¢ i potencjalna oszczednos$¢ energii

Wydajnosc¢ i potencjalna oszczedno$¢ energii w przypadku zastosowania funkcji sprzezenia
DC zalezg w duzym stopniu od zastosowania przeksztattnikéw. W zwigzku z tym, firma

Siemens nie udziela zadnych informacji ani gwarancji w odniesieniu do osiggdw i
potencjalnej oszczednosci energii wynikajgcych z zastosowania metody sprzezenia DC.

Wskazéwka
Wytgczenia norm i kompatybilnosci elektromagnetycznej

Konfiguracja sprzezenia DC przeksztattnikbw SINAMICS V20 nie zostata poswiadczona do
zastosowan zgodnych z UL/cUL.

Nie udziela sie zadnych informaciji ani gwarancji w odniesieniu do kompatybilnosci
elektromagnetycznej tej konfiguracji.

5.7 Przywracanie wartosci domysinych

Przywracanie wartosci domysinych-fabrycznych

Parametr Funkcja Ustawienie

P0003 Poziom dostepu uzytkownika =1 (poziom dostepu dla typowych uzytkownikow)

P0010 Parametr uruchamiania = 30 (ustawienie fabryczne)

P0970 Wyzerowanie fabryczne = 21: Przywrécenie parametrom wartosci fabrycznych z
usunieciem wartosci domysinych uzytkownika (jesli zostaty
zdefiniowane).

Przywracanie wartosci domys$inych uzytkownika

Parametr Funkcja Ustawienie

P0003 Poziom dostepu uzytkownika = 1 (poziom dostepu dla typowych uzytkownikow)

P0010 Parametr uruchamiania = 30 (ustawienie fabryczne)

P0970 Wyzerowanie fabryczne = 1: Przywrécenie parametrom wartosci domysinych
uzytkownika (jesli zostaty zdefiniowane) lub wartosci
domyslinych-fabrycznych

Po ustawieniu parametru P0970 na wyswietlaczu przeksztattnika pojawia sie komunikat ,8 8
8 8 8”, a nastepnie ,P0970”. Parametry P0970 i PO010 otrzymujg automatycznie pierwotng
wartosc ,0”.

Przeksztattnik SINAMICS V20
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Komunikacja ze sterownikiem programowalnym 6
(PLC)

Przeksztattnik SINAMICS V20 komunikujg sie ze sterownikami programowalnym firmy
Siemens poprzez protokdt USS na RS485. Uzytkownik moze wybraé, czy na RS485 ma byé
stosowany protokot USS, czy MODBUS RTU. Domysinym ustawieniem magistrali jest
protokdt USS W komunikaciji RS485 zalecane jest stosowanie ekranowanej skretki
dwuzytowe;j.

Magistrale nalezy prawidtowo zakonczy¢ rezystorem terminalnym 120 Q umieszczonym
pomiedzy zaciskami (P+, N-) urzgdzen znajdujgcych sie na je obu koncach. Rezystory
terminalne powinny by¢ podtaczone nastepujaco: 1,5 kQ pomiedzy zaciskami 10V i P+,
rezystor 120 Q pomiedzy zaciskami P+ i N- oraz rezystor 470 Q pomiedzy zaciskami N- i OV.
Odpowiednie rezystory terminalne naby¢ mozna u partneréw firmy Siemens.

lfaster Slave 1 Slave 2 Slave 31

6.1 Komunikacja sieciowa USS

Przeglad

Jeden sterownik programowalny PLC (master) moze taczy¢ sie z maksymalnie 31
przeksztattnikami (slave) przez interfejs szeregowy i sterowac nimi poprzez protokot
magistrali szeregowej USS. Urzadzenie slave nie moze nadawac¢ bez inicjacji komunikaciji
przez urzadzenie master. Bezposrednia wymiana informacji miedzy poszczegdlnymi
urzgdzeniami slave nie jest mozliwa.

Witymiana damych:

Przeksztattnik SINAMICS V20
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SBKomunikacja ze sterownikiem programowalnym (PLC)

6.1 Komunikacja sieciowa USS

Wiadomosci sg wysytane zawsze w nastepujgcym formacie (komunikacja half-duplex):

st | LoE a1 [ eoc 5TH | Mastepra
lEd oot 2
i Trarsmizis 2 w2gdzenia mesher i . j wrrpdzenia mastes
4 4 r
i Traremi ja T urzadrania il prre i
Ptaka startu s raiod cdokn shartu
BT ks acizi T: ZE | f-1n] | i | B
[ g S —— T -
| 1 Gt B | 1 kit i bt
I HE |
| Urucheen l o : Fap b Tk | b ray iy |
B Sehoick ok Il B

e (Czas zwioki odpowiedzi: 20 ms

e (Czas zwioki uruchomienia: zalezy od predkosci transmisji (minimalny czas pracy w
przypadku ciggu dwuznakowego: 0,12-2,3 ms)

® Sekwencja przesytania wiadomosci:

— urzadzenie master przepytuje urzadzenie slave 1, wéwczas urzadzenie slave 1

odpowiada

— urzadzenie master przepytuje urzgdzenie slave 2, wéwczas urzadzenie slave 2

odpowiada

e State znaki ramki, ktérych nie mozna zmienic:

— 8 bitéw danych
— 1 bit parzystosci

— 1 bit zakonczenia transmisiji

Skrét Znaczenie Diugos¢ Objasnienie

STX Poczatek tekstu Znaki ASCII 02 hex

LGE Dtugos¢ telegramu 1 baijt Zawiera dtugos¢ telegramu

ADR Adres 1 bajt Zawiera adres urzadzenia slave i
informacje o typie telegramu
(zakodowany binarnie)

1. ... n. Liczba znakéw netto Kazdy 1 baijt llo$¢ danych netto, zawartosc
zalezna od zadania

BCC Znak kontrolny bloku 1 bajt Znaki zabezpieczenia danych
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S5BKomunikacja ze sterownikiem programowalnym (PLC)

6.1 Komunikacja sieciowa USS

ID zgdania i odpowiedzi

ID zadania i odpowiedzi zapisane sg w bitach 12-15 obszaru danych PKW (wartosc¢ 1D
parametru) bedacego czescig telegramu USS.

ID zadan (master - slave)

ID zadania | Opis ID odpowiedzi
dodatni ujemny
0 Brak zadania 0 7/8
1 Zadanie podania warto$ci parametru 1/2 71/8
2 Modyfikacja warto$ci parametru (stowo) 1 7/8
3 Modyfikacja warto$ci parametru (podwdjne stowo) 2 7/8
4 Zadanie podania elementu opisowego 3 7/8
6 Zadanie podania warto$ci parametru (tablica) 4/5 7/8
7 Modyfikacja warto$ci parametru (tablica, stowo) 4 7/8
8 Modyfikacja wartosci parametru (tablica, podwdéjne stowo) 5 7/8
9 Zadanie podania liczby elementéw tablicy 6 7/8
11 Modyfikacja warto$ci parametru (tablica, podwojne stowo) i zapisanie |5 7/8
jej w pamieci EEPROM
12 Modyfikacja warto$ci parametru (tablica, stowo) i zapisanie jej w 4 7/8
pamieci EEPROM
13 Modyfikacja warto$ci parametru (podwdjne stowo) i zapisanie jej w 2 7/8
pamieci EEPROM
14 Modyfikacja warto$ci parametru (stowo) i zapisanie jej w pamieci 1 7/8
EEPROM

ID odpowiedzi (slave — master)

ID odpowiedzi | Opis

Brak odpowiedzi

Przestanie wartosci parametru (stowo)

Przestanie wartosci parametru (podwadjne stowo)

Przestanie elementu opisowego

Przestanie wartosci parametru (tablica, stowo)

Przestanie wartosci parametru (tablica, podwojne stowo)

Przestanie informacji o liczbie elementéw tablicy

Zadanie nie moze by¢ przetworzone, zadanie nie moze zostaé wykonane (z numerem btedu)

O N[O |WIN|~|O

Brak informacji o stanie kontrolera master / brak uprawnien interfejsu PKW do zmiany parametru

Przeksztattnik SINAMICS V20
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SBKomunikacja ze sterownikiem programowalnym (PLC)

6.1 Komunikacja sieciowa USS

Btedne numery w odpowiedzi ID 7 (Zgdanie nie moze zosta¢ przetworzone)

Lp. Opis
0 Niedozwolony PNU (niedozwolony numer parametru; numer parametru niedostepny)
1 Wartosci parametru nie mozna zmienic¢ (parametr tylko do odczytu)
2 Przekroczenie dolnego lub gérnego limitu (przekroczenie wartosci graniczne;j)
3 Nieprawidtowy podindeks
4 Brak tablicy
5 Nieprawidtowy typ parametru / nieprawidtowy typ danych
6 Ustawienie niedozwolone (warto$¢ parametru moze by¢ tylko wyzerowana)
7 Element opisowy nie podlega zmianie i mozna go tylko odczytywaé
9 Dane opisowe niedostepne
10 Nieprawidtowa grupa dostepu
11 Brak uprawnien do zmiany parametru. Patrz: parametr P0927. Musi posiadac¢ taki status, jak gtéwny element
sterujacy.
12 Nieprawidtowe hasto
17 Status pracy przeksztattnika prgdowego nie pozwala na przetworzenie zgdania
18 Inny btad
20 Niedozwolona warto$¢. Zgdanie zmiany wartosci w prawidtowym zakresie, lecz zmiana jest niedozwolona z
innego powodu (parametr o zdefiniowanych pojedynczych wartosciach)
101 Parametr jest aktualnie dezaktywowany; parametr nie wypetia zadnej funkcji w aktualnym stanie
przeksztattnika
102 Przepustowo$¢ kanatu komunikaciji jest niewystarczajgca dla udzielenia odpowiedzi; zalezy od numeru obszar
danych PKW i maksymalnej dlugosci netto danych przeksztattnika
104 Niedozwolona warto$¢ parametru
105 Parametr jest indeksowany
106 Zadanie nie jest dotgczane / zadanie nie jest obstugiwane
109 Przeterminowanie dostepu do zgdania obszaru danych PKW / liczba préb przekroczona / czekaj na odpowiedz
ze strony procesora (CPU)
110 Wartosci parametru nie mozna zmienic¢ (parametr jest zablokowany)
200 /201 | Zmienione dolne/gorne limity przekroczone
202/ 203 | Podstawowy panel obstugi (BOP) nie wyswietla danych
204 Dostepna autoryzacja dostepu nie obejmuje zmian parametrow
300 Elementy tabeli roznig sie
Przeksztattnik SINAMICS V20
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S5BKomunikacja ze sterownikiem programowalnym (PLC)

Podstawowe ustawienia przeksztattnika

6.1 Komunikacja sieciowa USS

Parametr Funkcja

Ustawienie

P0010 Parametr uruchamiania

= 30: przywrécenie wartosci domysinych-fabrycznych

P0970 Wyzerowanie fabryczne

Mozliwe ustawienia:
= 1: przywrécenie wartosci domysinych wszystkich parametréw
(lecz nie wartosci domysinych uzytkownika)

= 21: przywrécenie wszystkich parametrow i wszystkich
wartosci domysinych Uzytkownika do stanu wyzerowania
fabrycznego

Uwaga: Parametry P2010, P2011 i P2023 zachowujg swe
wartosci po wyzerowaniu fabrycznym.

P0003 Poziom dostepu uzytkownika

=3

P0700 Wybor zrédta rozkazow

= 5: Protokét USS / MODBUS na RS485
Ustawienie fabryczne: 1 (panel operatorski)

P1000 Wybér zrédta wartosci zadanej

= 5: Protokot USS na RS485
Ustawienie fabryczne: 1 (wartos¢ zadana z MOP)

P2023 Wybér protokotu RS485

= 1: USS (ustawienie fabryczne)

Uwaga: Po zmianie parametru P2023 nalezy wytaczyc¢ i
ponownie wtgczy¢ przeksztattnik. Przed ponownym wigczeniem
przeksztattnika zaczeka¢ na zgasniecie diody lub wyswietlacza
(moze to nastapi¢ po kilku sekundach). Jesli parametr P2023
zostat zmieniony ze sterownika PLC, nalezy upewnic sig, ze
zmiana zapisana zostata w pamieci EEPROM przy uzyciu
parametru P0971.

P2010[0] Predkos¢ transmisji USS /

MODBUS

Mozliwe ustawienia:

= 6: 9600 bps

=7:19200 bps

= 8: 38400 bps (ustawienie fabryczne)

=12: 115200 bps

P2011[0] Adres USS

Ustawienie unikalnego adresu przeksztattnika.
Zakres: 0-31 (ustawienie fabryczne: 0)

P2012[0]
protokole USS (dane procesu)

Dtugosé¢ obszaru danych PZD w

Definiuje liczbe stow 16-bitowych w czesci danych
procesowych (PZD) telegramu USS.

Zakres: 0-8 (ustawienie fabryczne: 2)

P2013[0]
protokole USS

Dtugos¢ obszaru danych PKW w

Definiuje liczbe stows16-bitowych w czesci danych
procesowych (PKW) telegramu USS.

Mozliwe ustawienia:

=0, 3,4:0, 3lub 4 stowa

= 127: dtugos$¢ zmienna (ustawienie fabryczne:

P2014[0] Czas kontrolny telegramu

USS/MODBUS [ms]

Jesli ustawieniem czasu jest 0, informacja o btedzie nie jest
generowana (uktad alarmowy nieaktywny).

r2024[0] Statystyka btedéw protokotu

USS/MODBUS
r2031[0]

Stan informacji o telegramie przesytanym przez RS485 jest
raportowany bez wzgledu na protokét ustawiony w parametrze
P2023.
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SBKomunikacja ze sterownikiem programowalnym (PLC)

6.2 Komunikacja poprzez MODBUS

Parametr Funkcja Ustawienie
r2018J0...7] CO: Obszar danych PZD z Wyswietlenie danych procesowych otrzymanych z
protokotu USS/MODBUS na USS/MODBUS na RS485.
RS485
P2019[0...7] Cl: Obszar danych PZD do Wyswietlenie danych procesowych przestanych w protokole
protokotu USS/MODBUS na USS/MODBUS na RS485.
RS485
6.2 Komunikacja poprzez MODBUS
Przeglad

W protokole MODBUS komunikacje zainicjowa¢ moze tylko urzadzenie typu master, a
urzadzenie podporzgdkowane slave udziela odpowiedzi. Wiadomos¢ do urzadzenia slave
moze zosta¢ wystana na dwa sposoby. Pierwszym z nich jest tryb transmisji indywidualnej
(unicast) (adres od 1 do 247), w ktérym master adresuje urzadzenia slave bezposrednio,
drugim trybem jest broadcast (adres 0), w ktérym master wysyta informacje do wszystkich
urzadzen podporzadkowanych.

Po otrzymaniu przez urzgdzenie slave wiadomosci, ktéra zostata do niego zaadresowana,
kod funkcji informuje urzadzenie podporzadkowane jakie musi podjg¢ dziatanie. Urzadzenie
slave moze otrzymaé pewne dane potrzebne do wykonania zadania zdefiniowanego kodem
funkcji. Do wiadomosci dotgczane jest rowniez pole kontroli btedéw (CRC).

Po otrzymaniu i przetworzeniu wiadomosci indywidualnej, urzgdzenie MODBUS slave
wysyta odpowiedz, lecz tylko wtedy, gdy w otrzymanej wiadomosci nie zostat wykryty biad.
W razie wystgpienia btedu w przetwarzaniu urzgdzenie podporzadkowane odpowiada
komunikatem o btedzie. Nie mozna zmieni¢ nastepujacych statych pél ramki zawartych w
wiadomosci: 8 bitéw danych, 1 bit parzystosci i 1 bit zakonczenia transmisiji.

Zestowy darych aplikacyrych Forlec praerwy

Sdran destawdumchprotoholy AT I S
=35 T vy T S wz 38
| urzzdzenia Faad funkeji -
Cran [ Dene L3y Cragenkona
L =NETEt: | i - rila mnal
ki E T i URLEEH! 0., 287 baf i i TSR o
| I | L
Obstugiwane kody funkcji

Przeksztattnik SINAMICS V20 obstuguje tylko trzy kody funkcji. W razie otrzymania zgdania
o nieznanym kodzie funkcji zwracany jest komunikat o btedzie.

FC3 - odczyt rejestru

138

Po otrzymaniu wiadomosci zawierajgcej kod funkcji FC = 0 x 03 spodziewane sg 4 bajty
danych, tj. kod funkcji FC3 zawiera 4 bajty danych:

® 2 bajty adresu poczatkowego

® 2 bajty liczby rejestrow

Przeksztattnik SINAMICS V20
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S5BKomunikacja ze sterownikiem programowalnym (PLC)

6.2 Komunikacja poprzez MODBUS

Baijt 1 Baijt 2 Baijt 3 Bajt 4 Bajt 5 Baijt 6 Baijt 7 Baijt 8
Adres FC (0 x Adres Adres Liczba rejestrow Liczba rejestrow Cykliczn | Cykliczn
03) poczatkowy poczatkowy (najbardziej (najmniej znaczacy | a a
(najbardziej (najmniej znaczacy baijt) baijt) kontrola | kontrola
znaczacy baijt) znaczacy bajt) nadmiar | nadmiar
owa owa
(CRC) [(CRC)

FC6 - zapis do rejestru

Po otrzymaniu komunikatu zawierajgcego kod funkcji FC = 0 x 06 spodziewane sg 4 bajty
danych, tj. kod funkcji FC6 zawiera 4 bajty danych:

® 2 bajty adresu rejestru

® 2 bajty wartosci rejestru

Baijt 1 Baijt 2 Bajt 3 Bajt 4 Bajt 5 Baijt 6 Baijt 7 Bajt 8
Adres FC (0 x Adres Adres Nowa wartosé Nowa wartosé Cykliczn | Cykliczn
06) poczatkowy poczatkowy rejestru rejestru (najmniej |a a
(najbardziej (najmniej (najbardziej znaczacy baijt) kontrola | kontrola
znaczacy bajt) znaczacy bajt) znaczacy baijt) nadmiar | nadmiar
owa owa
(CRC) [(CRC)

FC16 — zapis do rejestrow

Po otrzymaniu komunikatu zawierajgcego kod funkcji FC = 0 x 10 spodziewanych jest 5 + N
bajtéw danych, tj. kod funkcji FC16 zawiera 5 + N bajtéw danych:

2 bajty adresu poczatkowego

2 bajty liczby rejestréw

N bajtéw wartosci rejestru

1 bajt informacji o liczbie bajtéw

Bajt1 |[Bajt2 |Bajt3 Bajt 4 Bajt 5 Bajt 6 Bajt 7 Bajt7+n |Bajt8+n |Bajt9 |Bajt10
+n +n
Adres |FC(0x |Adres Adres Liczba Liczba Liczba warto$¢ n-ta | warto$¢ n-ta | Cyklicz | Cyklicz
10) poczatkowy | poczatkowy | rejestréw | rejestréw | bajtow (najbardziej | (najmniej na na
(najbardziej | (najmniej (najbardzi | (najmniej znaczacy znaczacy kontrola | kontrola
znaczacy znaczacy ej znaczacy baijt) baijt) nadmiar | nadmiar
bajt) bajt) znaczacy | bajt) owa owa
bajt) (CRC) |(CRC)
Przeksztattnik SINAMICS V20
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SBKomunikacja ze sterownikiem programowalnym (PLC)

6.2 Komunikacja poprzez MODBUS

Odpowiedzi na wyjatki

Jesli podczas przetwarzania w protokole MODBUS zostanie wykryty btad, urzagdzenie slave
odpowie kodem funkcji (FC) zadania, lecz z najbardziej znaczgcy bitem kodu funkcji w stanie
wysokim i kodem wyjgtku w polu danych. Niemniej jednak jakikolwiek btad wykryty na
adresie globalnym 0 nie powoduje odpowiedzi, poniewaz wszystkie urzgdzenia
podporzgdkowane nie mogg odpowiedzie¢ jednoczesnie.

W przypadku wykrycia btedu w otrzymanej wiadomosci (np. btad parzystosci, nieprawidtowy
kod cyklicznej kontroli nadmiarowej, itp.) do urzadzenia master NIE JEST wysytana zadna
odpowiedz.

Nalezy pamietac, ze w przypadku otrzymania zgdania z kodem funkcji FC16 zawierajgcego
polecenie dokonania zapisu, ktérego przeksztaitnik nie moze zrealizowac¢ (a w tym polecenia
dokonania zapisu do rejestru zerowego), pozostate poprawne polecenia dokonania zapisu
zostang zrealizowane mimo zwrdcenia odpowiedzi informujacej o wyjatku.

Przeksztaltnik SINAMICS V20 obstuguje nastepujgce kody wyjatku protokotu MODBUS:

Kod wyjatku Nazwa w konweng;ji Znaczenie
protokolu MODBUS

01 Niedozwolony kod funkcji Kod funkcji nie jest obstugiwany — obstugiwane sg

tylko kody FC3, FC6 i FC16.

02 Niedozwolony adres danych | Nieprawidtowy adres zostat przepytany.

03 Niedozwolona warto$¢ Rozpoznana zostata nieprawidtowa wartosé
danych danych.

04 Usterka urzadzenia Podczas wykonywania dziatania przez urzadzenie
podporzgdkowanego wystgpit nienaprawialny btad.

Przyczyny zwrdcenia kodu wyjgtku przedstawiono w ponizszej tabeli.

Opis bledu Kod wyjatku
Nieznany kod funkcji 01
Odczyt rejestrow bedacych poza zakresem 02
Zapisanie rejestru bedacego poza zakresem 02
Zadanie odczytu zbyt wielu rejestréw (>125) 03
Zadanie dokonania zapisu w zbyt wielu rejestrach (>123) 03
Nieprawidtowa dtugos¢ wiadomosci 03
Zadanie dokonania zapisu w rejestrze przeznaczonym tylko do 04
odczytu

Zapisanie rejestru, btad dostepu do parametrow 04
Odczyt rejestru, btagd menadzera parametrow 04
Zadanie dokonania zapisu do rejestru zerowego 04
Nieznany btad 04

Przeksztattnik SINAMICS V20
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S5BKomunikacja ze sterownikiem programowalnym (PLC)

Podstawowe ustawienia przeksztattnika

6.2 Komunikacja poprzez MODBUS

Parametr Funkcja Ustawienie
P0010 Parametr uruchamiania = 30: przywroécenie wartosci domysinych-fabrycznych
P0970 Wyzerowanie fabryczne Mozliwe ustawienia:
= 1: przywrdcenie wartosci domysinych wszystkich
parametrow (lecz nie wartosci domysinych Uzytkownika)
= 21: przywrocenie wszystkich parametrow i wszystkich
wartosci domysinych Uzytkownika do stanu wyzerowania
fabrycznego
Uwaga: Parametry P2010, P2021 i P2023 zachowujg swe
wartosci po wyzerowaniu fabrycznym.
P0003 Poziom dostepu uzytkownika =3
PO700 Wybér Zrédta rozkazéw = 5: Protokdt USS / MODBUS na RS485
Ustawienie fabryczne: 1 (panel operatorski)
P2010[0] Predkos¢ transmisji USS / MODBUS Mozliwe ustawienia:
= 6: 9600 bps
=7:19200 bps
= 8: 38400 bps (ustawienie fabryczne)
=12 115200 bps
P2014[0] Czas kontrolny telegramu Jesli ustawieniem czasu jest 0, informacja o btedzie nie jest
USS/MODBUS [ms] generowana (uktad alarmowy nieaktywny).
P2021 Adres Modbus Ustawienie unikalnego adresu przeksztattnika.
Zakres: 1-247 (ustawienie fabryczne: 1)
P2022 Czas oczekiwania na odpowiedz w Zakres: 0-10000 (ustawienie fabryczne: 1000)
protokole MODBUS [ms]
P2023 Wybér protokotu RS485 = 2: Modbus
Ustawienie fabryczne: 1 (USS)
Uwaga: Po zmianie parametru P2023 nalezy wylaczyc i
ponownie wigczy¢ przeksztattnik. Przed ponownym
wigczeniem przeksztattnika zaczekaé na zgasniecie diody
lub wyswietlacza (moze to nastgpi¢ po kilku sekundach).
Jesli parametr P2023 zostat zmieniony ze sterownika PLC,
nalezy upewnic sie, ze zmiana zapisana zostata w pamieci
EEPROM przy uzyciu parametru P0971.
r2024[0] Statystyka btedéw protokotu Stan informacji o telegramie przesytanym przez RS485 jest
USS/MODBUS raportowany bez wzgledu na protokét ustawiony w
12031[0] parametrze P2023.
r2018J[0...7] CO: Obszar danych PZD z protokotu Wyswietlenie danych procesowych otrzymanych z
USS/MODBUS na RS485 USS/MODBUS na RS485.
P2019[0...7] Cl: Obszar danych PZD do protokotu Wyswietlenie danych procesowych przestanych w
USS/MODBUS na RS485 protokole USS/MODBUS na RS485.
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S5BKomunikacja ze sterownikiem programowalnym (PLC)

6.2 Komunikacja poprzez MODBUS

Tabela odwzorowania

Przeksztaltnik SINAMICS V20 obstuguje dwa zbiory rejestréw (40001-40062 i 40100-40522)
w sposéb przedstawiony w tabeli ponizej. Litery ,R”, \W”, ,R/W” w kolumnie Dostep
oznaczajg odpowiednio ,odczyt’, ,zapis” i ,odczyt/zapis”.

Nr rejestru Opis Dost | Jedn | Wspélczy | Zakres lub tekst Odczyt Zapis

Przekszt | MODBUS ep ostk | nnik Wiaczenie/Wytacz

attnik a skalowan | enie

ia

0 40001 CZAS WDOG R/W | ms 1 0 - 65535 - -

1 40002 DZIALANIE WDOG |R/W |- 1 - - -

2 40003 CZEST REF RW | % 100 0.00 - 100.00 HSW HSW

3 40004 ZEZWOLENIE NA R/W |- 1 0-1 STW:3 STW:3
START

4 40005 Polecenie ,DO R/W |- 1 0-1 STW:11 | STW:11
PRzZODU”
~WSTECZ"

5 40006 Polecenie ,START” RW |- 1 0-1 STW:0 STW:0

6 40007 POTWIERDZENIE R/W |- 1 0-1 STW:7 STW:7
BLEDU

7 40008 WARTOSC RW | % 100 -200.0 - 200.0 P2240 P2240
ODNIESIENIA PID

8 40009 AKTYWACJA PID R/W |- 1 0-1 r0055.8 | (sygnaty BICO)

P2200

9 40010 LIMIT PRADU RW | % 10 10.0 - 400.0 P0640 P0640

10 40011 CZAS R/W |s 100 0.00 - 650.0 P1120 P1120
PRZYSPIESZANIA

11 40012 CZAS HAMOWANIA |R/W |s 100 0.00 - 650.0 P1121 P1121

12 40013 (Zastrzezone)

13 40014 WYJSCIE R/W |- 1 WYSOK | NISKI r0747.0 | (sygnaty BICO)
CYFROWE 1 | P0731

14 40015 WYJSCIE R/W |- 1 WYSOK | NISKI r0747.1 (Sygnaty BICO)
CYFROWE 2 | P0732

15 40016 CZESTOTLIWOSC |R/W |Hz 100 1.00 - 599.00 P2000 P2000
ODNIESIENIA

16 40017 LIMIT GORNY PID RW | % 100 -200.0 - 200.0 P2291 P2291

17 40018 LIMIT DOLNY PID R/W | % 100 -200.0 - 200.0 P2292 P2292

18 40019 WZMOCNIENIE R/W |- 1000 0.000 - 65.000 P2280 P2280
CZLONU P

19 40020 STALA CZASOWA |R/W |s 1 0-60 P2285 P2285
CALKOWANIA

20 40021 STALA CZASOWA |R/W |- 1 0-60 P2274 P2274
ROZNICZKOWANIA

21 40022 WZMOCNIENIE RW | % 100 0.00 - 500.00 P2269 P2269
WARTOSCI
AKTUALNEJ
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S5BKomunikacja ze sterownikiem programowalnym (PLC)

6.2 Komunikacja poprzez MODBUS

Nr rejestru Opis Dost | Jedn | Wspélczy | Zakres lub tekst Odczyt Zapis

Przekszt | MODBUS ep ostk | nnik Wiaczenie/Wytacz

altnik a skalowan | enie

ia

22 40023 FILTR RW |- 100 0.00 - 60.00 P2265 P2265
DOLNOPRZEPUST
owy

23 40024 CZESTOTLIWOSC |R  [Hz |100 -327.68-327.67 10024 | r0024
WYJSCIOWA

24 40025 PREDKOSC R RPM | 1 -16250 - 16250 r0022 r0022

25 40026 PRAD R A 100 0-163.83 r0027 r0027

26 40027 MOMENT R Nm | 100 -325.00 - 325.00 | r0031 r0031

27 40028 MOC R kw | 100 0-327.67 r0032 r0032
RZECZYWISTA

28 40029 MOC CALKOWITA w | R kWh |1 0 - 32767 r0039 r0039
kWh

29 40030 NAPIECIE NA R v 1 0 - 32767 r0026 r0026
SZYNIE DC

30 40031 ODNIESIENIE R Hz |100 -327.68 - 327.67 | r0020 r0020

31 40032 MOC R kw | 100 0-327.67 r0206 r0206
ZNAMIONOWA

32 40033 NAPIECIE R Y 1 0 - 32767 r0025 r0025
WYJSCIOWE

33 40034 ,DO PRZODU” R - 1 DO WSTEC |ZSW:14 |ZSW:14
,WSTECZ” PRZOD |Z

U

34 40035 LZATRZYMAJ” R - 1 ZATRZ |URUCH |ZSW:2 |ZSW:2
,URUCHOM" YMAJ |OM

35 40036 PRZY ] R - 1 MAKS. | Brak ZSW:10 |ZSW:10
CZESTOTLIWOSCI
MAKS.

36 40037 TRYB R - 1 SZERE |LOKAL |ZSW:9 |ZSW:9
STEROWANIA GOWY |[NY

37 40038 AKTYWNE R - 1 ZAL. WYL ZSW:0 | ZSW:0

38 40039 GOTOWOSCDO  |R |- 1 GOTO |WYk  [ZSW:1  |ZSW:1
URUCHOMIENIA WOSC

39 40040 WEJSCIE R % 100 -300.0 - 300.0 r0754[0] | r0754[0]
ANALOGOWE 1

40 40041 WEJSCIE R % 100 -300.0 - 300.0 r0754[1] |r0754[1]
ANALOGOWE 2

41 40042 WYJSCIE R % 100 -100.0 - 100.0 r0774[0] |r0774[0]
ANALOGOWE 1

43 40044 CZESTOTLIWOSC |R % 100 -100.0 - 100.0 HIW HIW
RZECZYWISTA

44 40045 WYJSCIE R % 100 -100.0 - 100.0 r2250 r2250
NASTAWY PID

45 40046 WYJSCIE PID R % 100 -100.0 - 100.0 r2294 r2294

46 40047 SPRZEZENIE R % 100 -100.0 - 100.0 r2266 r2266
ZWROTNE PID
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SBKomunikacja ze sterownikiem programowalnym (PLC)

6.2 Komunikacja poprzez MODBUS

Nr rejestru Opis Dost | Jedn | Wspélczy | Zakres lub tekst Odczyt Zapis

Przekszt | MODBUS ep ostk | nnik Wiaczenie/Wytacz

attnik a skalowan | enie

ia

47 40048 WEJSCIE R - 1 WYSOK | NISKI r0722.0 |r0722.0
CYFROWE 1 I

48 40049 WEJSCIE R - 1 WYSOK | NISKI r0722.1 | r0722.1
CYFROWE 2 I

49 40050 WEJSCIE R - 1 WYSOK | NISKI r0722.2 |r0722.2
CYFROWE 3 I

50 40051 WEJSCIE R - 1 WYSOK | NISKI r0722.3 | r0722.3
CYFROWE 4 I

53 40054 BLAD R - 1 BLAD WYL ZSW:3 ZSW:3

54 40055 OSTATNI BLAD R - 1 0 - 32767 r0947[0] |r0947[0]

55 40056 1. BLAD R - 1 0 - 32767 r0947[1] | r0947[1]

56 40057 2. BtAD R - 1 0 - 32767 r0947[2] |r0947[2]

57 40058 3. BtAD R - 1 0 - 32767 r0947[3] |r0947[3]

58 40059 ALARM R - 1 ALARM | OK ZSW:7 ZSW:7

59 40060 OSTATNI ALARM R - 1 0 - 32767 r2110 r2110

60 40061 WERSJA R - 100 0.00 - 327.67 r0018 r0018
PRZEKSZTALTNIKA

61 40062 MODEL NAPEDU R - 1 0 - 32767 r0201 r0201

99 40100 STW R/W | - 1 PZD 1 PZD 1

100 40101 HSW R/W | - 1 PzD 2 PzD 2

109 40110 ZSW R - 1 PZD 1 PZD 1

110 40111 HIW R - 1 PZD 2 PzD 2

199 40200 WYJSCIE R/W | - 1 WYSOK | NISKI r0747.0 | (Sygnaty BICO)
CYFROWE 1 I P0731

200 40201 WYJSCIE R/W | - 1 WYSOK | NISKI r0747.1 | (Sygnaty BICO)
CYFROWE 2 I P0732

219 40220 WYJSCIE R % 100 -100.0 - 100.0 r0774[0] |r0774[0]
ANALOGOWE 1

239 40240 WEJSCIE R - 1 WYSOK | NISKI r0722.0 |r0722.0
CYFROWE 1 I

240 40241 WEJSCIE R - 1 WYSOK | NISKI r0722.1 | r0722.1
CYFROWE 2 I

241 40242 WEJSCIE R - 1 WYSOK | NISKI r0722.2 |r0722.2
CYFROWE 3 I

242 40243 WEJSCIE R - 1 WYSOK | NISKI r0722.3 |r0722.3
CYFROWE 4 I

259 40260 WEJSCIE R % 100 -300.0 - 300.0 r0754[0] |r0754[0]
ANALOGOWE 1

260 40261 WEJSCIE R % 100 -300.0 - 300.0 r0754[1] | r0754[1]
ANALOGOWE 2

299 40300 MODEL R - 1 0 - 32767 r0201 r0201
PRZEKSZTALTNIKA

Przeksztattnik SINAMICS V20
144 Instrukcja obstugi, 02/2013, A5E31871408



S5BKomunikacja ze sterownikiem programowalnym (PLC)

6.2 Komunikacja poprzez MODBUS

Nr rejestru Opis Dost | Jedn | Wspélczy | Zakres lub tekst Odczyt Zapis
Przekszt | MODBUS ep ostk | nnik Wiaczenie/Wytacz
altnik a skalowan | enie
ia
300 40301 WERSJA R - 100 0.00 - 327.67 r0018 r0018
PRZEKSZTALTNIKA
319 40320 MOC R kw | 100 0-327.67 r0206 r0206
ZNAMIONOWA
320 40321 LIMIT PRADU R/W | % 10 10.0 - 400.0 P0640 P0640
321 40322 CZAS R/W |s 100 0.00 - 650.0 P1120 P1120
PRZYSPIESZANIA
322 40323 CZAS HAMOWANIA [R/W |s 100 0.00 - 650.0 P1121 P1121
323 40324 CZESTOTLIWOSC |RW |Hz 100 1.00 - 650.0 P2000 P2000
ODNIESIENIA
339 40340 ODNIESIENIE R Hz 100 -327.68 - 327.67 r0020 r0020
340 40341 PREDKOSC R RPM | 1 -16250 - 16250 r0022 r0022
341 40342 CZESTOTLIWOSC |R Hz 100 -327.68 - 327.67 r0024 r0024
WYJSCIOWA
342 40343 NAPIECIE R Vv 1 0 - 32767 r0025 r0025
WYJSCIOWE
343 40344 NAPIECIE NA R Vv 1 0 - 32767 r0026 r0026
SZYNIE DC
344 40345 PRAD R A 100 0-163.83 r0027 r0027
345 40346 MOMENT R Nm | 100 -325.00 - 325.00 r0031 r0031
346 40347 MOC R kw | 100 0-327.67 r0032 r0032
RZECZYWISTA
347 40348 MOC CALKOWITAw |R kWh |1 0 - 32767 r0039 r0039
kWh
348 40349 TRYB ,Reczny” R - 1 TRYB TRYB r0807 r0807
~2Automatyczny” RECZN | AUTOM
Y ATYCZ
NY
399 40400 BLAD 1 R - 1 0 - 32767 r0947[0] |r0947[0]
400 40401 BLAD 2 R - 1 0 - 32767 r0947[1] |r0947[1]
401 40402 BLAD 3 R - 1 0 - 32767 r0947[2] |r0947[2]
402 40403 BLAD 4 R - 1 0 - 32767 r0947[3] |r0947[3]
403 40404 BLAD 5 R - 1 0 - 32767 r0947[4] |r0947[4]
404 40405 BLAD 6 R - 1 0 - 32767 r0947[5] |r0947[5]
405 40406 BLAD 7 R - 1 0 - 32767 r0947[6] |r0947[6]
406 40407 BLAD 8 R - 1 0 - 32767 r0947[7] |r0947[7]
407 40408 ALARM R - 1 0 - 32767 r2110[0] |r2110[0]
498 40499 KOD BLEDU R - 1 0-254 - -
PARAMETRU
499 40500 AKTYWACJA PID R/W |- 1 0-1 r0055.8 | (Sygnaty BICO)
P2200
500 40501 WARTOSC RW | % 100 -200.0 - 200.0 P2240 | P2240
ODNIESIENIA PID
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6.2 Komunikacja poprzez MODBUS

Nr rejestru Opis Dost | Jedn | Wspélczy | Zakres lub tekst Odczyt Zapis

Przekszt | MODBUS ep ostk | nnik Wiaczenie/Wytacz

attnik a skalowan | enie

ia

509 40510 FILTR R/W | - 100 0.00 - 60.0 P2265 P2265
DOLNOPRZEPUST
owy

510 40511 WZMOCNIENIE R/W | % 100 0.00 - 500.00 P2269 P2269
WARTOSCI
AKTUALNEJ

511 40512 WZMOCNIENIE R/W |- 1000 0.000 - 65.000 P2280 P2280
CZLONU P

512 40513 STALA CZASOWA |R/W |s 1 0-60 P2285 P2285
CALKOWANIA

513 40514 STALA CZASOWA |R/W |- 1 0-60 P2274 P2274
ROZNICZKOWANIA

514 40515 LIMIT GORNYPID |RW | % 100 -200.0 - 200.0 P2291 P2291

515 40516 LIMIT DOLNY PID R/W | % 100 -200.0 - 200.0 P2292 P2292

519 40520 WYJSCIE R % 100 -100.0 - 100.0 r2250 r2250
NASTAWY PID

520 40521 SYGNAL ZWROTNY | R % 100 -100.0 - 100.0 r2266 r2266
PI

521 40522 WYJSCIE PID R % 100 -100.0 - 100.0 r2294 r2294
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Dane sterujgce

6.2 Komunikacja poprzez MODBUS

e HSW (Haupsollwert): warto$¢ zadana predkosci
e HIW (Hauptistwert): predko$¢ rzeczywista

e STW (Steuerwort): stowo kontrolne

e ZSW (Zustandswort): stowo stanu

Dodatkowe informacje zawierajg opisy parametrow r2018 i P2019 w punkcie ,Lista
parametréw (Strona 149)”.

Skalowanie parametréw

Parametry BICO

Btad

Z powodu konieczno$ci przesytania liczb catkowitych w protokole MODBUS, parametry
przeksztattnika muszg by¢ przeksztatcane przed ich przestaniem. Konwersja polega na
przeskalowaniu: na przyktad parametr posiadajgcy jedno miejsce dziesietne jest mnozony
przez 10 w celu wyeliminowania czesci utamkowej. Wspétczynniki skalowania
przedstawiono w powyzszej tabeli.

Parametry BICO aktualizowane sg réwniez podczas przetwarzania parametrow w tle. Z
powodu ograniczen dotyczgcych wartosci rejestru, w parametrze typu BICO mozna wpisaé
tylko wartos¢ ,,0” lub ,,1”. Skutkuje to nadaniem wejsciu BICO warto$ci statycznej ,0” lub ,1”.
Wczesdniejsze potgczenie z innym parametrem zostaje utracone. Wczytanie parametru BICO
skutkuje zwréceniem wartosci pradu ustalonej dla wyjscia BICO.

Na przyktad: Rejestr protokotu MODBUS o numerze 40200. Wpisanie wartosci ,0” lub ,1” w
tym rejestrze ustawia statycznie wejscie BICO P0731 na te warto$¢. Wczytanie zwrdci na
wyjsciu BICO warto$¢ zapisang w parametrze r0747.0.

Btad (F72) powinien zosta¢ wyzwolony w nastepujgcej sytuaciji:

e Parametr P2014 (czas kontrolny telegramu USS/MODBUS) jest r6zny od 0

ORAZ

e Dane procesowe wptynety z urzgdzenia gtéwnego od chwili uruchomienia przeksztaitnika
ORAZ

e Czas, ktory uptynat pomiedzy odebraniem dwoch kolejnych telegraméw danych
przekroczyt wartos¢ P2014.
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6.2 Komunikacja poprzez MODBUS
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71 Wprowadzenie do parametrow

Numer parametru

Zestaw danych

Litera ,r” znajdujgca sie na poczatku numeru informuje o tym, ze parametr przeznaczony jest
tylko do odczytu.

Litera ,P” znajdujgca sie na poczatku numeru informuje o tym, ze wartos¢ parametru mozna
zmieni¢ (,zapis” dozwolony).

[indeks] wskazuje, ze parametr jest parametrem indeksowanym i okresla zakres dostepnych
indeksow. Jesli wartoscig indeksu jest [0...2], a znaczenie nie zostato ujete na liscie,
odpowiednie informacje zawiera punkt ,Zestaw danych”.

.0...15 wskazuje, ze parametr zawiera kilka bitéw, ktére mogg by¢ sprawdzane lub taczone
indywidualnie.

Wskazowka

Parametry z zestawu danych rozkazowych (CDS) i zestawu danych napedowych (DDS)
zestawiono w punkcie ,Indeks” na koncu niniejszego podrecznika.

Parametry wykorzystywane do definiowania zrédet polecen i nastaw nalezg do Zestawu
Danych Rozkazowych (CDS), natomiast parametry sterowania silnikiem w petli otwarte;j i
zamknietej zgrupowane sg w Zestawie Danych Napedowych (DDS).

Przeksztaltnik moze by¢ sterowany przez rézne zrédta sygnatdéw poprzez przetaczanie
zestawdw danych rozkazowych. Przetgczanie zestawow danych napedowych umozliwia
zmianeg konfiguracji przeksztattnika (typ sterowania i dane silnika).

W kazdym zestawie danych mozna wybraé trzy niezalezne ustawienia. Ustawienia te mozna
wprowadzié, korzystajgc z indeksu [0...2] danego parametru.

Indeks CDS DDS

[0] Zestaw Danych Rozkazowych 0 Zestaw Danych Napedowych 0
11 Zestaw Danych Rozkazowych 1 Zestaw Danych Napedowych 1
[2] Zestaw Danych Rozkazowych 2 Zestaw Danych Napedowych 2

Przeksztalttnik SINAMICS V20 posiada funkcje kopiowania stuzgcg do przenoszenia zbioréw
danych. Umozliwia to skopiowanie parametréw z zestawu danych rozkazowych i
napedowych CDS/DDS odpowiadajgcych okredlonemu zastosowaniu.
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7.1 Wprowadzenie do parametrow

150

Kopiowanie CDS Kopiowanie DDS Uwagi

P0809[0] P0819[0] Kopiowany (zrédtowy) zestaw danych
P0O809[1] P0819[1] Zastepowany (docelowy) zestaw danych
P0809[2] P0819[2] = 1: Rozpoczecie kopiowania

= 0: Kopiowanie zakonczone

Na przyktad skopiowanie wszystkich wartosci ze zbioru CDS0 do zbioru CDS2 mozna
przeprowadzi¢ nastepujaco:

1. Wybra¢ ustawienie PO809[0] = 0: Kopiowanie ze zbioru CDS0
2. Wybrac¢ ustawienie PO809[1] = 2: Kopiowanie do zbioru CDS2

3. Wybrac¢ ustawienie P0809[2] = 1: Rozpoczecie kopiowania

Zestaw Danych Rozkazowych

Zestawy danych rozkazowych zmieniane sg parametrami P0810 i P0811 typu BICO.

Aktywny zestaw danych rozkazowych wyswietlany jest w parametrze r0050. Zmiana zbioru

danych jest mozliwa tylko w trybach gotowosci i pracy przeksztattnika.

P0810=0 CDSO0
P0811 =0
P0810 =1 CDS1
P0811 =0
P0810 =0 lub 1 CDS2
P0811 =1

Zestaw Danych Napedowych

Zestawy danych napedowych zmieniane sg parametrami P0820 i P0821 typu BICO.

Aktywny zestaw danych napedowych wy$wietlany jest w parametrze r0051. Zestaw danych

napedowych mozna zmieniac tylko w trybie gotowosci.

P0820 =0 DDSO
P0821 =0
P0820 =1 DDS1
P0821 =0
P0820 =0 lub 1 DDS2
P0821 =1
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7.1 Wprowadzenie do parametrow

BI, BO, CI, CO, CO / BO w nazwach parametréw

Wskazowka

Parametry typu BICO zestawiono w punkcie ,Indeks” na kohcu niniejszego podrecznika.

Niektore nazwy parametrow zawierajg nastepujgce skrécone przedrostki: Bl, BO, ClI, CO,
CO / BO ze znakiem dwukropka. Skréty te majg nastepujgce znaczenia:

BI = Wejscie binektorowe: Parametr wybiera zrodto sygnatu binarnego.
BO = Wyjscie binektorowe: Parametr tgczy sie jako sygnat binarny.
Cl: = Wejscie konektorowe: Parametr wybiera zrodto sygnatu analogowego.
CcOo = Wyjscie konektorowe: Parametr tgczy sie jako sygnat analogowy.
CO/BO |= Wyjscie konektorowe/binektorowe: Parametr tgczy sie jako sygnat analogowy
i/lub jako sygnat binarny.
Przyktad parametru BICO
ooy
*

Bit: 5 B F 4 @ ooz

] 1 203 4
o PR 1 1 11 11 Fepe

(D POTO = &3 [akiywad BIGO praez DIZ)
{Z)Forat = 7224 (polaez DO do DI

i
!
i
|
!
i
L oz | Poval

—] 7221 3 ) ey

]
]
Folgizanie wiriualne pomigozy D426 00N E
:
L]

Technika potaczen BICO moze utatwi¢ wewnetrznie tgczenie funkgji i wartosci do realizacji
bardziej niestandardowej funkcjonalnosci.
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Technika BICO to inna, bardziej elastyczna metoda ustawiania i tgczenia funkgciji
wejsciowych i wyjsciowych. Mozna jg stosowaé w wiekszosci przypadkéw w potgczeniu z
prostymi ustawieniami z poziomu dostepu 2.

System BICO umozliwia programowanie ztozonych funkcji. Pomiedzy wejsciami (cyfrowe,
analogowe, szeregowe, itp.) i wyjsciami (prad przeksztattnika, czestotliwos¢, wyjscie
analogowe, wyjscia cyfrowe, itp.) ustawi¢ mozna relacje logiczne i matematyczne.

DomyslIny parametr, z ktérym potaczony jest parametr typu Bl lub Cl wskazany jest na liscie
parametréw w kolumnie ,Ustawienie fabryczne”.

Poziom dostepu (P0003)

Definiuje poziom dostepu uzytkownika do zbioréw parametrow.

Poziom Opis Uwagi
dostepu
0 Lista parametréw Definiuje ograniczony zbiér parametréw dostepnych
zdefiniowanych przez dla koncowego uzytkownika. Szczegdtowy opis
uzytkownika stosowania patrz P0013.
1 Standardowy Umozliwia dostep do najczesciej wykorzystywanych
parametrow.
2 Rozszerzony Umozliwia rozszerzony dostep do wiekszej liczby
parametrow.
3 Ekspercki Tylko dla specjalistow.
4 Serwisowy Przeznaczony tylko dla personelu serwisu,
zabezpieczony hastem.

Typ danych

Dostepne typy danych zestawiono w ponizszej tabeli.

us

8-bitowe bez znaku

U16

16-bitowe bez znaku

U3z

32-bitowe bez znaku

116

16-bitowa liczba catkowita

132

32-bitowa liczba catkowita

Float

32-bitowa liczba zmiennoprzecinkowa
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Skalowanie

Mozna zmieni¢

7.1 Wprowadzenie do parametrow

W zaleznoéci od typu danych parametru wejsciowego BICO (tacze sygnatowe) i parametru
wyjsciowego BICO (zrédto sygnatu), podczas tworzenia potaczen BICO mogg wystapic
nastepujgce kombinacje:

Parametr wejsciowy BICO

Parametr CI Parametr Bl

Parametr wyjsciowy u32/116 u32/132 U32 / Float U32/Bin

BICO

CO: U8

CO: U16

CO: U32

CO: 116

CO: 132

L R A I [
LN S [ I [

CO: Float

BO: U8 - - -

BO: U16 - - -

BO: 116 - - -

J
J
BO: U32 - - - N
J
J

BO: 132 - - -

BO: Float - - - -

Legenda:
~: Potgczenie BICO dozwolone
-: Potagczenie BICO niedozwolone

Specyfikacja wielkosci odniesienia, przy uzyciu ktérej automatycznie zmieniona zostanie
wartos¢ sygnatu.

Wielkos$ci odniesienia odpowiadajgce wartosci 100% sg wymagane do wyrazenia jednostek
fizycznych jako wartosci procentowych. Te wielkosci odniesienia wprowadzane sg do
parametréw P2000-P2004.

Oprocz parametrow P2000-P2004 stosowane sa nastepujgce normalizacje:
e TEMP: 100 °C = 100%

¢ PROCENT: 1,0 =100 %

e 4000H: 4000 hex = 100%

Stan przeksztattnika, w ktérym parametr mozna zmieni¢. Mozliwe sg trzy stany:
® Uruchamianie: C(1)
® Praca: U

® Gotowos¢ do pracy: T
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7.1 Wprowadzenie do parametrow

Wskazuje to, w jakim stanie parametr mozna zmienic. Jeden, dwa lub wszystkie trzy stany
mogq by¢ okreslone. Jesli wskazane sg wszystkie trzy stany, oznacza to, ze ustawienie
danego parametru mozna zmieni¢ we wszystkich trzech stanach przeksztattnika. C(1)
wskazuje, ze parametr mozna zmieni¢ tylko wéwczas, gdy P0O010 = 1 (szybkie
uruchamianie).

Przeksztattnik SINAMICS V20
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7.2

7.2 Lista parametrow

Lista parametrow

Parametr Funkcja Zakres Ustaw. Mozna zmienié Skalo- Zestaw Typ Poz.
fabryczne wanie danych danych | dostepu
r0002 Stan przeksztattnika - - - - - u16 2
Wyswietla rzeczywisty stan przeksztattnika.
0 Tryb uruchamiania (P0010 * 0)
1 Przeksztaitnik gotowy
2 Aktywny btad przeksztattnika
3 Rozruch przeksztattnika (widoczny tylko podczas wstepnego tadowania
obwodu DC)
4 Przeksztaitnik pracuje
5 Zatrzymywanie (hamowanie)
6 Przeksztattnik zablokowany
P0003 Poziom dostepu 0-4 1 urT - - u16 1
uzytkownika
Definiuje poziom dostepu uzytkownika do zbioréw parametréw.
0 Szczegdtowy opis stosowania listy parametréw definiowanych przez
uzytkownika patrz P0013.
1 Standardowy: Umozliwia dostep do najczesciej wykorzystywanych parametrow
2 Rozszerzony: Umozliwia rozszerzony dostep do wiekszej liczby parametrow
(np. do funkcji wejs¢/wyjs¢ przeksztattnika)
3 Ekspercki: Tylko dla specjalistow
4 Serwisowy: Przeznaczony tylko dla personelu serwisu, zabezpieczony hastem
P0004 Filtr parametréw 0-22 |o U T |- |- lute |1
Filtruje parametry odpowiednio do zastosowania, utatwiajgc uruchomienie.
0 Wszystkie parametry
2 Przeksztattnik
3 Silnik
5 Zastosowanie techniczne / jednostki
7 Polecenia, wejscia/wyjscia binarne
8 Wejscie analogowe i wyj$cie analogowe
10 Kanat warto$ci zadanej / generator funkcji ramp (RFG)
12 Funkcje przeksztattnika
13 Sterowanie silnikiem
19 Identyfikacja danych silnika
20 Komunikacja
21 Alarm / btad / monitorowanie
22 Regulator technologiczny
P0007 Czas zwiloki 0-2000 |O urT - - u16 3

podswietlenia
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7.2 Lista parametrow

Parametr

Funkcja Zakres Ustaw. Mozna zmienié¢ Skalo- Zestaw Typ Poz.
fabryczne wanie danych danych | dostepu

Definiuje czas zwioki w zgaszeniu podswietlenia panelu obstugi po ostatnim nacisnieciu przycisku.

0 Podswietlenie zawsze wigczone
1-2000 Czas w sekundach, po uptywie ktérego podswietlenie jest wylgczane.
P0010 Parametr uruchamiania [0-30 |0 T |- |- lute |1
Parametr ten filtruje pozostate parametry tak, ze wybierane zostajg tylko te parametry, ktére zwigzane sg
z dang grupg funkcjonalna.
0 Gotowosé
1 Szybkie uruchomienie
2 Przeksztattnik
29 Pobieranie
30 Ustawienie fabryczne
Zalezno$¢: Wybranie ustawienia 0 umozliwia przeksztattnikowi podjecie pracy.
P0003 (poziom dostepu uzytkownika) decyduje rowniez o dostepie do parametrow.
Uwaga: e P0010=1
Przeksztaltnik mozna uruchomié bardzo tatwo i szybko, wybierajgc ustawienie P0010 = 1. Wéwczas
wyswietlane sg tylko wazne parametry (np. P0304, P0305, itp.). Wartosci tych parametréw muszg
zosta¢ wprowadzone parametr po parametrze. Zakohczenie szybkiego uruchamiania i uruchomienie
obliczen wewnetrznych nastepuje po wybraniu ustawienia P3900 = 1-3. Parametry P0010 i P3900 sg
wowczas automatycznie zerowane ("0").
e P0O010=2
Tylko dla serwisu.
e P0010=30
Podczas zerowania parametréw lub wartosci domysinych uzytkownika musi zosta¢ wybrane
ustawienie P0010 = 30.
Zerowanie parametréw rozpocznie sie po wybraniu ustawienia P0970 = 1.
Przeksztattnik wyzeruje automatycznie wszystkie parametry do warto$ci domysinych.
Funkcja ta moze by¢ przydatna w razie wystgpienia problemoéw z parametryzacjg — mozna woéwczas
rozpoczagé od poczatku.
Wyzerowanie warto$ci domysinych uzytkownika nastgpi po wybraniu ustawienia P0970 = 21.
Przeksztattnik wyzeruje automatycznie wszystkie parametry do warto$ci domysinych fabrycznych.
Przywracanie ustawien fabrycznych trwa ok. 60 sekund.
P0011 Blokada parametréw 0-65535 |0 urT - - u16 3
zdefiniowanych przez
uzytkownika
Patrz: PO013
P0012 Klucz parametru 0-65535 |0 urT - - u16 3
zdefiniowanego przez
uzytkownika
Patrz: PO013
Przeksztattnik SINAMICS V20
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7.2 Lista parametrow
Parametr Funkcja Zakres Ustaw. Mozna zmienié Skalo- Zestaw Typ Poz.
fabryczne wanie danych danych | dostepu
P0013[0...19] | Parametr zdefiniowany |0 -65535 |[0...16] 0 urT - - u16 3
przez uzytkownika [17]13
[18] 10
[19112

Definiuje ograniczony zbiér parametréw dostepnych dla koncowego uzytkownika.

Instrukcje stosowania:

1. Wybrac¢ ustawienie PO003 = 3 (poziom ekspercki).
2. Przejs¢ do parametru P0O013, numery indeksowe 0-16 (lista uzytkownika)

3. Przejs¢ do parametru P0013, numery indeksowe 0-16 parametry, ktére majg by¢ widoczne na liscie
parametrow zdefiniowanych przez uzytkownika.

Nastepujgce wartosci sg state i nie mozna ich zmienic:
- P0013, indeks 17 = 3 (poziom dostepu uzytkownika)
- P0013, indeks 18 = 10 (filtr parametrow uruchamiania)

- P0013, indeks 19 = 12 (klucz parametru zdefiniowanego przez uzytkownika)
4. Wybrac¢ ustawienie PO003 = 0, by aktywowaé parametr zdefiniowany przez uzytkownika.

Indeks: [0] Pierwszy parametr uzytkownika
[1] Drugi parametr uzytkownika
[19] Dwudziesty parametr uzytkownika
Zaleznosé: Najpierw wybra¢ w parametrze P0011 (blokada) wartos¢ inng niz P0012 (klucz), by zapobiec modyfikacji
parametru zdefiniowanego przez uzytkownika.
Nastepnie wybrac ustawienie PO003 = 0, by aktywowac liste parametréw zdefiniowanych przez
uzytkownika.
Gdy lista parametrow uzytkownika zostata aktywowana i zablokowana, jedynym sposobem wyjscia z listy
(i wyswietlenia innych parametréw) jest wybranie w parametrze P0012 (klucz) wartosci wybranej w
parametrze P0011 (blokada).
P0014[0...2] Tryb zapisywania w 0-1 0 uUrT - - u16 3
pamieci
Ustawienie trybu zapisywania parametrow. Tryb zapamigtywania mozna skonfigurowac dla wszystkich
interfejsbw wymienionych w kolumnie ,Indeks”
0 Pamie¢ nietrwata (RAM)
1 Pamiec trwata (EEPROM)
Indeks: [0] Protokot USS na RS485
[1] Protokot USS na RS232 (zastrzezone)
[2] Zastrzezone
Uwaga: Niezalezne zadanie zapamigetania moze by¢ czescig komunikacji szeregowej (np. bity 15-12 PKE
protokotu USS). Informacje o wptywie na ustawienia parametru P0O014 przedstawiono w tabeli ponize;j.
Warto$¢ P0014 [x] Zadanie zapisania w pamieci poprzez USS Wynik
RAM EEPROM EEPROM
EEPROM EEPROM EEPROM
RAM RAM RAM
EEPROM RAM EEPROM
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Parametr

Funkcja Zakres Ustaw. Mozna zmienié¢ Skalo- Zestaw Typ Poz.
fabryczne wanie danych danych | dostepu

1. Sam parametr P0014 jest zawsze zapisywany w pamieci EEPROM.

2. Przeprowadzenie wyzerowania fabrycznego nie zmienia ustawienia parametru P0014 (P0010 = 30 i
P0970 = 1).
Podczas kopiowania parametru P0014 przeksztattnik wykorzystuje swoj wtasny procesor do

przeprowadzenia obliczen wewnetrznych. Komunikacja w protokotach USS i Modbus zostaje
przerwana na czas wykonywania tych obliczen.

r0018 Wersja firmware | - | - - ‘ - ‘ - | Float ‘ 1
Wyswietla numer wersiji zainstalowanego firmwaru.
r0019.0...14 CO / BO: Stowo - - - - - uie |3
kontrolne panelu obstugi
Wyswietla status polecen z panelu obstugi. Ustawienia opisane ponizej petnig funkcje kodéw ,zrédiowych”
sterowania klawiaturg podczas tgczenia z parametrami wejsciowymi BICO.
Bit Nazwa sygnalu Sygnat 1 Sygnat 0
00 ZAL | WYL Tak Nie
01 WYL2: Zatrzymanie elektryczne Nie Tak
08 JOG w prawo Tak Nie
11 Zmiana kierunku obrotow (wart. zadana) Tak Nie
13 Motopotencjometr MOP wyzej Tak Nie
14 Motopotencjometr MOP nizej Tak Nie
Uwaga: Podczas korzystania z techniki BICO do przypisywania funkcjom przyciskom na panelu, parametr ten
wys$wietla rzeczywisty stan odpowiedniego polecenia.
r0020 CO: Wartos¢ zadana - - - - - Float |3
czestotliwosci przed
zadzialaniem generatora
funkcji ramp (RFG) [HZz]
Wyswietla rzeczywistg warto$¢ zadang czestotliwosci (sygnat doprowadzany do generatora funkcji ramp).
Wartos$¢ ta dostepna jest w postaci przefiltrowanej (r0020) i nieprzefiltrowanej (r1119). Rzeczywista
wartos¢ zadana czestotliwosci po zadziataniu generatora funkcji ramp wyswietlana jest w parametrze
r1170.
r0021 CO: Rzeczywista - - - - - Float |2
przefiltrowana
czestotliwosé [Hz]
Wyswietlenie rzeczywistej czestotliwosci wyjsciowej przeksztattnika (r0024) bez kompensacji poslizgu (i
ttumienia rezonansu, ograniczenia czestotliwosci w trybie U/f).
r0022 Rzeczywista - - - - - Float |3
przefiltrowana predkosé
wirnika [RPM]
Wyswietla wyliczong predkos¢ wirnika na podstawie parametru r0021 (przefiltrowana czestotliwosé
wyjsciowa [Hz] x 120 / liczba biegundw). Wartos¢ ta aktualizowana jest co 128 ms.
Uwaga: W wyliczeniu tym nie jest uwzgledniany poslizg zalezny od obcigzenia.
r0024 CO: Rzeczywista - - - - - Float |3
przefiltrowana
czestotliwosé wyjsciowa
[HZ]
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Parametr Funkcja Zakres Ustaw. Mozna zmienié Skalo- Zestaw Typ Poz.
fabryczne wanie danych danych | dostepu

Wyswietlenie rzeczywistej przefiltrowanej czestotliwosci wyjsciowej (z kompensacjg poslizgu, tumieniem
rezonansu i ograniczeniem czestotliwosci). Patrz rowniez: r0021 Wartos¢ ta dostepna jest w postaci
przefiltrowanej (r0024) i nieprzefiltrowanej (r0066).

r0025 CO: Rzeczywiste - - - - - Float |2
napiecie wyjsciowe [V]

Wyswietlenie przefiltrowanego [rms] napiecia doprowadzonego do silnika. Warto$¢ ta dostepna jest w
postaci przefiltrowanej (r0025) i nieprzefiltrowanej (r0072).

r0026][0] CO: Rzeczywiste - - - - - Float |2
przefiltrowane napiecie
obwodu DC [V]
Wyswietlenie przefiltrowanego napiecia linii pradu statego. Warto$¢ ta dostepna jest w postaci
przefiltrowanej (r0026) i nieprzefiltrowanej (r0070).

Indeks: [0] | Kanat napiecia DC kompensujacego

Uwaga: r0026[0] = Gtéwne napiecie obwodu DC

r0026[1] = Odtaczone napiecie DC do zasilania wewnetrznego. Zalezne od topologii przeksztattnika. Jesli
napiecie nie jest dostepne, w parametrze widoczna jest wartosc ,0”,

r0027 CO: Rzeczywisty prad - - - P2002
wyjsciowy [V]
Wyswietla warto$¢ skuteczng pradu silnika. Wartosc ta dostepna jest w postaci przefiltrowanej (r0027) i
nieprzefiltrowanej (r0068).

Float |2

r0028 CO: Modut pradu silnika | - - - |P2002 |- | Float |4
Wyswietla szacowang wartos¢ skuteczng pradu silnika wyliczong na podstawie pradu w obwodzie DC.
r0031 CO: Rzeczywisty - - - - - Float |2
przefiltrowany moment
[Nm]

Wyswietla moment elektryczny. Warto$¢ ta dostepna jest w postaci przefiltrowanej (r0031) i
nieprzefiltrowanej (r0080).

Uwaga: Moment elektryczny nie jest momentem mechanicznym, ktéry mozna zmierzy¢ na wale. Silnik traci czes¢
momentu elektrycznego z powodu tarcia o powietrze i elementy mechaniczne.
r0032 CO: Rzeczywista - - - r2004 - Float |2

przefiltrowana moc

Wyswietla moc (mechaniczna) na wale. Wartos¢ jest wyswietlana w [kW] lub [hp] zaleznie od ustawienia
w P0100 (praca w Europie / Ameryce Pn.).

P_mech=2*Pi*f*M-->
r0032[kW] = (2 * Pi/ 1000) * (r0022 / 60)[1 / min] * r0031[Nm]
r0032[hp] = r0032[kW] /0,75

r0035[0...2] CO: Rzeczywista - - - - Zestawu | Float |2
temperatura silnika [°C] Danych
Napedo
wych
(DDS)

Wyswietla wyliczong temperature silnika.

r0036 CO: Stopien obcigzenia
przeksztattnika [%]

- - Procent Float |4
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Parametr

Skalo-
wanie

Ustaw. Mozna zmienié

fabryczne

Funkcja Zakres Zestaw Typ Poz.

danych danych | dostepu

Wyswietla wykorzystanie przeksztattnika w odniesieniu do przecigzalnosci. Przy czym wartos¢ jest
obliczana przy pomocy modelu 2.

Wartos¢ aktualna |2t odniesiona do maksymalnej mozliwej wartosci 12t daje wykorzystanie przecigzalnosci
w [%].

Jesli prad przekroczy wartos$é progowsg dla P0294 (alarm przecigzenia 12t przeksztattnika), to zostanie
wygenerowany alarm A0505 (12t przeksztattnika) i bedzie redukowany prad wyjsciowy przeksztattnika
przez P0290 (reakcja przeksztattnika przy przecigzeniu).

Przy przekroczeniu wykorzystania 100 %, zostanie wyzwolony biad FO005 (12t przeksztattnika).

Zalezno$¢: r0036 > 0:
Wykorzystanie zostanie wyswietlone w przypadku przekroczenia pradu nominalnego przeksztattnika
(patrz: r0207). W innym przypadku wyswietlana jest wartos¢ 0%.
r0037[0...1] CO: Temperatura - - - - - Float |3
przeksztattnika [°C]
Wyswietla zmierzong temperature radiatora i wyliczong, na podstawie modelu termicznego, temperature
zlgcza tranzystorow IGBT.
Indeks: [0] Zmierzona temperatura radiatora
[1] Sumaryczna temperatura ztgcza struktury pétprzewodnikowe;j
Uwaga: Wartos$ci te aktualizowane sg co 128 ms.
r0038 CO: Przefiltrowany - - - - - Float |3
wspolczynnik mocy
Wyswietla przefiltrowany wspétczynnik mocy.
r0039 CO: Licznik zuzycia - - - - - Float |2
energii [kKWh]
Wyswietla energie elektryczng, ktora zostata zuzyta przez przeksztattnik od ostatniego skasowania
licznika (patrz P0040 — kasowanie licznika zuzycia energii).
Zaleznosc¢: Warto$¢ ta zostanie skasowana, gdy P0040 = 1 (kasowanie licznika zuzycia energii).
P0040 Wyzerowanie licznika 0-1 0 T - - utie |2
zuzycia i oszczednosci
energii
Wyzerowanie licznikow r0039 (zuzycie energii) i r0043 (oszczednosé energii).
0 Brak wyzerowania
1 Wyzerowanie r0039 do wartosci ,0”
P0042[0...1] Skalowanie 0.000 - 0.000 T - - Float |2
oszczednos$ci energii 100.00
Skaluje wyliczong wartos¢ zaoszczedzonej energii
Indeks: [0] Wspdétczynnik do przeliczania liczby kWh na warto$¢ w pienigdzu
[1] Wspdtczynnik do przeliczania liczby kWh na wielko$¢ emisji CO2
r0043[0...2] Zaoszczedzona energia | - - - - - Float |2
[kWh]
Wyswietla wyliczong oszczedno$¢ energii
Indeks: [0] Zaoszczedzona energia w kWh
[1] Zaoszczedzona energia w pienigdzu
[2] Zaoszczedzona energia w wielkosci emisji CO2
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Parametr Funkcja Zakres Ustaw. Mozna zmienié Skalo- Zestaw Typ Poz.
fabryczne wanie danych danych | dostepu
r0050 CO / BO: Aktywny - - - - - utie |2
zestaw danych
rozkazowych
Wyswietla aktywny zestaw danych rozkazowych.
0 Zestaw danych rozkazowych (CDS) 0
1 Zestaw danych rozkazowych (CDS) 1
2 Zestaw danych rozkazowych (CDS) 2
Uwaga: Patrz: P0810
r0051[0...1] CO: Aktywny zestaw - - - - - ute |2
danych napedowych
(DDS)
Wyswietla wybrany aktualnie i aktywny zestaw danych napedowych (DDS).
0 Zestaw danych napedowych 0 (DDS0)
1 Zestaw danych napedowych 1 (DDS1)
2 Zestaw danych napedowych 2 (DDS2)
Indeks: [0] Wybrany zestaw danych napedowych
[1] Aktywny zestaw danych napedowych
Uwaga: Patrz: P0820
r0052.0...15 CO / BO: Aktywne stowo | - - - - - u16 2
stanu 1
Wyswietla pierwsze aktywne stowo stanu przeksztattnika (format bitowy) i moze by¢ uzywany do diagnozy
stanu przeksztattnika.
Bit Nazwa sygnatu Sygnat 1 Sygnat 0
00 Przeksztaltnik gotowy Tak Nie
01 Przeksztaltnik gotowy do pracy Tak Nie
02 Przeksztattnik pracuje Tak Nie
03 Aktywny btad przeksztattnika Tak Nie
04 WYL2 aktywne Nie Tak
05 WYL3 aktywne Nie Tak
06 Blokada wigczenia aktywna Tak Nie
07 Aktywny alarm przeksztattnika Tak Nie
08 Uchyb wartosci zadanej / warto$¢ aktualna Nie Tak
09 Sterowanie poprzez PZD Tak Nie
10 [f_act| >= P1082 (f_max) Tak Nie
11 Alarm: Limit pradu silnika/momentu Nie Tak
12 Hamulec rozwarty Tak Nie
13 Przecigzenie silnika Nie Tak
14 Silnik obraca sie w prawo Tak Nie
15 Przecigzenie przeksztattnika Nie Tak
Zalezno$¢: r0052, bit 03 ,Aktywny btad przeksztattnika”: Sygnat wyjsciowy bitu 3 (btgd) zostanie odwrécony na
wyjsciu cyfrowym (sygnat niski = btad, sygnat wysoki = brak btedu).
Uwaga: Patrz: r2197 i r2198.
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Parametr Funkcja Zakres Ustaw. Mozna zmienié¢ Skalo- Zestaw Typ Poz.
fabryczne wanie danych danych | dostepu
r0053.0...15 CO / BO: Aktywne stowo | - - - - - utie |2
stanu 2
Wyswietla drugie stowo stanu przeksztattnika (w formacie bitowym).
Bit Nazwa sygnalu Sygnat 1 Sygnat 0
00 Hamowanie DC aktywne Tak Nie
01 |f_act| > P2167 (f_off) Tak Nie
02 |f_act] > P1080 (f_min) Tak Nie
03 Rzeczywisty prad |[r0068| >= P2170 Tak Nie
04 [f_act] > P2155 (f_1) Tak Nie
05 [f_act] <= P2155 (f_1) Tak Nie
06 f_act >= nastawa (f_set) Tak Nie
07 Rzeczywiste niefiltrowane Udc < P2172 Tak Nie
08 Rzeczywiste niefiltrowane Udc > P2172 Tak Nie
09 Zakonczone przyspieszanie / hamowanie Tak Nie
10 Wyjscie PID r2294 == P2292 (PID_min) Tak Nie
11 Wyjscie PID r2294 == P2291 (PID_max) Tak Nie
14 tadowanie zestawu danych 0 z OP Tak Nie
15 tadowanie zestawu danych 1 z OP Tak Nie
Przypis: r0053, bit 00 ,Hamowanie DC aktywne” ==> patrz: P1233
Uwaga: Patrz: r2197 i r2198
r0054.0...15 CO / BO: Aktywne stowo | - - - - - u16 3
kontrolne 1
Wyswietla pierwsze stowo kontrolne przeksztattnika (w formacie bitowym) i moze zosta¢ wykorzystane do
wykrycia aktywnych polecen.
Bit Nazwa sygnatu Sygnat 1 Sygnat 0
00 ZAL | WYEA Tak Nie
01 WYL2: zatrzymanie elektryczne Nie Tak
02 WYL3: szybkie zatrzymanie Nie Tak
03 Zwolnienie impulsow Tak Nie
04 Zwolnienie generatora funkcji ramp (RFG) Tak Nie
05 Start generatora funkcji ramp Tak Nie
06 Zwolnienie wartosci zadanej Tak Nie
07 Potwierdzenie btedu Tak Nie
08 JOG w prawo Tak Nie
09 JOG w lewo Tak Nie
10 Sterowanie z PLC Tak Nie
11 Zmiana kierunku obrotow (wart. zadana) Tak Nie
13 Motopotencjometr MOP wyzej Tak Nie
14 Motopotencjometr MOP nizej Tak Nie
15 Bit 0 zestawu danych rozkazowych (CDS) (RECZNY /| Tak Nie
AUTO)
Przypis: Jesli zrodtem polecen wybranym w parametrze P0700 lub P0719 jest interfejs USS, to r0054 = r2036.
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Parametr Funkcja Zakres Ustaw. Mozna zmienié Skalo- Zestaw Typ Poz.
fabryczne wanie danych danych | dostepu

r0055.0...15 CO / BO: Aktywne stowo | - - - - - uie |3

kontrolne 2

Wyswietla dodatkowe stowo kontrolne przeksztattnika (w formacie bitowym) i moze zosta¢ wykorzystane

do wykrycia aktywnych polecen.

Bit Nazwa sygnatu Sygnat 1 Sygnat 0

00 Bit O statej czestotliwosci Tak Nie

01 Czestotliwos¢ stata bit 1 Tak Nie

02 Czestotliwos¢ stata bit 2 Tak Nie

03 Czestotliwos¢ stata bit 3 Tak Nie

04 Zestaw danych napedowych (DDS) bit 0 Tak Nie

05 Zestaw danych napedowych (DDS) bit 1 Tak Nie

06 Szybkie zatrzymanie nieaktywne Tak Nie

08 Aktywacja regulatora PID Tak Nie

09 Aktywacja hamowania DC Tak Nie

13 Btad zewnetrzny 1 Nie Tak

15 Zestaw danych rozkazowych (CDS) bit 1 Tak Nie
Przypis: Jesli zrodtem polecen wybranym w parametrze P0700 lub P0719 jest interfejs USS, to r0055 = r2037.
r0056.0...15 CO / BO: Stowo stanu - - - - - utie |3

regulac;ji silnika

Wyswietla status sterowania silnikiem (w postaci binarnej) i moze zosta¢ wykorzystany do
zdiagnozowania stanu przeksztattnika.

Bit Nazwa sygnatu Sygnat 1 Sygnat 0

00 Zakonczona inicjalizacja Tak Nie

01 Demagnetyzacja silnika zakonczona Tak Nie

02 Zwolnienie impulséw Tak Nie

03 Wybrany tagodny wzrost napigcia Tak Nie

04 Zakonczone magnesowanie Tak Nie

05 Aktywne podbicie napiecia przy rozruchu Tak Nie

06 Aktywne podbicie napiecia przy przysp. Tak Nie

07 Czestotliwos¢ jest ujemna Tak Nie

08 Aktywne ostabianie pola Tak Nie

09 Ograniczona warto$¢ zadana napiecia Tak Nie

10 Ograniczona czestotliwos¢ poslizgu Tak Nie

11 Ograniczona czestotl. F_wyt > F_max Tak Nie

12 Wybrane odwrécenie kolejnoéci faz Tak Nie

13 Aktywny regulator Imax / limit momentu osiggniety Tak Nie

14 Regulator Udc_max aktywny Tak Nie

15 Buforowanie kinetyczne (regulacja Vdc_min) aktywne | Tak Nie
Przypis: Regulator I-max (r0056, bit 13) zostanie aktywowany, gdy rzeczywisty prad wyj$ciowy (r0027) przekroczy

wartos¢ graniczng pradu (r0067).
r0066 CO: Rzeczywista - - - - - Float |3

czestotliwos¢ wyjsciowa

[HZ]
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Parametr

Funkcja Zakres Ustaw. Mozna zmienié¢ Skalo- Zestaw Typ Poz.
fabryczne wanie danych danych | dostepu

Wyswietla rzeczywistg czestotliwos¢ wyjsciowg w Hz Warto$¢é ta dostepna jest w postaci przefiltrowanej
(r0024) i nieprzefiltrowanej (r0066).

Uwaga:

Czestotliwos$¢ wyjsciowa jest ograniczona wartosciami wybranymi w P1080 (czestotliwo$¢ minimalna) i
P1082 (czestotliwo$¢ maksymalna).

r0067

CO: Ograniczony prad - - - P2002 |- Float |3
wyjsciowy [A]

Wyswietla ograniczony prad wyjsciowy przeksztattnika.

Parametr r0067 zalezy od nastepujacych wielkosci:

e Prad znamionowy silnika PO305

o Wspodtczynnik przecigzenia silnika P0640

e Reakcja na przegrzanie silnika P0610

e Wartosc r0067 jest mniejszy lub rowny maksymalnemu pradowi wyjsciowemu przeksztattnika r0209.
e Reakcja na przegrzanie przeksztattnika P0290

Uwaga:

Redukcja r0067 wskazuje na mozliwe przeciazenie przeksztattnika lub silnika.

r0068

CO: Prad wyjéciowy [A] |- |- |- | P2002 |- | Float |3

Wyswietla nieodfiltrowang warto$¢ skuteczng pradu silnika [A]. Warto$¢ ta dostepna jest w postaci
przefiltrowanej (r0027) i nieprzefiltrowanej (r0068).

Uwaga:

Uzywane jest do sterowania procesem (w przeciwienstwie do prgdu wyj$ciowego r0027, ktory jest
odfiltrowany i uzywany do wyswietlania za posrednictwem interfejsu USS).

r0069[0...5]

CO: Rzeczywiste prady | - - - P2002 |- Float |4
fazowe [A]

Wyswietla zmierzone prady fazowe.

Indeks:

[0] Faza_U / Emiter1/

[1] Obwéd DC / Emiter2/

2] Obwéd DC

[3] Przesuniecie fazy_U / Emiter

[4] Przesuniecie linii prgdu statego

[5] Niewykorzystywane

r0070

CO: Rzeczywiste - - - - - Float |3
napigcie obwodu DC [V]

Wyswietla napiecie obwodu DC. Wartos¢ ta dostepna jest w postaci przefiltrowanej (r0026) i
nieprzefiltrowanej (r0070).

Uwaga:

Uzywane do sterowania procesem (w przeciwienstwie do napiecia obwodu posredniego r0026, ktére jest
odfiltrowane).

r0071

CO: Maksymalne - - - - - Float |3
napiecie wyjsciowe [V]

Wyswietla maksymalne napiecie wyjsciowe.

Zaleznos$¢:

Aktualne maksymalne napiecie wyjsciowe zalezy od aktualnego napiecia wejsciowego sieci.

r0072

CO: Rzeczywiste - - - - - Float |3
napiecie wyjsciowe [V]

Wyswietla napiecie wyjéciowe. Warto$¢ ta dostepna jest w postaci przefiltrowanej (r0025)
nieprzefiltrowanej (r0072).

r0074

CO: Stopien modulacji Procent Float |4

[%]
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Parametr Funkcja Zakres Ustaw. Mozna zmienié Skalo- Zestaw Typ Poz.
fabryczne wanie danych danych | dostepu

Wyswietla aktualny stopien modulacji. Stopien modulaciji jest definiowany jako stosunek pomiedzy
wielkoscig sktadowej podstawowej fazowego napiecia wyjsciowego przeksztattnika i potowg napiecia
obwodu posredniego.

r0078 CO: Rzeczywisty prad
Isq [A]

Wyswietla sktadowg pradu wytwarzajacg moment. Wartos¢ ta dostepna jest w postaci przefiltrowane;j
(r0030) i nieprzefiltrowanej (r0078).
r0080 CO: Moment obrotowy - - - - - Float |4
[Nm]

Wyswietla rzeczywisty moment. Wartosc¢ ta dostepna jest w postaci przefiltrowanej (r0031) i
nieprzefiltrowanej (r0080).

P2002 Float |3

r0084 CO: Strumien szczeliny Procent Float |4

powietrznej [%]

Wyswietla aktualny strumien szczeliny powietrznej odniesiony do strumienia znamionowego silnika.
r0085 CO: Prad bierny [A] |- |- |- |P2002 |- | Float |3
Wyswietla sktadowg bierng (urojong) pradu silnika.

Zalezno$¢: Obowigzuje, gdy w P1300 (tryb sterowania) wybrana jest regulacja U/f. W innym przypadku wyswietlane
jest zero.

r0086 CO:Pradczynny [A] |- |- |- |P2002 |- | Float |3
Wyswietla sktadowg czynng (rzeczywista) pradu silnika.

Zaleznosé: Patrz: r0085

r0087 CO: Wspélczynnik mocy | - |- |- |- |- | Float |3

Wyswietla rzeczywisty wspotczynnik mocy.

P0095[0...9] Cl: Wybor sygnatéw PZD | - 0 T 4000H |- us2/ |3
116

Wybiera zrédta sygnatéw PZD.

Indeks: [0] 1. Sygnat PZD
[1] 2. Sygnat PZD
[9] 10. Sygnat PZD

r0096[0...9] Wyswietlanie sygnatéw | - - - - - Float |3
PZD [%]
Wyswietla sygnaty PZD.

Indeks: [0] 1. Sygnat PZD
[1] 2. Sygnat PZD
[9] 10. Sygnat PZD

Uwaga: r0096 = 100% odpowiada wartosci szesnastkowej 4000.

P0100 Europa / Ameryka 0-2 0 C(1) - - u16 1
Pétnocna

Okresla, czy ustawienia mocy (np. moc znamionowa z tabliczki znamionowej silnika - P0307) bedg
wyrazane w [kW] lub [hp].
W tym miejscu automatycznie ustawiane réwniez wartosci fabryczne czestotliwosci znamionowej z

tabliczki znamionowej silnika (P0310), czestotliwosci maksymalnej silnika (P1082) oraz czestotliwosci
odniesienia (P2000).
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Parametr Funkcja Zakres Ustaw. Mozna zmienié¢ Skalo- Zestaw Typ Poz.
fabryczne wanie danych danych | dostepu
0 Europie [kW], Czestotliwos¢ standardowa 50 Hz
1 Ameryka Pn. [hp], Czestotliwo$¢ standardowa 60 Hz
2 Ameryka Pn. [kW], Czestotliwos¢ standardowa 60 Hz
Zalezno$¢: Gazie:

e Przed zmiang tego parametru najpierw zatrzymac naped (tzn. zablokowa¢ impulsy).

e Parametr P0100 moze by¢ zmieniany tylko w trybie uruchamiania PO010 = 1 przez odpowiedni
interfejs (np. USS).

e Przy zmianie wartosci P0100 resetowane sg wszystkie parametry znamionowe silnika, jak rowniez
wszystkie inne parametry, ktére zalezg od parametréw znamionowych silnika (patrz P0340 -
obliczanie parametréw silnika).

P0199 Numer urzadzenia l0-255 |o uT - - lute |4
Numer systemowy urzadzenia.. Parametr ten nie wptywa na prace (tylko w celach fabrycznych).

r0206 Moc znamionowa - - - - - Float |2
przeksztattnika [kKW]/[hp]

Wyswietla moc znamionowg przeksztaitnika.

Zaleznosc¢: Warto$¢ jest wyswietlana w [kW] lub [hp] zaleznie od ustawienia w PO100 (praca w Europie / Ameryce
Pn.).

r0207[0...2] Prad znamionowy - - - - - Float |2
przeksztattnika [A]

Wyswietla prgd znamionowy przeksztattnika.

Indeks: [0] Prad znamionowy przeksztattnika
[1] Niewykorzystywane
[2] Prad znamionowy wysokiego przecigzenia (HO)

Uwaga: Warto$ci prgdu znamionowego wysokiej przecigzalnosci (HO) r0207[2] odpowiadajg odpowiednim
standardowym silnikom 4-biegunowym firmy Siemens (IEC) o wybranym cyklu obcigzenia (patrz:
schemat). r0207[2] jest wartoscig domysing P0305 w skojarzeniu z aplikacjg wymagajgcg wysokiej
przecigzalnosci HO (cykl obcigzenia).

3
i oo o e
| 1 ztaltril
CubAF. v prad o
............................................................. } 4
L s — A — -

r0208 Napiecie znamionowe - - - - - u32 2
przeksztattnika [V]

Wyswietla znamionowe napigcie wejSciowe przeksztaitnika.

Uwaga: r0208 = 230: 200 V do 240 V (tolerancja: od -10% do +10%)
r0208 = 400: 380 V do 480 V (tolerancja: od -15% do +10%)

r0209 Prad maksymalny - - - - - Float |2
przeksztattnika [A]

Wyswietla maksymalny prad wyjsciowy przeksztattnika.
Przeksztattnik SINAMICS V20
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Parametr Funkcja Zakres Ustaw. Mozna zmienié Skalo- Zestaw Typ Poz.
fabryczne wanie danych danych | dostepu
Zalezno$¢: Parametr r0209 jest zalezny od czestotliwosci pulsowania P1800, temperatury otoczenia i wysokosci
instalacji. Dane obnizenia warto$ci znamionowych podano w instrukcjach obstugi.
P0210 Napigcie zasilania[V] | 0- 1000 |400 T |- |- lute |3

P0210 definiuje napiecie zasilania. Jego wartos¢ domy$ina zalezy od typu przeksztattnika. Je$li P0210 nie
odpowiada napieciu zasilania, nalezy go zmodyfikowac.

Zaleznosé: Optymalizuje regulator Udc przez wydtuzanie rampy hamowania w przypadku, gdy zwrot energii z silnika
do obwodu posredniego prowadzitby do przepiecia.

Przy nizszej wartosci zostanie zredukowane niebezpieczenstwo przepiecia przez wczesniejsze
zadziatanie regulatora.

Ustawi¢ P1254 ("Automatyczna detekcja pozioméw zatgczania Udc") = 0. Poziomy zadziatania regulatora
Udc i dla hamowania mieszanego bedg wtedy okreslane bezposrednio przez P0210 (napiecie zasilania).

e Prog zatgczenia Udc_min (r1246) = P1245 * sqrt(2) * P0210

e Prog zalgczenia Udc_max (r1242) = 1,15 * sqrt(2) * P0210

e Prég zataczenia hamowania dynamicznego = 1,13 * sqrt(2) * P0210
e Prog zatgczenia hamowania mieszanego = 1,13 * sqrt(2) * P0210

Ustawi¢ P1254 ("Automatyczna detekcja poziomdw zatgczania Udc") = 1. Poziomy zadziatania regulatora
Udc i dla hamowania mieszanego wyliczane sg wowczas z r0070 (napiecie linii prgdu statego):

e Prég zataczenia Udc_min Vdc_min (r1246) = P1245 * r0070
e Prog zatgczenia Udc_max (r1242) = 1,15 * r0070
e Proég zatagczenia hamowania dynamicznego = 0,98 * r1242

e Prog zatgczenia hamowania mieszanego = 0,98 * r1242

Funkcja automatycznego wykrywania dziata tylko wowczas, gdy przeksztattnik pozostawat w trybie
oczekiwania przez czas diuzszy niz 20 sekund. Jesli impulsy sg aktywne, wyliczone wartosci sg
zamrazane do czasu uptywu 20 sekund od zaniku impulsow.

Uwaga: Zaleca sie wybranie ustawienia P1254 = 1 (automatyczna detekcja pozioméw zatgczania Udc).
Ustawienie P1254 = 0 jest zalecane tylko woéwczas, gdy w obwodzie prgdu statego wystepujg silne
fluktuacje podczas pracy silnika. W tym przypadku nalezy upewni¢ sie, ze ustawienie P0210 jest
prawidtowe.

Jesli napiecie zasilania jest wyzsze niz wprowadzona warto$¢, to w okreslonych warunkach nastapi
dezaktywacja regulatora Udc dla unikniecia przyspieszenia silnika. W takim przypadku zostanie
wygenerowany alarm (A0910).

Warto$¢ domysina zalezy od typu przeksztattnika i jego danych znamionowych.

r0231[0...1] Maksymalna dtugosé - - - - - utie |3
kabla [m]

Parametr indeksowany do wyswietlania maksymalnej dopuszczalnej dtugosci kabli pomiedzy
przeksztattnikiem i silnikiem.

Indeks: [0] Maksymalna dopuszczalna dtugos$é kabla nieekranowanego
[1] Maksymalna dopuszczalna dtugo$¢ kabla ekranowanego

Przypis: Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna EMC jest gwarantowana tylko, gdy dlugos¢ kabli ekranowanych przy
zastosowaniu filtra EMC nie przekroczy maksymalnej dlugosci 25 m.

P0290 Reakcja przeksztaltnika |0 -3 2 T - - u16 3

na przecigzenie

Wybiera reakcje przeksztattnika na wewnetrzne przecigzenie termiczne.

0 Obnizenie czestotliwosci wyjsciowej i pradu wyjsciowego

1 Brak zmniejszenia, wytaczenie (F4 / 5/ 6) po osiggnieciu limitéw temperatury
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Parametr Funkcja Zakres Ustaw. Mozna zmienié¢ Skalo- Zestaw Typ Poz.
fabryczne wanie danych danych | dostepu
2 Obnizenie czestotliwosci pulsowania, pradu wyjsciowego i czestotliwosci
wyjsciowej
3 Obnizenie tylko czestotliwosci pulsowania i wytgczenie (F6) po nadmiernym
przecigzeniu
Zalezno$¢: Na ochrone przecigzeniowg przeksztaltnika wptywajg nastepujgce wartosci fizyczne (patrz: schemat):

e Temperatura radiatora (r0037[0]) wywotuje A504 i F4.

e Temperatura ztgcza tranzystora IGBT (r0037[1]) wywotuje F4 lub F6.

e Rodznica temperatur pomiedzy radiatorem i ztgczem wywotuje A504 i F6.
e |2t przeksztattnika (r0036) wywotuje A505 i F5.

L e e

Przypis: P0290 =0, 2:

o Obnizenie czestotliwosci wyjsciowej odnosi skutek tylko wowczas, gdy zmniejszone zostaje rowniez
obcigzenie.

Dotyczy to na przyktad aplikacji powodujgcych niewielkie przecigzenie, o kwadratowej charakterystyce
momentu (np. pompy lub wentylatory).

o Jesli P0290 = 0 lub 2, w przypadku nadmiernego wzrostu temperatury regulator I-max zareaguje na
osiagniecie limitu prgdu wyjsciowego (r0067).

P0290 = 0:

o Po wzroscie czestotliwosci impulséw powyzej warto$ci nominalnej, czestotliwosé impulséw zostanie
natychmiast zmniejszona do wartosci nominalnej jesli wartos¢ w r0027 jest wieksza niz r0067 (limit
pradu).

P0290 = 2, 3:

o Czestotliwosé pulsowania P1800 zostanie zredukowana tylko wtedy, gdy jest wieksza niz 2 kHz, a
czestotliwos¢ robocza jest nizsza niz 2 Hz.

e Aktualna czestotliwos¢ pulsowania jest wyswietlana w r1801[0], a minimalna czestotliwo$¢ pulsowania
do redukgiji jest wyswietlana w r1801[1].

o I?t przeksztattnika oddziatuje na prad wyjSciowy i czestotliwosé wyjsciowa, lecz nie na czestotliwosé
impulsow.

Jesli podjete dziatanie nie zapewni wystarczajacego zbicia temperatur wewnetrznych, przeksztattnik

zostanie wytgczony.

P0291[0...2] Ochrona przeksztattnika |0 - 6 1 T - DDS u16 4
Bit Nazwa sygnalu Sygnat 1 Sygnat 0
00 Obnizenie czestotliwosci pulsowania Tak Nie
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Parametr Funkcja Zakres Ustaw. Mozna zmienié Skalo- Zestaw Typ Poz.
fabryczne wanie danych danych | dostepu

01 Zastrzezone Tak Nie
02 Wykrywanie utraty fazy Nie Tak

Uwaga: Patrz: P0290

P0292 Alarm przecigzenia 0-25 5 UrT - - u16 3
przeksztattnika [°C]
Ustala réznice temperatury (w [°C]) pomiedzy progiem wytgczenia (F4) i progiem alarmu od przegrzania
przeksztaitnika (A504). Prog wytgczeniowy jest ustawiony w przeksztattniku i nie moze by¢ zmieniany
przez uzytkownika.

P0294 Alarm przy przecigzeniu | 10.0 - 95.0 urT - - Float |3
12t [%] 100.0
Definiuje warto$¢ [%], przy ktérej generowany bedzie alarm A505 (12t przeksztattnika).
Maksymalny dopuszczalny okres przecigzenia przeksztattnika szacowany jest przy pomocy obliczania It
przeksztattnika.
Warto$¢ obliczona 12t = 100 %, jesli osiggniety jest maksymalny dopuszczalny czas trwania.

Zaleznos¢: ¢ Prad wyjsciowy przeksztattnika zostat obnizony.
o Wartos$¢ 12t nie przekracza 100%.

Uwaga: P0294 = 100% odpowiada stacjonarnemu obcigzeniu znamionowemu.

P0295 Czas zwloki wylgczenia |[0-3600 |0 urT - - utie |3
wentylatora
przeksztattnika [s]
Definiuje (wyrazony w sekundach) czas zwtoki wytaczenia wentylatora po zatrzymaniu przeksztattnika.

Uwaga: Jesli wybrane zostanie ustawienie 0, wentylator bedzie wytagczany réwnoczes$nie z przeksztattnikiem (bez
zwitoki).

P0304[0...2] Napigcie znamionowe 10 - 2000 | 400 c(1) - DDS u16 1
silnika [V]
Napigecie znamionowe silnika z tabliczki znamionowe;.

Zaleznosé: Edytowalny tylko wtedy, gdy PO010 = 1 (szybkie uruchamianie).

Wartos$¢ domysina zalezy od typu przeksztattnika i jego danych znamionowych.
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Parametr Funkcja Zakres Ustaw. Mozna zmienié¢ Skalo- Zestaw Typ Poz.
fabryczne wanie danych danych | dostepu

Uwaga: Wartos$¢ z tabliczki znamionowej musi odpowiada¢ oprzewodowaniu silnika (gwiazda lub tréjkat). Oznacza

to, ze jesli w silniku zastosowano potgczenie w trojkat, nalezy wprowadzi¢ dane z tabliczki odpowiadajgce
temu typowi potgczenia.

Slinik zgodry z nomami [EC

V1w
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Uwaga: Ponizsza ilustracja pokazuje typowg tabliczke znamionowg z pozycjg istotnych danych silnika.
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P0305[0...2] Prad znamionowy silnika | 0.01 - 1.86 Cc(1) - DDS Float |1
[A] 10000.00
Prad znamionowy silnika z tabliczki znamionowe;j.
Zaleznos¢: Edytowalny tylko wtedy, gdy PO010 = 1 (szybkie uruchamianie).
Zalezy rowniez od P0320 (prad magnetyzaciji silnika).
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Parametr

Skalo-
wanie

Ustaw. Mozna zmienié¢

fabryczne

Funkcja Zakres Zestaw Typ Poz.

danych danych | dostepu

Uwaga:

Warto$¢ maksymalna P0305 zalezy od pradu przeksztattnika r0209 i typu silnika:

Silnik asynchroniczny: P0305_max = P0209

Zalecane jest, by stosunek P0305 (prgd znamionowy silnika) i r0207 (prad znamionowy przeksztattnika)
nie byt nizszy niz: (1 / 8) <= (P0305 / r0207)

Jesli stosunek prgdu nominalnego silnika PO305 i potowy prgdu maksymalnego przeksztattnika (r0209)

przekracza 1,5, stosowane jest dodatkowe obnizenie wartosci znamionowej pradu. Jest to niezbedne dla
ochrony przeksztattnika przed pradem wyzszych harmonicznych.

Warto$¢ domy$ina zalezy od typu przeksztattnika i jego danych znamionowych.

P0307[0...2]

Moc znamionowa silnika | 0.01 - 0.75 C(1) - DDS Float |1

2000.00

Moc nominalna silnika [kW]/[hp] z tabliczki znamionowej.

Zaleznos$é:

Jesli PO100 = 1, jednostkg mocy silnika jest [hp]
Edytowalny tylko wtedy, gdy P0O010 = 1 (szybkie uruchamianie).

Uwaga:

Wartos$¢ domysina zalezy od typu przeksztattnika i jego danych znamionowych.

P0308[0...2]

0.000 - 0.000 C(1) - DDS Float |1

1.000

Znamionowy cos ¢
silnika

Nominalny wspotczynnik mocy silnika (cos @) z tabliczki znamionowe.

Zaleznos$é:

Edytowalny tylko wtedy, gdy PO010 = 1 (szybkie uruchamianie).
Widoczny tylko wtedy, gdy P0100 = 0 lub 2 (jednostkg mocy silnika jest [kW]).
Wybranie 0 skutkuje wewnetrznym wyliczeniem wartosci. Warto$¢ ta jest wyswietlana w r0332.

P0309[0...2]

Znamionowa sprawnos$é
silnika [%]

0.0-99.9 0.0 C(1) - DDS Float |1

Znamionowa sprawnosc¢ silnika z tabliczki znamionowej.

Zaleznos$é:

Edytowalny tylko wtedy, gdy PO010 = 1 (szybkie uruchamianie).
Widoczny tylko wtedy, gdy P0100 = 1 (jednostkg mocy silnika jest [kW]).
Wybranie 0 skutkuje wewnetrznym wyliczeniem wartosci. Wartos$¢ ta jest wyswietlana w r0332.

P0310[0...2]

Znamionowa
czestotliwosé silnika [Hz]

12.00 - 50.00 C(1) - DDS Float |1
599.00

Czestotliwos¢ znamionowa silnika z tabliczki znamionowe;.

Zalezno$é:

Edytowalny tylko wtedy, gdy PO010 = 1 (szybkie uruchamianie).
Po zmianie tego parametru przeliczana jest automatycznie liczba par biegunow.

Uwaga:

Modyfikacja P0310 moze wptyngc na czestotliwo$¢ maksymalng silnika. Patrz: P1082.

P0311[0...2]

Znamionowa predkosé
silnika [RPM]

0 - 40000 | 1395 C(1) - DDS u16 1

Predkosé znamionowa silnika z tabliczki znamionowe;.
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Parametr Funkcja Zakres Ustaw. Mozna zmienié¢ Skalo- Zestaw Typ Poz.
fabryczne wanie danych danych | dostepu

Zalezno$¢: Edytowalny tylko wtedy, gdy P0O010 = 1 (szybkie uruchamianie).

Wybranie 0 skutkuje wewnetrznym wyliczeniem wartosci.

Wprowadzenie predkosci znamionowej silnika jest niezbedne dla prawidtowego funkcjonowania
kompensacji poslizgu w regulacji U/f.

Po zmianie tego parametru przeliczana jest automatycznie liczba par biegunow.

Uwaga:

Warto$¢ domy$ina zalezy od typu przeksztattnika i jego danych znamionowych.

r0313[0...2]

Liczba par biegunéw - - - - DDS uie |3

silnika

Wyswietla liczbe par biegunéw silnika, ktorej aktualnie uzywa przeksztattnik do obliczen wewnetrznych.

Zaleznos$¢:

Przeliczany automatycznie po zmianie P0310 (czestotliwo$¢ znamionowa silnika) lub P0311 (predkos¢
znamionowa silnika).

r0313 = 1: Silnik 2-biegunowy
r0313 = 2: Silnik 4-biegunowy

P0314[0...2]

Liczba par biegunéw DDS uie |3

silnika

0-99 |0 c(1) -

Podaije liczbe par biegundw silnika.

Zaleznos$¢:

Edytowalny tylko wtedy, gdy PO010 = 1 (szybkie uruchamianie).

Wybranie ustawienia ,0” skutkuje aktywacjg parametru r0313 (wyliczanie liczby par biegunéw silnika).
Ustawienie > 0 zastepuje r0313.

P0314 = 1: Silnik 2-biegunowy
P0314 = 2: Silnik 4-biegunowy

P0320[0...2]

Prad magnesowania 0.0-99.0|0.0 DDS Float |3

silnika [%]

c1), T -

Definiuje prad magnesowania silnika odniesiony do P0305 (prad znamionowy silnika).

Zaleznos¢:

Ustawienie 0 prad wyliczany przez P0340 = 1 (dane z tabliczki znamionowej) lub P3900 = 1-3 (koniec
szybkiego uruchamiania). Wyliczona wartos¢ jest wyswietlana w r0331.

r0330]0...2]

Poslizg znamionowy - - - Procent | DDS Float |3

silnika [%]

Wyswietla poslizg nominalny silnika odniesiony do P0310 (czestotliwo$¢ nominalna silnika) i P0311
(predkos¢ nominalna silnika). r0330[%] = ((P0310 - r0313 * (P0311 / 60)) / P0310) * 100%

r0331[0...2]

Znamionowy prad - - - - DDS Float |3

magnesowania [A]

Wyswietla obliczony prgd magnesowania silnika.

r0332[0...2]

Znamionowy - - - - DDS Float |3

wspolczynnik mocy

Wyswietla wspétczynnik mocy silnika.

Zaleznos¢:

Wartos¢ ta jest wyliczana wewnetrznie jesli P0308 (znamionowy cos @ silnika) = 0. W innym przypadku
wyswietlana jest wartos¢ wprowadzona do P0308.

r0333[0...2]

Znamionowy moment - - - - DDS Float |3

obrotowy silnika [Nm]

Wyswietla moment znamionowy silnika.

Zaleznos$¢:

Wartos¢ ta jest wyliczana z P0307 (moc znamionowa silnika) i P0311 (predkos¢ znamionowa silnika).
r0333[Nm] = (P0307[kW] * 1000) / ((P0311[1 / min] / 60) * 2 * Pi)
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Parametr Funkcja Zakres Ustaw. Mozna zmienié Skalo- Zestaw Typ Poz.
fabryczne wanie danych danych | dostepu

P0335[0...2] | Chlodzenie silnika 0-3 0 c), T - DDS ute |2

Wybér uktadu chtodzenia silnika.

0 Chtodzenie wtasne: wentylator osadzony na wale silnika (IC410 lub 1C411)

1 Chtodzenie obce: wentylator napedzany oddzielnie (IC416)

2 Chtodzenie wtasne i wentylator wewnetrzny

3 Chtodzenie wymuszone i wentylator wewnetrzny

P0340[0...2] Obliczenie parametréw |0 -4 0 T - DDS u16 2
silnika

Wylicza rozne parametry silnika.

P0340 =1 P0340=2 |P0340=3 P0340 =4
P0341[0...2] Moment bezwtadnosci silnika X
(kg*'m*2]
P0342[0...2] Stosunek bezwtadnosci catkowitej / X
silnika

P0344[0...2] Ciezar silnika
P0346[0...2] Czas magnesowania

P0347[0...2] Czas rozmagnesowywania

P0350[0...2] Rezystancja stojana (faza-faza)
P0352[0...2] Rezystancja kabla

P0354[0...2] Rezystancja wirnika

P0356[0...2] Indukcyjnosc¢ rozproszenia stojana

P0358[0...2] Indukcyjnos¢ rozproszenia wirnika
P0360[0...2] Indukcyjnosé gtowna
P0625[0...2] Temperatura otoczenia silnika

P1253[0...2] Ograniczenie wyjsciowe regulatora

P1316[0...2] Czest. koncowa podbicia napiecia

X [X | X [X [X | X [ X [X |X [X |X |X [X
X [X | X [ X [X | X [X

P1338[0...2] Wzmocnienie ttumienia rezonansu
u/f

P1341[0...2] Czas catkowania regulatora Imax

x
x
x

P1345[0...2] Wzmocnienie proporcjonalne X X X
regulatora napiecia Imax

P1346[0...2] Czas catkowania regulatora napiecia X X X
Imax

P2002[0...2] Prad odniesienia
P2003[0...2] Moment odniesienia
P2185[0...2] Wartos¢ progowa gérna momentu 1

P2187[0...2] Warto$¢ progowa gérna momentu 2

X | X | X [ X | X

P2189[0...2] Wartos¢ progowa gérna momentu 3

0 Brak wyliczenia

Petna parametryzacja

N [ —

Wyliczanie danych obwodu zastepczego

w

Wyliczanie danych regulacji U/f

N

Wyliczanie samych ustawien regulatora
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Parametr Funkcja Zakres Ustaw. Mozna zmienié¢ Skalo- Zestaw Typ Poz.
fabryczne wanie danych danych | dostepu

Uwaga: Parametr ten jest wymagany podczas uruchamiania. Optymalizuje on prace przeksztattnika. W przypadku

duzej dysproporcji mocy nominalnych przeksztattnika i silnika, r0384 i r0386 moga nie zosta¢ wyliczone
prawidtowo. W takich przypadkach nalezy stosowaé P1900.

Podczas przesytania parametru P0340 przeksztattnik wykorzystuje swoéj wtasny procesor do
przeprowadzenia obliczeh wewnetrznych. Komunikacja z przeksztattnikiem moze zosta¢ przerwana.
Btedy mozna potwierdzi¢ natychmiast po ukonczeniu obliczen przez przeksztattnik. Obliczenia te trwajg
ok. 10 sekund.

P0341[0...2] Moment bezwtadnosci 0.0001 - |0.0018 urT - DDS Float |3
silnika [kg*m”2] 1000.0
Ustawienie momentu bezwtadnosci nieobcigzonego silnika.
W potaczeniu z P0342 (stosunek bezwtadnosci catkowitej/silnika) i P1496 (przyspieszenie wspotczynnika
skalowania), warto$¢ ta tworzy moment przyspieszenia (r1518), ktéry mozna doda¢ do kazdego
dodatkowego momentu pochodzacego ze zrodta sygnatéw BICO (P1511), a takze zastosowaé w funkcji
regulacji momentu.

Zalezno$¢: Na parametr ten wplywajg obliczenia automatyczne zdefiniowane w parametrze P0340.

Uwaga: Wynik P0341 * P0342 jest uwzgledniany w wyliczeniu regulatora predkosci.
P0341 * P0342 = catkowity moment bezwtadnosci silnika
P1496 = 100% aktywuje wstepng kontrole przyspieszania regulatora predkosci oraz wylicza moment z
P0341 i P0342.

P0342[0...2] Stosunek bezwtadnosci | 1.000 - 1.000 urT - DDS Float |3
catkowitej/silnika 400.00
Okresla stosunek bezwtadnosci catkowitej (silnik + obcigzenie) i bezwtadnosci silnika.

Zalezno$¢: Patrz: P0341

P0344[0...2] Ciezar silnika [kg] 1.0 - 9.4 urT - DDS Float |3

6500.0

Okresla wage silnika [kg].

Zalezno$¢: Patrz: P0341

Uwaga: Wartos$¢ ta jest wykorzystywana w modelu termicznym silnika. Jest ona normalnie wyliczana
automatycznie z P0340 (parametry silnika), lecz mozna jg wprowadzi¢ recznie. Warto$¢ domysina zalezy
od typu przeksztattnika i jego danych znamionowych.

r0345[0..2] | Czas rozruchu silnika [s] | - |- |- |- IDDS | Float |3
Wyswietla czas rozruchu silnika. Czas ten odpowiada standardowemu momentowi bezwtadnosci silnika.
Czas rozruchu jest czasem dojscia od stanu spoczynku do predkosci znamionowej silnika z
przyspieszeniem znamionowym (r0333).

P0346[0...2] Czas magnesowania [s] |0.000 - 1.000 urT - DDS Float |3

20.000

Ustala czas magnesowania w [s], tzn. czas oczekiwania pomiedzy zwolnieniem impulséw i rozpoczeciem
rozruchu. Podczas tego czasu silnik jest magnesowany. Czas magnetyzac;ji jest normalnie wyliczany
automatycznie z danych silnika i odpowiada statej czasowej wirnika.

Zalezno$¢: Patrz: P0341

Przypis: Nadmierne skrocenie tego czasu moze prowadzi¢ jednak do niedostatecznego magnesowania silnika..

Uwaga: Jesli ustawienia wspomagania sg wieksze niz 100%, czas magnesowania moze by¢ zredukowany.
Warto$¢ domy$ina zalezy od typu przeksztattnika i jego danych znamionowych.

P0347[0...2] Czas 0.000 - 1.000 urT - DDS Float |3
rozmagnesowywania [s] |20.000
Zmienia czas, od otrzymania polecenia OFF2 lub od wystgpienia btedu do wznowienia pulsaciji.
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Parametr Funkcja Zakres Ustaw. Mozna zmienié Skalo- Zestaw Typ Poz.
fabryczne wanie danych danych | dostepu
Zalezno$¢: Patrz: P0341
Uwaga: Czas rozmagnesowywania wynosi okoto 2,5 x stata czasowa wirnika w [s]. Warto$¢ domy$ina zalezy od
typu przeksztattnika i jego danych znamionowych.
P0350][0...2] Rezystancja stojana 0.0000 - |2.0000 urT - DDS Float |3
(linia) [Ohm] 2000.0
Warto$c¢ rezystanciji stojana przytgczonego silnika (wartos¢ linii). Wartos¢ tego parametru nie obejmuje
rezystancji kabla.
Zaleznos¢: Patrz: P0341
Uwaga: Wartos¢ tego parametru mozna ustali¢ na trzy sposoby:
1. Wyliczy¢ na podstawie
— P0340 = 1 (wprowadzone dane z tabliczki znamionowej) lub
- P0010 =1, P3900 = 1, 2 lub 3 (zakonczenie szybkiego uruchamiania).
2. Pomiar przy ustawieniu P1900 = 2 (identyfikacja danych silnika — warto$¢ rezystancji stojana zostanie
nadpisana).
3. Reczny pomiar przy pomocy omomierza.
Poniewaz rezystancja zmierzona recznie jest warto$cig miedzyprzewodowa, ktéra obejmuje rezystancje
przewodu, zmierzona warto$¢ musi zosta¢ podzielona przez dwa, a od wyniku musi zosta¢ odjeta
rezystancja przewodu.
W parametrze P0350 wprowadzana jest warto$¢ uzyskana ostatnig z opisanych metod. Wartos¢
domysina zalezy od typu przeksztattnika i jego danych znamionowych.
P0352[0...2] Rezystancja kabla [Ohm] | 0.0 - 0.0 urT - DDS Float |3
120.0
Podaje rezystancje kabla pomiedzy przeksztattnikiem i silnikiem dla jednej fazy. Warto$¢ odpowiada
rezystancji kabla taczgcego przeksztattnik z silnikiem odniesionej do impedancji znamionowe;j.
Zaleznos¢: Patrz: P0341
P0354[0...2] Rezystancja wirnika 0.0 - 10.0 urT - DDS Float |3
[Ohm] 300.0
Okresla rezystancje wirnika dla schematu zastepczego silnika (warto$¢ fazowa).
Zalezno$é: Wyliczany automatycznie na podstawie modelu silnika lub parametru P1900 (identyfikacja silnika). Na
parametr ten wptywajg obliczenia automatyczne zdefiniowane w parametrze P0340.
P0356[0...2] Indukcyjnosé 0.0000 - |10.000 urT - DDS Float |3
rozproszenia stojana 1000.0
[mH]
Ustawia indukcyjnos$¢ rozproszenia stojana schematu zastepczego silnika (wartos¢ fazowa).
Zalezno$¢: Patrz: P0354
P0358[0...2] Indukcyjnosé 0.0 - 10.0 urT - DDS Float |3
rozproszenia wirnika 1000.0
[mH]
Ustawia indukcyjnos¢ rozproszenia wirnika schematu zastepczego silnika (warto$¢ fazowa).
Zaleznos¢: Patrz: P0354
P0360[0...2] Indukcyjnos¢ gtéwna 0.0 - 10.0 urT - DDS Float |3
[mH] 10000.0
Ustawia indukcyjnos¢ gtéwng schematu zastepczego silnika (wartos¢ fazowa).
Zaleznos¢: Patrz: P0354
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Parametr Funkcja Zakres Ustaw. Mozna zmienié¢ Skalo- Zestaw Typ Poz.
fabryczne wanie danych danych | dostepu

Uwaga: Dane schematu zastepczego potaczen odnoszg sie zawsze do schematu zastepczego gwiazdy. Jesli

dostepne sg dane dla schematu zastepczego trojkata, to przed ich wprowadzeniem nalezy przeliczyc je
na schemat zastepczy gwiazdy.

r0370[0..2] | Rezystancja stojana [%] |- |- |- | Procent |DDS | Float |4
Wyswietla znormalizowang rezystancje stojana dla schematu zastepczego silnika (wartos¢ fazowa).
r0372[0..2] | Rezystancja kabla [%] |- |- |- |Procent |[DDS | Float |4
Wyswietla znormalizowang rezystancje kabla dla schematu zastepczego silnika (wartos¢ fazowa). Jest
ona szacowana na 20% rezystancji stojana.
r0373[0...2] Rezystancja - - - Procent | DDS Float |4
znamionowa stojana [%]
Wyswietla rezystancje znamionowg stojana schematu zastepczego silnika (warto$¢ fazowa).
r0374[0..2] | Rezystancja wimika [%] |- - |- |Procent |DDS | Float |4
Wyswietla rezystancje wirnika schematu zastepczego silnika (wartos¢ fazowa).
r0376[0...2] Rezystancja - - - Procent | DDS Float |4
znamionowa wirnika [%]
Wyswietla rezystancje znamionowg wirnika schematu zastepczego silnika (wartos¢ fazowa).
r0377[0...2] Calkowita reaktancja - - - Procent | DDS Float |4
rozproszenia [%]
Wyswietla znormalizowang catk. reaktancje rozproszenia schematu zast. silnika (warto$¢ fazowa).
r0382[0..2] | Reaktancja gtéwna [%] |- - - | Procent |[DDS | Float |4
Wyswietla znormalizowang reaktancje gtéwna schematu zastepczego silnika (wartos¢ fazowa).
r0384[0...2] Stata czasowa wirnika - - - - DDS Float |3
[ms]
Wyswietla wyliczong stalg czasowag wirnika.
r0386][0...2] Stata czas. rozproszenia | - - - - DDS Float |4
catkowitego [ms]
Wyswietla statg czasowg catkowitej reaktancji rozproszenia silnika.
r0395 CO: Rezystancja - - - Procent |- Float |3
catkowita stojana [%)]
Wyswietla aktualng rezystancje stojana (rezystancja fgczna stojan / kabel).
P0503[0...2] Podtrzymywanie pracy 0-1 0 T - - utie |3
aktywne
Podtrzymywanie pracy aktywne. Ma to na celu zapobiec wytaczaniu przeksztattnika poprzez uaktywnienie
wszystkich mozliwych funkcji wspomagajgcych i funkcji automatycznego restartu. Moze by¢ stosowany z
P2113 = 1 do ukrywania przed uzytkownikiem wynikajacych z tego ostrzezen.
0 Podtrzymywanie pracy nieaktywne
1 Podtrzymywanie pracy aktywne
Indeks: [0] Zestaw danych napedowych 0 (DDSO0)
[1] Zestaw danych napedowych 1 (DDS1)
[2] Zestaw danych napedowych 2 (DDS2)
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Parametr Funkcja Zakres Ustaw. Mozna zmienié Skalo- Zestaw Typ Poz.
fabryczne wanie danych danych | dostepu

Przypis: P0503 = 1

Ustawia wartosci nastepujacych parametrow, by zmniejszy¢ prawdopodobienstwo wytgczenia:

e P0290=2

e P1210=7

e P1211=10

e P1240=3

P0503 =0

Przywraca wartosci domy$ine wszystkich parametrow:

e P0290=2

e P1210=1

e P1211=3

e P1240=1
Uwaga: Patrz rowniez:

e P0290

e P1210

o P1211

o P1240

e P2113
P0507 Makro aplikacyjne 0-255 |0 | c() |- |- lute |1

Wybér okreslonego makra aplikacyjnych, bedacej zbiorem wartosci parametréw dla danego
zastosowania. Istnieje wiele makr aplikacji dostosowanych do typowych zastosowan w instalacjach
pompowych, przenosnikowych, sprezarkowych, itp.

Uwaga: Nalezy upewnic¢ sie, ze makro aplikacyjne zawiera prawidtowe ustawienia. Makro aplikacji mozna
zmienia¢ tylko podczas wprowadzania ustawieh bezposrednio po wyzerowaniu parametrow.
P0511[0...2] Skalowanie 0.00 - [0]1.00[1] |U, T - - Float |3
wyswietlanych informacji | 100.00 1.00 [2]
0.00

Umozliwia wprowadzenie wspotczynnikow skalowania wyswietlanej czestotliwosci silnika.
Indeks 0 = warto$¢ mnoznika (a)

Indeks 1 = warto$¢ dzielnika (b)

Indeks 2 = warto$¢ statej (c)

W przypadku ustawienia w parametrze wartosci innej niz domysina, wartos¢ czestotliwosci i wartos¢
zadana wyswietlana na wbudowanym i zewnetrznych podstawowych panelach obstugi sg odpowiednio
skalowane. Uwaga: Jednostka ,Hz” nie jest juz wyswietlana po wyskalowaniu wartosci. Oto wzor
skalowania wyswietlanych informaciji: (a / b)*N + c.

Indeks: [0] Mnoznik do skalowania wyswietlanych informacji
[1] Dzielnik do skalowania wyswietlanych informacji
[2] Wartos¢ stata do skalowania wyswietlanych informacji
r0512 CO: Czestotliwosé - - - - - Float |2
wyskalowana,
przefiltrowana

Wyswietlenie rzeczywistej czestotliwosci wyjsciowe]j przeksztattnika (r0024) bez kompensaciji poslizgu (i
ttumienia rezonansu, ograniczenia czestotliwosci w trybie U/f).
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Parametr Funkcja Zakres Ustaw. Mozna zmienié¢ Skalo- Zestaw Typ Poz.
fabryczne wanie danych danych | dostepu
P0604[0...2] Prég alarmowy 0.0 - 130.0 urT - DDS Float |2
przegrzania silnika [°C] | 200.0

Ustala prog alarmowy dla ochrony silnika przed przegrzaniem. Temperatura wylgczenia jest zawsze o
10% wyzsza od wartosci progowej alarmu P0604. Jesli rzeczywista temperatura silnika przekracza
temperature ostrzegawczg, przeksztattnik reaguje w sposéb zdefiniowany w P0610.

Zaleznos¢:

Wartos$¢ ta powinna by¢ zawsze o co najmniej 40°C wyzsza od temperatury otoczenia silnika P0625.

P0610[0...2]

Reakcja na temperature (0-6 6 T - DDS uie |3
I%t silnika

Definiuje reakcje przeksztattnika na przekroczenie progu alarmowego temperatury silnika .

0 Tylko alarm. Przeksztattnik nie wczytuje podczas wigczania temperatury silnika
zapamigtanej w momencie poprzedniego wytgczenia.

1 Alarm, redukcja Imax (obnizony prad silnika) i wytaczenie (F11) . Przeksztattnik
nie wczytuje podczas wigczania temperatury silnika zapamigtanej w momencie
poprzedniego wytaczenia.

2 Alarm i wytaczenie (F11). Przeksztattnik nie weczytuje podczas wigczania
temperatury silnika zapamietanej w momencie poprzedniego wytgczenia.

4 Tylko alarm. Przeksztattnik nie wczytuje podczas wigczania temperatury silnika
zapamigtanej w momencie poprzedniego wytgczenia.

5 Alarm, redukcja Imax (obnizony prad silnika) i wytaczenie (F11) . Przeksztattnik
nie wczytuje podczas wigczania temperatury silnika zapamietanej w momencie
poprzedniego wytaczenia.

6 Alarm i wylgczenie (F11). Przeksztattnik nie wczytuje podczas wigczania
temperatury silnika zapamietanej w momencie poprzedniego wytgczenia.

Zaleznos$¢:

Poziom wytaczenia = P0604 (prég temperatury silnika) * 110%

Uwaga:

e P0610 = 0 (brak reakcji — tylko alarm)

Jesli temperatura osiggnie poziom ostrzegawczy zdefiniowany w P0604, przeksztattnik wyswietla
ostrzezenie A511, lecz nie reaguje w inny sposob.

e P0610 = 1 (alarm, redukcja I-max i wytgczenie)

Jesli temperatura osiggnie poziom ostrzegawczy zdefiniowany w P0604, przeksztattnik wyswietla
ostrzezenie A511. Zmniejsza czestotliwos¢ i wytgcza sie (F11) po osiagnieciu temperatury wytgczenia.
e P0610 =2 (alarm i wytaczenie F11)

Jesli temperatura osiggnie poziom ostrzegawczy zdefiniowany w P0604, przeksztattnik wyswietla
ostrzezenie A511 i wytgcza sie (F11) po osiaggnieciu temperatury wytgczenia.

Celem I2t silnika jest wyliczenie temperatury i wytaczenie przeksztattnika jesli silnik zagrozony jest
przegrzaniem.

Dziatanie funkgiji I2t:

Zmierzony prad silnika jest wyswietlany w r0027. Temperatura silnika w °C jest wyswietlana w r0035.
Temperatura ta jest wyprowadzana z wartosci wyliczonej dla modelu termicznego silnika.

Domysing reakcje na ostrzezenie mozna zmieni¢ w parametrze P0610.

Parametr r0035 jest szczegdlnie przydatny w monitorowaniu nadmiernego wzrostu wyliczonej temperatury
silnika.

P0622[0...2]

Czas magnesowania do | 0.000 - DDS Float |3
tymczasowej identyfikacji | 20000

po rozruchu [ms]

0.000 urT -

Ustala czas magnesowania na potrzeby oszacowania rezystancji stojana.
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Parametr Funkcja Zakres Ustaw. Mozna zmienié Skalo- Zestaw Typ Poz.
fabryczne wanie danych danych | dostepu
r0623[0...2] CO: Wyswietlane - - - - DDS Float |4
informacje o
oszacowanej rezystancji
stojana [Ohm]
Wyswietlane informacje o rzeczywistej oszacowanej rezystancji stojana po wykryciu temperatury.
P0625[0...2] Temperatura otoczenia | -40.0 - 20.0 c(M), U, T - DDS Float |3
silnika [°C] 80.0
Temperatura otoczenia w czasie identyfikacji danych silnika. Warto$¢ te mozna zmieniac¢ tylko wowczas,
gdy silnik jest zimny. Po dokonaniu zmiany wartosci nalezy przeprowadzi¢ identyfikacje silnika.
Zalezno$¢: Na parametr ten wplywajg obliczenia automatyczne zdefiniowane w parametrze P0340.
P0626[0...2] Temperatura 20.0 - 50.0 urT - DDS Float |4
przegrzania rdzenia 200.0
stojana [°C]
Temperatura przegrzania rdzenia stojana.
Uwaga: Wzrosty temperatury dotyczg pracy sinusoidalnej (wzrasta temperatura linii zasilajgcej). Uwzgledniane sg
réwniez wzrosty temperatury wynikajgce z pracy przeksztattnika (straty na modulaciji) i filira wyj$ciowego.
P0627[0...2] Temperatura 20.0 - 80.0 urT - DDS Float |4
przegrzania uzwojenia 200.0
stojana [°C]
Temperatura przegrzania uzwojenia stojana. Wartos¢ te mozna zmieniac¢ tylko wowczas, gdy silnik jest
zimny. Po dokonaniu zmiany wartosci nalezy przeprowadzi¢ identyfikacje silnika.
Uwaga: Patrz: P0626
P0628[0...2] Temperatura 20.0 - 100.0 urT - DDS Float |4
przegrzania uzwojenia 200.0
wirnika [°C]
Temperatura przegrzania uzwojenia stojana.
Uwaga: Patrz: P0626
r0630]0...2] CO: Temperatura - - - - DDS Float |4
otoczenia silnika. [°C]
Wyswietla temperature otoczenia z modelu masy silnika.
r0631[0...2] CO: Temperatura - - - - DDS Float |4
rdzenia stojana [°C]
Wyswietla temperature rdzenia z modelu masy silnika.
r0632[0...2] CO: Temperatura - - - - DDS Float |4
uzwojenia stojana [°C]
Wyswietla temperature uzwojenia stojana z modelu masy silnika.
r0633[0...2] CO: Temperatura - - - - DDS Float |4
uzwojenia wirnika [°C]
Wyswietla temperature uzwojenia wirnika z modelu masy silnika.
P0640[0...2] Wspotczynnik 10.0 - 150.0 Cc(1),uU, T - DDS Float |2
przecigzalnosci silnika 400.0
[%]
Definiuje limit pradu przecigzeniowego silnika wzgledem parametru PO305 (prad znamionowy silnika).
Zaleznosé: Ograniczony do mniejszej z dwoch wartosci: prad maksymalny przeksztattnika lub 400% pradu

znamionowego silnika (P0305). P0640_max = (min(r0209, 4 * P0305) / P0305) * 100
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Uwaga:

Zmiana parametru P0640 obowigzuje od najblizszego wytaczenia.

P0700[0...2] | Wybdr #rédta rozkazéw |0 -5 [ 1 lcoy, T - lcps  |ute |1
Woybiera zrédto rozkazoéw binarnych.
0 Ustawienie fabryczne/domysine
1 Panel operatorski (klawiatura)
2 Zacisk
5 Protokot USS/MODBUS na RS485

Zaleznosc¢: Zmiana tego parametru przywraca warto$ci domysine wszystkich ustawieh wybranej pozycji. Sg to
nastepujace parametry: P0701, ... (funkcja wejscia cyfrowego), P0840, P0842, P0844, P0845, P0848,
P0849, P0852, P1020, P1021, P1022, P1023, P1035, P1036, P1055, P1056, P1074, P1110, P1113,
P1124, P1140, P1141, P1142, P1230, P2103, P2104, P2106, P2200, P2220, P2221, P2222, P2223,
P2235, P2236

Uwaga: Nalezy pamietaé, ze zmiana parametru P0700 skutkuje przywroceniem wartosci domys$inych wszystkim
parametrom BI.

Uwaga: RS485 wspiera protokoty MODBUS i USS. Wszystkie opcje protokotu USS na RS485 dotycza rowniez
protokotu MODBUS.

P0701[0...2] Funkcja wejscia 0-99 0 T - CDS utie |2
cyfrowego 1
Wybér funkcji wejscia cyfrowego 1.
0 Wejscie cyfrowe nieaktywne
1 ZAL | WYL
2 ZAk wstecz / WYL
3 WYL2 — wybieg do stanu spoczynku
4 WYL3 - szybkie wyhamowanie
9 Potwierdzenie btedu
10 JOG w prawo
11 JOG w lewo
12 Zmiana kierunku obrotéw
13 Motopotencjometr (MOP) wyzej (zwiekszanie czestotliwosci)
14 Motopotencjometr (MOP) nizej (zmniejszanie czestotliwosci)
15 Bit 0 wyboru statej czestotliwosci
16 Bit 1 wyboru statej czestotliwosci
17 Bit 2 wyboru statej czestotliwosci
18 Bit 3 wyboru statej czestotliwosci
22 Zrédito szybkiego zatrzymania 1
23 Zrodto szybkiego zatrzymania 2
24 Uniewaznienie szybkiego zatrzymania
25 Aktywacja hamowania DC
27 Aktywacja regulatora PID
29 Wytaczenie (btad) zewnetrzne
33 Blokada dodatkowej wartosci zadanej
929 Aktywacja parametryzacji BICO
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Zalezno$¢: Ustawienie 99 (aktywacja parametryzacji BICO) wymaga nastepujgcych ustawien:
e Zrodho polecen P0700 lub

e P0010=1,P3900 =1, 2 lub 3 (szybkie uruchomienie) lub

e P0010 =30, P0970 = 1 przywrdcenie ustawien fabrycznych w celu wyzerowania

Uwaga: LZAL/ WYE1” mozna wybrac dla tylko jednego wejscia cyfrowego (np. P0700 = 2 i PO701 = 1).
Skonfigurowanie DI2 z P0702 = 1 spowoduje dezaktywacje DI1 poprzez ustawienie P0701 = 0. Zrédiem
polecen jest tylko to wejscie cyfrowe, ktore aktywowane zostato jako ostatnie. Polecenie ,ZAL / WYL1” na
wejsciu cyfrowym nie moze byc¢ tagczone z poleceniem ,ZAt wstecz / WYL1” na drugim wejsciu cyfrowym.

P0702[0...2] Funkcja wejscia 0-99 0 T - CDS uie |2
cyfrowego 2

Wybér funkcji wejscia cyfrowego 2.
Patrz: P0O701

P0703[0...2] Funkcja wejscia 0-99 9 T - CDS u16 2
cyfrowego 3

Wybdr funkcji wejécia cyfrowego 3.
Patrz: PO701

P0704[0...2] Funkcja wejscia 0-99 15 T - CDS u16 2
cyfrowego 4

Wybdr funkcji wejcia cyfrowego 4.
Patrz: PO701

P0712[0...2] |Wejscie 0-99 0 T - CDS uie |2
analogowe/cyfrowe 1

Wybér funkcji wejscia cyfrowego Al1 (przez wejscie analogowe).
Patrz: PO701
Uwaga: Patrz: PO701 Sygnaty powyzej 4 V sg aktywne, a sygnaty ponizej 1,6 V sg nieaktywne.

P0713[0...2] | Wejscie 0-99 0 T - CDS uie |2
analogowe/cyfrowe 2

Wybér funkcji wejscia cyfrowego Al2 (przez wejscie analogowe).

Patrz: PO701

Uwaga: Patrz: PO701 Sygnaty powyzej 4 V sg aktywne, a sygnaty ponizej 1,6 V sg nieaktywne.

P0717 Makro polaczen lo-255 o [ c(y - |- lute |1

Wybér okreslonego makra potgczenia bedacego zbiorem wartosci parametrow dla danego zbioru
potgczen sterujgcych. Istnieje szereg makr potgczen definiujgcych podstawowe ustawienia potgczen
sygnatow sterujgcych takich, jak potgczenia z zaciskami, podstawowym panelem obstugi, regulatorem
PID z nastawg analogowg itp.

Uwaga: Nalezy upewni¢ sie, ze makro potaczen zawiera prawidtowe ustawienia. Makro potaczeh mozna zmienia¢
tylko podczas wprowadzania ustawien bezposrednio po wyzerowaniu parametrow.
P0719[0...2] Wybor zrédta poleceni |0 - 57 0 T - CDS U1 |4

warto$ci zadanej
czestotliwosci

Centralny przetgcznik stuzacy do wybierania zrédta rozkazéw sterujgcych przeksztattnikiem. Przetgcza
zrodio polecen i nastaw pomiedzy swobodnie programowalnymi parametrami BICO i statymi profilami
rozkazéw / wartoéci zadanych. Zrédta rozkazow i wartosci zadanej mozna zmieniaé niezaleznie. Cyfra
dziesigtek wybiera zrédto rozkazow, a cyfra jednosci wybiera zrédto wartosci zadane;.

0 Rozkazy = parametry BICO, warto$¢ zadana = parametry BICO
1 Rozkazy = parametr BICO, warto$¢ zadana = nastawa potencjometru
2 Rozkazy = parametr BICO, warto$¢ zadana= nastawa analogowa

Przeksztattnik SINAMICS V20
Instrukcja obstugi, 02/2013, A5E31871408 181



6BLista parametrow

7.2 Lista parametrow
3 Rozkazy = parametr BICO, warto$¢ zadana = stata czestotliwos¢
4 Rozkazy = parametr BICO, warto$¢ zadana = protokét USS na RS232
(zastrzezone)
5 Rozkazy = parametr BICO, warto$¢ zadana = protokdt USS przez interfejs
RS485
7 Rozkazy = parametr BICO, warto$¢ zadana = nastawa analogowa 2
40 Rozkazy = protokot USS na RS232 (zastrzezone), warto$¢ zadana = parametr
BICO
41 Rozkazy = protokét USS na RS232 (zastrzezone), warto$¢ zadana = nastawa
potencjometru
42 Rozkazy = protokét USS na RS232 (zastrzezone), warto$¢ zadana = nastawa
analogowa
43 Rozkazy = protokét USS na RS232 (zastrzezone), warto$¢ zadana = stata
czestotliwosc
44 Rozkazy = protokét USS na RS232 (zastrzezone), wartos¢ zadana = protokoét
USS na RS232 (zastrzezone)
45 Rozkazy = protokét USS na RS232 (zastrzezone), wartos¢ zadana = protokét
USS na RS485
47 Rozkazy = protokét USS na RS232 (zastrzezone), warto$¢ zadana = nastawa
analogowa 2
50 Rozkazy = protokét USS na RS485, warto$¢ zadana = parametr BICO
51 Rozkazy = protokét USS na RS485, warto$¢ zadana = nastawa potencjometru
52 Rozkazy = protokét USS na RS485, wartos¢ zadana = nastawa analogowa
53 Rozkazy = protokét USS na RS485, warto$¢ zadana = stata czestotliwosc
54 Rozkazy = protokét USS na RS485, warto$¢ zadana = protokdt USS na RS232
(zastrzezone)
55 Rozkazy = protokét USS na RS485, warto$¢ zadana = protokdt USS na RS485
57 Rozkazy = protokét USS na RS485, wartos¢ zadana = nastawa analogowa 2
Zaleznosc¢: P0719 ma priorytet wyzszy niz P0700 i P1000.
W przypadku ustawienia innego niz 0 (tj. parametr BICO nie jest zrodtem wartosci zadanej), P0844/P0848
(pierwsze zrédto rozkazow WYL2/WYL3) nie obowiazujg. Zamiast nich obowigzujg P0845 / P0849 (drugie
zrodio rozkazow WYL2 / WYL3), a polecenia wytgczenia naptywajg ze zdefiniowanego zrédta.
Potgczenia BICO nawigzane wczesniej nie sg zmieniane.
Przypis: Szczegolnie przydatne na przyktad do tymczasowego zmieniania zrodta rozkazé z P0700 = 2.
Ustawienia P0719 (w przeciwienstwie do ustawien P0700) nie zerujg wejs¢ cyfrowych (P0701, P0702, ...)
r0720 Liczba wejsé cyfrowych. | - - |- |- |- lute |3
Wyswietlenie liczby wejs¢ cyfrowych.
r0722.0...12 CO / BO: Wartosci wejsé | - - - - - u16 2
cyfrowych
Wyswietlenie stanu wejs¢ cyfrowych.
Bit Nazwa sygnatu Sygnat 1 Sygnat 0
00 Wejscie cyfrowe 1 Tak Nie
01 Wejscie cyfrowe 2 Tak Nie
02 Wejscie cyfrowe 3 Tak Nie
03 Wejscie cyfrowe 4 Tak Nie
11 Wejscie analogowe 1 Tak Nie
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12 Wejscie analogowe 2 Tak Nie
Uwaga: Gdy sygnat jest aktywny, segment jest podswietlony.
P0724 Czas nieczutosci dla 0-3 3 T - - u16 3
wejs¢ binarnych
Definiuje czas nieczutosci (czas filtrowania) dla wejs¢ cyfrowych.
0 Czas nieczutosci wytgczony
1 Czas nieczutosci 2,5 ms
2 Czas nieczutosci 8,2 ms
3 Czas nieczutosci 12,3 ms
P0727[0...2] Wybor sterowanie 2-/3- (0-3 0 c(1), T - CDS ute |2
przewodowego

Wybdr metody sterowania przy uzyciu zaciskow. Parametr ten umozliwia wybranie koncepcji sterowania.
Koncepcje sterowania wykluczajg sie wzajemnie.

Sterowanie 2-/3-przewodowe umozliwia uruchamianie, zatrzymywanie i zmiane kierunku obrotéw w jeden
z nastepujacych sposobdw:

e Sterowanie 2-przewodowe ze standardowym sterowaniem firmy Siemens

przy wykorzystaniu ON / OFF1 i REV jako sygnatow ciggtych

e Sterowanie 2-przewodowe ze standardowym sterowaniem firmy Siemens

przy wykorzystaniu ON / OFF1i ON_REV / OFF1 jako sygnatéw ciggtych
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Sterowanie 2-przewodowe

przy wykorzystaniu ON_FWD i ON_REYV jako sygnatéw ciagtych

ON_FWD |_| B | -

Faledania
sterujgos

OH_REW

it T
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I 1]
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"_."2
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Sterowanie 3-przewodowe

przy wykorzystaniu STOP jako sygnatu ciggtego oraz FWD i REVP jako impulséw

sTop | L

Polecenie dgnorowane

Folecania Fy'E ﬂ '

shergca

REVF

Sterowanie 3-przewodowe

przy wykorzystaniu OFF1 / HOLD i REV jako sygnatéw ciggtych oraz ON jako sygnatu impulsowego
Pol=cenie zignorowans
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sterufgce :
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Siemens (rozruch/kierunek)

2-przewodowe (do przodu/wstecz)

3-przewodowe (do przodu/wstecz)

W [N [~ O

3-przewodowe (rozruch/kierunek)
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Uwaga: Gdzie:
e P oznacza impulsy
e FWD oznacza kierunek do przodu
o REV oznacza kierunek wstecz
W przypadku wybrania ktérejkolwiek z funkcji sterowania z wykorzystaniem parametru P0727, ustawienia
wejs¢ cyfrowych (P0701-P0704) zmieniane sg nastepujgco:
Ustawienia P0727 = 0 (standardowe P0727 =1 P0727 =2 P0727 =3
P0701-P0704 sterowanie firmy Siemens) (sterowanie 2- (sterowanie 3- (sterowanie 3-
przewodowe) przewodowe) przewodowe)
=1 (P0840) ON / OFF1 ON_FWD STOP ON_PULSE
=2 (P0842) ON_REV / OFF1 ON_REV FWDP OFF1/HOLD
=12 (P1113) REV REV REVP REV
Zastosowanie sterowania 2-/3-przewodowego jest mozliwe po odpowiednim ustawieniu zrédet polecen
ON / OFF1 (P0840), ON_REV / OFF1 (P0842) i REV (P1113).
Informacje o stosowaniu statych czestotliwosci przedstawiono w omoéwieniach parametréw P1000 i
P1001.

r0730 Liczba wyjéé cyfrowych | - |- |- |- |- lute |3
Wyswietlenie liczby wyj$¢ cyfrowych.

P0731[0...2] BI: Funkcja wyjscia - 52.3 urT - CDS us2/ |2
cyfrowego 1 Bin
Definiuje zrodto wyjscia cyfrowego 1.

Przypis: Logike odwrécong mozna zrealizowac¢, odwracajac wyjscia cyfrowe w P0748.

Uwaga: Sygnat wyjsciowy bitu btedu 52.3 jest odwracany na wyjsciu cyfrowym. Z tego powodu przy ustawieniu
P0748 = 0 wyjscie cyfrowe jest ustawiane na sygnat niski po wyzwoleniu btedu oraz na sygnat wysoki w
przypadku braku btedu.

Funkcje monitorowania ==> patrz: r0052, r0053
Hamulec silnika ==> patrz: P1215
Hamowanie DC ==> patrz: P1232, P1233

P0732[0...2] BI: Funkcja wyjscia - 52.7 urT - CDS us2/ |2
cyfrowego 2 Bin
Definiuje zrodto wyjscia cyfrowego 2.

r0747.0...1 CO / BO: Stan wyjsé - - - - - uie |3
cyfrowych
Wyswietlenie stanu wyj$¢ cyfrowych (w tym odwrécenia wyjsé cyfrowych przez P0748).

Bit Nazwa sygnatu Sygnat 1 Sygnat 0
00 Wyjscie cyfrowe 1 zasilone Tak Nie
01 Wyjscie cyfrowe 2 zasilone Tak Nie

Zaleznosé: Bit = 0 sygnat: Styki rozwarte
Bit = 1 sygnat: Styki zwarte

P0748 Odwrécenie wyjsé - 0000 bin |U, T - - uie |3
cyfrowych
Definiuje stan niski i wysoki wyjscia cyfrowego w danej funkcji.

Bit Nazwa sygnatu Sygnat 1 Sygnat 0
00 Odwrécenie wyjscia cyfrowego 1 Tak Nie
01 Odwroécenie wyjscia cyfrowego 2 Tak Nie
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r0750 Liczba wejsé - - - - - uie |3
analogowych.

Wyswietlenie liczby dostepnych wej$¢ analogowych.

r0751.0...9

CO / BO: Stowo stanu - - - - - uie |3
wejscia analogowego

Wyswietlenie stanu wejscia analogowego.

Bit Nazwa sygnatu Sygnat 1 Sygnat 0

00 Utrata sygnatu na Al1 Tak Nie

01 Utrata sygnatu na Al2 Tak Nie

08 Brak utraty sygnatu na Al1 Tak Nie

09 Brak utraty sygnatu na Al2 Tak Nie

r0752[0...1]

Rzeczywisty sygnat - - - - - Float |2

wejsciowy analogowy [V]
lub [mA]

Wyswietla wygtadzong warto$¢ sygnatu wejsciowego analogowego w woltach lub miliamperach przed
blokiem skalowania.

Indeks:

[0] Wejscie analogowe 1 (Al1)

[1] Wejscie analogowe 2 (Al2)

P0753[0...1]

Czas wygladzania 0-10000 |3 urT - - uie |3
sygnatu wejSciowego
analogowego [%]

Definiuje czas filtrowania (filtr PT1) sygnatu wejsciowego analogowego.

Indeks:

Patrz: r0752

Uwaga:

Zwiekszenie tego czasu (wygtadzenia) obniza fluktuacje, lecz spowalnia reakcje na sygnat wej$ciowy
analogowy.

P0753 = 0: Brak filtrowania

r0754]0...1]

Wartos¢ rzeczywista - - - - - Float |2
sygnatu wejsciowego
analogowego po
wyskalowaniu [%]

Pokazuje wartos¢ wygtadzong sygnatu wejsciowego analogowego za blokiem skalowania.

Indeks:

Patrz: r0752

Zaleznos¢:

Parametry P0757-P0760 definiujg zakres (skalowania sygnatu wejsciowego analogowego).

r07550...1]

CO: Wartos¢ rzeczywista - - - 4000H | 116 2
sygnatu wejsciowego
analogowego po

wyskalowaniu [4000h]

Wyswietla warto$¢ sygnatu wej$ciowego analogowego wyskalowang przy wykorzystaniu nastawy
analogowej minimalnej i maksymalnej (ASPmin/ASPmax).

Nastawa analogowa (ASP) z bloku skalowania analogowego moze zmienia¢ sie w zakresie od nastawy
analogowej minimalnej (ASPmin) do nastawy analogowej maksymalnej (ASPmax).

Najwigksza wielko$¢ (wartos¢ bez znaku) nastawy ASPmin i ASPmax definiuje skalowanie 16384.

Przeksztaltnik wylicza samodzielnie warto$¢ wyskalowana, kojarzac r0755 z wartoscig wewnetrzng (np.
nastawg czestotliwosci).

Wartos¢ czestotliwosci wyliczana jest z nastepujgcego wzoru:
r0755 [Hz] = (r0755 [hex] / 4000 [hex]) * P2000 * (max (JASP_max|, |ASP_min|) / 100%)
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Przyktad: Przypadek a:

ASPmin = 300%, ASPmax = 100% wowczas 16384 = 300%.
Parametr ten zmienia sie w zakresie od 5461 do 16384.
Przypadek b:

ASPmin =-200%, ASPmax = 100% woéwczas 16384 = 200%.
Parametr ten zmienia sie w zakresie od -16384 do +8192.

Mlaco fla=e h
AN | e ;_!"\-."'5.. “Hi]

“h
i

ALF
....................................... .;.............." a a
Indeks: Patrz: r0752
Uwaga: Warto$¢ ta jest doprowadzana do konektoréw analogowych BICO. ASPmax to najwyzsza nastawa

analogowa (np. 10 V). ASPmax to najnizsza nastawa analogowa (np. 0 V). Patrz: P0757-P0760
(skalowanie sygnatéw wejsciowych analogowych).

P0756[0...1] Typ wejscia 0-4 0 T - - ute |2
analogowego
Definiuje typ wejscia analogowego i umozliwia monitorowanie wejscia analogowego.
0 Unipolarne wejscie napigciowe (od 0 do +10 V)
1 Unipolarne wejscie napieciowe z monitorowaniem (od 0 do 10 V)
2 Unipolarne wejscie pradowe (od 0 do 20 mA)
3 Unipolarne wejscie pradowe z monitorowaniem (od 0 do 20 mA)
4 Bipolarne wejscie napieciowe (od -10 V do +10 V)
Indeks: Patrz: r0752
Zaleznosé: Funkcja jest nieaktywna, gdy blok skalowania analogowego jest zaprogramowany na wyprowadzanie
nastaw ujemnych (patrz: P0757-P0760).
Przypis: W przypadku gdy funkcja monitorowania jest aktywna i gdy zdefiniowana jest strefa nieczuto$ci(P0761),

obnizenie napiecia sygnatu wejsciowego analogowego ponizej 50% napiecia ze strefy nieczuto$ci
spowoduje wygenerowanie usterki (F80). Dla wejscia analogowego 2 nie mozna wybraé¢ sygnatu
napieciowego bipolarnego.

Uwaga: Patrz: P0757-P0760 (skalowanie sygnatéw wejsciowych analogowych).

Jesli natezenie sygnatu wejsciowego w trybie pragdowym przekroczy 24 mA, przeksztattnik wytaczy sie z
btedem F80/11 dla wejscia analogowego 1, z btedem F80/12 dla wejscia analogowego 2. Spowoduje to
powrotne przetaczenie kanatu do trybu napieciowego. Odczyt sygnatu przez wejscie analogowe
(rozpatrywanego kanatu) nie bedzie realizowany do momentu usunigecia btedu.(F80). Po wyzerowaniu
btedu wejscie powrdci do trybu pragdowego, a normalne odczyty zostang wznowione.

P0757[0...1] Wartos¢ x1 skalowania | -20 - 20 0 urT - - Float |2
sygnatéw wejsciowych
analogowych
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Skalowanie sygnatu wejsciowego konfigurujg parametry P0757-P0760. x1 jest pierwsza wartoscig z
dwéch par wariantow x1/y1 i x2/y2 wyznaczajgcych linie prostg. Warto$¢ x2 skalowania sygnatow
wejsciowych analogowych P0759 musi by¢ wigksza od warto$ci x1 skalowania sygnatow wejsciowych
analogowych P0757.

Indeks: Patrz: r0752

Przypis: ¢ Analogowe wartosci zadane reprezentowane sg jako procent czestotliwosci odniesienia P2000.
e Analogowe wartosci zadane mogg by¢ wieksze niz 100%.
o ASPmax to najwyzsza nastawa analogowa (np. 10 V lub 20 mA).
e ASPmin to najnizsza nastawa analogowa (np. 0 V lub 20 mA).
e Wartosci domys$ine zapewniajg nastepujgce skalowanie: 0 V lub 0 mA = 0% oraz 10 V lub 20 mA =

100%.

P0758[0...1] Warto$¢ y1 skalowania | -99999 - 0.0 uUrT - - Float |2
sygnatéw wejsciowych 99999
analogowych [%]
Ustawia warto$¢ y1 w sposéb opisany w omoéwieniu parametru P0757 (skalowanie sygnatow wejsciowych
analogowych)

Indeks: Patrz: r0752

Zaleznosc¢: Whplywa na parametry P2000-P2003 (czestotliwo$¢ odniesienia, napigcie, prad lub moment) w zalezno$ci
od tego, jaka warto$¢ zadana ma zosta¢ wygenerowana.

P0759[0...1] Wartosé x2 skalowania | -20 - 20 10 urT - - Float |2
sygnatéw wejsciowych
analogowych
Ustawia warto$¢ x2 w sposéb opisany w omoéwieniu parametru P0757 (skalowanie sygnatow wejsciowych
analogowych).

Indeks: Patrz: r0752

Przypis: Warto$¢ x2 skalowania sygnatéw wejsciowych analogowych P0759 musi by¢ wigksza od warto$ci x1
skalowania sygnatéw wejsciowych analogowych P0757.

P0760[0...1] Wartosé y2 skalowania | -99999 - 100.0 urT - - Float |2
sygnatéw wejsciowych 99999
analogowych [%]
Ustawia wartos¢ y2 w sposob opisany w oméwieniu parametru PO757 (skalowanie sygnatéw wejsciowych
analogowych).

Indeks: Patrz: r0752

Zaleznos¢: Patrz: P0758

P0761[0...1] Szeroko$¢ strefy 0-20 0 uUrT - - Float |2
nieczulosci wejscia
analogowego
Definiuje szerokos¢ strefy nieczutosci wejscia analogowego.
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Przyktad: W ponizszym przyktadzie generowany jest sygnat wejsciowy analogowy 2 V do 10 V, 0 - 50 Hz:
e P2000=50Hz
e P0759 =8V P0760 = 75%
e PO0757 =2V P0758 = 0%
e P0761=2V
e PO756=0Iub 1
W ponizszym przyktadzie generowany jest sygnat wejsciowy analogowy 0-10 V (od -50 do -50 Hz) z
centralnym zerem i ,punktem wstrzymania” o szerokosci 0,2 V (0,1 V z kazdej strony srodka, sygnat
wejsciowy analogowy 0-10 V, od -50 do +50 Hz):
e P2000=50Hz
e P0759 =8V P0760 = 75%
e PO757 =2V P0758 =-75%
e P0761=0,1V
e PO756=0Ilub 1
Indeks: Patrz: r0752
Przypis: Jesli wartosci P0758 i P0760 (wspéirzedne y skalowania sygnatu wejsciowego analogowego) sa
jednoczes$nie dodatnie lub ujemne, strefa nieczutosci rozcigga sie od 0 V do wartosci P0761. Jesli znaki
parametrow P0758 i PO760 sg przeciwne, strefa nieczutosci rozcigga sie w obydwu kierunkach od punktu
przeciecia (0si x z krzywg skalowania sygnatu wejsciowego analogowego).
Uwaga: P0761[x] = 0: Brak aktywnej strefy nieczutosci.
W przypadku ustawiania srodka na zerze czestotliwos¢ minimalna P1080 powinna by¢ zerowa.
Na skraju strefy nieczutosci nie wystepuje histereza.
P0762[0...1] Opéznienie dla utraty 0-10000 |10 urT - - uie |3
sygnatu wejscia
analogowego [ms]
Definiuje zwtoke pomiedzy utratg analogowej wartosci zadanej i pojawieniem sie kodu btedu F80.
Indeks: Patrz: r0752
Uwaga: Uzytkownicy zaawansowani mogg definiowac reakcje na btgd F80 (ustawieniem domysinym jest WYL2).
r0770 Liczba wyjsé - - - - - uie |3
analogowych.
Wyswietlenie liczby dostepnych wyjs¢ analogowych.
PO771[0] CI: Wyjscie analogowe - 21[0] urT - - us2/ |2
132
Definiuje funkcje wyjscia analogowego.
Indeks: [0] Wyjscie analogowe 1 (AO1)
P0O773[0] Czas wygladzania 0-1000 2 urT - - utie |2
sygnatu wyjsciowego
analogowego [ms]
Definiuje czas wygtadzania sygnatu wyjsciowego analogowego. Parametr ten aktywuje wygtadzanie
sygnatu wyjsciowego analogowego przez filtr PT1.
Indeks: Patrz: PO771
Zaleznosé: P0773 = 0: Dezaktywuije filtr.
r0774[0] Rzeczywista warto$¢ - - - - - Float |2

sygnatu wyjsciowego
analogowego [V] lub
[mA]
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Pokazuje wartos¢ sygnatu wyjsciowego analogowego po przefiltrowaniu i wyskalowaniu.

Indeks: Patrz: PO771

Uwaga: Wyjscie analogowe jest wyjsciem pradowym. Dotgczajgc do zaciskéw (4/5) zewnetrzny rezystor 500-
omowy uzyska¢ mozna sygnat wyjsciowy napieciowy 0-10 V.

P0775[0] Dopuszczalna warto$é 0-65535 |0 T - - u16 2
bezwzgledna
Decyduje o tym, czy stosowana jest wartos¢ bezwzgledna sygnatu wyjsciowego analogowego. Jesli
funkcja ta jest aktywna, parametr ten przyjmie wartos¢ bezwzgledng wyprowadzanego sygnatu. Jesli
wartos¢ ta byta pierwotnie ujemna, ustawiany jest korespondujacy bit parametru r0785, a jesli byta
dodatnia, bit ten jest usuwany.

Indeks: Patrz: PO771

PO777[0] Warto$¢ x1 skalowania | -99999 - 0.0 uUrT - - Float |2
sygnatéw wyjsciowych 99999
analogowych [%]
Definiuje charakterystyke wyj$ciowg x1. Za regulacje wartosci wyjsciowej zdefiniowanej w P0771 (wejscie
konektora wyjscia analogowego) odpowiada blok skalowania. x1 to pierwsza warto$¢ z dwoch par
wariantéw x1/y1 i x2/y2 wyznaczajacych linie prostg. Punkty P1 (x1, y1) i P2 (x2, y2) mozna wybrac¢
swobodnie.

Uwaga: Patrz: PO771

Zaleznos¢: Patrz: P0758

P0O778[0] Wartosé y1 skalowania |0 - 20 0 urT - - Float |2
sygnatéw wyjsciowych
analogowych
Definiuje charakterystyke wyj$ciowg y1.

Indeks: Patrz: PO771

P0779[0] Warto$¢ x2 skalowania | -99999 - 100.0 uUrT - - Float |2
sygnatéw wyjsciowych 99999
analogowych [%]
Definiuje charakterystyke wyjsciowg x2.

Indeks: Patrz: PO771

Zaleznos¢: Patrz: P0758

P0780[0] Wartos$¢ y2 skalowania |0 -20 20 uUrT - - Float |2
sygnatéw wyjsciowych
analogowych
Definiuje charakterystyke wyjsciowg y2.

Indeks: Patrz: PO771

P0781[0] Szerokos¢ strefy 0-20 0 urT - - Float |2
nieczulosci wyjscia
analogowego
Definiuje szerokos¢ strefy nieczutosci wyjscia analogowego.

Indeks: Patrz: PO771

r0785.0 CO / BO: Stowo stanu - - - - - ute (2
wyjscia analogowego
Wyswietlenie stanu wyjscia analogowego. Bit 0 wskazuje, ze warto$¢ sygnatu analogowego wyjsciowego
1 jest ujemna.
Bit Nazwa sygnatu Sygnat 1 Sygnat 0
00 Sygnat wyjsciowy analogowy 1 ujemny Tak Nie
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P0802 Transfer danych z 0-2 0 - - - uie |3
pamigci EEPROM

Ustawienie ,0” przenosi wartosci z przeksztattnika do urzadzenia zewnetrznego. By byto to mozliwe,
warto$¢ parametru P0010 musi wynosi¢ ,30”.

0 Nieaktywny
2 Rozpoczecie kopiowania na karte MMC
Uwaga: Po skopiowaniu danych parametr jest automatycznie zerowany (domysine ustawienie ,0”).

Po pomysinym zakonczeniu w parametrze P0010 ustawione zostanie ,0”.

Przed rozpoczeciem kopiowania nalezy upewnic sie, ze na karcie MMC dostepna jest wystarczajaca ilosé
pamieci (8 kb).

P0803 Transfer danych do 0-2 0 - - - u16 3
pamigci EEPROM

Ustawienie ,0” kopiuje wartosci z urzadzenia zewnetrznego do przeksztattnika. By byto to mozliwe,
parametr PO010 musi wynosic ,30”. Patrz: P0802

Uwaga: Po skopiowaniu danych parametr jest automatycznie zerowany (domysine ustawienie ,0”).
Po pomysinym zakonczeniu w parametrze P0010 ustawione zostanie ,0”".

P0804 Wybranie operagciji 0-99 0 - - - Ui |3
kopiowania pliku

Wybér operacji kopiowania pliku z/do przeksztattnika.
Jesli P0804 = 0, nazwa pliku jest clone00.bin
Jesli P0804 = 1, nazwa pliku jest clone01.bin

itp.
P0806 BI: Ograniczenie - 0 UrT - - U322/ |3
dostepu do panelu Bin

Sygnat wejsciowy binektorowy blokujacy dostep do panelu sterowania.

r0807.0 BO: Wyswietla status - - - - - U1t |3
dostepu klienta

Sygnat wyjsciowy binektorowy wyswietlajgcy informacje o tym, czy Zrédto polecenia i wartosci zadanej
jest potgczone z zewnetrznym klientem.

Bit Nazwa sygnatu Sygnat 1 Sygnat 0

00 Sterowanie z urzgdzenia master aktywne Tak Nie
P0809[0...2] Kopiowanie zestawu 0-2 [0jo[1]1 (T - - u16 2

danych rozkazowych [2]10

(CDS)

Wywotanie funkcji kopiowania zestawu danych rozkazowych. Liste wszystkich zestawéw danych
rozkazowych przedstawiono w punkcie ,Indeks” na kohcu podrecznika.

Przyktad: Operacje kopiowania wszystkich wartosci z zestawu CDS0 do zestawu CDS2 mozna przeprowadzi¢
nastepujgco:

P0809[0] = 0 kopiowanie z zestawu CDS0
P0809[1] = 2 kopiowanie do zestawu CDS2
P0809[2] = 1 Rozpoczecie kopiowania

Indeks: [0] Kopiowanie z zestawu danych rozkazowych (CDS)
[1] Kopiowanie do zestawu danych rozkazowych (CDS)
[2] Rozpoczecie kopiowania
Uwaga: Po wykonaniu tej funkcji wartos¢é poczatkowa w indeksie 2 jest automatycznie zerowana (,07).
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P0810 BI: bit 0 zestawu danych | - 0 UrT - - u3z2/ |2
rozkazowych (tryb Bin
reczny/automatyczny)

Woybiera zrédto rozkazow, z ktérego powinien byé odczytywany bit O dla wyboru zestawu danych
rozkazowych (CDS). Aktualnie wybrany zestaw danych rozkazowych wyswietlany jest w parametrze
r0054.15 (bit 0 CDS) i r0055.15 (bit 1 CDS). Aktualny aktywny zestaw danych rozkazowych wyswietlany
jest w parametrze r0050.

Uwaga: W wyborze zestawu danych rozkazowych (CDS) istotny jest rowniez parametr P0811.

P0811 BI: bit 1 zestawu danych | - 0 UrT - - U322/ |2
rozkazowych Bin
Woybiera zrédto rozkazow, z ktérego powinien byé odczytywany bit 1 dla wyboru zestawu danych
rozkazowych (patrz parametr P0810).

Uwaga: W wyborze zestawu danych rozkazowych (CDS) istotny jest réwniez parametr P0810.

P0819[0...2] Kopiowanie zestawu 0-2 [ojoM11 (T - - u16 2
danych napedowych [2]0
(DDS)

Wywotuje funkcje "kopiowanie zestawu danych napedowych (DDS)". Liste wszystkich zestawéw danych
napedowych (DDS) przedstawiono w punkcie ,Indeks” na koncu podrecznika.

Przyktad: Operacje kopiowania wszystkich wartosci ze zestawu DDS0 do zestawu DDS2 mozna przeprowadzié¢
nastepujgco:

P0819[0] = 0 Kopiowanie z zestawu DDS0
P0819[1] = 2 Kopiowanie do zestawu DDS2
P0819[2] = 1 Rozpoczecie kopiowania

Indeks: [0] Kopiowanie z zestawu danych napedowych (DDS)
[1] Kopiowanie do zestawu danych napedowych (DDS)
[2] Rozpoczecie kopiowania

Uwaga: Patrz: P0O809

P0820 BI: bit 0 zestawu danych | - 0 T - - u3s2/ |3
napedowych Bin
Woybiera zrédto rozkazow, z ktérego powinien byé odczytywany bit O dla wyboru zestawu danych
napedowych (DDS). Aktualnie aktywny zestaw danych napedowych (DDS) wyswietlany jest przez
parametr r0051[0]. Aktualnie aktywny zestaw danych napedowych (DDS) wyswietlany jest przez parametr
r0051[1].

Uwaga: W wyborze zestawu danych napedowych (DDS) istotny jest rowniez parametr P0821.

P0821 BI: bit 1 zestawu danych | - 0 T - - u3s2/ |3
napedowych Bin
Woybiera zrédto rozkazow, z ktérego powinien byé odczytywany bit 1 dla wyboru zestawu danych
napedowych (patrz parametr P0820).

Uwaga: W wyborze zestawu danych napedowych (DDS) istotny jest rowniez parametr P0820.

P0840[0...2] Bl: ZAL / WYL - 19.0 T - CDS us2/ |3

Bin
Umozliwia wybranie zrédta polecen ZAL/WYLE1 sygnatami BICO.

Zalezno$¢: Jesli zrodtem rozkazéw majg by¢ wejscia cyfrowe, BICO wymaga ustawienia PQ7OO = 2 (BICO aktywne).
Ustawieniem domysinym (ZAL obroty w prawo) jest wejscie cyfrowe 1 (722.0). Zrédto alternatywne jest
mozliwe tylko po zmianie funkcji wejscia cyfrowego 1 (poprzez P0701) przed zmiang wartosci P0840.

P0842[0...2] Bl: ZAk wstecz / WYL1 |- 0 T - CDS us2/ |3

Bin
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Umozliwia wybor zrédia rozkazu ZAL/WYL1 ze zmiang kierunku obrotow przez BICO. Przy dodatniej
wartosci zadanej czestotliwosci silnik bedzie sie obracat przeciwnie do kierunku ruchu wskazéwek zegara
(ujemna czestotliwo$¢).
P0844[0...2] BIl: 1. WYt2 - 191 T - CDS us2/ |3
Bin
Okresla pierwsze zrodio rozkazu WYL2., gdy P0O719 = 0 (BICO).
Zaleznosé: Przy wyborze jednego z wejs¢ binarnych dla WYt2 przeksztattnik moze pracowacé tylko wtedy, gdy
wejscie binarne jest aktywne.
Uwaga: WYt2 oznacza natychmiastowe zablokowanie impulséw; wybieg silnika. Sygnatem aktywnym dla WY+t2
jest sygnat niski:
0 = Wytgczenie impulsow.
1 = Stan pracy.
P0845[0...2] Bl: 2. WYt2 - 1 T - CDS us2/ |3
Bin
Okresla drugie zrodto rozkazu WYL2.
Zaleznosé: W przeciwienstwie do P0844 (pierwsze zrédto WYL2), parametr ten jest zawsze aktywny niezaleznie od
P0719 (wybdr rozkazu i warto$ci zadanej czestotliwosci). Patrz: P0844
Uwaga: Patrz: P0844
P0848|0...2] Bl: 1. WYL3 - 1 T - CDS usz2/ |3
Bin
Okresla pierwsze zrodto rozkazu WYL3., gdy P0719 = 0 (BICO).
Zalezno$¢: Przy wyborze jednego z wejs¢ binarnych dla WYL3 przeksztattnik moze pracowac tylko wtedy, gdy
wejscie binarne jest aktywne.
Uwaga: WYL3 oznacza szybkie hamowanie do 0.
Sygnatem aktywnym dla WY+3 jest sygnat niski, tj.
0 = Szybkie wyhamowanie.
1 = Stan pracy.
P0849[0...2] Bl: 2. WYL3 - 1 T - CDS us2/ |3
Bin
Okresla drugie zrodto rozkazu WYL3.
Zaleznosé: W przeciwienstwie do P0848 (pierwsze zrédto WYL3), parametr ten jest zawsze aktywny niezaleznie od
P0719 (wybdr polecenia i nastawy czestotliwosci). Patrz: P0848
Uwaga: Patrz: P0848
P0852[0...2] BIl: Zwolnienie impulséw | - 1 T - CDSs u32/ |3
Bin
Okresla zrodto sygnatu zwolnienia/blokady impulsow.
Zalezno$¢: Aktywne tylko wtedy, gdy P0719 = 0 (automatyczny wybor zrodta rozkazéw / wartosci zadane;j).
P0881[0...2] BI: Zrédio sygnatu - 1 T - CDS usz2/ |3
szybkiego zatrzymania 1 Bin
Umozliwia wybranie zrodta polecenia szybkiego zatrzymania 1 sygnatami BICO. Oczekiwany sygnatem
aktywnym jest sygnat niski (ustawienie domys$ine P0886 = 2).
P0882|[0...2] BI: Zrédio sygnatu - 1 T - CDS usz2/ |3
szybkiego zatrzymania 2 Bin
Umozliwia wybranie zrodta polecenia szybkiego zatrzymania 2 sygnatami BICO. Oczekiwany sygnatem
aktywnym jest sygnat niski (ustawienie domysine P0886 = 2).
P0883J[0...2] Bl: Zastgpienie sygnatu | - 0 T - CDS u3s2/ |3
szybkiego zatrzymania Bin
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Umozliwia wybranie zrédia polecenia zastgpienia szybkiego zatrzymania sygnatami BICO. Oczekiwany

sygnat aktywny to sygnat wysoki.

r0885.0...4 CO/BO: Status - - - - - utie |3
szybkiego zatrzymania
Pole bitowe opisujgce status szybkiego zatrzymania.
Bit Nazwa sygnalu Sygnat 1 Sygnat 0
00 Szybkie zatrzymanie aktywne Tak Nie
01 Szybkie zatrzymanie wybrane Tak Nie
02 Wybrane zastagpienie Tak Nie
04 Szybkie zatrzymanie aktywne Tak Nie
P0886[0...2] Typ sygnatu 0-4 2 T - CDS uie |3
wejsciowego szybkiego
zatrzymania
Stowo kontrolne wyboru typu sygnatu wejsciowego szybkiego zatrzymania.
0 Szybkie zatrzymanie nie wybrane
1 Sygnat wejsciowy szybkiego zatrzymania aktywny, wysoki
2 Sygnat wejsciowy szybkiego zatrzymania aktywny, niski
3 Wejscie szybkiego zatrzymania wyzwalane zboczem narastajgcym
4 Wejscie szybkiego zatrzymania wyzwalane zboczem opadajgcym
P0927 Parametr mozna zmienic¢ | - 1111 bin |U, T - - u16 2
za posrednictwem
Okresla interfejsy, ktére mozna zastosowac do zmiany parametréw. Parametr ten umozliwia tatwe
zabezpieczenie przeksztattnika przed nieupowazniong modyfikacjg parametréw.
Przypis: P0927 nie jest chroniony hastem.
Bit Nazwa sygnatu Sygnat 1 Sygnat 0
00 Niewykorzystywane Tak Nie
01 Niewykorzystywane Tak Nie
02 Protokot USS na RS232 (zastrzezone) Tak Nie
03 Protokdt USS na RS485 Tak Nie
Przyktad: Domyslinie: Wszystkie bity ustawione.
Ustawienie domysine umozliwia dokonanie zmiany parametréw z dowolnego interfejsu.
r0944 Calkowita liczba - - - - - u16 3
komunikatéw
Wyswietla catkowitg liczbe dostepnych komunikatow
r0947[0...63] | CO: Kod ostatniego - - - - - ute |2
btedu
Wyswietla historie btedow.
Indeks: [0] Ostatnie wylgczenie od btedu--, biad 1
[1] Ostatnie wytaczenie od btedu --, btad 2
[7] Ostatnie wylgczenie od btedu--, btgd 8
[8] Ostatnie wytaczenie od btedu -1, btad 1
Uwaga: Patrz: punkt ,Kody btedéw i alarméw (Strona 285)”.
r0948[0..63] | Czas wystapienia bledu | - - |- - |- lus2 |3
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Stempel czasowy, ktdry wskazuje czas wystgpienia btedu.
Mozliwym Zrédtem stempla czasowego jest P0969 (licznik czasu pracy systemu).
Indeks: [0] Ostatnie wylgczenie od btedu--, czas btedu 1
[1] Ostatnie wytgczenie od btedu--, czas btedu 2
[71 Ostatnie wyfgczenie od btedu--, czas btedu 8
[8] Ostatnie wytgczenie od btedu -1, czas btedu 1
r0949[0...63] | CO: Warto$¢ bledu - - - - |- lus2 |3

Wyswietla warto$¢ odpowiedniego btedu przeksztaitnika. Jest to funkcja serwisowa informujgca o typach

zgtoszonych btedow.

Wartosci nie sg dokumentowane. Sg one prezentowane w postaci listy w kodzie, w ktérym raportowane

sq btedy.
Indeks: [0] Ostatnie wytgczenie od btedu--, warto$¢ btedu 1
[1] Ostatnie wylgczenie od btedu--, wartos¢ btedu 2
[71 Ostatnie wytgczenie od btedu --, wartos¢ btedu 8
[8] Ostatnie wylgczenie od btedu -1, warto$¢ btedu 1
P0952 Calkowita liczba 0-65535 |0 T - - uie |3
wylgczen
Wyswietla liczbe wylgczen zapisang w r0947 (kod ostatniego btedu).
Zaleznosé: Ustawienie ,0” zeruje historie btedéw (ustawienie na ,0” zeruje rowniez r0948 — czas btedu).
r0964[0..6] | Dane wersji frmware | - |- |- |- |- lute |3
Dane wers;ji firmware.
Indeks: [0] Firma (Siemens = 42)
[1] Typ produktu
[2] Wersja firmware
[3] Data wersji oprogramowania (rok)
[4] Data oprogramowania (dzien/miesigc)
[5] Liczba obiektow przeksztattnika
[6] Wersja firmware
r0967 Stowo kontrolne 1 - - |- - |- lute |3
Wyswietla stowo kontrolne 1. Opis pola bitowego przedstawiono w omoéwieniu parametru r0054.
r0968 Stowo stanu 1 - ‘ - | - ‘ - | ‘ u16 | 3
Wyswietla aktywne stowo stanu przeksztaittnika (w formacie binarnym) i moze by¢ uzywany do
wyswietlania aktywnych rozkazow. Opis pola bitowego przedstawiono w oméwieniu parametru r0052.
P0969 Zerowalny licznik czasu | 0 - 0 T - - us2 |3
pracy systemu 42949672
95
Zerowalny licznik czasu pracy systemu.
P0970 Wyzerowanie fabryczne | 0 - 21 0 - |- |- lute [+

P0970 = 1 przywrdcenie wartosci domysinych wszystkich parametréw (lecz nie wartosci domysinych

Uzytkownika).

P0970 = 21 przywrécenie wszystkich parametrow i wszystkich wartosci domysinych Uzytkownika do

~stanu wyzerowania fabrycznego”.

0

Nieaktywny
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1 Wyzerowanie parametrow

21 Wyzerowanie parametréw domysinych Uzytkownika
Zalezno$¢: Najpierw ustawi¢ P0010 = 30 (ustawienia fabryczne).

Zatrzymac przeksztattnik (tj. dezaktywowac wszystkie impulsy) przed przywrdceniem parametrow do
wartosci domysinych.

Uwaga:

Nastepujace parametry zachowuja swe istniejagce wartosci mimo wyzerowania fabrycznego:
e 10039 CO: Licznik zuzycia energii [kWh]

e P0014 Tryb zapisywania w pamieci

o PO0100 Europa / Ameryka Pétnocna

e P2010 Predkos¢ transmisji USS/MODBUS

e P2011 Adres USS

e P2021 Adres MODBUS

e P2023 Wybor protokotu na RS485

e P8458 Sterowanie kopiowaniem

Podczas kopiowania parametru P0970 przeksztaitnik wykorzystuje swoj wtasny procesor do
przeprowadzenia obliczen wewnetrznych. Komunikacja zostaje przerwana na czas wykonywania tych
obliczen.

P0971

Kopiowanie danych z 0-21 0 UrT - - u16 3
pamieci RAM do pamieci
EEPROM

W przypadku ustawienia ,1” — skopiowanie danych z pamieci RAM do pamieci EEPROM.

W przypadku ustawienia ,21” — skopiowanie nowych wartosci domysinych Uzytkownika z pamieci RAM do
pamieci EEPROM.

0 Nieaktywny

1 Rozpoczecie kopiowania

21 Rozpoczecie kopiowania ustawieh domysinych Uzytkownika

Uwaga:

Wszystkie wartosci z RAM zostaja skopiowane do pamieci EEPROM.
Po skopiowaniu danych parametr jest automatycznie zerowany (domysine ustawienie ,0”).

Do kopiowania danych z z pamigci RAM do pamieci EEPROM stuzy parametr P0971. Jesli kopiowanie
zakonczyto sie pomysinie, komunikacja zostaje wyzerowana. Komunikacja jest przerywana na czas
operacji zerowania.

e Komunikat 88888 na podstawowym panelu obstugi

Po zakonczeniu kopiowania komunikacja pomiedzy przeksztattnikiem i zewnetrznymi urzadzeniami
peryferyjnymi (podstawowy panel operatorski, urzagdzenie master USS/Modbus) jest automatycznie
przywracana.

r0980]0...99]

Lista dostepnych - - - - - u16 4
numeroéw parametrow

Zawiera numery 100 parametréw o indeksach 0-99.

Indeks: [0] Parametr 1

[1] Parametr 2

[9] Parametr 10
Uwaga: Tablica listy parametréw zawiera 2 elementy, co stuzy zmniejszeniu wykorzystania pamieci. W chwili

kazdego wczytania indeksu elementéw 0-99 wynik ustalany jest dynamicznie przez funkcje

'BeforeAccess'. Ostatni element zawiera liczbe nastepnej tablicy parametréw, a 0 wskazuje na koniec

listy.
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r0981[0...99] | Lista dostepnych - - - u16 4
numeréw parametréw
Zawiera numery 100 parametréw o indeksach 100-199.

Indeks: Patrz: r0980

Uwaga: Patrz: r0980

r0982[0...99] | Lista dostepnych - - - u16 4
numeréw parametréw
Zawiera numery 100 parametréw o indeksach 200-299.

Indeks: Patrz: r0980

Uwaga: Patrz: r0980

r0983[0...99] | Lista dostepnych - - - u16 4
numeréw parametréw
Zawiera numery 100 parametréw o indeksach 300-399.

Indeks: Patrz: r0980

Uwaga: Patrz: r0980

r0984[0...99] | Lista dostepnych - - - u16 4
numeréw parametréw
Zawiera numery 100 parametréw o indeksach 400-499.

Indeks: Patrz: r0980

Uwaga: Patrz: r0980

r0985[0...99] | Lista dostepnych - - - u16 4
numeréw parametréw
Zawiera numery 100 parametréw o indeksach 500-599.

Indeks: Patrz: r0980

Uwaga: Patrz: r0980

r0986[0...99] | Lista dostepnych - - - u16 4
numeréw parametréw
Zawiera numery 100 parametréw o indeksach 600-699.

Indeks: Patrz: r0980

Uwaga: Patrz: r0980

r0987[0...99] | Lista dostepnych - - - u16 4
numeréw parametréw
Zawiera numery 100 parametréw o indeksach 700-799.

Indeks: Patrz: r0980

Uwaga: Patrz: r0980

r0988[0...99] | Lista dostepnych - - - u16 4
numeréw parametréw
Zawiera numery 100 parametréw o indeksach 800-899.

Indeks: Patrz: r0980

Uwaga: Patrz: r0980

r0989[0...99] | Lista dostepnych - - - u16 4
numeréw parametréw
Zawiera numery 100 parametréw o indeksach 900-999.

Indeks: Patrz: r0980

Uwaga: Patrz: r0980
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P1000[0...2] | Wyb6r zrédta wartosci 0-77 1 c(1), T - CDS uie |1
zadanej

Wybiera zrédto wartosci zadanej (warto$¢ zadana czestotliwosci). Gtéwna wartos¢ zadana pochodzi z
najmniej znaczacej cyfry (potozenie prawostronne), a dodatkowa warto$¢ zadang nadaje cyfra najbardziej
znaczaca (potozona z lewej strony). Pojedyncze cyfry oznaczajg gtéwne wartosci zadane, ktérym nie
towarzyszg wartosci dodatkowe.

Czestoflwads 4
W RO

LIS
0 Brak gtébwnej wartosci zadanej
1 Warto$¢ zadana MOP
2 Analogowa warto$¢ zadana
3 Stata czestotliwosé
5 Protokdt USS na RS485
7 Analogowa warto$¢ zadana 2
10 Brak gtéwnej wartosci zadanej + wartos¢ zadana MOP
11 Wartos¢ zadana MOP + wartos¢ zadana MOP
12 Analogowa warto$¢ zadana + warto$¢ zadana MOP
13 Stafa czestotliwos¢ + wartos¢ zadana MOP
15 Protokot USS na RS485 + warto$¢ zadana MOP
17 Analogowa warto$¢ zadana 2 + wartos¢ zadana MOP
20 Brak gtéwnej wartosci zadanej + analogowa warto$¢ zadana
21 Wartos¢ zadana MOP + analogowa wartos¢ zadana
22 Analogowa warto$¢ zadana + analogowa warto$¢ zadana
23 Stafa czestotliwos¢ + analogowa warto$¢ zadana
25 Protokét USS na RS485 + analogowa wartos¢ zadana
27 Analogowa warto$¢ zadana 2 + analogowa warto$¢ zadana
30 Brak gtéwnej wartosci zadanej + stata czestotliwo$¢
31 Wartos¢ zadana MOP + stafa czestotliwos¢
32 Analogowa warto$¢ zadana + stata czestotliwo$c
33 Stafa czestotliwos¢ + stata czestotliwosc
35 Protokét USS na RS485 + stata czestotliwosc
37 Analogowa warto$¢ zadana 2 + stata czestotliwosé
50 Brak gtéwnej wartosci zadanej + protokét USS na RS485
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51 Wartos$¢ zadana MOP + protokét USS na RS485
52 Analogowa warto$¢ zadana + protokét USS na RS485
53 Stata czestotliwos¢ + protokdt USS na RS485
55 Protokoét USS na RS485 + protokdt USS na RS485
57 Analogowa warto$¢ zadana 2 + protok6t USS na RS485
70 Brak gtéwnej wartosci zadanej + analogowa warto$¢ zadana 2
71 Wartos$¢ zadana MOP + analogowa warto$¢ zadana 2
72 Analogowa warto$¢ zadana + analogowa wartos¢ zadana 2
73 Stata czestotliwosé + analogowa wartos¢ zadana 2
75 Protokét USS na RS485 + analogowa wartos¢ zadana 2
77 Analogowa warto$¢ zadana 2 + analogowa warto$¢ zadana 2
Zaleznosé: Parametr powigzany: P1074 (Bl: dodatkowa wartos¢ zadana nieaktywna)
Uwaga: Zmiana tego parametru przywraca wartosci domysine wszystkich ustawien wybranej pozyciji. Sg to
nastepujgce parametry: P1070, P1071, P1075, P1076
Jesli P1000 = 1 lub 1X, a P1032 (blokada odwrotnego kierunku MOP) = 1, to odwrotny kierunek pracy
silnika jest zablokowany.
Uwaga: RS485 wspiera protokoty MODBUS i USS. Wszystkie opcje protokotu USS na RS485 dotycza rowniez
protokotu MODBUS.
P1001[0...2] Stata czestotliwos¢ 1 -599.00- |10.00 urT - DDS Float |2
[Hz] 599.00
Definiuje statg warto$¢ zadang czestotliwosci 1. Wystepuja 2 rodzaje statych czestotliwosci:
1. Wybor bezposredni (P1016 = 1):
— W tym trybie pracy 1 selektor statej czestotliwosci (P1020-P1023) wybiera 1 statg czestotliwos¢.
— Jedli aktywnych jest jednoczesnie kilka wej$¢, wybrane czestotliwosci sg sumowane. Na przyktad:
SCZ + SCZ2 + SCZ3 + SCZ4.
2. Wybodr kodowany binarnie (P1016 = 2):
— Metodg tg mozna wybra¢ do 16 réznych statych wartosci czestotliwosci.
Zaleznosé: Wybor pracy ze statg czestotliwo$cig (P1000)
W przypadku wyboru bezposredniego przeksztattnik uruchamiany jest tylko po otrzymaniu polecenia
wigczenia (ZAt). Oznacza to, ze warunkiem uruchomienia jest dotgczenie r1025 do P0840.
Uwaga: State czestotliwosci mozna wybieraé wejsciami cyfrowymi.
P1002[0...2] Stata czestotliwos¢ 2 -599.00- |15.00 urT - DDS Float |2
[Hz] 599.00
Definiuje statg warto$¢ zadang czestotliwosci 2.
Uwaga: Patrz: P1001
P1003[0...2] Stata czestotliwos¢ 3 -599.00- |25.00 urT - DDS Float |2
[Hz] 599.00
Definiuje statg warto$¢ zadang czestotliwosci 3.
Uwaga: Patrz: P1001
P1004[0...2] Stata czestotliwos¢ 4 -599.00- |50.00 urT - DDS Float |2
[Hz] 599.00
Definiuje statg warto$¢ zadang czestotliwosci 4.
Uwaga: Patrz: P1001
P1005[0...2] Stata czestotliwosé 5 -599.00- |0.00 urT - DDS Float |2
[Hz] 599.00

Definiuje statg warto$¢ zadang czestotliwosci 5.
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Uwaga: Patrz: P1001

P1006[0...2] Stata czestotliwos¢ 6 -599.00 - |0.00 urT - DDS Float |2
[Hz] 599.00
Definiuje statg warto$¢ zadang czestotliwosci 6.

Uwaga: Patrz: P1001

P1007]0...2] Stata czestotliwos¢ 7 -599.00 - |0.00 urT - DDS Float |2
[Hz] 599.00
Definiuje statg warto$¢ zadang czestotliwosci 7.

Uwaga: Patrz: P1001

P1008J0...2] Stata czestotliwo$¢ 8 -599.00 - |0.00 urT - DDS Float |2
[Hz] 599.00
Definiuje statg warto$¢ zadang czestotliwosci 8.

Uwaga: Patrz: P1001

P1009[0...2] Stata czestotliwos¢ 9 -599.00 - |0.00 urT - DDS Float |2
[Hz] 599.00
Definiuje statg warto$¢ zadang czestotliwosci 9.

Uwaga: Patrz: P1001

P1010]0...2] Stata czestotliwos¢ 10 -599.00 - |0.00 urT - DDS Float |2
[Hz] 599.00
Definiuje statg warto$¢ zadang czestotliwosci 10.

Uwaga: Patrz: P1001

P1011]0...2] Stata czestotliwos¢ 11 -599.00 - |0.00 urT - DDS Float |2
[Hz] 599.00
Definiuje statg warto$¢ zadang czestotliwosci 11.

Uwaga: Patrz: P1001

P1012[0...2] Stata czestotliwos¢ 12 -599.00 - |0.00 urT - DDS Float |2
[Hz] 599.00
Definiuje statg warto$¢ zadang czestotliwosci 12.

Uwaga: Patrz: P1001

P1013[0...2] Stata czestotliwos¢ 13 -599.00- |0.00 urT - DDS Float |2
[Hz] 599.00
Definiuje statg warto$¢ zadang czestotliwosci 13.

Uwaga: Patrz: P1001

P1014]0...2] Stata czestotliwos¢ 14 -599.00 - |0.00 urT - DDS Float |2
[Hz] 599.00
Definiuje statg warto$¢ zadang czestotliwosci 14.

Uwaga: Patrz: P1001

P1015[0...2] Stata czestotliwos¢ 15 -599.00- |0.00 urT - DDS Float |2
[Hz] 599.00
Definiuje statg warto$¢ zadang czestotliwosci 15.

Uwaga: Patrz: P1001

P1016[0...2] | Tryb statej czestotliwosci | 1 - 2 1 T - EEERE
State czestotliwosci mozna wybra¢ na dwa sposoby. P1016 definiuje sposoéb.
1 Wybér bezposredni
2 Wybor kodowany binarnie
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Uwaga: Sposob uzycia statych czestotliwosci zostat opisany w parametrze P1001.

P1020[0...2] BI: Bit 0 wyboru stalej - 7223 T - CDS us2/ |3
czestotliwosci Bin
Okresla zrodto wyboru statej czestotliwosci.

Zalezno$¢: Dostepna tylko wowczas, gdy P0701 - PO70x = 99 (funkcja wejs¢ cyfrowych = BICO)

P1021[0...2] Bl: Bit 1 wyboru stalej - 722.4 T - CDS u32/ |3
czestotliwosci Bin
Patrz: P1020

P1022[0...2] BI: Bit 2 wyboru stalej - 722.5 T - CDS us2/ |3
czestotliwosci Bin
Patrz: P1020

P1023|0...2] Bl: Bit 3 wyboru stalej - 722.6 T - CDS us2/ |3
czestotliwosci Bin
Patrz: P1020

r1024 CO: Aktualna stata - - - - - Float |3
czestotliwosé [Hz]

Wyswietla sume wybranych statych czestotliwosci.

r1025.0 BO: Status statej - - - - - uie |3
czestotliwosci
Wyswietla status statych czestotliwosci.

Bit Nazwa sygnatu Sygnat 1 Sygnat 0
00 Status statej czestotliwosci Tak Nie

P1031[0...2] Tryb motopotencjometru | - 1 urT - DDS ute |2

(MOP)

Specyfikacja trybu motopotencjometru (MOP).

Bit Nazwa sygnatu Sygnat 1 Sygnat 0
00 Pamie¢ warto$ci zadanej aktywna Tak Nie

01 Brak konieczno$ci stanu wtaczonego regulacji MOP | Tak Nie

Uwaga: Definiuje tryb pracy motopotencjometru. Patrz: P1040

P1032 Blokada ujemnej 0-1 1 T - - u16 2
warto$ci zadanej MOP
Uniemozliwia wybranie odwrotnej wartosci zadanej w regulacji MOP.

0 Kierunek przeciwny dozwolony
1 Kierunek przeciwny niedozwolony

Uwaga: Ustawienie 0 umozliwia dokonanie zmiany kierunku pracy silnika poprzez wartos¢ zadang potencjometru
(zwiekszenie/zmniejszenie czestotliwosci).

Jesli P1032 = 1i P1000 = 1 lub 1X, to odwrotny kierunek pracy silnika jest zablokowany.

P1035[0...2] Bl: Wybor dla MOP - - 19.13 T - CDS us2/ |3
WyZej Bin
Definiuje zrodto dla zwiekszania wartosci zadanej motopotencjometru.

Przypis: Jesli polecenie to aktywowane jest krotkimi impulsami o czasie trwania ponizej 1 sekundy, czestotliwosé
zmieniana jest ze skokiem 0,1 Hz. Jesli sygnat aktywny jest przez czas dtuzszy niz jedna sekunda,
generator funkcji ramp przyspiesza zgodnie z P1047.

P1036[0...2] Bl: Wybér dla MOP - - 19.14 T - CDS us2/ |3
Nizej Bin

Definiuje zrédto dla zmniejszania wartosci zadanej motopotencjometru.
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Przypis:

Jesli polecenie to aktywowane jest krotkimi impulsami o czasie trwania ponizej 1 sekundy, czestotliwosé
zmieniana jest ze skokiem 0,1 Hz. Jesli sygnat aktywny jest przez czas dtuzszy niz jedna sekunda,
generator funkcji ramp hamuje zgodnie z P1048.

P1040[0...2] Warto$¢ zadana -599.00- |5.00 urT - DDS Float |2
motopotencjometru [Hz] |599.00
Okresla warto$¢ zadang dla motopotencjometru (przy P1000 = 1).

Zaleznosc¢: Motopotencjometr (P1040) musi zosta¢ wybrany jako gtdwna warto$¢ zadana lub jako warto$¢ zadana
dodatkowa (w parametrze P1000).

Uwaga: Przy wyborze motopotencjometru jako gtdwnej lub dodatkowej warto$ci zadanej zmiana kierunku obrotow
jest standardowo zablokowana przez P1032 (blokada ujemnej warto$ci zadanej MOP). Dla ponownego
zwolnienia zmiany kierunku ustawi¢ P1032 = 0.

Krétkie nacisniecie przycisku ,w gére” lub ,w dét” (np. na panelu operatorskim) zmienia nastawe

czestotliwosci ze skokiem 0,1 Hz. Dluzsze naciskanie powoduje szybszg zmiane nastawy.

Warto$¢ poczatkowa jest aktywowana (dla wyjscia MOP) tylko w chwili uruchomienia motopotencjometru.

P1031 wptywa na zachowanie warto$ci poczatkowej nastepujgco:

e P1031=0:
Parametr P1040 jest aktywowany natychmiast w stanie WYL, a po przejsciu do stanu ZAt
aktywowany jest po nastepnym cyklu WYL i ZAL.

e P1031=1:
Ostatnia warto$¢ wyjéciowa MOP jest zapamietywana jako warto$¢é poczatkowa (poniewaz funkcja
zapisywania w pamieci jest wybrana), wiec zmiana parametru P1040 w stanie ZAt jest nieskuteczna.
Parametr P1040 mozna zmieni¢ w stanie WYL.

e P1031=2:
Motopotencjometr MOP jest aktywowany za kazdym razem, wiec zmiana parametru P1040
obowiazuje od najblizszego cyklu wytaczenia i wigczenia lub od ustawienia wartosci ,,0” w parametrze
P1031.

P1041[0...2] BI: Motopotencjometr - 0 T - CDS us2/ |3
(MOP) Bin
recznie/automatycznie
Ustawia zrodto sygnatu na przetgczenie z trybu recznego na automatyczny. Jesli potencjometr jest
wykorzystywany w trybie recznym, warto$¢ zadana zmieniana jest dwoma sygnatami zwiekszenia i
zmniejszenia (np. P1035 i P1036). Jesli stosowany jest tryb automatyczny, sygnat wartosci zadanej musi
zostac¢ dotaczony za posrednictwem wejscia konektorowego (P1042).

0: recznie
1: automatycznie

Przypis: Patrz: P1035, P1036, P1042

P1042[0...2] CI: Motopotencjometr - 0 T - CDS us2/ |3
(MOP) automatyka 132
warto$¢ zadana
Jesli wybrany jest tryb automatyczny P1041, ustawia Zrédfo sygnatu wartosci zadanej motopotencjometru.

Przypis: Patrz: P1041

P1043[0...2] BI: Motopotencjometr - 0 T - CDSs u32/ |3
przejecie wartosci Bin
nastawczej
Okresla zrodto sygnatu nastawczego, ktéry potwierdza nastawiong warto$¢ motopotencjometru. Warto$¢
ta jest skuteczna przy zboczu narastajgcym 0 / 1 rozkazu ustawienia.

Przypis: Patrz: P1044
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P1044][0...2] Cl: Motopotencjometr - 0 T - CDSs u32/ |3
(MOP) zrédto warto$ci 132
nastawczej
Ustawia zrodto sygnatu wartosci zadanej motopotencjometru. Wartos¢ ta jest skuteczna przy zboczu
narastajgcym 0/ 1 rozkazu ustawienia.

Przypis: Patrz: P1043

r1045 CO: Czestotliwos¢ MOP | - - - - - Float |3
przed generatorem
funkcji ramp (RFG) [HZz]
Wyswietla nastawe wartosci zadanej przed wewnetrznym generatorem funkcji ramp motopotencjometru

P1047[0...2] Czas rampy 0.00 - 10.00 urT - DDS Float |2
przyspieszania 1000.00
motopotencjometru [s]
Ustawia czas przyspieszania wewnetrznego generatora funkcji ramp (RFG) w regulacji MOP. Wartos¢
zadana zmieniana jest w tym czasie od zera do limitu zdefiniowanego w parametrze P1082.

Przypis: Patrz: P1048, P1082

P1048[0...2] Czas rampy hamowania | 0.00 - 10.00 urT - DDS Float |2
motopotencjometru [s] 1000.0
Ustawia czas hamowania wewnetrznego generatora funkcji ramp (RFG) w regulacji MOP. Warto$¢
zadana zmieniana jest w tym czasie od limitu zdefiniowanego w parametrze P1082 do zera.

Przypis: Patrz: P1047, P1082

r1050 CO: Rzeczywista - - - - - Float |2
czestotliwosé wyjsciowa
motopotencjometru [Hz]
Wyswietla nastawe czestotliwosci wyjsciowej motopotencjometru.

P1055[0...2] BI: Aktywacja JOG w - 19.8 T - CDS us2/ |3
prawo Bin
Okresla zrodto rozkazu JOG w prawo w sytuacji, gdy P0719 = 0 (automatyczny wybor zrodta rozkazow /
wartosci zadanej).

P1056[0...2] BI: Aktywacja JOG w - 0 T - CDS us2/ |3
lewo Bin
Okresla zrodto rozkazu JOG w lewo w sytuacji, gdy P0719 = 0 (automatyczny wybér zrodta rozkazow /
wartosci zadanej).

P1057 Aktywacja JOG 0000 bin - | 0001 bin |T - - uie |3

0001 bin

Jesli 'aktywacja JOG' jest ,0”, funkcje JOG (P1056 i P1055) sg nieaktywne. W przypadku ustawienia ,1”
funkcja JOG jest aktywna.

P1058[0...2] Czestotliwosé JOG [Hz] | 0.00 - 5.00 urT - DDS Float |2

599.00

Funkcja JOG zwieksza predko$¢ silnika niewielkimi skokami. Tryb JOG umozliwia uzyskanie okre$lonej
liczby obrotow i reczne ustawienie wirnika. W trybie JOG predkos¢ silnika sterowana jest jednym z wejs¢
cyfrowych (przetacznik bez zatrzasku) aktywowanych przyciskiem ,Uruchom” (RUN) na panelu obstugi. O
czestotliwosci pracy przeksztattnika podczas sterowania JOG decyduje parametr P1058. Predkos¢ silnika
jest zwiekszana dopdki wybrana jest funkcja JOG w lewo lub w prawy bgdz do chwili osiggniecia zadanej
czestotliwosci impulsowania.

Zaleznosé: Czasy przyspieszania i hamowania JOG ustawiajg odpowiednio parametry P1060 i P1061. Na rampy
JOG wptywajg rowniez czasy zaokraglania (P1130-P1133), typ zaokraglania (P1134) i parametr P2167.

P1059[0...2] Czestotliwosé JOG w 0.00 - 5.00 urT - DDS Float |2
lewo [HZz] 599.00
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Parametr ten decyduje o czestotliwosci pracy przeksztattnika w sytuacji, gdy wybrana jest funkcja JOG w
lewo.

Zaleznosc¢: Czasy przyspieszania i hamowania JOG ustawiajg odpowiednio parametry P1060 i P1061.

P1060[0...2] Czas przyspieszania 0.00 - 10.00 urT - DDS Float |2
JOG [s] 650.00
Ustawia czas przyspieszania. Czas ten jest uzywany w trybie JOG.

Zaleznos$é: Patrz réwniez: P3350, P3353.

Przypis: Czasy ramp sg uzywane nastepujgco:

e P1060/P1061: Tryb JOG aktywny

e P1120/P1121: Normalna praca (ZAL/WYL) jest aktywna

e P1060/P1061: Aktywny tryb normalny (ZAL/WYL) i P1124

Na zmiane predkosci JOG wptywa rowniez zaokraglenie P1130-P1133.

Uwaga: Jesli aktywna jest funkcja podbicia momentu, przeksztattnik bedzie przyspieszat poczatkowo na
podstawie wartosci ustawionej w parametrze P3353.

P1061[0...2] Czas hamowania JOG 0.00 - 10.00 urT - DDS Float |2
[s] 650.00
Ustawia czas hamowania. Czas ten jest uzywany w trybie JOG.

Zaleznos$é: Patrz réwniez: P3350, P3353.

Uwaga: Patrz: P1060

P1070I0...2] ClI: Gtéwna wartosé - 1050[0] T - CDS us2/ |3
zadana 132
Okresla zrodto gtéwnej wartosci zadanej.

P1071[0...2] Cl: Wybér skalowania - 1 T 4000H CDS u3s2/ |3
gtéwnej wartosci zadanej 116
Okresla zrodto skalowania gtéwnej wartosci zadane;j.

P1074[0...2] Bl: Blokada dodatkowej | - 0 urT - CDS u3s2/ |3
warto$ci zadanej Bin
Dezaktywuje dodatkowg wartos¢ zadang.

P1075]0...2] Cl: Dodatkowa warto$¢ | - 0 T - CDS u3z2/ |3
zadana 132
Okresla zrodto dodatkowej wartosci zadanej, ktéra ma by¢ uzywana dodatkowo do gtéwnej wartosci
zadane;.

P1076[0...2] Cl: Wybor skalowania - [011[1]10 |T 4000H CDS u32/ |3
dodatkowej wartosci [2] 1 116
zadanej
Okresla zrodto skalowania dodatkowej wartoci zadanej, (dodawanej do nastawy gtéwnej).

r1078 CO: taczna wartosé - - - - - Float |3
zadanej czestotliwosci
[HZ]

Wyswietla sume gtéwnej i dodatkowej wartosci zadane;j.

r1079 CO: Wybrana warto$é - - - - - Float |3
zadana czestotliwosci
[HZ]
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Wyswietla wybrang warto$¢ zadang czestotliwosci. Wyswietlane sg nastepujgce wartosci zadane
czestotliwosci:

e 11078 Laczna warto$¢ zadana (gtéwna + dodatkowa)
o P1058 Czestotliwos¢ JOG w prawo
e P1059 Czestotliwos¢ JOG w lewo

Zaleznosé: P1055 (Bl: zwolnienie JOG w prawo) lub P1056 (BI: zwolnienie JOG w lewo) okresla zrodto rozkazow
JOG w prawo lub JOG w lewo.

Uwaga: P1055 = 0i P1056 = 0 ==> Wybrano tgczng wartos¢ zadang czestotliwosci.

P1080][0...2] Czestotliwos¢ minimalna | 0.00 - 0.00 c(1),U, T - DDS Float |1
[Hz] 599.00
Parametr ten wyznacza minimalng czestotliwos¢ pracy silnika bez wzgledu na warto$¢ zadang
czestotliwosci. Czestotliwo$¢ minimalna P1080 przedstawia dla wszystkich zrodet warto$ci zadanej
czestotliwosci (np. ADC, MOP, SCZ, USS) za wyjatkiem zrodta wartosci zadanej JOG czestotliwosé
pomijang o 0 Hz (podobnie jak P1091). Oznacza to, ze pasmo czestotliwosci +/- P1080 bedzie optymalnie
przekraczane w czasie podczas ramp przyspieszania’lhamowania. Przebywanie wewnatrz tego pasma
czestotliwosci jest niemozliwe. Ponadto zwigkszenie aktualnej czestotliwosci f_akt ponad czestotliwosé
minimalng P1080 jest meldowane przez funkcje |f_act| > f_min.

Uwaga: Ustawiona tu warto$¢ dotyczy obrotéw w obydwu kierunkach.
W pewnych warunkach (np. podczas zmiany predkosci lub ograniczania pradu) silnik moze pracowaé
ponizej czestotliwosci minimalne;j.

P1082[0...2] Czestotliwosé 0.00 - 50.00 c), T - DDS Float |1
maksymalna [Hz] 599.00
Parametr ten wyznacza maksymalng czestotliwos¢ pracy silnika bez wzgledu na wartos¢ zadang
czestotliwosci. Ustawiona tu warto$¢ obowigzuje dla obu kierunkdéw obrotow.
Ponadto, parametr ten wptywa na funkcje monitorowania |f_act| >= P1082 (r0052, bit 10 — przyktad
ponizej).

Przyk}ad =

F L=y
082 iz
[Fomct |2 PIOE
rOOEE T4
Bt "' .............................. -1
Zaleznosé: Warto$¢ maksymalna P1082 zalezy rowniez od czestotliwosci nominalnej: Maks. P1082 = min (15*P0310,

599,0 Hz). Oznacza to, ze zmniejszenie wartosci P0310 moze wptyng¢ na P1082. Czestotliwos¢
maksymalna i czestotliwos¢ impulséw sg od siebie zalezne. Czestotliwos¢é maksymalna wptywa na
czestotliwos¢ impulséw w sposob przedstawiony w ponizszej tabeli.

P1800

2 kHz 4 kHz 6 kHz 8-16 kHz

fmax P1082 0-133,3 Hz 0-266,6 Hz 0-400 Hz 0-599,0 Hz
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Przykfad:

Jesli ustawieniem P1082 jest 350 Hz, niezbedna jest czestotliwos¢ impulséw co najmniej 6 kHz. Jesli
wartos¢ P1800 jest mniejsza niz 6 kHz, parametr ten jest zmieniany: P1800 = 6 kHz.

Maksymalna czestotliwo$¢ wyjsciowa przeksztattnika moze zosta¢ przekroczona w przypadku jednego z
nastepujacych warunkow:

By FHo rneacis oot
3 Hompensacia pos

frax (F1A35 = + ki Emes

- praan e o Latny start akbeeing)

e (FA2000= T + 2oflgnem = PR32 -

Uwaga: Podczas korzystania ze zrodta wartosci zadanej
o Wejscie analogowe
e USS
ustawiona czestotliwos$¢ (w Hz) jest cyklicznie wyliczana z wykorzystaniem
e wartosci procentowej (np. dla wejscia analogowego r0754)
e wartosci szesnastkowej (np. dla USS r2018[1])
e i czestotliwosci odniesienia P2000.
Jesli na przyktad P1082 = 80 Hz, P2000 = 50 Hz i dla wejscia analogowego podane sg nastepujgce
wartosci P0757 = 0 V, P0758 = 0%, P0759 = 10 V, P0760 = 100%, wtedy przy wartosci na wejsciu
analogowym 10 V bedzie podawana warto$¢ zadana 50 Hz. Podczas szybkiego uruchamiania parametr
P2000 zmieniany jest nastepujgco: P2000 = P1082.

r1084 Wynikowa czestotliwosé | - - - - - Float |3
maksymalna [Hz]
Wyswietla wynikowg czestotliwos¢ maksymalna.

P1091[0...2] Czestotliwosé pomijana | 0.00 - 0.00 urT - DDS Float |3
[Hz] 599.00
Definiuje czestotliwos¢ pomijang 1, co pozwala unikngé efektu rezonansu mechanicznego i ttumi
czestotliwosci w zakresie +/- P1101 (zakres pomijanych czestotliwosci).

Przypis: Stata praca w zakresie ttumionych czestotliwos$ci nie jest mozliwa. Zakres ten jest po prostu pomijany (po
rampie). Na przyktad, jesli P1091 = 10 Hz, a P1101 = 2 Hz, ciggta praca w zakresie 10 Hz +/- 2 Hz (j 8-12
Hz) nie jest mozliwa.

Uwaga: Funkcja ta jest nieaktywna, gdy P1091 = 0.

P1092[0...2] Czestotliwos¢ pomijana | 0.00 - 0.00 uUrT - DDS Float |3
2 [HZ] 599.00
Definiuje czestotliwo$¢ pomijang 2, co pozwala unikng¢ efektu rezonansu mechanicznego i thumi
czestotliwosci w zakresie +/- P1101 (zakres pomijanych czestotliwo$ci).

Uwaga: Patrz: P1091

P1093[0...2] Czestotliwosé pomijana | 0.00 - 0.00 urT - DDS Float |3
3 [Hz] 599.00
Definiuje czestotliwos¢ pomijang 3, co pozwala unikngé efektu rezonansu mechanicznego i ttumi
czestotliwosci w zakresie +/- P1101 (zakres pomijanych czestotliwosci).

Uwaga: Patrz: P1091

P1094[0...2] Czestotliwosé pomijana | 0.00 - 0.00 urT - DDS Float |3
4 [HZ] 599.00
Definiuje czestotliwos¢ pomijang 4, co pozwala unikngé efektu rezonansu mechanicznego i ttumi
czestotliwosci w zakresie +/- P1101 (zakres pomijanych czestotliwo$ci).
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Uwaga: Patrz: P1091
P1101[0...2] Szerokos¢ pasma 0.00 - 2.00 urT - DDS Float |3
czestotliwosci pomijanej | 10.00
[HZ]
Okresla szeroko$¢ pasma czestotliwosci, ktore jest stosowane do czestotliwosci pomijanych
Uwaga: Patrz: P1091
P1110[0...2] Bl: Blokada ujemne;j - 0 T - CDS us2/ |3
warto$ci zadanej Bin
Parametr ten uniemozliwia wprowadzenie ujemnych wartosci zadanych. Z tego powodu zmiana kierunku
pracy silnika z kanatu wprowadzania warto$ci zadanej nie jest mozliwa. Jesli podana jest czestotliwos¢
minimalna (P1080) i ulemna warto$¢ zadana, to silnik bedzie przyspieszany w kierunku dodatnim w
stosunku do minimalnej czestotliwosci.
P1113]0...2] Bl: Zmiana kierunku - 19.11 T - CDS us2/ |3
obrotéw Bin
Definiuje zrodto polecenia zmiany kierunku wykorzystywane, gdy P0719 = 0 (automatyczny wybér zrodta
rozkazow / wartosci zadanej).
r1114 CO: Wartos¢ zadana po | - - - - - Float |3
bloku zmiany kierunku
[HZ]
Wyswietla czestotliwosé zadang po bloku funkcyjnym zmiany kierunku obrotéw.
r1119 CO: Wartos¢ zadana - - - - - Float |3
czestotliwosci przed
zadzialaniem generatora
funkcji ramp (RFG) [HZz]
Wyswietla wartos¢ zadang czestotliwosci na wejsciu generatora funkcji ramp po zmodyfikowaniu wartosci
przez inne funkcje, np.:
e P1110 BI: Blokada ujemnej wartosci zadanej,
e P1091-P1094 pomijanie czestotliwosci,
e P1080 czestotliwos¢ minimalna,
e P1082 czestotliwos¢ maksymalna,
Wartos$¢ ta dostepna jest w postaci przefiltrowanej (r0020) i nieprzefiltrowanej (r1119).
P1120[0...2] Czas przyspieszania [s] | 0.00 - 10.00 c(1),U, T - DDS Float |1
650.00
Jedli nie jest stosowane zaokraglanie, parametr ten wyznacza czas przyspieszania silnika od spoczynku
do maksymalnej czestotliwo$ci silnika (P1082). Ustawienie zbyt krotkiego czasu rampy przyspieszania
moze prowadzi¢ do wylgczenia przeksztattnika (przecigzenie pradowe F1).
Zaleznosé: Na czas przyspieszania wptywajg rowniez czasy zaokraglania (P1130-P1133) i typ zaokraglania (P1134).
Patrz réwniez: P3350, P3353.
Przypis: Czasy ramp sg uzywane nastepujgco:
e P1060/P1061: Tryb JOG aktywny
e P1120/P1121: Normalna praca (ZAL/WYLt) jest aktywna
e P1060/P1061: Aktywny tryb normalny (ZAL/WYL) i P1124
Uwaga: Przy uzyciu zewnetrznego zrédia wartosci zadanej z ustawionymi juz czasami ramp (np. z PLC),

optymalne zachowanie napedu uzyskuje sie, gdy czasy ramp ustawione w P1120 i P1121 sa nieco
krétsze niz czasy ramp w PLC. Zmiany parametru P1120 sg akceptowane natychmiast. Je$li aktywna jest
funkcja podbicia momentu, przeksztattnik bedzie przy$pieszat poczgtkowo na podstawie wartosci
ustawionej w parametrze P3353.
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P1121[0...2] Czas hamowania [s] 0.00 - 10.00 Cc(1),uU, T - DDS Float |1
650.00

Jesli nie jest stosowane zaokragglanie, parametr ten wyznacza czas hamowania silnika od maksymalne;j
czestotliwosci silnika (P1082) do stanu spoczynku.

Zaleznosc¢: Patrz réwniez: P3350, P3353.

Przypis: Ustawienie zbyt krotkiego czasu rampy hamowania moze prowadzi¢ do wytgczenia przeksztattnika
(przeciazenie pradowe F1 / zbyt wysokie napiecie F2).
Patrz: P1120

Uwaga: Zmiany parametru P1121 sg akceptowane natychmiast.
Patrz: P1120

P1124[0...2] Bl: Wybor czaséw ramp | - 0 T - CDS us2/ |3
JOG Bin
Definiuje zrodto dla przetagczenia pomiedzy czasami ramp JOG (P1060, P1061) i normalnymi czasami
ramp (P1120, P1121). Parametr ten jest wazny tylko przy normalnej pracy ZAt/WYL.

Zaleznos¢: Patrz rowniez: P1175

Przypis: P1124 nie ma zadnego wpltywu, jesli JOG jest aktywny. W tym przypadku obowigzujg zawsze czasy ramp
JOG (P1060, P1061). W przypadku wybrania funkcji podwéjnej rampy w parametrze P1175, czasy
zmiany beda przetgczane pomiedzy normalnymi czasami (P1120, P1121) i czasami JOG (P1060, P1061)
w zaleznosci od ustawien P2150, P2157 i P2159. Z tego powodu nie zaleca sie wybierania rampy JOG
jednoczesnie z funkcjg podwdjnej rampy.
Patrz: P1120

P1130[0...2] Czas zaokraglania 0.00 - 0.00 urT - DDS Float |2
poczatkowego rampy 40.00
przyspieszania [s]
Okresla czas zaokraglania poczatkowego przyspieszania.

Przypis: Stosowanie czasow zaokraglania jest zalecane, poniewaz zapobiegajg one nagtej odpowiedzi
potencjalnie szkodliwej dla komponentéw mechanicznych.
Stosowanie czasow zaokraglania nie jest zalecane w przypadku korzystania z wejs¢ analogowych,
poniewaz spowodowatyby one przeregulowanie lub niedoregulowanie odpowiedzi przeksztattnika.

Uwaga: Jesli wprowadzono krotkie czasy ramp (P1120, P1121 < P1130, P1131, P1132, P1133), to czas
przyspieszania (t_przysp) lub czas hamowania (t_ham) nie jest zalezny od P1130.

P1131[0...2] Czas zaokraglania 0.00 - 0.00 urT - DDS Float |2
koncowego rampy 40.00
przyspieszania [s]
Definiuje czas zaokrgglania na koncu rampy przyspieszania.

Przypis: Patrz: P1130

P1132[0...2] Czas zaokraglania 0.00 - 0.00 urT - DDS Float |2
poczatkowego rampy 40.00
hamowania [s]
Definiuje czas zaokrgglania na poczatku rampy hamowania.

Przypis: Patrz: P1130

P1133[0...2] Czas zaokraglania 0.00 - 0.00 urT - DDS Float |2
koncowego rampy 40.00
hamowania [s]
Definiuje czas zaokraglania na koncu rampy hamowania.

Przypis: Patrz: P1130

P1134[0..2] | Typ zaokraglania 0-1 0 uT - lbbs  |ute |2
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Definiuje zaokraglanie, ktore bedzie wykonywane podczas procesu przyspieszana lub hamowania (np.
nowa wartos¢ zadana, rozkaz WYL 1, WYL3, zmiana kierunku obrotéw).. Zaokraglanie jest wykonywane,
gdy naped jest w fazie przyspieszania lub hamowania i

e P1134=0,
e P1132>0,P1133>0i

e nie osiggnieto jeszcze wartosci zadanej.

0 Ciagte zaokraglanie
1 Nieciagte zaokraglanie
Zaleznosé: Wplyw tylko wowczas, gdy P1130 (poczatkowy czas zaokraglania przyspieszania) lub P1131 (czas

zaokraglania koncowego rampy przyspieszania) badz P1132 (czas zaokraglania poczatkowego rampy
hamowania) lub P1133 (czas zaokraglania koncowego rampy hamowania) > 0 s.

P1135[0...2] Czas szybkiego 0.00 - 5.00 C(1),U, T - DDS Float |2
hamowania WYL3 [s] 650.00

Definiuje czas rampy hamowania od czestotliwo$ci maksymalnej do zatrzymania dla rozkazu WYL3.
Ustawienia P1130 i P1134 nie majg wptywu na charakterystyke hamowania po wytgczeniu WYL3. Czas
ten jednak obejmuje poczatkowy czas zaokraglania hamowania wynoszacy w przyblizeniu 10% P1135.
Dla catego czasu hamowania po wytaczeniu WYL3: t_down, WYt3 =f(P1134) = 1,1 * P1135 * (|f_2| /

P1082)

Uwaga: Czas ten moze zostac przekroczony w przypadku osiggniecia poziomu Vdc_max.

P1140[0...2] Bl: Zwolnienie - 1 T - CDS us2/ |3
generatora funkcji ramp Bin
(RFG)

Definiuje zrédito rozkazu aktywujgcego generator funkcji ramp (RFG). Jesli sygnat binarny wejsciowy jest
zerowy, sygnat wyjsciowy generatora funkcji ramp zostanie natychmiast ustawiony na wartos¢ ,0”.

P1141[0...2] BI: Start generatora - 1 T - CDSs u32/ |3
funkcji ramp Bin

Definiuje zrédto rozkazu startu generator funkcji ramp (RFG). Jesli sygnat binarny wejsciowy jest zerowy,
sygnat wyjsciowy generatora funkcji ramp zachowuje dotychczasowg wartosé.

P1142[0...2] BIl: Zwolnienie wartosci | - 1 T - CDSs u32/ |3
zadanej generatora Bin
funkgcji ramp (RFG)

Definiuje zrédto rozkazu zwolnienia warto$ci zadane generatora funkcji ramp (RFG). Jesli sygnat binarny
wejsciowy jest zerowy, sygnat wejsciowy generatora funkcji ramp zostanie ustawiony na wartos¢ ,0”, a
sygnat wyjsciowy generatora funkcji zmiany predkosci zostanie zmniejszony do zera.

r1170 CO: Warto$¢ zadana po | - - - - - Float |3
generatora funkcji ramp
(RFG) [Hz]
Wyswietla taczng warto$¢ zadang czestotliwosci po zadziataniu generatora.

P1175[0...2] BI: Funkcja podwgjnej - 0 T - CDS u3s2/ |3
rampy aktywna Bin
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Definiuje zrédto polecenia aktywujacego podwojng rampe. Funkcja jest aktywowana po otrzymaniu
sygnatu binarnego o wartosci ,1”. Funkcja ta dziata nastepujgco:
1. Przyspieszanie:

— Przeksztaltnik rozpoczyna przyspieszanie o czasie trwania zdefiniowanym w parametrze P1120.

— Gdy f_act > P2157, przeksztaitnik przetacza sie na czas przyspieszania zdefiniowany w
parametrze P1060.

2. Hamowanie:
— Przeksztaltnik rozpoczyna hamowanie o czasie trwania zdefiniowanym w parametrze P1061.
— Gdy f_act < P2159, przeksztattnik przetacza sie na czas hamowania zdefiniowany w parametrze
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Zaleznos¢: Patrz: P2150, P2157, P2159, r2198.

Uwaga: Algorytm podwaojnej rampy wykorzystuje bity 1 i 2 parametru r2198 do ustalania, czy f_act > P2157 i czy
f_act < P2159. P2150 jest wykorzystywany do zastosowania histerezy do tych ustawien, aby umozliwic¢
uzytkownikowi wprowadzenie zmian parametréw w celu poprawienia elastycznosci funkcji podwadjnej
rampy. Nie zaleca sie stosowania funkcji podwojnej rampy jednoczesnie z rampg JOG.

Patrz: P1124

r1199.7...12 CO / BO: Stowo stanu - - - - - u16 3
generatora funkcji ramp
Wyswietla status generatora funkcji ramp (RFG).

Bit Nazwa sygnatu Sygnat 1 Sygnat 0
07 Zmiana #0 aktywna Tak Nie
08 Zmiana #1 aktywna Tak Nie
09 Zakonczone przyspieszanie / hamowanie Tak Nie
10 Kierunek w prawo/w lewo Tak Nie
11 f_act > P2157(f_2) Tak Nie
12 f_act < P2159(f_3) Tak Nie

Uwaga: Patrz: P2157 i P2159.
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P1200

Lotny start 0-6 0 uT - |- lute |2

Lotny start umozliwia zatgczenie przeksztattnika przy wirujgcym silniku. Czestotliwo$¢ wyjSciowa
przeksztaitnika jest szybko zwiekszana tak dtugo, az zostanie znaleziona aktualna czestotliwos¢ silnika.
Nastepnie silnik przyspiesza dalej z normalnym czasem rampy az do wartosci zadane;j.

0 Lotny start nieaktywny

1 Lotny start jest zawsze aktywny, przeszukiwanie w obydwu kierunkach

2 Lotny start jest aktywny po wigczeniu zasilania, btedzie, WYL2, przeszukiwanie
w obydwu kierunkach

3 Lotny start jest aktywny po btedzie, WYL2, przeszukiwanie w obydwu
kierunkach

4 Lotny start jest zawsze aktywny, przeszukiwanie tylko w kierunku wartosci
zadanej

5 Lotny start jest aktywny przy zataczaniu zasilania, btedzie, WYL2,
przeszukiwanie tylko w kierunku wartosci zadanej

6 Lotny start jest aktywny przy, btedzie, WYL2, przeszukiwanie tylko w kierunku
wartosci zadanej

Przypis:

Funkcja lotnego startu musi by¢ uzyta w przypadkach, w ktérych silnik moze sie jeszcze obracac (np. po
krotkim zaniku zasilania) lub jest napedzany przez obcigzenie. W przeciwnym przypadku dojdzie do
wytgczenia z powodu przecigzenia prgdowego.

Uwaga:

Jest to funkcja uzyteczna przy silnikach, ktérych obcigzenie wykazuje wysoki moment bezwtadnosci. Przy
ustawieniach 1 do 3 nastepuje wykrywanie predkosci silnika w obydwu kierunkach: Przy ustawieniach 4
do 6 nastepuje przeszukiwanie tyko w kierunku wartosci zadane;j.

P1202[0...2]

Prad silnika: Lotny start | 10 - 200 100 urT - DDS uie |3
[%]

Definiuje prad przeszukiwania, ktéry jest uzywany podczas lotnego startu. Warto$¢ ta wprowadzana jest
jako wartos$¢ procentowa odniesiona do pradu znamionowego silnika (P0305).

Uwaga:

Zmniejszenie prgdu przeszukiwania moze poprawi¢ zachowanie lotnego startu, jesli bezwtadnos$¢
systemu nie jest bardzo wysoka. Niemniej jednak wybranie w parametrze P1202 poszukiwanego pradu
mniejszego niz 30% (a niekiedy innych ustawien parametréw P1202 i P1203) moze spowodowac
przedwczesne lub zbyt pdzne wykrycie predkosci silnika, co moze prowadzi¢ do wytgczen typu F1 lub F2.

P1203[0...2]

Szybkosé 10 - 500 100 urT - DDS uie |3
przeszukiwania: Lotny
start [%]

Ustawia wspotczynnik (tylko w trybie V/f), z jakim jest zmieniana czestotliwo$é wyjsciowa podczas lotnego
startu w celu zsynchronizowania do wirujgcego silnika. Jest to warto$¢ procentowa. Definiuje odwrotno$¢
skoku poczgtkowego krzywej przeszukiwania. Parametr P1203 wptywa tym samym na czas, jaki jest
potrzebny do szukania czestotliwosci silnika.

Przyktad:

Czas wykrywania przy ustawieniu 100% w przypadku silnika 50 Hz / 1350 rpm wynositby maksymalinie
600 ms.

Uwaga:

Wyzsza warto$¢ szybkosci przeszukiwania prowadzi do ptaskiej krzywej przeszukiwania i w ten sposob
do dtuzszego czasu szukania. Wybranie nizszej warto$ci ma skutek przeciwny.

r1204

Stowo stanu: Lotny start | - - - - - uie |4
U/F

Parametr bitowy dla sprawdzania i kontroli stanéw podczas szukania.

Bit Nazwa sygnatu Sygnat 1 Sygnat 0

00 Prad doprowadzony Tak Nie

01 Prad nie mégt zostaé doprowadzony Tak Nie

02 Napiecie obnizone Tak Nie

03 Filtr zbocza uruchomiony Tak Nie
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04 Prad ponizej progu zadziatania Tak Nie
05 Prad minimalny Tak Nie
07 Predkos¢ nie znaleziona Tak Nie
P1210 Automatyczny ponowny |0-7 1 urT - - U1t |2
rozruch
Konfiguruje funkcje automatycznego ponownego uruchamiania.
0 Nieaktywny
1 Kwitowanie btedu po zatgczeniu zasilania, P1211 nieaktywny
2 Ponowny rozruch po zaniku zasilania, P1211 nieaktywny
3 Ponowny rozruch po spadku napiecia zasilania lub bfedzie, P1211 aktywny
4 Ponowny rozruch po spadku napiecia zasilania, P1211 aktywny
5 Ponowny rozruch po zaniku zasilania i btedzie, P1211 nieaktywny
6 Ponowny rozruch po spadku/zaniku napiecia zasilania lub btedzie, P1211
aktywny
7 Ponowny rozruch po spadku/zaniku napiecia zasilania lub btedzie, wyzwolony
po wyczerpaniu P1211

Zaleznos$¢:

Automatyka ponownego zatgczenia wymaga ciagtego rozkazu ZAt. podanego przez wejscie binarne.

Uwaga:

Przy P1210 > 2 moze nastgpi¢ automatyczny ponowny rozruch silnika bez przetgczania rozkazu ZAL!

Przypis:

,Krotkotrwaty spadek napigcia sieci” to bardzo krotka przerwa w zasilaniu, podczas ktérej nie dochodzi do
catkowitego zaniku napiecia w obwodzie pradu statego przed powrotem zasilania sieciowego.

»Zanik napiecia” to dluga przerwa w zasilaniu, podczas ktérej dochodzi do catkowitego zaniku napiecia
obwodzie pradu statego przed powrotem zasilania sieciowego.

,Czas zwloki” to czas uptywajgcy pomiedzy prébami usuniecia btedu. Czas zwioki pierwszej préby wynosi
1 sekunde, a przy kazdej nastepnej probie podwaija sie.

,Liczba prob ponownego rozruchu” mozna ustawi¢ w parametrze P1211. Okresla ilos¢ préb ponownego
startu podejmowanych przez przeksztattnik w celu usuniecia z btedu.

Po ustgpieniu btedu i po 4 sekundach poprawnej pracy ,liczba préob ponownego rozruchu” zostanie
wyzerowana do wartosci P1211, a ,czas zwloki” zostanie ustawiony na 1 sekunde.
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P1210=0:
Automatyka ponownego zatgczenia dezaktywowana.
P1210 =1:

Przeksztaitnik kwituje btgd (kasuje), tzn. btad jest kasowany przez przeksztattnik, zaraz po ponownym
podaniu napiecia zasilania. Oznacza to, ze przeksztattnik musi by¢ catkowicie pozbawiony zasilania,
krétkotrwaty spadek napiecia w sieci jest niewystarczajgcy. Przeksztattnik bedzie pracowat ponownie
dopiero po przetgczeniu rozkazu ZAL.

P1210 = 2:

Przeksztattnik kwituje btad F3 przy zatgczeniu po zaniku zasilania i przeprowadza ponowny rozruch
napedu. Rozkaz ZAt musi by¢ podany przez wejscie binarne (DIN).

P1210 = 3:

Przy tym ustawieniu wazne jest, ze ponowny rozruch napedu jest przeprowadzony tylko wtedy, jesli
wczeéniej znajdowat sie w stanie PRACA, gdy wystapit btad (F3 itd.). Przeksztattnik kwituje btad i
przeprowadza ponowny rozruch napedu po obnizeniu napiecia zasilania. Rozkaz ZAt. musi by¢ podany
przez wejscie binarne (DIN).

P1210 = 4:

Przy tym ustawieniu wazne jest, ze ponowny rozruch napedu jest przeprowadzony tylko wtedy, jesli
wczesniej znajdowat sie w stanie PRACA, gdy wystapit btad (F3) Przeksztattnik kwituje btad i
przeprowadza ponowny rozruch napedu po obnizeniu napiecia zasilania. Rozkaz ZAt. musi by¢ podany
przez wejscie binarne (DIN).

P1210 = 5:

Przeksztattnik kwituje btedy F3 itd. przy rozruchu po zaniku zasilania i przeprowadza ponowny rozruch
napedu. Rozkaz ZAt musi by¢ podany przez wejscie binarne (DIN).

P1210 = 6:

Przeksztattnik kwituje btedy F3 itd. przy rozruchu po zaniku zasilania lub obnizeniu napigcia zasilania i
przeprowadza ponowny rozruch napedu. Rozkaz ZAt. musi by¢ podany przez wejscie binarne (DIN). Jesli
wartos¢ jest ustawiona na 6, to natychmiast przeprowadzany jest ponowny rozruch silnika.

P1210=7:
Przeksztattnik kwituje btedy F3 itd. przy rozruchu po zaniku zasilania lub obnizeniu napigcia zasilania i

przeprowadza ponowny rozruch napedu. Rozkaz ZAt. musi by¢ podany przez wejscie binarne (DIN). Jesli
wartos¢ jest ustawiona na 7, to natychmiast przeprowadzany jest ponowny rozruch silnika.

Réznica pomiedzy tym trybem i trybem 6 polega na tym, ze bit statusu btedu (r0052.3) jest ustawiany
dopiero po wykonaniu liczby préb ponownego uruchomienia zdefiniowanej w parametrze P1211.

Funkcja lotnego startu musi by¢ uzyta w przypadkach, gdy istnieje mozliwosc¢, ze wat silnika nadal sie
obraca (np. po krotkiej przerwie w zasilaniu) lub moze by¢ napedzany przez obciazenie (P1200).

P1211 Liczba préb ponownego |0 - 10 3 uUrT - - u16 3
uruchomienia
Okresla ilos¢ préb ponownego startu podejmowanych przez przeksztattnik, gdy aktywny jest
automatyczny ponowny rozruch P1210.

P1215 Zwolnienie hamulca 0-1 0 CT - - u16 2

trzymajagcego silnika

Aktywuje/dezaktywuje funkcje hamulca przytrzymujgcego. Hamulec przytrzymujgcy sterowany jest bitem
12 stowa stanu 1 r0052. Sygnat ten moze pochodzi¢ z nastepujgcych zrédet:

e stowo stanu interfejsu szeregowego (np. USS)
e wyjs$¢ cyfrowych (np. DO1: ==> P0731 = 52.C (r0052, bit 12))

0 Hamulec trzymajacy silnika zablokowany

Hamulec trzymajacy silnika zwolniony
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Uwaga:

Jesli hamulcem silnika steruje przeksztattnik, nie mozna przeprowadzi¢ proces uruchomienia
przeksztattnika gdy uktad napedowy jest obcigzony potencjalnie niebezpiecznych tadunkiem (np.
zawieszony tadunek w aplikacjach dzwigowych), o ile tadunek nie zostat zabezpieczone.

Niedozwolone jest zastosowanie hamulca trzymajgcego jako hamulca roboczego, poniewaz zasadniczo
jest on zaprojektowany dla ograniczonej ilosci hamowan awaryjnych.

P1216 Zwioka zwolnienia 0.0-20.0 (1.0 CT - - Float |2
hamulca silnika [s]

Definiuje czas pracy przeksztattnika z czestotliwoscia minimalng P1080 przed przyspieszeniem.

P1217 Czas wstrzymania po 0.0-20.0 (1.0 C,T - - Float |2
hamowaniu [s]

Definiuje czas pracy przeksztattnika z czestotliwoscig minimalng P1080 po wyhamowaniu.

Uwaga: Jesli P1217 > P1227, P1227 otrzymuije priorytet.

P1218[0...2] Bl: Uniewaznienie - 0 urT - CDSs u32/ |3
wysterowania hamulca Bin
silnik
Umozliwia uniewaznienie wyj$cia hamulca przytrzymujgcego silnik, pozwalajac na otwarcie hamulca pod
niezalezng kontrolg.

P1227[0...2] Czas monitorowania 0.0-300.0 |4.0 uUrT - DDS Float |2
detekcji zerowej
predkosci [s]

Ustawia czas monitorowania wykrywania stanu spoczynku.

W przypadku hamowania poleceniem WYL1 lub WYL3, postdj wykrywany jest po uptywie tego czasu, po
obnizeniu sie predkosci zadanej ponizej P2167. Nastepnie generowany jest sygnat hamowania, uktad
odczekuje czas na zamkniecie, a nastgpnie impulsy sg wytaczane.

Uwaga: P1227 = 300,0: funkcja nieaktywna
P1227 = 0,0: impulsy sg blokowane natychmiast
Jesli P1217 > P1227, P1227 otrzymuje priorytet.

P1230[0...2] Bl: Zwolnienie - 0 urT - CDS us2/ |3
hamowania DC Bin
Umozliwia hamowanie prgdem statym przez sygnat z zewnetrznego zrédta. Funkcja pozostaje aktywna
dopoki aktywny jest zewnetrzny sygnat wejsciowy. Hamowanie DC powoduje szybkie zatrzymanie silnika
poprzez doprowadzenie pradu statego do uzwojen (doprowadzony prad utrzymuje wat nieruchomo).

Gdy sygnat hamowania prgdem statym jest uaktywniony, wtedy impulsy wyjsciowe przeksztattnika zostajg
zablokowane, a prad staty zostanie podany dopiero, gdy silnik zostanie wystarczajgco rozmagnesowany.
Czas opdznienia ustawiany jest w parametrze P0347 (czas rozmagnesowywania). Zbyt krotkie opoznienie
moze prowadzi¢ do wytaczen z powodu przecigzenia pradowego. Wartos¢ pradu statego ustawiana jest w
P1232 (prad hamowania DC — w odniesieniu do prgdu znamionowego silnika). Ustawienie fabryczne: 100
%.

Uwaga: Przy hamowaniu DC energia kinetyczna silnika przeksztatcana jest na straty cieplne w silniku. Jesli stan
ten trwa zbyt dtugo, to moze doj$¢ do przegrzania napedu!

P1232[0..2] | Prad hamowania DC[%] [0-250 [ 100 U T |- lops  |ute |2
Definiuje warto$¢ pradu statego wzgledem prgdu znamionowego silnika (P0305). Hamowanie DC jest
realizowane z zastosowaniem nastepujgcych zaleznosci:

e WYL1/WYL3 ==> patrz: P1233
e BICO ==> patrz: P1230

P1233[0...2] Czas trwania hamowania | 0.00 - 0.00 uUrT - DDS Float |2

DC [s] 250.00
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Definiuje czas trwania hamowania DC w sekundach po rozkazie WYL1 lub WYL3.
Gdy przeksztattnik otrzyma rozkaz WYL1 lub WYL3, czestotliwos¢ wyjsciowa zmniejszana jest do 0 Hz.

Jesli czestotliwos¢ wyjsciowa osiggnie wartos¢ ustawiong w P1234, nastepuje hamowanie DC z prgdem
ustawionym w P1232 przez czas podany w P1233.

Uwaga: Patrz: P1230

Przypis: Funkcja hamowania DC powoduje szybkie zatrzymanie silnika przez podanie pradu statego.

Gdy sygnat hamowania prgdem statym jest aktywy, impulsy wyjsciowe przeksztattnika zostajg
zablokowane, a prad staty pozostaje zablokowany tak dtugo, az silnik zostanie wystarczajaco
rozmagnesowany.

Uwaga: P1233 = 0 oznacza, ze hamowanie statoprgdowe jest nieaktywne.

P1234[0...2] Czestotliwosé 0.00 - 599.00 urT - DDS Float |2
poczatkowa hamowania | 599.00
DC
Ustawia czestotliwo$é poczatkowg hamowania prgdem statym.

Gdy przeksztattnik otrzyma rozkaz WYL1 lub WYL3, czestotliwos¢ wyjsciowa zmniejszana jest do 0 Hz.
Gdy czestotliwos¢ wyjsciowa przekroczy warto$¢ progowg P1234, to w czasie P1233 wstrzykiwany jest
prad staty P1232.

P1236[0...2] Prad hamowania 0-250 0 urT - DDS utie |2
mieszanego [%]

Definiuje natezenie pradu statego naktadanego na prad przemienny po przekroczeniu wartosci progowej
napiecia linii pragdu statego ustalonej dla hamowania kombinowanego. Wartos¢ ta wprowadzana jest jako
wartos¢ procentowa odniesiona do prgdu znamionowego silnika (P0305). Poziom zatgczenia hamowania
mieszanego (U_DC,Miesz):

Jesli P1254 = 0 --> U_DC,Miesz = 1,13 * sqrt(2) * U_sie¢ = 1,13 * sqrt(2) * P0210

w innym przypadku U_DC,Miesz = 0,98 * r1242

Hamowanie mieszane jest kombinacjg hamowania DC z hamowaniem generatorowym (po rampie
hamowania) po otrzymaniu polecenia WYL1 lub WYL3. W ten sposéb mozliwe jest hamowanie z
regulowang czestotliwoscig silnika i niewielkim zwrotem energii. Poprzez optymalizacje czasu rampy
hamowania i hamowania mieszanego uzyskuje sie skuteczne hamowanie bez stosowania dodatkowych
komponentéw sprzetowych.

Zalezno$¢: Hamowanie mieszane zalezy tylko od napiecia obwodu posredniego (patrz wartos¢ progowa powyze;j).
Nastepuje przy rozkazie WYL1, WYL3 i wszystkich regeneratywnych warunkach pracy. Hamowanie to jest
nieaktywne w nastepujacych przypadkach:

e Hamowanie pradem statym jest aktywne.
¢ Funkcja lotnego startu jest aktywna.

Przypis: Zwiekszanie wartosci zasadniczo poprawia skuteczno$¢ hamowania; jesli jednak wartos¢ ta bedzie
ustawiona za wysoko, to moze nastapi¢ wytgczenie z powodu przecigzenia pradowego.

Jesli wybrane jest zaréwno hamowanie dynamiczne, jak i hamowanie mieszane, to hamowanie mieszane
ma wyzszy priorytet.

Dziatanie hamowania mieszanego jest ostabiane, gdy jednoczesnie aktywny jest regulator napiecia
posredniego (regulator Udc max).

Uwaga: P1236 = 0 oznacza, ze hamowanie mieszane jest nieaktywne.

P1237 Hamowanie dynamiczne |0 - 5 lo uT - - lute |2
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Energia hamowania jest przekazywana przez chopper hamowania do rezystora hamowania.
Parametr ten definiuje znamionowy cykl pracy rezystora hamowania (choppera hamowania).

Hamowanie dynamiczne jest aktywne wowczas, gdy funkcja ta jest aktywna, a napigecie w linii pradu
statego przekracza poziom wtgczenia hamowania dynamicznego.

Poziom zatgczenia hamowania dynamicznego (V_DC,Chopper):
Jesli P1254 = 0 --> U_DC,Chopper = 1,13 * sqrt(2) * U_sie¢ = 1,13 * sqrt(2) * P0210
w innym przypadku U_DC,Chopper = 0,98 * r1242

0 Nieaktywny
1 5% cykl pracy
2 10% cykl pracy
3 20% cykl pracy
4 50% cykl pracy
5 100% cykl pracy
Uwaga: Parametr ten stosowany jest tylko w przeksztattnikach o rozmiarze obudowy D. W przypadku obudowy o
rozmiarach A-C cykl pracy rezystora hamowania mozna wybra¢ w module hamowania dynamicznego
(patrz: Zatgcznik ,Modut hamowania dynamicznego (Strona 319)").
Zalezno$¢: Jesli uaktywnione jest hamowanie DC lub hamowanie mieszane, to majg one wyzszy priorytet niz
hamowanie dynamiczne.
'H.":C":":".-'\-'\-\.'.'b-:'-il;:‘."\"'\-.,\__ M=
rdEs 2 A e __'::---ir-:'_:
FIZH » [~ ;
¥ _ ¥
Hareregrie D0 | [Hamowania misszans |
akbyvaie ity
Przypis: Poczatkowo hamowanie dziata w zalezno$ci od napigcia obwodu posredniego z wysokim cyklem
obcigzenia, az do osiggniecia w przyblizeniu najwyzszego obcigzenia cieplnego. W tym momencie
narzucany jest cykl pracy ustalony w tym parametrze. Rezystor powinien by¢ zdolny do pracy przy takim
obcigzeniu dowolnie diugo bez przegrzania.
i, ark -
.......... !"._ J Lo P L [}
Feppea s, Of o e ]
1 Jag  chms
r ! S F.O far 380 - 420w
LR, e
Moritaroanie
cyklupracy
Prog alarmowy dla A0535 odpowiada pracy przez 10 s z cyklem obcigzenia 95 %. Cykl obcigzenia
zostanie ograniczony po 12 s pracy z cyklem obcigzenia 95 %.
P1240[0...2] Konfiguracja regulatora |0 - 3 1 C,T - DDS U1t |3
Udc
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Aktywuje/dezaktywuje regulator Udc. Regulator Udc steruje napieciem obwodu posredniego w celu
unikniecia wytaczen z powodu zbyt wysokiego napiecia przy napedach z wysokg bezwtadnoscia.

0 Regulator Vdc nieaktywny
1 Regulator Udc zwolniony
2 Buforowanie kinetyczne (regulator Udc_min) zwolniony
3 Regulator Vdc_max i buforowanie kinetyczne (KIB) aktywne
Uwaga: Jesli P1245 zostanie zbyt mocno podwyzszone, moze to oddziatywaé na normalng prace napedu.
Uwaga: e Regulator Udc_max:
Regulator Udc max automatycznie zwigksza czasy ramp hamowania, aby utrzymac napiecie obwodu
posredniego (r0026) w granicach (r1242).
e Regulator Udc_min:
Regulator Udc-min jest uaktywniany, gdy napiecie obwodu posredniego spadnie ponizej poziomu
zatgczenia (P1245). Energia kinetyczna silnika wykorzystywana jest do buforowania napiecia obwodu
posredniego i w ten sposéb naped zwalnia. Jesli naped natychmiast wyzwala btgd FO003, nalezy
najpierw sprébowac podwyzszyé wspoétczynnik dynamiki (P1247). Jesli nadal bedzie wyzwalany btad
F3, nalezy sprobowac podwyzszy¢ poziom zatgczania (P1245).
r1242 CO: Poziom zatgczania |- - - - - Float |3
regulatora Udc_max [V]
Wyswietla poziom wigczania regulatora Udc_max.
Przedstawiony ponizej wzor obowigzuje tylko wtedy, gdy P1254 = 0:
r1242 = 1,15 * sqrt(2) * U_sie¢ = 1,15 * sqrt(2) * P0210
w innym przypadku parametr r1242 wyliczany jest wewnetrznie.
P1243[0...2] Wspélczynnik 10 - 200 100 urT - DDS Ui |3
dynamiczny regulatora
Udc_max [%]
Definiuje wspotczynnik dynamiczny regulatora obwody pradu statego.
Zalezno$é: P1243 = 100% oznacza, ze parametry P1250, P1251 i P1252 (wzmocnienie, czas catkowania i czas
rézniczkowania) sg stosowane zgodnie z ustawieniem. W innym przypadku sg mnozone przez P1243
(wspdtczynnik dynamiczny Udc_max).
Uwaga: Regulator Udc dostrajany jest automatycznie na podstawie danych silnika i przeksztattnika.
P1245[0...2] Poziom zalgczania 65 - 95 76 uUrT - DDS u16 3
buforowania
kinetycznego [%]
Podaje poziom zatgczania dla buforowania kinetycznego (KIB) wyrazony jako utamek [%] napigcia
zasilania (P0210).
r1246[V] = (P1245[%] / 100) * sqrt(2) * P0210
Ostrzezenie: | Nadmierne zwiekszenie warto$ci moze zaktécaé normalng prace przeksztattnika.
Uwaga: P1254 nie wpltywa na poziom wtaczania buforowania kinetycznego.
Wartoscig domysing P1245 w wersjach jednofazowych jest 74%.
r1246][0...2] CO: Poziom wigczania - - - - DDS Float |3

buforowania
kinetycznego [V]

Wyswietla poziom wigczania buforowania kinetycznego (KIB, regulator Udc_min ). Buforowanie
kinetyczne aktywowane jest po obnizeniu sie napiecia w obwodzie pradu statego ponizej poziomu
wybranego w parametrze r1246. Oznacza to, ze czestotliwos¢ silnika zostanie obnizona w celu
utrzymania napiecia pradu statego (Vdc) w dozwolonym zakresie. Jesli odzysk nie zapewnia
wystarczajgcej energii, przeksztattnik wytgcza sie ze wzgledu na zbyt niskie napiecie.
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P1247[0...2] | Wspélczynnik dynamiki | 10 - 200 100 urT - DDS uie |3
buforowania
kinetycznego [%]

Ustala wspotczynnik dynamiczny dla buforowania kinetycznego (KIB, regulator Udc_min). P1247 = 100%
oznacza, ze parametry P1250, P1251 i P1252 (wzmocnienie, czas catkowania, czas rézniczkowania)
bedg uzywane z ich ustawieniami. W innym przypadku bedg one mnozone przez P1247 (wsp.
dynamiczny regulatora Udc_min).

Uwaga: Regulator Udc dostrajany jest automatycznie na podstawie danych silnika i przeksztattnika.
P1250[0...2] Wspélczynnik 0.00 - 1.00 urT - DDS Float |3
wzmochienia regulatora | 10.00
Udc
Wprowadza wzmocnienie regulatora Udc.
P1251[0...2] Czas catkowania 0.1- 40.0 UrT - DDS Float |3
regulatora Udc [ms]. 1000.0
Podaje statg czasowag catkowania regulatora Udc.
P1252[0...2] Czas rézniczkowania 0.0- 1.0 urT - DDS Float |3
regulatora Udc [ms] 1000.0
Stata czasowa rézniczkowania regulatora Udc.
P1253[0...2] Ograniczenie wyjsciowe | 0.00 - 10.00 urT - DDS Float |3
regulatora Udc [Hz] 599.00
Ogranicza maksymalne oddziatywanie regulatora Vdc_max.
Zalezno$¢: Na parametr ten wptywajg obliczenia automatyczne zdefiniowane w parametrze P0340.
Uwaga: Ustawienie fabryczne zalezy od mocy przeksztattnika.
P1254 Automatyczna detekcja |0 -1 1 C,T - - U1t |3
poziomoéw zalgczania
Udc
Aktywuje/dezaktywuje funkcje automatycznej detekcji pozioméw wigczania regulatora Udc_max. Zaleca
sie wybranie ustawienia P1254 = 1 (automatyczne wykrywanie poziomow zatgczania dla regulaciji
napiecia obwodu posredniego). Ustawienie P1254 = 0 jest zalecane tylko wéwczas, gdy w obwodzie
pradu statego wystepujg silne fluktuacje podczas pracy silnika. Nalezy pamietac, ze funkcja
automatycznego wykrywania dziata tylko woéwczas, gdy przeksztattnik pozostawat w trybie oczekiwania
przez czas diuzszy niz 20 sekund.
0 Nieaktywne
1 Aktywne
Zalezno$¢: Patrz: P0210
P1256[0...2] Reakcja buforowania 0-2 0 C,T - DDS u16 3
kinetycznego
Okresla reakcje dla regulatora buforowania kinetycznego (regulator Udc_min). Zaleznie od wybranego
ustawienia uzywana jest wartos¢ graniczna czestotliwosci ustawiona w P1257, zeby utrzymac
czestotliwos¢ albo dezaktywowaé impulsy. Bez wystarczajgcego zasilania zwrotnego naped moze sie
wytgczy¢ przez zbyt niskie napiecie.
0 Podtrzymywanie napiecia obwodu posredniego az do wystgpienia btedu
1 Podtrzymywanie napiecia obwodu posredniego az do wystgpienia btedu /
zatrzymania napedu
2 Kontrolowane zatrzymanie
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Uwaga: P1256 = 0:
Podtrzymywanie napigcia obwodu posredniego, az do powrotu napigcia zasilania lub wytgczenia napedu
przez zbyt niskie napiecie. Czestotliwos¢ jest utrzymywana powyzej granicy czestotliwosci okreslonej w
P1257.
P1256 = 1:
Utrzymywanie napiecia na linii pradu statego do chwili przywrdcenia zasilania sieciowego lub wytgczenia
napedu przez zbyt niskie napiecie lub zatrzymania napedu po obnizeniu sie czestotliwosci ponizej
wartosci granicznej ustawionej w parametrze P1257.
P1256 = 2:
Przy tej opciji silnik jest wyhamowywany, az do zatrzymania réwniez, gdy w miedzyczasie powrdci
napiecie zasilania.
Jesli zasilanie sieciowe nie powrdcito, czestotliwosc¢ jest obnizana pod kontrolg regulatora Udc_min do
chwili osiggniecia limitu P1257. Ostateczne nastepuje zablokowanie impulséw, o ile nie zostanie
zgtoszone zbyt niskie napiecie. W razie przywrécenia napiecia zasilania funkcja WYL1 pozostaje aktywna
do chwili osiggniecia limitu P1257. Nastepnie impulsy sg wylaczane.

P1257[0...2] Limit czestotliwosci 0.00 - 2.50 urT - DDS Float |3
buforowania 599.00
kinetycznego [HZz]
Czestotliwosé, przy ktdrej funkcja buforowania kinetycznego podtrzymuje predkosc¢ lub wytgcza impulsy w
zaleznosci od ustawienia parametru P1256.

P1300[0...2] | Tryb sterowania [0-19 0 lcoy, T - lobs  |ute |2

Przy pomocy tego parametru wybierany jest tryb sterowania. Steruje relacjg pomiedzy napieciem
wyjsciowym i czestotliwoscig wyjsciowg przeksztattnika.

U/f z charakterystyka liniowg

U/fz FCC

U/f z charakterystykg kwadratowg

U/f z charakterystykg programowalng

U/f z charakterystykq liniowg ECO

U/f dla zastosowan tekstylnych

U/f z FCC dla zastosowan tekstylnych

U/f z charakterystykg kwadratowg ECO

2 Iy |~|O

9 U/f z niezalezng wartoscig zadang napiecia

¥
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Uwaga:

P1300 = 1: U/f z FCC (flux current control)

e Kontroluje prad strumienia silnika w celu zapewnienia lepszych osiggéow
¢ Jesli wybrane jest sterowanie FCC, przy niskich czestotliwosci aktywna jest regulacja U/f liniowa
P1300 = 2: U/f U/f z charakterystyka paraboliczng

e Tryb odpowiedni dla wentylatoréw/pomp od$rodkowych

P1300 = 3: U/f charakterystykg programowalng

e Charakterystyka zdefiniowana przez uzytkownika (patrz: P1320)

P1300 = 4: U/f z charakterystyka liniowg i trybem ekonomicznym

e Charakterystyka liniowa z trypbem ekonomicznym

¢ Modyfikuje napiecie wyjsciowe w celu zmniejszenia poboru energii
P1300 = 5,6: U/f dla zastosowan tekstylnych

e Kompensacja poslizgu nieaktywna.

¢ Regulator Imax modyfikuje tylko napiecie wyjsciowe.

e Regulator Imax nie wplywa na czestotliwosé wyjsciowa.

P1300 = 7: U/f z charakterystykg paraboliczng i trybem ekonomicznym

e Charakterystyka paraboliczna z trybem ekonomicznym

¢ Modyfikuje napiecie wyjsciowe w celu zmniejszenia poboru energii
P1300 = 19: U/f z niezalezng wartoscig zadang napiecia

Ponizsza tabela zawiera przeglad parametrow sterowania (U/f), ktére mogg by¢é modyfikowane w
zaleznosci od P1300:
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P1310[0...2] Ciagte podbicie napiecia | 0.0 - 250.0 | 50.0 urT Procent | DDS Float |2
[%]
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Definiuje poziom podbicia [%] wzgledem parametru P0305 (prgd znamionowy silnika) dotyczacego
zarowno liniowych, jak i kwadratowych krzywych U/F.

Przy niskich czestotliwosciach wyjsciowych nie mozna pominaé rezystancji czynnej uzwojenia, aby
utrzymac odpowiedni strumien silnika. Niemniej jednak, napiecie wyjsciowe moze by¢ zbyt niskie, by
mozliwe byto:

e namagnesowanie silnika asynchronicznego,

e utrzymanie obcigzenia,

e wyroéwnanie strat w systemie.

Napiecie wyjsciowe przeksztattnika mozna zwiekszy¢ parametrem P1310 w celu kompensacji strat,
utrzymania obcigzen (przy czestotliwosci 0 Hz) lub utrzymania magnetyzaciji.

Wielko$¢ podbicia napigcia przy czestotliwosci zero definiuje sie nastepujaco:
U_PodbCiagte,100 = P0305 * Rsadj * (P1310 / 100)

Gdzie:

Rsadj = rezystancja stojana skorygowana o temperature

Rsadj = (r0395 / 100) * (P0304 / (sqrt(3) * P0305)) * PO305 * sqrt(3)

Uwaga: Zwiekszenie poziomu podbicia nasila nagrzewanie si¢ silnika (szczegdlnie w stanie spoczynku).

Ustawienie parametru P0640 (wspotczynnik przecigzenia silnika [%]) ogranicza podbicie:
sum(U_Podbicie) / (P0305 * Rsadj) <= P1310/ 100

Wartosci podbicia sg tagczone, gdy podbicie ciggte (P1310) stosowane jest w potgczeniu z innymi
parametrami podbicia (podbicie przy przyspieszaniu P1311 i podbicie przy starcie P1312). Niemniej
jednak, parametrom tym przydzielane sg priorytety:

P1310 > P1311 > P1312
Catkowite podbicie ograniczone jest nastepujacym wzorem:
sum(U_Podbicia) <=3 * R_S * |_Mot = 3 * P0305 * Rsadj

P1311[0...2] Podbicie napiecia przy 0.0-250.0 {0.0 uUrT Procent |DDS Float |2
przyspieszaniu [%]

Dotyczy podbicia [%] wzgledem parametru PO305 (prad znamionowy silnika) po dodatniej zmianie
wartosci zadanej i wytgczenie podbicia po osiggnieciu wartosci zadane;j.

P1311 wprowadza podbicie tylko podczas zmiany predkosci, a wiec jest przydatny w zwiekszaniu
momentu podczas przyspieszania i hamowania.

W przeciwienstwie do parametru P1312, ktory jest aktywny tylko przy pierwszym procesie przyspieszania
po rozkazie ZAt, P1311 dziata po kazdym procesie przyspieszania’hamowania.

Wielko$¢ podbicia napigecia przy czestotliwosci zero definiuje sie nastepujaco:
V_PodbPrzysp,100 = P0305 * Rsadj * (P1311 / 100)

Gdzie:

Rsadj = rezystancja stojana skorygowana o temperature

Rsadj = (r0395 / 100) * (P0304 / (sqrt(3) * P0305)) * PO305 * sqrt(3)

Uwaga: Patrz: P1310

P1312[0...2] Podbicie napigcia przy 0.0-250.0 | 0.0 urT Procent | DDS Float |2
rozruchu [%]
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Podaje state liniowe przesunigcie (w [%] odniesione do P0305 (prad znamionowy silnika)) charakterystyki
U/f (liniowej lub kwadratowej) po rozkazie ZAL. i pozostaje aktywne, az do

1. osiagnigcia po raz pierwszy wartosci zadanej,
2. Target obnizenie wartosci zadanej ponizej aktualnej wartosci

Jest to funkcja przydatna w uruchamianiu obcigzen o duzej bezwtadnosci. Ustawienie zbyt wysokiego
podbicia rozruchowego (P1312) powoduje, ze przeksztattnik ogranicza natezenie pradu, przez co
czestotliwos¢ wyjsciowa jest ograniczana do warto$ci ponizej czestotliwosci zadanej

Wielko$¢ podbicia napiecia przy czestotliwosci zero definiuje sie nastepujaco:
V_PodbRozruch,100 = P0305 * Rsadj * (P1312/ 100)

Gdzie:

Rsadj = rezystancja stojana skorygowana o temperature

Rsadj = (r0395 / 100) * (P0304 / (sqrt(3) * P0305)) * PO305 * sqrt(3)

Uwaga:

Patrz: P1310

r1315

CO: Catkowite podbicie Float |4

napiecia [V]

Wyswietla catkowitg wartos¢ podbicia napiecia.

P1316[0...2]

Czestotliwos¢ koncowa | 0.0 - 100.0 | 20.0 urT Procent | DDS Float |3

podbicia napiecia [%]

Definiuje punkt, w ktérym zaprogramowane podbicie osigga 50% swej wartosci. Warto$¢ ta wprowadzana
jest jako warto$¢ procentowa odniesiona do czestotliwosci znamionowej silnika (P0310). Domysina
czestotliwos¢ zdefiniowana jest nastepujaco:

V_Podb,min =2 * (3 + (153 / sqrt(P_Motor))

Zaleznos$¢:

Na parametr ten wptywajg obliczenia automatyczne zdefiniowane w parametrze P0340.

Uwaga:

Doswiadczeni uzytkownicy mogg zmieni¢ tg wartos¢ dla zmiany ksztattu krzywej np. dla podwyzszenia
momentu przy okreslonej czestotliwosci.

Wartos¢ domysina zalezy od typu przeksztattnika i jego danych znamionowych.

P1320[0...2]

0.00 - 0.00 T -
599.00

Programowalna DDS Float |3
wspotrzedna 1

czestotliwosci U/f [Hz]

Utatwia czestotliwos$¢ pierwszego punktu wspéitrzednych U/f (P1320/ 1321-P1324 / 1325) w celu
zdefiniowania charakterystyki U/f. Te pary parametréw mozna zastosowac do uzyskania prawidtowego
momentu przy odpowiedniej czestotliwosci.

Zaleznos$¢:

Aby ustawi¢ parametr, nalezy wybra¢ P1300 = 3 (U/f o programowalnej charakterystyce). Podbicie
napiecia przy przyspieszaniu i przy rozruchu zdefiniowane w P1311 i P1312 odnosi si¢ rowniez do
wielopunktowej charakterystyki U/f.

Uwaga:

Pomiedzy poszczegdlnymi punktami danych stosowana jest interpolacja liniowa.

U/f z programowalng charakterystykg (P1300 = 3) zawiera 3 punkty programowalne i 2 punkty
nieprogramowalne. Dwoma punktami nieprogramowalnymi sg:

e Podbicie ciggte P1310 przy 0 Hz
¢ Napiecie znamionowe silnika P0304 przy czestotliwosci znamionowej silnika P0310

P1321[0...2]

0.0 - 0.0 urT - DDS Float |3

3000.0

Programowalna
wspotrzedna 1 napiecia

U V]

Patrz: P1320

P1322[0...2]

0.00 - 0.00 T - Float |3

599.00

Programowalna DDS
wspotrzedna 2

czestotliwosci U/f [Hz]

Patrz: P1320
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P1323[0...2] Programowalna 0.0 - 0.0 uUrT - DDS Float |3
wspotrzedna 2 napiecia | 3000.0
U/ [V]
Patrz: P1320
P1324[0...2] Programowalna 0.00 - 0.00 T - DDS Float |3
wspotrzedna 3 599.00
czestotliwosci U/f [Hz]
Patrz: P1320
P1325[0...2] Programowalna 0.0 - 0.0 urT - DDS Float |3
wspotrzedna 3 napiecia | 3000.0
U/f[V]
Patrz: P1320
P1330[0...2] Cl: Warto$é zadana - 0 T - CDS Float |3
napiecia
Parametr BICO do wyboru zrédta wartosci zadanej napigcia dla niezaleznego sterowania U/f. (P1300 =
19).
P1333[0...2] Czestotliwosé 0.0-100.0 | 10.0 urT Procent | DDS Float |3
poczatkowa dla FCC [%]
Definiuje czestotliwo$¢ poczatkowg dla sterowania FCC w % czestotliwosci znamionowej silnika (P0310).
Przypis: Jesli warto$¢ ta bedzie zbyt niska, uktad moze by¢ niestabilny.
P1334[0...2] Zakres aktywacji 1.0-20.0 [6.0 urT Procent | DDS Float |3
kompensacji poslizgu
[%]
Ustawienie zakresu czestotliwosci aktywujgcego kompensacije poslizgu. Wartosé procentowa P1334 jest
odniesiona do czestotliwosci znamionowej silnika P0310.
Prog gorny pozostaje zawsze o 4% powyzej wartosci P1334.
Zakres ompersac) posizou:
St
-': : :.-:_a::?:-_.-:?:'&:'..‘:-'.jﬂ
| potlizi
P132E bex kompansacii podlizgy
| o JEEL
P1EI4 PiEkd+4% i
Zalezno$¢: Kompensacja poslizgu (P1335) aktywna.
Uwaga: Patrz: P1335
Czestotliwos¢ poczatkowa kompensacji poslizgu wynosi P1334 * P0310.
P1335[0...2] Kompensacja poslizgu 0.0-600.0 {0.0 urT Procent |DDS Float |2
[%]

Parametr ten dynamicznie dostosowuje czestotliwos¢ wyjsciowg przeksztattnika w celu utrzymania statej
predkosci silnika bez wzgledu na obcigzenie.

W trybie regulacji U/f czestotliwos¢ silnika jest zawsze nizsza od czestotliwosci wyjsciowej przeksztattnika
z powodu czestotliwosci poslizgu. Czestotliwos¢ silnika przy danej czestotliwosci wyjsciowej
przeksztattnika obniza sie wraz ze wzrostem obcigzenia. To zachowanie typowe dla silnikow indukcyjnych
mozna skompensowaé w funkcji kompensaciji poslizgu. Kompensacje poslizgu mozna aktywowac i
dostroi¢ w parametrze P1335.
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Zalezno$¢: Regulacja wzmocnienia umozliwia dostrojenie rzeczywistej predkosci silnika (patrz: P1460 — wsp.
wzmochienia regulatora predkosci).

P1335 >0, P1336 > 0, P1337 = 0 jesli P1300 = 5, 6.

Przypis: Zastosowana warto$¢ dla kompensaciji poslizgu (skalowana przez P1335) jest ograniczana przez
nastepujace rébwnanie:

f_komp_posl,max = r0330 * (P1336 / 100)

Uwaga: P1335 = 0%:

Kompensacja poslizgu nieaktywna.

P1335 = 50-70 %:

Petna kompensacja poslizgu przy zimnym silniku (obcigzenie cze$ciowe).

P1335 = 100% (standardowe ustawienie dla cieptego stojana):
Petna kompensacja poslizgu przy nagrzanym silniku (petne obcigzenie).
P1336[0...2] | Limit poslizgu [%] [0-600  |250 luT |- B E

Limit kompensacji poslizgu w [%] wzgledem r0330 (poslizg nominalny silnika) dodawany do nastawy
czestotliwosci.

Zaleznos¢: Kompensacja poslizgu (P1335) aktywna.

r1337 CO: Czestotliwosé - - - Procent Float |3

poslizgu U/f [%]

Wyswietla rzeczywisty kompensowany poslizg silnika jako [%]. f_pos| [Hz] = r1337 [%] * P0310/ 100

Zaleznos¢: Kompensacija poslizgu (P1335) aktywna.
P1338[0...2] Wzmocnienie ttumienia | 0.00 - 0.00 urT - DDS Float |3
rezonansu U/f 10.00

Definiuje wzmocnienie regulatora ttumienia rezonansu przy pracy z charakterystyka U/f. Szybko$¢
narastania pradu czynnego jest skalowana przez P1338. Jesli szybkos¢ narastania prgdu zwigksza sie,
obwdd tlumienia rezonansu zmniejsza czestotliwos¢ wyjsciowa.

Zaleznos¢: Na parametr ten wptywajg obliczenia automatyczne zdefiniowane w parametrze P0340.

Uwaga: Uktad rezonansowy ttumi oscylacje pradu czynnego wystepujgce czesto podczas pracy bez obcigzenia.
W trybie pracy U/f (patrz P1300) regulator ttumienia rezonansu jest aktywny w zakresie od okoto 6 % do
80 % czestotliwosci znamionowe;j silnika (P0310). Jesli wartos¢ P1338 jest zbyt wysoka, prowadzi to do
niestabilnosci (sprzezenie wzajemne).

P1340]0...2] Wzmocnienie 0.000 - 0.030 urT - DDS Float |3
proporcjonalne 0.499
regulatora Imax

Wzmocnienie proporcjonalne regulatora I_max.

Regulator Imax obniza prad przeksztattnika, gdy prad wyjsciowy przekroczy maksymalny prad silnika
(r0067).

Przy sterowaniu liniowym U/f, sterowaniu parabolicznym U/f, FCC i programowalnym sterowaniu U/f
regulator Imax uzywa zaréwno regulatora czestotliwosci (patrz parametr P1340 i P1341), jak rowniez
regulatora napiecia (patrz parametr P1345 i P1346).

Regulator czestotliwosci dgzy do zmniejszenia prgdu poprzez ograniczenie czestotliwosci wyjsciowej
przeksztattnika (do co najmniej dwukrotnosci nominalnej czestotliwosci poslizgu).

Jesli nie uda sie przez to skutecznie zlikwidowac¢ warunku przecigzenia pragdowego, to zostanie
ograniczone napiecie wyjsciowe przeksztattnika przy pomocy regulatora napiecia I_max.

Jesli udalo sie skutecznie zlikwidowaé warunek przecigzenia prgdowego, to ograniczenie czestotliwosci
jest likwidowane z uzyciem czasu przyspieszania ustawionego w P1120.

Przy sterowaniu liniowym U/f dla zastosowan tekstylnych, FCC dla zastosowan tekstylnych lub
zewnetrznego sterowania U/f uzywany jest tylko regulator napieciowy |_max dla zmniejszenia pradu (patrz
parametr P1345 i P1346).
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Uwaga: Regulator |_max moze by¢ dezaktywowany poprzez ustawienie czasu catkowania regulatora
czestotliwosci (P1341) na zero. Skutkuje to dezaktywowaniem zaréwno regulatora czestotliwosci, jak i
regulatora napiecia.

Nalezy pamietac, ze przy dezaktywowanym regulatorze |_max regulator nie zmniejsza pradu, ale mimo to
beda generowane alarmy przecigzenia pragdowego, przeksztattnik wytgczy sie w przypadku nadmiernego
przetezenia lub przecigzenia.

P1341[0...2] Stata czasowa 0.000 - 0.300 urT - DDS Float
catkowania regulatora 50.000
Imax [s]

Stata czasowa catkowania regulatora |_max.

e P1341 = 0: Regulator I_max nieaktywny

e P1340=0iP1341 > 0: Wzmocnione dziatanie catkowe regulatora czestotliwosci
e P1340 > 0iP1341 > 0: Normalna regulacja Pl regulatora czestotliwosci

Zalezno$¢: Na parametr ten wptywajg obliczenia automatyczne zdefiniowane w parametrze P0340.

Uwaga: Patrz: P1340. Ustawienie fabryczne zalezy od mocy przeksztattnika.

r1343 CO: Wyjscie regulatora | - - - - - Float
czestotliwosci Imax [Hz]

Wyswietla skuteczne ograniczenie czestotliwosci.

Zalezno$¢: Jesli regulator I_max nie pracuje, w parametrze tym wyswietlana jest normalnie czestotliwosé
maksymalna P1082.

r1344 CO: Wyjscie regulatora | - - - - - Float
napiecia Imax [V]

Wyswietla stopien redukcji napiecia wyjsciowego przeksztattnika przez regulator I_max.

P1345[0...2] Wzmocnienie 0.000 - 0.250 uUrT - DDS Float
proporcjonalne 5.499
regulatora napigcia Imax
W przypadku, gdy prad wyjsciowy (r0068) przekroczy maksymalng warto$¢ pradu (r0067), przeksztattnik
regulowany jest dynamicznie poprzez obnizenie napiecia wyjsciowego. Parametr ten definiuje
wzmochnienie dziatania proporcjonalnego tego regulatora.

Zalezno$¢: Na parametr ten wptywajg obliczenia automatyczne zdefiniowane w parametrze P0340.

Uwaga: Patrz: P1340. Ustawienie fabryczne zalezy od mocy przeksztattnika.

P1346[0...2] Stata czasowa 0.000 - 0.300 urT - DDS Float
catkowania regulatora 50.000
napiecia Imax [s]

Stata czasowa catkowania regulatora napiecia |_max.

e P1341 = 0: Regulator |_max nieaktywny

e P1345=0iP1346 > 0: Wzmocnione dziatanie catkowe regulatora napiecia I_max
e P1345>0iP1346 > 0: Normalna regulacja PI regulatora napigcia |_max

Zaleznosé: Na parametr ten wptywajg obliczenia automatyczne zdefiniowane w parametrze P0340.

Uwaga: Patrz: P1340. Ustawienie fabryczne zalezy od mocy przeksztattnika.

r1348 Wspélczynnik trybu - - - Procent |- Float

ekonomicznego [%]
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Wyswietla wyliczony wspotczynnik trybu ekonomicznego (zakres 80-120%) odniesiony do zgdanego
napiecia wyjsciowego.

Tryb ekonomiczny wykorzystywany jest do wykrywania najwydajniejszego punktu pracy przy danym
obcigzeniu. Optymalizacja realizowana jest w trybie ciggtym poprzez wykrywanie maksimum funkcji.
Funkcja optymalizacji w trybie wyszukiwania maksimum zwieksza lub zmniejsza nieznacznie napiecie
wyjsciowe i monitoruje zmiane mocy pobieranej. W przypadku spadku mocy pobieranej algorytm zmienia
napiecie wyjsciowe w tym samym kierunku. W przypadku wzrostu mocy pobieranej algorytm zmienia
napiecie wyjsciowe w przeciwnym kierunku. Algorytm ten powinien umozliwi¢ oprogramowaniu wykrycie
na wykresie punktu minimalnego pomiedzy mocg pobierang i napieciem wyjsciowym.

Przypis: Jesli warto$¢ ta bedzie zbyt niska, uktad moze by¢ niestabilny.

P1350[0...2] Rozruch z powolnym 0-1 0 urT - DDS u16 3
wzrostem napiecia
Decyduje o tym, czy napiecie podczas fazy magnesowania rosnie w sposob ciggly (ZAt), czy
bezposrednio skacze do napiecia podbicia (WYL).

0 WYL
1 ZAL

Uwaga: Ustawienia tego parametru przynosza korzysci, lecz réwniez majg wady:

e P1350 = 0: WYL (przeskok do napiecia podbicia)
Korzysc¢: Strumien wytwarzany jest szybko
Wada: Silnik moze sie obracaé

e P1350 = 1: ZAt (powolne zwiekszanie napigcia)
Korzy$¢: Mniejsze prawdopodobienstwo obrotow silnika
Wada: Strumien jest wolniej wytwarzany

P1780[0...2] Stowo sterowania 0-1 1 urT - DDS u16 3
adaptacji Rs/Rw
Uaktywnia dopasowanie rezystancji stojana i wirnika z powodu podwyzszenia temperatury, aby
zredukowac btgd momentu w regulacji predkosci/momentu z czujnikiem predkosci lub btad predkosci w
regulacji predkosci/momentu bez czujnika predkosci
Bit Nazwa sygnatu Sygnat 1 Sygnat 0
00 Adaptacja termiczna Rs/Rr aktywna Tak Nie

P1800][0...2] Czestotliwosé 2-16 4 urT - DDS utie |2
pulsowania [kHz]

Ustawia czestotliwo$¢ pulsowania przeksztattnika. Czestotliwos¢ te mozna zmienia¢ ze skokiem o 2 kHz.

Zalezno$¢: O wartosciach minimalnej, maksymalnej i domysinej czestotliwosci pulsowania decyduje zastosowany
modut mocy.

Ponadto minimalna czestotliwo$¢ impulséw zalezy od parametréw P1082 (czestotliwo$s¢ maksymalna) i
P0310 (czestotliwos¢ znamionowa silnika).

Uwaga: Przy zwiekszaniu czestotliwosci pulsowania mozliwe jest, ze zostanie zredukowany maksymalny prad
wyjsciowy przeksztattnika r0209 (krzywe redukcyjne). Redukcja zalezy przy tym od typu przeksztattnika,
jak réwniez od mocy przeksztattnika.

Jesli nie jest koniecznie wymagana cicha praca, to przez wybor nizszej czestotliwosci pulsowania mozna
wtedy ograniczy¢ straty przeksztattnika i emisje zaktécen wysokoczestotliwosciowych.

W pewnych okolicznosciach przeksztattnik moze zmniejszy¢ czestotliwos¢ pulsowania dla wtasnej
ochrony przed przegrzaniem (patrz: P0290 i P0291, bit 00).

r1801[0...1] CO: Czestotliwosé - - - - - uie |3
pulsowania [kHz]

Przeksztattnik SINAMICS V20
226 Instrukcja obstugi, 02/2013, A5E31871408



6BLista parametrow

7.2 Lista parametrow

Wyswietla informacje o czestotliwosci pulsowania tranzystoréw w przeksztattniku.

r1801[0] wyswietla aktualng czestotliwos¢ pulsowania przeksztattnika.

r1801[1] wy$wietla minimalng czestotliwos¢ impulséw przeksztaitnika przy aktywnej funkcji identyfikacji
parametrow silnika lub reakcji na przeciazenie przeksztattnika. Jesli modut mocy (PM) nie jest
przytaczony, w parametrze tym ustawiana jest wartos¢ 0 kHz.

Indeks: [0] Rzeczywista czestotliwos¢ impulséw
[1] Minimalna czestotliwo$¢ impulséw
Przypis: W pewnych warunkach (przegrzanie przeksztaitnika, patrz: P0290) moze sie ona rézni¢ od wartosci
wybranych w parametrze P1800 (czestotliwos$¢ impulsow).
P1802 Tryb pracy modulatora | 1 - 3 E luT |- - lute |3
Wybiera tryb pracy modulatora.
1 Asymetryczna modulacja SVM
2 Modulacja wektora przestrzennego
3 Tryb sterowany modulacjg SVM/ASVM
Przypis: e Asymetryczna modulacja wektora przestrzennego powoduje mniejsze straty fgczeniowe niz modulacja
wektora przestrzennego, lecz bardzo wolne obroty silnika mogg by¢ nieregularne.
e Modulacja wektora przestrzennego z nadmodulacjg moze powodowac znieksztatcenie przebiegu
pradu przy wysokich napieciach wyjsciowych.
¢ Modulacja wektora przestrzennego bez nadmodulacji obniza maksymalne napiecie wyjsciowe
dostepne dla silnika.
P1803[0...2] Modulacja maksymalna |20.0 - 106.0 urT - DDS Float |3
[%] 150.0
Ustawia maksymalny stopien modulaciji.
Uwaga: P1803 = 100%: Ograniczenie przesterowania (dla idealnego przeksztattnika bez zwioki tgczeniowej).
P1810[0...2] Stowo sterowania 0-3 3 urT - - uie |3
kontroli Udc
Konfiguruje filtrowanie i kompensacje Udc.
Bit Nazwa sygnatu Sygnat 1 Sygnat 0
00 Filtr usredniajgcy Udc aktywny Tak Nie
01 Kompensacja Udc aktywna Tak Nie
Indeks: [0] Zestaw danych napedowych 0 (DDSO0)
[1] Zestaw danych napedowych 1 (DDS1)
[2] Zestaw danych napedowych 2 (DDS2)
Uwaga: Wartoscig domysing P1810 w wersjach jednofazowych jest 2.
P1820][0...2] Odwrécenie kolejnosci 0-1 0 T - DDS uie |2
faz wyj$ciowych
Zmienia kierunek obrotow silnika bez inwersji wartosci zadane;j.
0 Do przodu
1 Wsteczna praca silnika
Uwaga: Patrz: P1000
P1825 Napiecie tranzystora 0.0-20.0 |0.9 urT - - Float |4

IGBT w stanie
wigczonym [V]

Koryguje napiecie tranzystorow IGBT w stanie witaczonym.
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P1828

Kompensacja czas 0.00 -3.98 [ 0.01 UrT - - Float |4
blokowania IGBT [us]

Ustawia czas kompensaciji dla korekcji czaséw blokady uktadu wyzwalajgcego IGBT.

P1900 Wyb6ér identyfikacji 0-2 0 c(1), T - - U1t |2
danych silnika
Rozpoczecie identyfikacji danych silnika
0 Nieaktywny
2 Identyfikacja wszystkich parametréw w bezruchu
Zaleznosc¢: Brak pomiaru w przypadku nieprawidtowych danych silnika
P1900 = 2: Wyliczona warto$¢ rezystancji stojana (patrz: P0350) jest zastepowana.
Przypis: Po zakonczeniu identyfikacji w parametrze P1900 ustawiana jest wartos¢ 0. Wybierajagc ustawienie
pomiaru, nalezy przestrzegaé nastepujgcych zalecen:
Wartos¢ ta jest w rzeczywistosci przyjmowana jako ustawienie parametru P0350 i wykorzystywana w
sterowaniu, a takze pokazywana wsrod wymienionych ponizej parametrow tylko do odczytu. Nalezy
upewni¢ sie, ze hamulec przytrzymujacy silnik nie jest aktywny podczas identyfikacji parametréw silnika.
Uwaga: Przed uruchomieniem identyfikacji silnika przeprowadzi¢ nalezy procedure szybkiego uruchomienia
przeksztaitnika.
Z powodu duzych roznic w dtugosciach kabli w poszczegdlnych aplikacjach, nastawa rezystancji P0352
jest tylko zgrubnym oszacowaniem. Identyfikacja parametrow silnika bedzie skuteczniejsza po
zdefiniowaniu zmierzonej/wyliczonej rezystancji kabla przed uruchomieniem identyfikacji.
Po aktywowaniu (P1900 > 0), generowany jest alarm A541 o tym, ze polecenie ZAt zainicjuje pomiar
parametrow silnika.
Komunikacja w protokotach USS i Modbus zostaje przerwana na czas wykonywania tych obliczen.
Obliczenia te trwa¢ mogg do jednej minuty.
P1909[0...2] Stowo sterowania - 0101 urT - DDS U1 |4
identyfikacji silnika 1100
0000
0000 bin
Stowo sterujgce identyfikacji danych silnika.
Bit Nazwa sygnalu Sygnat 1 Sygnat 0
00 Oszacowanie indukcyjnosci stojana Tak Nie
01 Identyfikacja silnika przy 2 kHz Tak Nie
02 Oszacowanie Tr Tak Nie
03 Oszacowanie Lsigma Tak Nie
05 Ustalenie Tr mierz. z 2 czestotliwosciami Tak Nie
06 Pomiar napiecia Tak Nie
07 Wykrywanie czasu bezprgdowego na podstawie Tak Nie
pomiaru Rs
08 Poréwnanie IdentSilnika z czasem bezpragdowym Tak Nie
sprzetu aktywne
09 Brak wykrywania czasu bezprgdowego z 2 czest. Tak Nie
10 Wykrywanie Ls metodg LsBlock Tak Nie
11 IdentSilnika dostosowanie pradu magnetyzaciji Tak Nie
12 IdentSilnika dostosowanie reaktancji gtownej Tak Nie
13 IdentSilnika optymalizacja krzywej nasycenia w stanie | Tak Nie
wytgczonym
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14 IdentSilnika optymalizacja krzywej nasycenia Tak Nie
wszystkie wielkosci obudéw
15 IdentSilnika optymalizacja krzywej nasycenia duze Tak Nie
wielkosci obudow
r1912[0] Wykryta rezystancja - - - - - Float |4
stojana [Ohm]

Wyswietla zmierzong wartos¢é rezystancji stojana (miedzyprzewodowg). Warto$¢ ta obejmuje réwniez
rezystancje kabli.

Indeks: 0] | Faza U

Przypis: Jesli wykryta warto$¢ (Rs = rezystancja stojana) nie miesci sie w zakresie 0,1 % < Rs [p. u.] < 100%,
generowany jest komunikat o btedzie 41 (niepowodzenie identyfikacji danych silnika). P0949 zawiera
dodatkowe informacje (w tym przypadku warto$¢ btedu= 2).

Uwaga: Wartos¢ ta mierzona jest przy wykorzystaniu parametru P1900 = 2.

r1920[0] Wykryta dynamiczna - - - - - Float |4
indukcyjnosé
rozproszenia

Wyswietla wykrytg catkowitg dynamiczng indukcyjnos¢ rozproszenia.

Indeks: [0] Faza U

r1925[0] Wykryte napigcie w - - - - - Float |4
stanie wigczonym [V]

Wyswietla wykryte napigcie tranzystora IGBT w stanie wtgczonym.
Indeks: 0] |Faza U

Przypis: Jesli wykryte napiecie w stanie wigczonym nie miesci sie w zakresie 0,0 V < 10 V, generowany jest
komunikat o btedzie 41 (niepowodzenie identyfikacji danych silnika). P0949 zawiera dodatkowe
informacje (w tym przypadku warto$¢ btedu= 20).

r1926 Wykryty czas martwy - - - - - Float |2
zespotu bramkujgcego
[us]
Wyswietla wykryty czas martwy zespotu bramkujgcego.

P2000[0...2] Czestotliwosé 1.00 - 50.00 T - DDS Float |3
odniesienia [Hz] 599.00

Parametr P2000 przedstawia czestotliwo$¢ odniesienia dla wartosci czestotliwosci, ktore sg
przedstawiane / przesytane procentowo lub szesnastkowo.

Gdzie:
e Liczba szesnastkowa 4000 H ==> P2000 (np. USS-PZD)
e Wartos¢ procentowa 100% ==> P2000 (np. wejscie analogowe)
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Przyktad:

W przypadku zestawienia potgczenia BICO pomiedzy dwoma parametrami lub naprzemiennego
stosowania parametru P0719 lub P1000, ,jednostka” parametréow (wartosci znormalizowane (liczba
szesnastkowa) lub fizyczne (np. Hz)) moze by¢ rézna. SINAMICS dokonuje domyslnie automatycznej
konwersji na warto$¢ docelowa.
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Zaleznos¢: Podczas procedury szybkiego uruchomienia parametr P2000 zmieniany jest nastepujgco: P2000 =
P1082.

Uwaga: P2000 jest czestotliwoscig odniesienia wspomnianych wyzej interfejsow.

Przez odpowiedni interfejs mozna podaé maksymalng wartos¢ zadang czestotliwosci 2*P2000.
W przeciwienstwie do tego parametr P1082 (czestotliwo$¢ maksymalna) ogranicza czestotliwos$¢
niezaleznie od czestotliwosci odniesienia.
Przy zmianie P2000 nalezy wiec dopasowaé odpowiednio parametr P1082.
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Przypis: Wielkosci odniesienia sg przemyslane dla jednakowego sposobu reprezentacji sygnatéw zadanych i

aktualnych.

Obowigzuje to rowniez dla parametrow ustawianych na state, ktére podawane sg w %.

Wartos¢ 100% odpowiada wartosci danych procesowych 4000H lub 4000 0000H przy podwdjnych
stowach.

W tym celu dostepne sg nastepujgce parametry:
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Uwaga: Zmiany w P2000 powodujg wykonanie nowego wyliczenia P2004.

P2001[0..2] | Napiggie odniesienia [V] |10-2000 |1000  |T - lbps  |ute |3
Napigcie odniesienia (napigcie wyjsciowe) odpowiada wartosci 100% w normalizacji 4000H uzywanej np.
przez porty szeregowe.
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Przyktad: FEIEE FOTTY o
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Uwaga: Zmiany w P2001 powodujg wykonanie nowego wyliczenia P2004.
P2002[0...2] Prad odniesienia [A] 0.10 - 0.10 T - DDS Float |3
10000.0
Prad odniesienia (prad wyjsciowy) odpowiada wartosci 100% (odpowiada normalizacji 4000H) uzywanej
przez ztgcza szeregowe.

Przyktad: W przypadku zestawienia potagczenia BICO pomigedzy dwoma parametrami, ,jednostka” parametrow
(wartosci znormalizowane (liczba szesnastkowa) lub fizyczne (np. A)) moze byé rézna. W tym przypadku
dokonywana jest automatyczna konwersja na wartos¢ docelowg.

Fl=ldbus

Zalezno$¢: Na parametr ten wptywajg obliczenia automatyczne zdefiniowane w parametrze P0340.

Uwaga: Zmiany w P2002 powodujg wykonanie nowego wyliczenia P2004.

P2003J0...2] Moment odniesienia 0.10 - 0.75 T - DDS Float |3
[Nm] 99999.0
Moment odniesienia odpowiada wartosci 100% (odpowiada normalizacji 4000H) uzywanej przez ztgcza
szeregowe.

Przyktad: W przypadku zestawienia potgczenia BICO pomiedzy dwoma parametrami, ,jednostka” parametrow
(wartosci znormalizowane (liczba szesnastkowa) lub fizyczne (np. Nm)) moze byc¢ rézna. W tym
przypadku dokonywana jest automatyczna konwersja na warto$¢ docelowa.

Zalezno$¢: Na parametr ten wptywajg obliczenia automatyczne zdefiniowane w parametrze P0340.

Uwaga: Zmiany w P2003 powodujg wykonanie nowego wyliczenia P2004.

P2004[0...2] Moc odniesienia 0.01 - 0.75 T - DDS Float |3

2000.0

Moc odniesienia odpowiada wartosci 100% (odpowiada normalizacji 4000H) uzywanej przez ztacza
szeregowe.
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Przyktad:

W przypadku zestawienia potgczenia BICO pomiedzy dwoma parametrami, ,jednostka” parametrow
(wartosci znormalizowane (liczba szesnastkowa) lub fizyczne (tj. kW/hp)) moze by¢ rézna. W tym
przypadku dokonywana jest automatyczna konwersja na warto$¢ docelowa.

..... 5] —= » [H '{""::_ 40KI0] Hix]
' i F2U0g
]
:.'-u. '.'.:.*s-:':."..'-'.-'.-'.: ad P01
P2010[0...1] Predkos¢ transmisji 6-12 8 urT - - utie |2
USS/MODBUS
Ustawia predkos¢ transmisji dla przesytania danych USS/MODBUS
6 9600 bps
7 19200 bps
8 38400 bps
9 57600 bps
10 76800 bps
11 93750 bps
12 115200 bps
Indeks: [0] Protokot USS / MODBUS na RS485
[1] Protokét USS na RS232 (zastrzezone)
Uwaga: Ten parametr o indeksie 0 zmienia predko$¢ transmisji przez RS485 bez wzgledu na protokét wybrany w
parametrze P2023.
P2011[0..1] | Adres USS 0-31 0 luT |- - lute |2
Ustawia unikalny adres przeksztaitnika.
Indeks: [0] Protokét USS / MODBUS na RS485
[1] Protokét USS na RS232 (zastrzezone)
Uwaga: Mozliwe jest podtaczenie przez ztgcze szeregowe do 30 dalszych przeksztattnikow (tzn. tacznie 31
przeksztattnikéw) i sterowanie ich przy pomocy protokotu USS.
P2012[0...1] Dhugos¢ PZD telegramu |0 -8 2 urT - - U1t |3
uss
Definiuje liczbe stow 16-bitowych w czesci danych procesowych (PZD) telegramu USS. W tym obszarze,
dane procesowe (PZD) sg nieustannie wymieniane pomiedzy urzadzeniem master i urzadzeniami slave.
Czesc PZD telegramu USS wykorzystywana jest do przesytania gtownej wartosci zadanej i do sterowania
przeksztattnikiem.
Indeks: [0] Protokét USS / MODBUS na RS485
[1] Protokét USS na RS232 (zastrzezone)
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Przypis: W sktad protokotu USS wchodzg obszary danych procesowych (PZD) i danych parametrow (PKW), ktore
uzytkownik moze zmienia¢ parametrami odpowiednio P2012 i P2013.
=T g ¢§Mj§ F .i;:;l;:r: ‘
i
- ]
. E
i !
RE TR PAE | BRI FECE FEOE F2C ¢
1 !
=T e bk B bl FE Identyflkstor parametru
L&E 1 [ Faddroaks
DR B i told pErEmaiTu
P Farforsd ke Tikeators par s
FED Dare procesowe
BCC el kortrodny Boku
Przy pomocy czesci PZD przesytane sg stowa sterujgce i wartosci zadane lub stowa stanu i wartosci
aktualne.
O liczbie stow PZD w telegramie USS decyduje parametr P2012, przy czym pierwsze dwa stowa:
a) stowo sterowania i gtéwng warto$¢ zadang lub
b) stowo stanu i gtdwng wartos¢ aktualng
Przy P2012 >= 4 dodatkowe stowo sterowania musi by¢ przesytane w czwartym stowie PZD (ustawienie
domysine).
Zaw | v
STWY Sloawd Rorrirolne HEW  Ghrans wartod 2sdans
T St stard Hiv Freczywista glismawartoss zadana
FP Done procesows
P2013[0...1] Dhlugos¢ PKW telegramu |0 - 127 127 urT - - U1t |3
USsS
Definiuje liczbe stow 16-bitowych w czesci danych procesowych (PKW) telegramu USS. Obszar PKW
moze by¢ zréznicowany. W zaleznosci od wymagan, moze on zawierac, 3, 4 lub zmienng liczbe stow.
Obszar danych parametréw telegramu USS wykorzystywany jest do zapisywania wartosci
poszczegodlnych parametrow.
0 Liczba stow
3 3 stowa
4 4 sfowa
127 Zmienna diugos¢ obszaru
Przyktad: Typ danych
U16 (16 bitow) U32 (32 bitow) Float (32 bity)
P2013 =3 X Btad dostepu do Btad dostepu do
parametru parametru
P2013 =4 X X X
P2013 =127 X X X
Indeks: [0] Protokot USS / MODBUS na RS485
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[1] ‘ Protokoét USS na RS232 (zastrzezone)
Przypis: W sktad protokotu USS wchodzg obszary danych procesowych (PZD) i danych parametréw (PKW), ktore

uzytkownik moze zmienia¢ parametrami odpowiednio P2012 i P2013. P2013 definiuje liczbe stow w
obszarze danych parametréw (PKW) stanowigcym czes¢ telegramu USS. O dlugosci obszaru PKW
decyduje parametr P2013 (3 = trzy stowa i 4 = cztery stowa). Po wybraniu ustawienia P2013 = 127,
dtugos¢ obszaru PKW jest dostosowywana automatycznie.

PX1A=3 ;-. .................. L1 | R — =]
LI MO PAF
-
-
S 1
kaz2ck 16-hioiva
= 1= e S 1 1 R — -
: []
[Ty 1 A
g H k] r -I-i.
-
i 1 ldartyfilatar parameny
MO Fodindsks
PE WWarkodd paramerg

W przypadku wybrania statej dtugosci obszaru PKW, obszar moze zawiera¢ wartos¢ tylko jednego
parametru.

W przypadku parametru indeksowanego, dtugos$é obszaru PKW musi by¢ zmienna jesli wartosci ze
wszystkich indekséw majg zosta¢ przekazane w jednym telegramie.

W przypadku wybrania statej dtugosci obszaru PKW, nalezy upewnic sie, ze przedmiotowa warto$¢ moze
zostaé przestana w obszarze o tej dtugosci.

P2013 = 3, ustala dtugos¢ obszaru PKW, lecz nie zapewnia dostepu do wartosci wielu parametréw.

W przypadku uzycia wartosci spoza zakresu generowana jest informacja o btedzie parametru. Wartosé
nie zostanie zaakceptowana, lecz nie wptynie to na stan przeksztattnika.

Ustawienie przydatne w aplikacjach, w ktérych parametry nie sg zmieniane, lecz stosowane sg réwniez
MM3.

Ustawienie to nie pozwala korzystac z trybu transmisji broadcast.
P2013 = 4, ustala dtugos¢ obszaru PKW.

Umozliwia dostep do wszystkich parametrow, lecz parametry indeksowane mogg by¢ wczytywane tylko
pojedynczo.

Kolejno$c¢ stéw zawierajgcych pojedyncze warto$ci jest inna niz przy ustawieniu 3 lub 127 (przyktad
ponizej).

P2013 = 127, najbardziej funkcjonalne ustawienie.

Dtugos¢ odpowiedzi obszaru PKW zalezy od ilosci potrzebnych informacii.

Przy tym ustawieniu mozna odczytywac informacje o btedach i wszystkie indeksy parametru w ramach
jednego telegramu.

Przyktad:
P0700 =5 (P0700 = 2BC (hex))

P2013 =3 P2013 =4 P2013 =127
Urzadzenie master — 22BC 0000 0006 22BC 0000 0000 0006 | 22BC 0000 0006 0000
SINAMICS
SINAMICS - urzadzenie | 12BC 0000 0006 12BC 0000 0000 0006 12BC 0000 0006
master
P2014[0...1] Czas kontrolny 0-65535 |2000 T - - u16 3
telegramu
USS/MODBUS [ms]
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Indeks 0 definiuje czas T-off, po uptywie ktérego wygenerowany zostanie komunikat o btedzie (F72) w
przypadku nie otrzymania telegramu za posrednictwem USS/MODBUS poprzez RS485.

Indeks 1 definiuje czas T-off, po uptywie ktérego wygenerowany zostanie komunikat o btedzie (F71) w
przypadku nie otrzymania telegramu za posrednictwem USS kanatu RS232 (zastrzezone).

Indeks: [0] Protokét USS / MODBUS na RS485
[1] Protokét USS na RS232 (zastrzezone)
Przypis: Jesli ustawieniem czasu jest 0, informacja o btedzie nie jest generowana (ukfad alarmowy nieaktywny).
Uwaga: Czas kontrolny telegramu funkcjonuje w interfejsie RS485 bez wzgledu na protokét wybrany w parametrze
P2023.

r2018[0...7] CO: Obszar danych PZD
z protokotu
USS/MODBUS na
RS485

Wyswietlenie danych procesowych otrzymanych z USS/MODBUS na RS485.

4000H - uie |3

P PEDD | PEDE P
POETW2 ToHEW T 5TAH
I PR e

CETH Poozgbek el

; LEE  fhupnse
RO Adres
|  FEWE Wlackns S ideslydikasore paramalng
PZL | Pl .
BO Do | pammes  |[SDR{LGE [f7x] PO Done pocesaws
arneanas | {BLG Enak Kontralimy blaku

ST SHowo koedioins
- !:i.;:;a:.a._l. -::? .................................. - HEW Sifans warlods radans
profaknoie WSS :

................................... Erotokdl WSS na H Odfszorowanis obszary damych BED
FEd4a5 Y paramedng P20AE
Indeks: [0] Stowo odebrane 0
[1] Stowo odebrane 1
[7] Stowo odebrane 7

Uwaga: Ograniczenia:

o Jesli powyzszy interfejs szeregowy steruje przeksztattnikiem (P0700 lub P0719), to pierwsze stowo
kontrolne musi zostac przekazane w pierwszym stowie obszaru PZD.

o Jesli zrodto wartosci zadanej wybierane jest parametrem P1000 lub P0719, nastawa gtéwna musi
zostaé przekazana w drugim stowie obszaru PZD.

o Jesli P2012 jest wiekszy lub rowny 4 i jesli powyzszy interfejs szeregowy steruje przeksztattnikiem
(P0700 lub P0719), w czwartym stowie obszaru PZD musi zosta¢ przekazane dodatkowe (drugie)
stowo kontrolne.
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P2019[0...7] | Cl: Obszar danych PZD |- [0152[0] |T 4000H - us2/ |3
do protokotu [1] 21[0] 116
USS/MODBUS na 20
RS485
[3] 53[0]
[4..7]0

Wyswietlenie danych procesowych przestanych w protokole USS/MODBUS na RS485.

Nlﬁ-il A

BI04 R0z P02 FZEA
= R OHMW =
= Padiad -
BTy Paczgled tekoiu
LGE  Dhugatd
ADE  Adres
PEWY wartadd idemlyfikEiora paramer 1 |
Pl Oeneprocesu : PZD P
—— N i i P aE =T
BOC  Zrak kordroliy Bick BC Dare | - — EDR||LGE R ST
—_— - i 1
SOl Sl stan - procesmye |

RIVY  Rzaczywizia gliswne wartodd zadana la Taleg s v ot
= H

pralcdeole Usis

Dfsiraronwanie abe L H&ﬁ]‘r_‘ﬁ FZO 3 H ..................................... Frodolkol USS Ad oo
paramaiTys P I RE5485

Indeks: [0] Stowo przesytane 0
[1] Stowo przesytane 1
[7] Stowo przesytane 7

Uwaga: Jesli parametr r0052 nie jest indeksowany, indeks nie jest wyswietlany (,.0”).

P2021 Adres Modbus 1-247 |1 T |- - lute |2
Ustawia unikalny adres przeksztattnika.

P2022 Czas oczekiwania na 0-10000 |1000 urT - - uie |3
odpowiedZ w protokole
MODBUS [ms]
Czas, w ktérym przeksztattnik moze odpowiedzie¢ urzadzeniu typu master w protokole Modbus. Jesli na
utworzenie odpowiedzi potrzebny jest czas dtuzszy niz ustawiony w tym parametrze, przetwarzanie
zachodzi, lecz nie jest wysytana odpowiedz.

P2023 Wybér protokolu RS485 |0 - 2 |1 T - - lute |1
Wybierz protokdt, ktory dziata na RS485.
0 Brak
1 USS
2 Modbus

Przypis: Po zmianie parametru P2023 nalezy wytaczy¢ i ponownie wigczy¢ przeksztattnik. Przed ponownym
wigczeniem przeksztattnika zaczekac na zgasniecie diody lub wyswietlacza (moze to nastagpic po kilku
sekundach). Jesli parametr P2023 zostat zmieniony ze sterownika PLC, nalezy upewnic si¢, ze zmiana
zapisana zostata w pamieci EEPROM przy uzyciu parametru P0971.
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r2024[0...1] Bezbtedne telegramy - - - - - Ui |3
USS/MODBUS
Wyswietla liczbe telegraméw USS/MODBUS otrzymanych bez btedéw

Indeks: [0] Protokdt USS / MODBUS na RS485
[1] Protokot USS na RS232 (zastrzezone)

Uwaga: Stan informacji o telegramie przesytanym przez RS485 jest raportowany bez wzgledu na protokot
ustawiony w parametrze P2023.

r2025[0...1] Odrzucone telegramy - - - - - u16 3
USS/MODBUS
Wyswietla liczbe odrzuconych telegraméw USS/MODBUS.

Indeks: Patrz: r2024

Uwaga: Patrz: r2024

r2026[0...1] Btad ramki - - - - - uie |3
USS/MODBUS
Wyswietla liczbe btedéw ramki USS / MODBUS.

Indeks: Patrz: r2024

Uwaga: Patrz: r2024

r2027[0...1] Btad przepetnienia USS / | - - - - - U1t |3
MODBUS
Wyswietla liczbe telegraméw USS/MODBUS z btedem przepetnienia.

Indeks: Patrz: r2024

Uwaga: Patrz: r2024

r2028[0...1] Btad parzystosci - - - - - U1 |3
USS/MODBUS
Wyswietla liczbe telegraméw USS/MODBUS zawierajgcych btedy parzystosci.

Indeks: Patrz: r2024

Uwaga: Patrz: r2024

r2029[0...1] Nie rozpoznany - - - - - U1 |3
poczatek telegramu USS
Wyswietla liczbe telegraméw USS z nie rozpoznanym poczatkiem.

Indeks: Patrz: r2024

Uwaga: Parametr niewykorzystywany w protokole MODBUS.

r2030[0...1] Btad bloku znaku - - - - - U1 |3
kontrolnego
USS/MODBUS
Wyswietla liczbe telegraméw USS/MODBUS o btednym znaku kontroli bloku (BCC) lub nieprawidiowym
wyniku cyklicznej kontroli nadmiarowej (CRC).

Indeks: Patrz: r2024

Uwaga: Patrz: r2024

r2031[0...1] Btad dtugosci - - - - - U1 |3
USS/MODBUS
Wyswietla liczbe telegraméw USS/MODBUS o nieprawidtowej dtugosci.

Indeks: Patrz: r2024

Uwaga: Patrz: r2024
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r2036.0...15

BO: Stowo sterowania 1 u16 3
protokotu USS/MODBUS

na RS485

Wyswietlenie stowa sterowania 1 otrzymanego w protokole USS/MODBUS na RS485 (tj. stowo 1 w
protokole USS/MODBUS = PZD1). Opis pola bitowego przedstawiono w omoéwieniu parametru r0054.

Zalezno$¢: Patrz: P2012
r2037.0...15 BO: Stowo sterowania 2 | - - - - - uie |3
protokotu USS na RS485
(USS)
Wyswietlenie stowa sterowania 2 otrzymanego w protokole USS na RS485 (tj. stowo 4 w protokole USS =
PZD4). Opis pola bitowego przedstawiono w omoéwieniu parametru r0055.
Zalezno$¢: Patrz: P2012
Uwaga: By aktywowacé funkcje btedu zewnetrznego (r2037, bit 13) przez protokdt USS, muszg zostac ustawione
nastepujace parametry:
o P2012=4
e P2106=1
r2067.0...12 CO / BO: Status wartosci | - - - - - uie |3
z wejs¢ cyfrowych
Wyswietlenie stanu wejs¢ cyfrowych.
Bit Nazwa sygnalu Sygnat 1 Sygnat 0
00 Wejscie cyfrowe 1 Tak Nie
01 Wejscie cyfrowe 2 Tak Nie
02 Wejscie cyfrowe 3 Tak Nie
03 Wejscie cyfrowe 4 Tak Nie
11 Wejscie cyfrowe Al1 Tak Nie
12 Wejscie cyfrowe Al2 Tak Nie
Uwaga: Jest to wykorzystywane w potgczeniu BICO bez ingerencji ze strony oprogramowania.
P2100[0..2] | Wybér numeru alarmu | 0-65535 |0 T - |- lute |3
Wybor maksymalnie 3 btedow lub alarméw dla reakcji innych niz domysine.
Przyktad: Jesli na przyktad zamiast wytaczenia WYt2 od btedu ma zosta¢ przeprowadzone wytgczenie WYL3,
numer btedu musi zosta¢ wprowadzony w P2100, a pozgdana reakcja w P2101 (w tym przypadku (WYL3)
P2101 = 3).
Indeks: [0] Numer btedu 1
[1] Numer btedu 2
[2] Numer btedu 3
Uwaga: Wszystkim kodom bteddw przypisana jest domy$ina reakcja na wytgczenie WYL2.
W przypadku niektérych kodow btedéw generowanych przez wylaczenia sprzetowe (np. od przetezenia)
zmiana domyslinej reakcji nie jest mozliwa.
Przeksztattnik SINAMICS V20
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P2101[0...2] Wartos¢ reakcji na 0-3 0 T - - u16 3
zatrzymanie
Ustawienie warto$ci reakcji przeksztattnika na zatrzymanie od usterek wybranych w parametrze P2100
(wybor numeru alarmu). Ten indeksowany parametr definiuje szczegdlna reakcje na btad/alarm
zdefiniowane w indeksach 0-2 parametru P2100.
0 Brak reakc;ji, informacja niewyswietlana
1 Reakcja na wytgczenie OFF1
2 Reakcja na wytaczenie OFF2
3 Reakcja na wylgczenie OFF3

Indeks: [0] Wartos$c¢ reakcji na zatrzymanie 1
[1] Warto$c¢ reakcji na zatrzymanie 2
[2] Wartos$¢ reakcji na zatrzymanie 3

Uwaga: Ustawienia 1-3 dostepne sg tylko dla kodéw btedow.
Indeks 0 (P2101) odnosi sie do btedu/alarmu w indeksie 0 (P2100).

P2103[0...2] Bl: 1. Potwierdzenie - 722.2 T - CDS us2/ |3
bledow Bin
Definiuje pierwsze zrédto potwierdzenia btedu.

P2104[0...2] BI: 2. Potwierdzenie - 0 T - CDSs u32/ |3
bledéw Bin
Definiuje drugie Zrédio potwierdzenia btedu.

P2106[0...2] Bl: Usterka zewnetrzna |- 1 T - CcDS us2/ |3

Bin

Wybiera zrédto zewnetrznego bfedu.

r2110[0..3] | CO: Numer alarmu |- - - |- |- lute |2
Wyswietla informacje ostrzegawcze.
Moga by¢ wyswietlane jednoczes$nie maksymalnie 2 alarmy aktywne (indeksy 0 i 1) oraz 2 alarmy
historyczne (indeksy 2 i 3).

Indeks: [0] Ostatnie alarmy--, alarm 1
[1] Ostatnie alarmy--, alarm 2
[2] Ostatnie alarmy-1, alarm 3
[3] Ostatnie alarmy-1, alarm 4

Przypis: Indeksy 0 i 1 nie sg zapisywane w pamieci.

Uwaga: W tym przypadku o wystgpieniu alarmu informuje dioda $wiecaca. Klawiatura miga w czasie, gdy alarm
jest aktywny.

P2111 Calkowita liczba 0-4 0 T - - Ui |3
alarméw
Wyswietla liczbe alarméw (maksymalnie 4) wygenerowanych od czasu ostatniego wyzerowania. Wybranie
ustawienia 0 skutkuje wyzerowaniem historii alarmow.

P2113[0...2] Dezaktywacja alarméw | 0 - 1 0 T - - u16 3
od przeksztattnika
Wytgczenie funkcji zgtaszania alarméw od przeksztattnika. Moze zosta¢ zastosowany w potgczeniu
P0503 jako pomoc w utrzymaniu pracy przeksztattnika.
1 Alarmy od przeksztattnika nieaktywne
0 Alarmy od przeksztattnika aktywne

Indeks: [0] Zestaw danych napedowych 0 (DDSO0)
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[1] Zestaw danych napedowych 1 (DDS1)
[2] Zestaw danych napedowych 2 (DDS2)
Uwaga: Patrz rowniez: P0503
r2114[0..1] | Licznik czasu pracy - - |- |- |- lute |3

Wyswietlenie licznika czasu pracy.

Jest to catkowity czas zasilania przeksztattnika. Po wytgczeniu zasilania wartos¢ ta jest zapisywana, a po
wigczeniu zasilania wezytywana. Wartos¢ licznika czasu pracy wyliczana jest nastepujgco:

Pomnozenie wartosci z parametru r2114[0] przez 65536 i dodanie do wyniku wartosci z parametru
r2114[1]. Wynik podawany jest w sekundach. Oznacza to, ze warto$¢ parametru r2114[0] nie jest
wyrazona w dniach. Catkowity czas zasilania = 65536 * r2114[0] + r2114[1] sekund.

Przyktad: Jeslir2114[0] = 1, a r2114[1] = 20864
otrzymujemy 1 * 65536 + 20864 = 86400 sekund, czyli 1 dzien.
Indeks: [0] Czas systemowy, Sekundy, Stowo gérne
[1] Czas systemowy, Sekundy, Stowo dolne
P2115[0...2] Zegar czasu 0-65535 |257 T - - uie |4
rzeczywistego
Wyswietla czas rzeczywisty.
Kazdy przeksztattnik musi by¢ wyposazony w zegar umozliwiajgcy datowanie i rejestrowanie btedow.
Niemniej jednak przeksztattnik nie zawiera zegara czasu rzeczywistego (RTC) podtrzymywanego
bateryjnie. Przeksztattnik moze korzystac¢ z programowego zegara czasu rzeczywistego, ktéry wymaga
synchronizowania z sygnatem czasu rzeczywistego naptywajacym z interfejsu szeregowego.
Wartos¢ czasu przechowywana jest w parametrze P2115 bedacym tablicg stow. Czas ustawiany jest
standardowymi telegramami ,zapisu parametrow tablicy stow” protokotu USS. Po odebraniu ostatniego
stowa do indeksu 2, oprogramowanie zaczyna odlicza¢ czas samodzielnie z taktowaniem 1-
milisekundowym. Oprogramowanie petni wéwczas role zegara czasu rzeczywistego.
Po wytaczeniu i ponownym wigczeniu przeksztattnika, musi on ponownie otrzymac sygnat czasu
rzeczywistego.
Wartos$¢ czasu przechowywana jest w parametrze bedacym tablicg stéw i kodowana w sposob opisany
ponizej (ten sam format stosowany jest w rejestrach btedéw).
Indeks Bit wysoki (bit najbardziej znaczacy, Bit niski (bit najmniej znaczacy, LSB)
MSB)
0 Sekundy (0-59) Minuty (0-59)
1 Godziny (0-23) Dni (1-31)
2 Miesigc (1-12) Rok (00-250)
Wartosci majg posta¢ dwojkows.
Indeks: [0] Czas rzeczywisty, Sekundy + Minuty
[1] Czas rzeczywisty, Godziny + Dni
[2] Czas rzeczywisty, Miesigc + Rok
P2120 Licznik wskazan 0-65535 |0 uT - |- lute |4
Wskazuje catkowitg liczbe btedow/alarméw. Wartos¢ tego parametru jest zwiekszana po kazdym btedzie i
po kazdym alarmie.
P2150[0...2] Czestotliwos¢ histerezy | 0.00 - 3.00 urT - DDS Float |3
f_hys [Hz] 10.00
Definiuje poziom histerezy stosowanej do porownywania czestosci i predkosci z wartosciami progowymi.
Zalezno$¢: Patrz: P1175
Uwaga: Jesli parametr P1175 jest ustawiony, parametr P2150 wykorzystywany jest rowniez do sterowania funkcjg
dwodch ramp jednostajnych.
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P2151[0...2] Cl: Nastawa predkosci - 1170[0] urT - DDS u32/ |3
dla komunikatéw 132
Wybiera zrédto nastawy czestotliwo$ci, a czestotliwos¢ rzeczywista jest poréwnywana z tg czestotliwoscig
w celu wykrycia odchyiki czestotliwosci (patrz: bit monitorowania r2197.7).
P2155[0...2] Czestotliwosé progowa | 0.00 - 30.00 urT - DDS Float |3
f_1[Hz] 599.00
Ustawia wartos¢ progowa stuzgcg do porownywania predkosci lub czestotliwosci rzeczywistej z
wartosciami progowymi f_1. Ta wartos¢ progowa steruje bitami stanu 4 i 5 w stowie stanu 2 (r0053).
P2156|0...2] Czas zwiloki 0-10000 |10 urt - DDS uie |3
czestotliwosci progowej
f_1 [ms]
Ustawia czas zwtoki przed poréwnaniem z czestotliwoscig progowg f_1 (P2155).
P2157[0...2] Czestotliwosé progowa | 0.00 - 30.00 urT - DDS Float |2
f 2 [Hz] 599.00
Warto$¢ progowa 2 do poréwnywania predkosci lub czestotliwo$ci z wartoSciami progowymi.
Zalezno$¢: Patrz: P1175
Uwaga: Jesli parametr P1175 jest ustawiony, parametr P2157 wykorzystywany jest rowniez do sterowania funkcjg
dwéch ramp jednostajnych.
P2158|0...2] Czas zwiloki 0-10000 |10 urtT - DDS uie |2
czestotliwosci progowej
f_2 [ms]
Jest to czas zwtoki w wyzerowaniu bitéw stanu podczas porownywania predkosci lub czestotliwosci z
wartoscig progowa f_2 (P2157).
P2159[0...2] Czestotliwosé progowa | 0.00 - 30.00 urT - DDS Float |2
f_3 [Hz] 599.00
Wartos$¢ progowa 3 do poréwnywania predkosci lub czestotliwosci z wartosciami progowymi.
Zaleznosé: Patrz: P1175
Uwaga: Jesli parametr P1175 jest ustawiony, parametr P2159 wykorzystywany jest rowniez do sterowania funkcjg
dwdch zmian jednostajnych.
P2160[0...2] Czas zwloki 0-10000 (10 urT - DDS utie |2
czestotliwosci progowej
f_3 [ms]
Jest to czas zwtoki w ustawieniu bitow stanu podczas poréwnywania predkosci lub czestotliwosci z
wartoscig progowg f_3 (P2159).
P2162[0...2] Czestotliwosé histerezy | 0.00 - 3.00 urT - DDS Float |3
dla nadobrotéw [Hz] 25.00
Predkos¢ (czestotliwo$c) histerezy do wykrywania nadobrotéw. W trybach regulacji V/f histereza brana
jest pod uwage ponizej czestotliwosci maksymalne;j.
P2164[0...2] Odchylka czestotliwosci | 0.00 - 3.00 urT - DDS Float |3
histerezy [Hz] 10.00
Czestotliwos¢ histerezy do wykrywania dozwolonej odchytki (od nastawy) czestotliwosci lub predkosci.
Czestotliwosc ta steruje bitem 8 stowa stanu 1 (r0052).
P2166[0...2] Czas zwioki przed 0-10000 (10 urT - DDS Ui |3
zakonczeniem
przyspieszania [ms]
Czas zwioki w przestaniu sygnatu informujgcego o zakonczeniu przyspieszania.
P2167[0...2] Czestotliwosé 0.00 - 1.00 urT - DDS Float |3
wylgczenia f_off [Hz] 10.00
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Definiuje warto$¢ progowa funkcji monitorowania |f_act| > P2167 (f_off). P2167 wplywa na nastepujace

funkcje:

o Jesli czestotliwos¢ rzeczywista obnizy sie ponizej tej wartosci progowej, a czas zwtoki uptynie, bit 1
stowa stanu 2 (r0053) zostaje wyzerowany.

o Jedli aktywowane zostato wytgczenie OFF1 lub OFF3, a bit 1 zostat wyzerowany, przeksztattnik
wytgczy impulsy (OFF2).

P2168|0...2] Czas zwloki wytaczenia |0 -10000 |0 urT - DDS uie |3
T_off [ms]
Definiuje czas pracy przeksztattnika ponizej czestotliwosci wytaczenia (P2167) przed faktycznym
wytgczeniem.

Zalezno$¢: Funkcja aktywna jesli hamulec przytrzymujacy silnik (P1215) nie jest sparametryzowany.

P2170[0...2] Wartos¢ progowa pradu | 0.00 - 100.0 urT - DDS Float |3
I_thresh [%] 400.0
Definiuje warto$¢ progowa pradu wzgledem P0305 (prad znamionowy silnika) stosowang w poréwnaniach
I_acti |_Thresh. Ta wartos¢ progowa steruje bitem 3 stowa stanu 3 (r0053).

P2171[0..2] | Czas zwioki pradu [ms] | 0-10000 |10 lu.T |- lbps  [ute |3
Ustawia czas zwtoki przed uruchomieniem poréwnania pradu.

P2172[0...2] Warto$¢ progowa 0-2000 800 urT - DDS u16 3
napiecia w linii pradu
statego [V]
Definiuje napiecie linii prgdu statego poréwnywane z rzeczywistym napieciem. Napiecie to steruje bitami 7
i 8 stowa stanu 3 (r0053).

P2173[0...2] Czas zwloki napiecia linii |0 - 10000 |10 urT - DDS uie |3
pradu statego [ms]
Definiuje czas zwtoki przed uruchomieniem poréwnania z wartoscig progowa.

P2177[0...2] Silnik zablokowany czas |0 - 10000 |10 urT - DDS u16 3
zwtoki [ms]
Czas zwioki w stwierdzeniu blokady silnika.

P2179 Prog pradu detekgiji 0.00-10.0 | 3.0 urT - - Float |3
biegu jatowego [%]
Parametr ten definiuje limit prgdu w sytuacji A922 (brak obcigzenia przeksztattnika) wzgledem parametru
P0305 (prad znamionowy silnika).

Przypis: Jesli wprowadzenie nastawy silnika nie jest mozliwe, a limit pradu nie zostat przekroczony (P2179), po
uptywie czasu zwioki P2180 generowane jest alarm A922 (brak obcigzenia).

Uwaga: Jest mozliwe, ze silnik nie jest przytaczony lub brakuje jednej fazy.

P2180 Czas zwloki przed 0-10000 |2000 urT - - utie |3
stwierdzeniem braku
obcigzenia [ms]
Parametr ten definiuje czas braku obciazenia, po uptywie ktérego stan taki uznawany jest za brak
obcigzenia wyj$ciowego.

P2181[0...2] Tryb monitorowania 0-6 0 T - DDS u16 3
obcigzenia
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Ustawienie trybu monitorowania obcigzenia

Funkcja ta umozliwia wykrywanie usterek mechanicznych w zespole napedowym (np. zerwanego pasa
przektadni). Moze ona réwniez wykrywac stany powodujgce przecigzenie, takie jak zakleszczenie. Po
zmianie wartosci parametru z 0 na inng warto$¢, parametry P2182-P2190 ustawiane sg w sposob opisany
ponize;j.

P2182 = P1080 (Fmin)

P2183 = P1082 (Fmax) * 0,8

P2184 = P1082 (Fmax)

P2185 =r0333 (moment znamionowy silnika) * 1,1

P2186 =0
P2187 =r0333 (moment znamionowy silnika) * 1,1
P2188 =0

P2189 =r0333 (moment znamionowy silnika) * 1,1
P2190 =r0333 (moment znamionowy silnika) / 2

Obcigzenie monitorowane jest poprzez porownywanie rzeczywistej krzywej czestotliwosci/momentu z
zaprogramowang obwiednig (patrz: P2182-P2190). Jesli krzywa wykroczy poza obwiednie, generowany
jest alarm A952 lub btagd F452.

0 Monitorowanie obcigzenia nieaktywne
1 Ostrzezenie: Niski moment/czestotliwosé
2 Alarm: Wysoki moment/czestotliwos¢
3 Alarm: Wysoki/niski moment/czestotliwo$¢
4 Wytgczenie: Niski moment/czestotliwosé
5 Wytgczenie: Wysoki moment/czestotliwo$¢
6 Wytgczenie: Wysoki/niski moment/czestotliwosé

P2182[0...2] Czestotliwos¢ progowa | 0.00 - 5.00 urT - DDS Float |3
monitorowania 599.00
obcigzenia 1 [Hz]
Ustawienie dolnego progu czestotliwosci f_1 definiujgcego obszar aktywnosci funkcji monitorowania
obcigzenia. Obwiednie czestotliwos¢-moment definiuje 9 parametrow: 3 parametry czestotliwosci (P2182-
P2184) i 6 parametréw dolnych i gérnych limitdw momentu (P2185-P2190) dla kazdej czestotliwosci.

Zaleznosé: Patrz: wyliczana wartos¢ domysina parametru P2181.

Uwaga: Funkcja monitorowanie obcigzenia nie jest aktywna ponizej progu P2182 i powyzej progu P2184. W tym
przypadku obowiagzujg wartosci ustawione dla normalnej pracy z limitami ustalonymi w parametrach
P1521 i P1520.

P2183[0...2] Czestotliwosé progowa | 0.00 - 30.00 urT - DDS Float |3
monitorowania 599.00
obcigzenia 2 [Hz]
Ustawienie progu czestotliwosci f_2 definiujgcego obwiednie, w ktorej wartosci momentu sg prawidtowe.
Patrz: P2182

Zaleznosé: Patrz: wyliczana wartos¢ domysina parametru P2181.

P2184[0...2] Czestotliwos¢ progowa | 0.00 - 50.00 urT - DDS Float |3
monitorowania 599.00
obcigzenia 3 [Hz]
Ustawienie gérnego progu czestotliwosci f_3 definiujgcego obszar aktywnosci funkcji monitorowania
obcigzenia. Patrz: P2182

Zaleznosé: Patrz: wyliczana wartos¢ domysina parametru P2181.

P2185[0...2] Goérna wartos$¢ progowa | 0.0 - Wartos¢ |U, T - DDS Float |3
momentu 1 [Nm] 99999.0 w r0333
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Wartos¢ progowa gérna 1 wykorzystywana do poréwnywania momentu rzeczywistego.

Zaleznosc¢: Na parametr ten wptywajg obliczenia automatyczne zdefiniowane w parametrze P0340.
Patrz: wyliczana warto$¢ domys$ina parametru P2181.
Uwaga: Ustawienie fabryczne zalezy od danych znamionowych modutu zasilania i silnika.
P2186[0...2] Dolna warto$é progowa | 0.0 - 0.0 urT - DDS Float |3
momentu 1 [Nm] 99999.0
Wartos¢ progowa dolna 1 wykorzystywana do poréwnywania momentu rzeczywistego.
Zalezno$¢: Patrz: wyliczana warto$¢ domys$ina parametru P2181.
P2187[0...2] Gérna warto$¢ progowa | 0.0 - Wartos¢ |U, T - DDS Float |3
momentu 2 [Nm] 99999.0 wr0333
Wartos¢ progowa gérna 2 wykorzystywana do poréwnywania momentu rzeczywistego.
Zaleznosc¢: Na parametr ten wptywajg obliczenia automatyczne zdefiniowane w parametrze P0340.
Patrz: wyliczana wartos¢ domysina parametru P2181.
Uwaga: Patrz: P2185
P2188|0...2] Dolna warto$é progowa | 0.0 - 0.0 urT - DDS Float |3
momentu 2 [Nm] 99999.0
Wartos¢ progowa dolna 2 wykorzystywana do poréwnywania momentu rzeczywistego.
Zaleznosc¢: Patrz: wyliczana wartos¢ domysina parametru P2181.
P2189[0...2] Gérna warto$¢ progowa | 0.0 - Wartos¢ |U, T - DDS Float |3
momentu 3 [Nm] 99999.0 wr0333
Wartos¢ progowa gérna 3 wykorzystywana do poréwnywania momentu rzeczywistego.
Zaleznosc¢: Na parametr ten wptywajg obliczenia automatyczne zdefiniowane w parametrze P0340.
Patrz: wyliczana wartos¢ domysina parametru P2181.
Uwaga: Patrz: P2185
P2190][0...2] Dolna warto$é progowa | 0.0 - 0.0 urT - DDS Float |3
momentu 3 [Nm] 99999.0
Wartos¢ progowa dolna 3 wykorzystywana do poréwnywania momentu rzeczywistego.
Zaleznosc¢: Patrz: wyliczana wartos¢ domysina parametru P2181.
P2192[0...2] Czas zwloki 0-65 10 urT - DDS Float |3
monitorowania
obcigzenia [s]
Parametr P2192 definiuje czas zwtoki przed wygenerowaniem alarmu/btedu.
- Jest on wykorzystywany do eliminowania zdarzeh powodowanych przez stany przejsciowe.
- Jest wykorzystywany w obydwu metodach wykrywania usterek.
r2197.0...12 CO / BO: Stowo - - - - - u16 3
monitorowania 1
Stowo monitorowania 1 informujace o stanie funkcji monitorowania. Kazdy bit odpowiada jednej funkcji
monitorowania.
Bit Nazwa sygnalu Sygnat 1 Sygnat 0
00 |f_act| <= P1080 (f_min) Tak Nie
01 |f_act] <= P2155 (f_1) Tak Nie
02 [f_act| > P2155 (f_1) Tak Nie
03 f_act >= zero Tak Nie
04 f_act >= setp. (f_set) Tak Nie
05 |f_act| <= P2167 (f_off) Tak Nie
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06 |f_act| >= P1082 (f_max) Tak Nie
07 f_act == setp. (f_set) Tak Nie
08 Rzeczywisty prad |r0027| >= P2170 Tak Nie
09 Rzeczywiste niefiltrowane Udc < P2172 Tak Nie
10 Rzeczywiste niefiltrowane napigcie pradu statego > Tak Nie
P2172
11 Brak obcigzenia wyjSciowego Tak Nie
12 |f_act| > P1082 ze zwiokg Tak Nie
r2198.0...12 CO / BO: Stowo - - - - - Ui |3

monitorowania 2

Stowo monitorowania 2 informujace o stanie funkcji monitorowania. Kazdy bit odpowiada jednej funkciji
monitorowania.

Bit Nazwa sygnalu Sygnat 1 Sygnat 0
00 [f_act] <= P2157 (f_2) Tak Nie
01 [f_act| > P2157 (f_2) Tak Nie
02 |f_act| <= P2159 (f_3) Tak Nie
03 [f_act] > P2159 (f_3) Tak Nie
04 |f_set| < P2161 (f_min_set) Tak Nie
05 f set>0 Tak Nie
06 Silnik zablokowany Tak Nie
07 Silnik zatrzymany Tak Nie
08 I_act |[r0068| < P2170 Tak Nie
09 |m_act| > P2174 i nastawa osiggnieta Tak Nie
10 |m_act| > P2174 Tak Nie
11 Funkcja monitorowania obcigzenia sygnalizuje alarm | Tak Nie
12 Funkcja monitorowania obcigzenia sygnalizuje Tak Nie
usterke
P2200[0...2] BI: Aktywacja regulatora |- 0 urT - CDS us2/ |2
PID Bin

Umozliwia aktywowanie i zdezaktywowanie regulatora PID. Ustawienie ,1” oznacza, regulator PID pracuje
w petli zamknigte;.

Zaleznosé: Wybranie ustawienia ,1” dezaktywuje automatycznie czasy przyspieszania’hamowania ustawione w
parametrach P1120 i P1121, a takze normalne nastawy czestotliwosci.

Jednak po otrzymaniu przez przeksztattnik polecenia OFF1 lub OFF3, czestotliwos¢ napedu hamowana
jest do zera w czasie ustawionym w parametrze P1121 (P1135 w przypadku wylgczenia OFF3).

Przypis: Na wyjsciu przeksztattnika aktywne pozostajg minimalna i maksymalna czestotliwo$c¢ silnika (P1080 i
P1082) oraz funkcje pomijania (P1091-P1094).

Niemniej jednak aktywowanie czestotliwo$ci pomijanych w regulacji PID doprowadzi¢ moze do
niestabilno$ci.
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Uwaga:

Zrddio nastawy regulatora PID wybierane jest w parametrze P2253.

Wartos¢ zadana regulatora PID i sygnat zwrotny z tego regulatora interpretowane sg jako wartosci
procentowe ([%]), a nie jako czestotliwosci ([Hz]).

Jesli regulator PID jest aktywny, sygnat wyprowadzany przez regulator PID prezentowany jest jako
wartos¢ procentowa ([%]), a nastepnie przeksztatcana w wartos¢ czestotliwosci ([Hz]) przez parametr
P2000 (czestotliwos¢ odniesienia).

Jesli regulator PID jest aktywny, polecenie odwracania jest nieaktywne.

Uwaga: Parametry P2200 i P2803 blokujg sie nawzajem. Regulacja PID i regulacja blokiem funkcji
definiowanych przez Uzytkownika nie mogg oddziatywaé jednoczesnie na ten sam blok danych.

P2201[0...2] Stata wartos¢ zadana -200.00- |10.00 urT - DDS Float |2
PID 1 [%] 200.00
Definiuje statg nastawe 1 regulatora PID. Wystepujg 2 rodzaje statych czestotliwosci:
1. Wybor bezposredni (P2216 = 1):
— W tym trybie pracy 1 wybierak statej czestotliwosci (P2220-P2223) wybiera 1 statg czestotliwos¢.
— Jesli aktywnych jest jednoczesnie kilka wejs¢, wybrane czestotliwosci sg sumowane. Na przyktad:
PID-FF1 + PID-FF2 + PID-FF3 + PID-FF4.
2. Wybor kodowany dwéjkowo (P2216 = 2):
— Metodg tg mozna wybra¢ do 16 roznych statych wartosci czestotliwosci.
Zalezno$¢: P2200 = 1 w poziomie dostepu uzytkownika 2 jako warunek aktywacji wyboru zrédta nastawy.
Uwaga: Mozna tgczyc¢ rézne typy czestotliwosci, ale nalezy pamieta¢ ze wybrane jednoczesnie czestotliwosci sg
sumowane.
P2201 = 100% odpowiada wartosci szesnastkowej 4000.
P2202[0...2] Stata nastawa regulatora | -200.00 - | 20.00 urT - DDS Float |2
PID 2 [%] 200.00
Definiuje statg nastawe 2 regulatora PID.
Uwaga: Patrz: P2201
P2203[0...2] Stata nastawa regulatora | -200.00 - | 50.00 urT - DDS Float |2
PID 3 [%] 200.00
Definiuje statg nastawe 3 regulatora PID.
Uwaga: Patrz: P2201
P2204[0...2] Stata nastawa regulatora | -200.00 - | 100.00 urT - DDS Float |2
PID 4 [%] 200.00
Definiuje statg nastawe 4 regulatora PID.
Uwaga: Patrz: P2201
P2205[0...2] Stata nastawa regulatora | -200.00 - | 0.00 urT - DDS Float |2
PID 5 [%] 200.00
Definiuje statg nastawe 5 regulatora PID.
Uwaga: Patrz: P2201
P2206][0...2] Stata nastawa regulatora | -200.00 - | 0.00 urT - DDS Float |2
PID 6 [%] 200.00
Definiuje statg nastawe 6 regulatora PID.
Uwaga: Patrz: P2201
P2207[0...2] Stata nastawa regulatora | -200.00 - | 0.00 urT - DDS Float |2
PID 7 [%] 200.00
Definiuje statg nastawe 7 regulatora PID.
Uwaga: Patrz: P2201
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P2208[0...2] Stata nastawa regulatora | -200.00 - | 0.00 urT - DDS Float |2
PID 8 [%] 200.00
Definiuje statg nastawe 8 regulatora PID.

Uwaga: Patrz: P2201

P2209[0...2] Stata nastawa regulatora | -200.00 - | 0.00 urT - DDS Float |2
PID 9 [%] 200.00
Definiuje statg nastawe 9 regulatora PID.

Uwaga: Patrz: P2201

P2210[0...2] Stata nastawa regulatora | -200.00 - | 0.00 urT - DDS Float |2
PID 10 [%] 200.00
Definiuje statg nastawe 10 regulatora PID.

Uwaga: Patrz: P2201

P2211[0...2] Stata nastawa regulatora | -200.00 - | 0.00 urT - DDS Float |2
PID 11 [%] 200.00
Definiuje statg nastawe 11 regulatora PID.

Uwaga: Patrz: P2201

P2212[0...2] Stata nastawa regulatora | -200.00 - | 0.00 urT - DDS Float |2
PID 12 [%] 200.00
Definiuje statg nastawe 12 regulatora PID.

Uwaga: Patrz: P2201

P2213[0...2] Stata nastawa regulatora | -200.00 - | 0.00 urT - DDS Float |2
PID 13 [%] 200.00
Definiuje statg nastawe 13 regulatora PID.

Uwaga: Patrz: P2201

P2214[0...2] Stata nastawa regulatora | -200.00 - | 0.00 urT - DDS Float |2
PID 14 [%] 200.00
Definiuje statg nastawe 14 regulatora PID.

Uwaga: Patrz: P2201

P2215[0...2] Stata nastawa regulatora | -200.00 - | 0.00 urT - DDS Float |2
PID 15 [%] 200.00
Definiuje statg nastawe 15 regulatora PID.

Uwaga: Patrz: P2201

P2216|0...2] Tryb statej wartosci 1-2 1 T - DDS uie |2
zadanej PID
State czestotliwosci nastawy regulatora PID mozna wybra¢ na dwa sposoby. P2216 definiuje sposéb.
1 Wybér bezposredni
2 Wybdr kodowany binarnie

P2220[0...2] BI: Bit 0 wyboru stalej - 7223 T - CDS usz2/ |3
wartosci zadanej PID Bin
Definiuje zrodto polecenia bitu 0 wyboru statej nastawy regulatora PID.

P2221[0...2] Bl: Bit 1 wyboru stalej - 722.4 T - CDS us2/ |3
wartosci zadanej PID Bin
Definiuje zrédto polecenia bitu 1 wyboru statej nastawy regulatora PID.

P2222[0...2] BI: Bit 2 wyboru stalej - 722.5 T - CDS usz2/ |3
nastawy regulatora PID Bin
Definiuje zrodto polecenia bitu 2 wyboru statej nastawy regulatora PID.
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P2223J0...2] BI: Bit 3 wyboru statej - 722.6 T - CDS usz2/ (3
nastawy regulatora PID Bin
Definiuje zrodto polecenia bitu 3 wyboru statej nastawy regulatora PID.

r2224 CO: Aktualna stata - - - - - Float |2
warto$¢ zadana PID [%]

Wyswietla catkowity wynik wyboru statej nastawy regulatora PID.

Uwaga: r2224 = 100% odpowiada wartosci szesnastkowej 4000.

r2225.0 BO: Status statej - - - - - uie |3
czestotliwosci regulatora
PID
Wyswietla status statych czestotliwosci regulatora PID.

Bit Nazwa sygnalu Sygnat 1 Sygnat 0
00 Status statej czestotliwosci Tak Nie

P2231[0..2] | Tryb PID-MOP - 0 uT - lbps  |ute |2
Definicja trybu regulacji regulatorem PID — potencjometrem sterowanym silnikiem (MOP)

Bit Nazwa sygnalu Sygnat 1 Sygnat 0
00 Pamie¢ wartosci zadanej aktywna Tak Nie
01 Brak koniecznosci stanu wtgczonego regulacji MOP | Tak Nie

Uwaga: Definiuje tryb pracy motopotencjometru. Patrz: P2240

P2232 Blokada kierunku 0-1 1 T - - ute (2
odwrdconego w regulaciji
PID-MOP
Uniemozliwia wybranie odwrotnej nastawy w regulacji PID-MOP.

0 Kierunek przeciwny dozwolony
1 Kierunek przeciwny niedozwolony

Uwaga: Ustawienie 0 umozliwia dokonanie zmiany kierunku pracy silnika poprzez warto$¢ zadang potencjometru
(zwiekszenie/zmniejszenie czestotliwosci).

P2235]0...2] BI: Aktywacja PID-MOP | - 19.13 T - CDS u3z2/ |3
(warto$¢ zadana wyzej) Bin
Definiuje zrodto polecenia zwiekszenia (UP).

Zalezno$¢: By zmieni¢ nastawe:

- Skonfigurowaé wejscie cyfrowe jako zrddto
- Nacisna¢ przycisk ,W goére” (UP) lub ,W dét” (DOWN) na panelu operatorskim.

Przypis: Jesli polecenie to aktywowane jest krotkimi impulsami o czasie trwania ponizej 1 sekundy, czestotliwos¢
zmieniana jest ze skokiem o 0,2% (P0310). Jesli sygnat aktywny jest przez czas dtuzszy niz jedna
sekunda, generator zmiany przyspiesza z predkoscig P2247.

P2236]0...2] BI: Aktywacja PID-MOP | - 19.14 T - CDS u3z2/ |3
(warto$¢ zadana nizej) Bin
Definiuje zrodto polecenia zmniejszenia (DOWN).

Zalezno$¢: Patrz: P2235

Przypis: Jesli polecenie to aktywowane jest krotkimi impulsami o czasie trwania ponizej 1 sekundy, czestotliwos¢
zmieniana jest ze skokiem o 0,2% (P0310). Jesli sygnat aktywny jest przez czas dtuzszy niz jedna
sekunda, generator zmiany przyspiesza z predkoscig P2248.

P2240[0...2] Nastawa regulacji PID- | -200.00 - |10.00 urT - DDS Float |2
MOP [%] 200.00
Nastawa potencjometru sterowanego silnikiem. Umozliwia ustawienie cyfrowej nastawy regulatora PID w
procentach ([%]).
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Uwaga: P2240 = 100% odpowiada wartosci szesnastkowej 4000.
Warto$¢ poczatkowa jest aktywowana (dla wyjscia potencjometru MOP) tylko w chwili uruchomienia
potencjometru. P2231 wptywa na zachowanie wartosci poczatkowej nastepujaco:
o P2231=0:
Parametr P2240 jest aktywowany natychmiast w stanie wylgczonym, a po przejsciu do stanu
wigczonego aktywowany jest po nastepnym cyklu wytgczenia i wkgczenia.
o P2231=1:
Ostatnia warto$¢ wyjsciowa potencjometru MOP jest zapamietywana jako warto$¢ poczatkowa
(poniewaz funkcja zapisywania w pamieci jest wybrana), wiec zmiana parametru P2240 w trybie
wigczonym jest nieskuteczna. Parametr P2240 mozna zmieni¢ w stanie wytgczonym.
o P2231=2:
Potencjometr MOP jest aktywowany za kazdym razem, wiec zmiana parametru P2240 obowigzuje od
najblizszego cyklu wylgczenia i wigczenia lub od ustawienia wartoéci ,0” w parametrze P2231.
P2241[0...2] Bl: Automatyczny/reczny | - 0 T - CDS us2/ |3
wybdr nastawy regulaciji Bin
PID-MOP
Ustawia zrodto sygnatu na przetagczenie z trybu recznego na automatyczny. Jesli potencjometr jest
wykorzystywany w trybie recznym, nastawa zmieniana jest dwoma sygnatami zwigekszenia i zmniejszenia
(np. P2235 i P2236).
Jesli stosowany jest tryb automatyczny, nastawa musi zostaé dotgczona za posrednictwem wejscia
konektora (P2242).
0: recznie
1: automatycznie
Przypis: Patrz: P2235, P1036, P2242
P2242|0...2] CI: Nastawa - 0 T - CcDS us2/ |3
automatyczna regulacji 132
PID-MOP
Jesli wybrany jest tryb automatyczny P2241, ustawia zrédto sygnatu nastawy potencjometru.
Przypis: Patrz: P2241
P2243[0...2] Bl: Przyjecie nastawy z | - 0 T - CDS us2/ |3
generatora zmiany Bin
jednostajnej w regulacji
PID-MOP
Okresla zrodto sygnatu nastawczego, ktéry potwierdza nastawiong warto$¢ motopotencjometru. Wartosc
ta jest skuteczna przy zboczu narastajacym 0 / 1 rozkazu ustawienia.
Przypis: Patrz: P2244
P2244[0...2] CI: Nastawa regulaciji - 0 T - CcDS us2/ |3
PID-MOP z generatora 132
zmiany jednostajnej
Ustawia zrodto sygnatu warto$ci zadanej motopotencjometru. Wartos¢ ta jest skuteczna przy zboczu
narastajgcym 0/ 1 rozkazu ustawienia.
Przypis: Patrz: P2243
r2245 CO: Czestotliwosé - - - - - Float |3

wejsciowa PID-MOP
ustawiona w generatorze
funkgcji ramp (RFG) [%]

Wyswietla nastawe potencjometru przed przekazaniem do generatora funkcji zmiany predko$ci (RG) w
regulacji PID-MOP.
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P2247[0...2] Czas przyspieszania 0.00 - 10.00 urT - DDS Float |2
generatora funkcji 1000.0

zmiany predkosci (RFG)
w regulacji PID-MOP

Ustawia czas przyspieszania wewnetrznego generatora funkcji zmiany predkosci (RFG) w regulacji PID-
MOP. Warto$¢ zadana zmieniana jest w tym czasie od zera do limitu zdefiniowanego w parametrze
P1082.

Przypis: Patrz: P2248, P1082

P2248[0...2] Czas hamowania 0.00 - 10.00 urT - DDS Float |2
generatora funkgcji 1000.0
zmiany predkosci (RFG)
w regulacji PID-MOP
Ustawia czas hamowania wewnetrznego generatora funkcji zmiany predkosci (RFG) w regulacji PID-
MOP. Warto$¢ zadana zmieniana jest w tym czasie od limitu zdefiniowanego w parametrze P1082 do
zera.

Przypis: Patrz: P2247, P1082

r2250 CO: Aktualna warto$é - - - Procent |- Float |2
zadana motopot. MOP-
PID [%]
Wyswietla nastawe wyprowadzanag przez potencjometr sterowany silnikiem.

P2251 Tryb regulacji PID 0-1 o T - |- lute |3
Aktywuje regulator PIC
0 Regulator PID jako zrédto nastawy
1 Regulator PID jako zrodto obcinania

Zalezno$¢: Aktywny, gdy aktywna jest petla regulatora PID (patrz: P2200).

P2253[0...2] Cl: Warto$¢ zadana PID | - 0 urT 4000H CDS us2/ |2

116

Definiuje zrodio nastawy dla wejscia nastawy regulatora PID. Parametr ten umozliwia wybieranie zrodta
nastawy regulatora PID. Normalnie wybrana jest nastawa cyfrowa — stata nastawa regulatora PID lub
aktywna nastawa.

P2254[0...2] ClI: Zrédto obcinania - 0 urT 4000H CDS u32/ |3
nastawy przez regulator 116
PID
Wybiera zrédto obcinania nastawy regulatora PID. Sygnat ten jest mnozony przez wzmocnienie obcinania
i dodawany do nastawy regulatora PID.

P2255 Wspélczynnik 0.00 - 100.00 urT - - Float |3
zwigkszenia wartosci 100.00
zadanej PID
Wspdtczynnik wzmocnienia nastawy regulatora PID. Nastawa wprowadzana do regulatora PID mnozona
jest przez ten wspofczynnik w celu uzyskania odpowiedniego wspofczynnika z zakresu pomiedzy nastawg
i punktem odciecia.

P2256 Zrodio obcinania 0.00 - 100.00 urT - - Float |3
warto$ci zadanej przez | 100.00
regulator PID
Wspétczynnik wzmocnienia obciecia nastawy regulatora PID. Ten wspoétczynnik wzmocnienia skaluje
sygnat obcinania dodawany do nastawy gtéwnej regulatora PID.

P2257 Czas przyspieszania dla | 0.00 - 1.00 urT - - Float |2
warto$ci zadanej PID [s | 650.00
Ustawia czas zwiekszania nastawy regulatora PID.
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Zalezno$¢: P2200 = 1 (regulacja PID aktywna) — dezaktywacja normalnego czasu zwiekszania (P1120). Czas
zwiekszania nastawy regulatora PID wptywa tylko na nastawe regulatora PID i jest aktywny tylko przy
zmianie nastawy regulatora PID lub po wydaniu polecenia uruchomienia (RUN) (gdy nastawa regulatora
PID zwiekszana jest od wartosci 0% do wartosci nastawy).

Przypis: Ustawienie zbyt krotkiego czasu zwiekszania nastawy moze powodowac¢ wytgczanie przeksztattnika (np.
od przetezenia).
P2258 Czas hamowania dla 0.00 - 1.00 urT - - Float |2

wartosci zadanej PID [s] | 650.00

Ustawia czas zmniejszania nastawy regulatora PID.

Zalezno$¢: P2200 = 1 (regulacja PID aktywna) — dezaktywacja normalnego czasu zmniejszania (P1121). Zmiana
nastawy regulatora PID zachodzi tylko podczas zmiany nastawy regulatora PID. Czasy zmieniania
nastawy po otrzymaniu polecen OFF1 i OFF3 definiujg odpowiednio parametry P1121 i P1135.

Przypis: Ustawienie zbyt krotkiego czasu zmniejszania nastawy moze powodowac wytgczanie przeksztattnika od
przepiecia (F2) lub przetezenia (F1).
r2260 CO: Wartos¢ zadana - - - - - Float |2

PID za generatorem
funkcji ramp (RFG) [%]

Wyswietla catkowitg aktywng nastawe regulatora PID po zadziataniu regulatora PID i generatora funkgciji
zmiany predkosci (RFG).

Uwaga: r2260 = 100% odpowiada wartosci szesnastkowej 4000.

P2261 Stata czasowa 0.00 - 0.00 urT - - Float |3
filtrowania wartosci 60.00
zadanej PID [s]

Ustawia statg czasowg wygtadzania nastawy regulatora PID.

Uwaga: P2261 = 0 = brak wygtadzania.

r2262 CO: Przefiltrowana - - - - - Float |3
warto$6 zadana PID za
generatorem funkc;ji
ramp (RFG) [%]

Wyswietla przefiltrowang nastawe regulatora PID po zadziataniu regulatora PID i generatora funkcji
zmiany predkosci (RFG). r2262 jest rezultatem wartosci r2260 przefiltrowanej filtrem PT1, a stata czasowa
podawana jest w parametrze P2261.

Uwaga: r2262 = 100% odpowiada wartosci szesnastkowej 4000.

P2263 Typ regulatora PID [0-1 0 T - |- lute |3
Ustawia typ regulatora PID.
0 Komponent ,D” po sygnale zwrotnym
1 Czton*D na sygnale uchybu

P2264[0...2] Cl: Sprzezenie zwrotne | - 755[0] urT 4000H CDS us2/ |2
PID 116
Wybiera zrédto sygnatu zwrotnego z regulatora PID.

Uwaga: Jesli wybrane jest wejscie analogowe, przesuniecie i wzmocnienie zrealizowa¢ mozna parametrami
P0756-P0760 (skalowanie wejscia analogowego).

P2265 Stata czasowa 0.00 - 0.00 urT - - Float |2
filtrowania sygnatu 60.00
sprzezenia zwrotnego
PID

Definiuje statg czasowsg filtrowania sygnatu zwrotnego z regulatora PID.
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r2266

CO: Przefiltrowany - - - - - Float |2
sygnat sprzezenia
zwrotnego PID [%]

Wyswietla sygnat zwrotny z regulatora PID.

Uwaga: r2266 = 100% odpowiada wartosci szesnastkowej 4000.

P2267 Wartos¢ maksymalna -200.00- | 100.00 urT - - Float |3
sygnatu zwrotnego z 200.00
regulatora PID [%]
Ustawia limit gorny wartosci sygnatu zwrotnego.

Przypis: Jesli regulator PID jest aktywny (P2200 = 1), a sygnat wzrosnie powyzej tej wartosci, przeksztattnik
zostanie wytgczony z powodu usterki F222.

Uwaga: r2267 = 100% odpowiada wartosci szesnastkowej 4000.

P2268 Warto$é minimalna -200.00 - |0.00 urT - - Float |3
sygnatu zwrotnego z 200.00
regulatora PID [%]
Ustawia limit dolny wartosci sygnatu zwrotnego.

Przypis: Jesli regulator PID jest aktywny (P2200 = 1), a sygnat spadnie ponizej tej wartosci, przeksztattnik zostanie
wytgczony z powodu usterki F221.

Uwaga: r2268 = 100% odpowiada wartosci szesnastkowej 4000.

P2269 Wzmochnienie wart. 0.00 - 100.00 urT - - Float |3
rzeczywistej PID 500.00
Umozliwia wyskalowanie sygnatu zwrotnego z regulatora PID o wartos¢ procentowg. Wzmocnienie 100%
oznacza, ze sygnat zwrotny ma warto$¢ domysina.

P2270 Woybierak funkcji sygnatu | 0 - 3 0 urT - - utie |3
sprzezenia zwrotnego
PID
Poddaje sygnat zwrotny z regulatora PID obrébce matematycznej, umozliwiajagc pomnozenie wyniku przez
P2269.
0 Nieaktywny
1 Pierwiastek kwadratowy (pierwiastek(x))
2 Kwadrat (x*x)
3 Szedcian (X*x*x)

P2271 Typ przetwornika PID |0 - 1 o luT |- |- lute |2
Umozliwia wybranie typu przetwornika sygnatu zwrotnego z regulatora PID.
0 Nieaktywny
1 Inwersja sygnatu zwrotnego z regulatora PID

Przypis: Musi zosta¢ wybrany odpowiedni typ przetwornika. Jesli nie wiadomo, czy prawidtowe jest ustawienie ,,0”,
czy ,1”, typ przetwornika mozna okresli¢ nastepujgco:
1. Wytaczy¢ regulator PID (P2200 = 0).
2. Zwiekszaé czestotliwos¢ silnika, mierzac jednoczesnie sygnat zwrotny.
3. Jesli sygnat zwrotny narasta wraz ze wzrostem czestotliwosci silnika, nalezy wybra¢ przetwornik typu

,07.
4. Jesli sygnat zwrotny maleje wraz ze wzrostem czestotliwo$ci silnika, nalezy wybrac przetwornik typu
»17.

r2272 CO: Wyskalowany - - - - - Float |2
sygnat sprzezenia
zwrotnego PID [%]
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Wyswietla wyskalowany sygnat zwrotny z regulatora PID.

Uwaga: r2272 = 100% odpowiada warto$ci szesnastkowej 4000.

r2273 CO: Uchyb regulatora - - - - - Float |2
PID [%]

Wyswietla sygnat btedu regulatora PID, tj. réznice pomiedzy sygnatem nastawy i sygnatem zwrotnym.

Uwaga: r2273 = 100% odpowiada wartosci szesnastkowej 4000.

P2274 Stata czasowa 0.000 - 0.000 urT - - Float |2
rézniczkowania PID [s] 60.000
Ustawia czas dziatania r6zniczkowego regulatora PID.

P2274 = 0: Czas dziatania rézniczkowego nie ma znaczenia (stosowane jest wzmocnienie ,17).

P2280 Wzmocnienie 0.000 - 3.000 urT - - Float |2
proporcjonalne PID 65.000
Umozliwia ustawienie wzmocnienia proporcjonalnego regulatora PID. Regulator PID jest realizowany przy
wykorzystaniu modelu standardowego. Najlepsze rezultaty zapewni aktywowanie obydwu czaséw
dziatania: proporcjonalnego i catkujgcego.

Zalezno$é: P2280 = 0 (czas dziatania proporcjonalnego regulatora PID = 0): Czas dziatania catkujgcego wptywa na
kwadrat sygnatu btedu.

P2285 = 0 (czas dziatania catkujgcego regulatora PID = 0): Regulator PID dziata jak regulator
proporcjonalny lub proporcjonalno-rézniczkowy.

Uwaga: Jesli instalacja narazona jest na nagte skokowe zmiany sygnatu zwrotnego, czas dziatania
proporcjonalnego ustawiany jest normalnie na niewielkg wartos¢ (0,5), a czas dziatania catkujgcego jest
skracany.

P2285 Czas catkowania PID [s] | 0.000 - 0.000 urT - - Float |2

60.000
Ustawia statg czasowq dziatania catkujgcego regulatora PID.

Uwaga: Patrz: P2280

P2291 Granica goérna sygnatu -200.00- | 100.00 urT - - Float |2
wyprowadzanego przez | 200.00
regulator PID [%]

Ustawia limit gérny sygnatu wyprowadzanego przez regulator PID.

Zaleznosé: Jesli czestotliwos¢ f_max (P1082) jest wieksza niz P2000 (czestotliwo$¢ odniesienia), niezbedne dla
uzyskania czestotliwosci f_max jest dokonanie zmiany w ustawieniu parametru P2000 lub P2291 (limit
gorny sygnatu wyprowadzanego z regulatora PID).

Uwaga: P2291 = 100% odpowiada wartosci szesnastkowej 4000 (zdefiniowanej parametrem P2000 (czestotliwo$¢
odniesienia)).

P2292 Granica dolna sygnatu -200.00- |0.00 urT - - Float |2
wyjsciowego PID [%] 200.00
Ustawia limit dolny sygnatu wyprowadzanego przez regulator PID.

Zalezno$é: Warto$¢ ujemna umozliwia dwubiegunowg prace regulatora PID.

Uwaga: P2292 = 100% odpowiada wartosci szesnastkowej 4000.

P2293 Czas przysp./hamowania | 0.00 - 1.00 urT - - Float |3
warto$ci granicznej PID | 100.00

[s]
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Ustawia maksymalng predkos¢ zmiany jednostajnej sygnatu wyprowadzanego przez regulator PID.

Jesli regulacja proporcjonalno-catkowa jest aktywna, warto$ci graniczne wyprowadzanego sygnatu
zwiekszane sg od zera do wartosci limitow ustawionych w parametrach P2291 (limit gorny sygnatu
wyprowadzanego przez regulator PID) i P2292 (limit dolny sygnatu wyprowadzanego przez regulator
PID). Wartosci graniczne zapobiegajg duzym skokowym zmianom sygnatu wyjsciowego z regulatora PID
po uruchomieniu przeksztattnika. Po osiggnieciu wartosci granicznych regulator wyprowadza sygnat
natychmiast. Te czasy zmiany sg aktywne po kazdym wydaniu polecenia uruchomienia (RUN).

Uwaga: Po otrzymaniu przez przeksztattnik polecenia OFF1 lub OFF3, czestotliwos¢ wyjSciowa napedu
hamowana w czasie ustawionym odpowiednio w parametrze P1121 lub P1135.
r2294 CO: Aktualne wyjscie - - - - - Float |2
regulatora PID [%]
Wyswietla sygnat wyprowadzany przez regulator PID.
Uwaga: r2294 = 100% odpowiada wartosci szesnastkowej 4000.
P2295 Wzmocnienie sygnatu -100.00- | 100.00 urT - - Float |3
wyjsciowego z regulatora | 100.00
PID
Umozliwia wyskalowanie sygnatu wyjsciowego regulatora PID o warto$¢ procentowg. Wzmocnienie 100%
oznacza, ze sygnat wyjsciowy ma warto$¢ domysing.
Uwaga: Wspotczynnik zmiany stosowany przez regulator PID jest ograniczony do zmiany 100%/0,1s dla ochrony
przeksztattnika.
P2350 Aktywacja 0-4 0 urt - - ute (2
automatycznego
dostrajania regulatora
PID
Aktywuje funkcje automatycznego dostrajania regulatora PIC.
0 Automatyczne dostrajanie regulatora PID nieaktywne
1 Automatyczne dostrajanie regulatora PID metodg Ziegler Nichols (ZN)
2 Automatyczne dostrajanie regulatora PID metodg ustawiania na warto$¢ 1
powigkszong o pewne przeregulowanie (O/S)
3 Automatyczne dostrajanie regulatora PID metodg ustawiania na warto$¢ 2 z
niewielkim przeregulowaniem lub bez przeregulowania (O/S)
4 Automatyczne dostrajanie regulatora PID tylko metodg proporcjonalno-
catkujgcy z cwiartkowym ttumieniem odpowiedzi
Zaleznosc¢: Aktywny, gdy aktywna jest petla regulatora PID (patrz: P2200).
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Uwaga: e P2350=1

Standardowe dostrajanie metodg Ziegler Nichols (ZN), ktore powinno by¢ ¢wiartkowo ttumiong
odpowiedzig na skok.

e P2350=2

Dostrajanie tg metodg skutkuje pewnym przeregulowaniem, lecz powinno przebiegac szybciej niz
dostrajanie metodg 1.

e P2350=3

Dostrajanie tg metodg skutkuje niewielkim przeregulowaniem lub nie wywotuje zadnego
przeregulowania, lecz jest wolniejsze niz dostrajanie metodg 2.

e P2350=4

Dostrajanie tg metodg zmienia tylko warto$ci czasu dziatania proporcjonalnego i catkowego i powinno
by¢ odpowiedzig ttumiong ¢wiartkowo.
Wybér metody zalezy od zastosowania, lecz generalnie metoda 1 zapewnia dobrg reakcje, a metoda 2
jest szybsza.
Jesli jakiekolwiek przeregulowanie jest niepozadane, nalezy wybra¢ metode 3. W sytuacjach, gdy
niepozadane jest dziatanie rozniczkowe, nalezy wybra¢ metode 4.
Procedura dostrajania wszystkimi metodami realizowana jest tak samo. Roézni sie tylko metoda wyliczania
czasoOw dziatania proporcjonalnego i rézniczkowego.
Po zakonczeniu automatycznego dostrajania w parametrze tym ustawiana jest wartos¢ ,0” (automatyczne
dostrajanie zakonczone).
P2354 Czas oczekiwania na 60 - 65000 | 240 urT - - u16 3
dostrojenie regulatora
PID [s]
Parametr ten okres$la czas oczekiwania przez proces automatycznego dostrajania przed przerwaniem
cyklu dostrajania w razie niewykrycia oscylac;ji.
P2355 Przesuniecie dostrojenia | 0.00 - 5.00 urT - - Float |3
regulatora PID [%] 20.00

Ustawienie przesuniecia i odchylenia przewidzianego do zastosowania w automatycznym dostrajaniu
regulatora PID.

Uwaga: Wartosci te zalezg od warunkow pracy instalacji (np. w przypadku bardzo dtugiej statej czasowe;j instalacji
wymagana moze by¢ wieksza wartosc).

P2360[0...2] Zabezpieczenie przed 0-2 0 urT - DDS u16 2
kawitacjg aktywne
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Ochrona antykawitacyjna aktywna.
Funkcja ochrony przed kawitacjg generuje informacje o btedzie/alarmie w przypadku podejrzenia, ze
wystepujg warunki do kawitaciji.
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Hlm‘ﬂlaﬂr:'ﬂﬂyhml_‘ ................................ o4

Schemat legicziy ochrony antykawitacyjnej

0 Nieaktywna
1 Btad
2 Alarm
P2361[0...2] Warto$¢ progowa 0.00 - 40.00 urT - DDS Float |2
zabezpieczenia 200.00
kawitacyjnego [%]
Parametr ten definiuje procentowo wartos¢ progowg sygnatu zwrotnego wyzwalajgcego btad/alarm.
P2362[0...2] Czas dziatania 0-65000 |30 urT - DDS ute |2
zabepzieczenia
kawitacyjnego [s]
Parametr ten ustala czas, przez ktéry warunki do kawitacji musza wystepowac zanim wyzwolony zostanie
btad/alarm.
P2365]0...2] Hibernacja 0-1 0 urT - DDS ute |2
dozwolona/niedozwolona
Parametr ten aktywuje/dezaktywuje funkcje hibernaciji.
0 = nieaktywne
1 = aktywne
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P2366][0...2] Czas zwioki przed 0-254 5 urT - DDS u16 3
zatrzymaniem silnika [s]
Przy aktywnej funkcji hibernaciji. Je$li zapotrzebowanie na czestotliwo$¢ spadnie ponizej wartoSci
progowej, przed wytaczeniem przeksztattnika wystgpi zwtoka P2366 sekund.
P2367[0...2] Czas zwioki przed 0-254 2 urT - DDS u16 3
uruchomieniem silnika
[s]
Przy aktywnej funkgji hibernacji. Jesli impulsy zostaty wytgczone wskutek przejscia zespotu w stan
hibernaciji, a zapotrzebowanie na czestotliwos¢ wzrosto powyzej progu hibernaciji, przed ponownym
uruchomieniem przeksztattnika wystapi zwtoka P2367 sekund.
P2370[0...2] Tryb zatrzymania 0-1 0 T - DDS Ui |3
stopniowania silnikow
Woybiera tryb zatrzymania silnikow zewnetrznych wéwczas, gdy aktywna jest funkcja dotaczania silnikow.
0 Normalne zatrzymanie
1 Zatrzymanie sekwencyjne
P2371[0...2] Konfiguracja 0-3 0 T - DDS Ui |3
stopniowania silnikow
Wybér konfiguraciji silnikow zewnetrznych (M1, M2) wykorzystywanych w funkcji dotgczania silnikéw.
0 Stopniowanie silnikdw nieaktywne
1 M1 =1 x MV, M2 = Niezainstalowany
2 M1=1xMV,M2=1xMV
3 M1 =1xMV, M2=2x MV
Uwaga: W takim zastosowaniu silnikow konieczne jest zdezaktywowanie ujemnej nastawy czestotliwosci!
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Uwaga:

Funkcja dotgczania silnikbw umozliwia sterowanie maksymalnie dwoma dodatkowymi pompami lub
wentylatorami dotgczanymi w oparciu o regulator PID.

Kompletna instalacja sktada sie z jednej pompy sterowanej przez przeksztattnik i maksymalnie 2
dodatkowych pomp/wentylatoréw sterowanych przez styczniki lub rozruszniki silnika.

Stycznikami lub rozrusznikiem silnika sterujg wyjscia przeksztattnika.
Typowg instalacje pompowa przedstawia ponizszy schemat.
Podobnym przyktadem jest instalacja zawierajgca wentylatory i kanaty powietrzne zamiast pomp i rur.

4 4

Stanami silnikdw sterujg domysinie wyjscia cyfrowe.

W tekscie zamieszczonym ponizej stosowane bedg nastepujgce terminy:
MV — Predko$¢ zmienna (silnik sterowany przez przeksztattnik)

M1 — Silnik przetgczany przez wyjscie cyfrowe 1 (DO1)

M2 — Silnik przetgczany przez wyjscie cyfrowe 2 (DO2)

Dotgczanie: Proces uruchamiania jednego z silnikow o statej predkosci.
Odtgczenie: Proces zatrzymania jednego z silnikow o statej predkosci.

W czasie, gdy przeksztattnik pracuje z maksymalng czestotliwoscia, a sygnat zwrotny regulatora PID
wskazuje zapotrzebowanie na wiekszg predkosc¢, naped wigcza (dotgcza) jeden z silnikow sterowanych
przez wyjscia cyfrowe (M1 lub M2).

Jednoczesnie przeksztattnik musi zwolni¢ do czestotliwosci minimalnej, by utrzymac kontrolowang
zmienng na jak najbardziej stabilnym poziomie.

Z tego powodu sterowanie PID musi zosta¢ zawieszone na czas trwania procesu dotgczania (patrz:
P2378 i schemat ponizej).

Wigczanie dodatkowrych silmilodw M1, M2} Wiaez
1 ) K] | i) f v
L
FEf1= O
i . it Ll kTl i L] 1 il
r Wil Tl HdZ RiT1+HAZ L RR WH +1d KiT+h12 ] +his
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W czasie, gdy przeksztattnik pracuje z minimalng czestotliwosciag, a sygnat zwrotny regulatora PID
wskazuje zapotrzebowanie na mniejsza predkosé, naped wytacza (odigcza) jeden z silnikow sterowanych
przez wyjscia cyfrowe (M1 lub M2).

W tym przypadku czestotliwos$¢ przeksztattnika musi wzrosng¢ z poziomu minimalnego do maksymalnego
bez regulacji PID (patrz: P2378 i schemat ponizej).

Wiltgezanie dodathowych silnikdw (M1, B35 Wiytacz
. - . a - . .
= - R — gt
- Ll .
) EFEFEY o) 11
Bl b Pz mil
P2372[0...2] Cykliczne stopniowanie |0 - 1 0 T - DDS u16 3
silnikow
Umozliwia wymiane silnikéw wykorzystywanych w funkcji dotgczania silnikow.
Jesli funkcja ta jest aktywna, dobér silnika do dotgczenia/odtaczenia oparty jest na liczbie
przepracowanych godzin (P2380). Jako pierwszy dotgczany jest najpierw silnik o najmniejszej
przepracowane;j liczbie godzin. W przypadku odtgczania pierwszym wytgczanym silnikiem jest ten o
najdtuzszym przebiegu.
Jesli dotgczane silniki réznig sie wielko$cig, dobdr silnika oparty jest w pierwszej kolejnosci na potrzebnym
rozmiarze, a nastepnie (jesli istnieje taki wybodr) na liczbie przepracowanych godzin.
0 Nieaktywne
1 Aktywne
P2373[0...2] Histereza stopniowania | 0.0 - 200.0 | 20.0 urT Procent |DDS Float |3
silnikéw [%]
Uchyb regulatora PID P2273 musi przekroczy¢ wartos¢ P2373 (wyrazong jako procent wartosci zadane;j
PID) aby wyzwoli¢ zwtoke stopniowania silnikow.
Uwaga: Wartos$¢ tego parametru musi by¢ zawsze mniejsza od wartosci czasu zablokowania zwtoki w zastgpieniu
P2377.
P2374[0...2] Opéznienie stopniowania | 0 - 650 30 urT - DDS u16 3
silnikéw [s]
Parametr ten definiuje czas, przez ktéry btad regulatora PID P2273 musi przekraczac histereze
dofgczania silnikéw P2373 przed dotgczeniem.
P2375[0...2] Czas zwloki w 0-650 30 urT - DDS u16 3
odlgczaniu silnikéw [s]
Parametr ten definiuje czas, przez ktéry btad regulatora PID P2273 musi przekraczaé histereze
dofgczania silnikéw P2373 przed odtgczeniem.
P2376[0...2] Zastgpienie zwloki w 0.0-200.0 | 25.0 urT Procent | DDS Float |3
dolaczaniu silnikéw [%]
P2376 jako procent nastawy regulatora PID. Jesli uchyb regulacji PID P2273 przekroczy ustawiong w tym
parametrze wartos¢, silnik zostanie dotaczony/odtgczony bez wzgledu na ustawione czasy zwioki.
Uwaga: Warto$c¢ tego parametru musi byé zawsze wigksza od histerezy dotgczania P2373.
P2377[0...2] Czas zablokowania 0-650 30 urT - DDS u16 3
stopniowania silnikow [s]
Czas po dotaczeniu lub odtgczeniu silnika, przez ktéry zastgpienie zwitoki jest niemozliwe.
Parametr ten uniemozliwia dotgczenie kolejnego silnika bezposrednio po dotgczeniu poprzedniego w
rezultacie wystapienia stanéw nieustalonych po dotgczeniu poprzedniego silnika.
P2378[0...2] Czestotliwosé 0.0-120.0 {50.0 urT Procent |DDS Float |3
stopniowania silnikéw
f_st [%]

Przeksztattnik SINAMICS V20
Instrukcja obstugi, 02/2013, A5E31871408 259



6BLista parametrow

7.2 Lista parametrow

Czestotliwosc¢ jako odsetek czestotliwosci maksymalnej. Jest to czestotliwosé przetgczania wyjscia
cyfrowego (DO) podczas dotgczania/odtgczania, gdy czestotliwosé przeksztattnika zmienia sie od
czestotliwosci maksymalnej do minimalnej (lub odwrotnie).

Proces ten ilustrujg schematy zamieszczone ponizej.
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r2379.0...1 CO / BO: Stowo stanu - - - - - uie |3
stopniowania silnikéw
Stowo wyjsciowe z funkcji dotgczania silnikow umozliwiajgce nawigzanie potaczen zewnetrznych.
Bit Nazwa sygnalu Sygnat 1 Sygnat 0
00 Uruchomienie silnika 1 Tak Nie
01 Uruchomienie silnika 2 Tak Nie
P2380[0...2] Godziny pracy 0.0 - 0.0 urT - - Float |3
stopniowania silnikdw [h] | 42949672
0.0
Wyswietla liczbe godzin pracy zewnetrznych silnikéw. By wyzerowac liczbe godzin pracy, nalezy wybrac
ustawienie ,0” (kazda inna wartosc¢ jest pomijana).
Przyktad: P2380 = 0,1 ==>6 min
60 min=1h
Indeks: [0] Liczba godzin pracy silnika 1
[1] Liczba godzin pracy silnika 2
[2] Niewykorzystywane
P2800 Zwolnienie wolnych 0-1 0 urT - - u16 3
blokéw funkcyjnych

Wolne bloki funkcyjne (FFB) aktywowane sg dwuetapowo:
1. P2800 aktywuje wszystkie wolne bloki funkcyjne (P2800 = 1).

2. P2801 i P2802 aktywujg kazdy z blokéw indywidualnie. Szybkie wolne bloki funkcyjne mozna
dodatkowo aktywowaé ustawieniem P2803 = 1.

0 Nieaktywna
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1 Aktywna
Zaleznosc¢: Wszystkie aktywne bloki funkcyjne przeliczane sg co 128 ms, a szybkie bloki funkcji co 8 ms.
P2801[0...16] | Aktywacja wolnych 0-6 0 urT - - uie |3
blokéw funkcyjnych
(FFB)

P2801 i P2802 aktywujg kazdy z wolnych blokéw funkcyjnych indywidualnie (P2801[x] > 0 lub P2802[x] >
0). P2801 i P2802 wyznaczajg ponadto kolejno$¢ chronologiczng kazdego z blokéw funkcyjnych poprzez
ustalenie poziomu pracy wolnego bloku funkcyjnego.

Jak przedstawiono w ponizszej tabeli, priorytet zmniejsza sie w kierunku od prawej do lewej strony i od
gory do dotu.

Friorylat 2

niskl ] Wy ok
Szybrkie blokd funkoyjne (FFED Preaiam B o
I3 = | Fodam 5 i
Fogom 4 =
Fozam 3 i
Pomam 2 E
Pomaom 1|
Hivedgrea
A Py i e A S e R
BB B 2R RS A el e BE s B RS
GEEEbhskibhnhEREEERE RS i
sEEE12 2R He 2 BE s EEE galsElsEEEEEEEE
e S R R
0 Nieaktywne
1 Poziom 1
2 Poziom 2
6 Poziom 6
Przykiad: P2801[3] = 2, P2801[4] = 2, P2802[3] = 3, P2802[4] = 2
Wolne bloki funcyjne przeliczane beda w nastepujacej kolejnosci: P2802[3], P2801[3] , P2801[4],
P2802[4]
Indeks: [0] Aktywuj AND 1
[1] Aktywuj AND 2
[2] Aktywuj AND 3
[3] Aktywuj OR 1
[4] Aktywuj OR 2
[5] Aktywuj OR 3
[6] Aktywuj XOR 1
[7] Aktywuj XOR 2
[8] Aktywuj XOR 3
[9] Aktywuj NOT 1
[10] Aktywuj NOT 2
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(1]

Aktywuj NOT 3

[12]

Aktywuj D-FF 1

[13] Aktywuj D-FF 2

[14] Aktywuj RS-FF 1
[15] Aktywuj RS-FF 2
[16] Aktywuj RS-FF 3

Zalezno$é:

P2800 = 1 aktywuje bloki funkcyjne.

Wszystkie aktywne bloki funkcyjne o poziomie 1-3 przeliczane sg co 128 ms, a szybkie bloki funkcyjne

(poziomy 4-6) co 8 ms.

P2802[0...13] | Aktywacja wolnych 0-3 0 urT - - u16 3
blokéw funkceyjnych
(FFB)
Aktywacja wolnych blokéw funkcyjnych i ustalenie ich kolejnosci chronologicznej. Patrz: P2801
0 Nieaktywne
1 Poziom 1
2 Poziom 2
3 Poziom 3
Indeks: [0] Aktywuj zegar 1
[1] Aktywuj zegar 2
[2] Aktywuj zegar 3
[3] Aktywuj zegar 4
[4] Aktywuj ADD 1
[5] Aktywuj ADD 2
[6] Aktywuj SUB 1
[71 Aktywuj SUB 2
[8] Aktywuj MUL 1
[9] Aktywuj MUL 2
[10] Aktywuj DIV 1
[11] Aktywuj DIV 2
[12] Aktywuj CMP 1
[13] Aktywuj CMP 2
Zalezno$é: P2800 = 1 aktywuje bloki funkcyjne.
Wszystkie aktywne bloki funkcyjne aktywowane parametrem P2802 przeliczane sg co 128 ms.
P2803[0...2] Aktywuj szybkie bloki 0-1 0 urT - CDS Ui |3
funkcyjne
Szybkie wolne bloki funkcyjne (FFB) aktywowane sg dwuetapowo:
1. P2803 aktywuje wszystkie szybkie wolne bloki funkcyjne (P2803 = 1).
2. P2801 kazdy szybki wolny blok funkcyjny indywidualnie i ustala ich kolejno$¢ chronologiczng
(P2801[x] = 4-6).
0 Nieaktywna
1 Aktywna
Zalezno$é: Wszystkie aktywne szybkie bloki funkcji przeliczane sg co 8 ms.
Uwaga: Uwaga: Parametry P2200 i P2803 blokuja sie nawzajem. Regulacja PID i regulacja blokiem funkc;ji

definiowanych przez Uzytkownika nie mogg oddziatywaé jednoczes$nie na ten sam blok danych.
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P2810[0...1] Bl: AND 1 - 0 urT - - us2/ |3
Bin
Parametry P2810[0] i P2810[1] definiujg wejScia elementu AND 1, a wyj$ciem jest r2811.
-+~
e
Indeks: [0] Wejscie binektorowe 0 (BI 0)
[1] Wejscie binektorowe 1 (Bl 1)
Zaleznos¢: P2801[0] przydziela element AND do sekwenc;ji przetwarzania.
12811.0 BO: AND 1 - - |- - |- FE
Wyjscie elementu AND 1. Wyswietla logike bitéw zdefiniowanych w parametrach P2810[0], P2810[1].
Bit Nazwa sygnalu Sygnat 1 Sygnat 0
00 Sygnat wyjsciowy wyjscia binarnego Tak Nie
Zalezno$¢: Patrz: P2810
P2812[0...1] Bl: AND 2 - 0 urt - - u3z2/ |3
Bin
Parametry P2812[0], 2812[1] definiujg wejscia elementu AND 2, a wyj$ciem jest r2813.
Indeks: Patrz: P2810
Zalezno$¢: P2801[1] przydziela element AND do sekwenc;ji przetwarzania.
12813.0 BO: AND 2 - - - - |- lute |3
Wyjscie elementu AND 2. Wyswietla logike bitéw zdefiniowanych w parametrach P2812[0], P2812[1].
Opis pola bitowego przedstawiono w oméwieniu parametru r2811.
Zalezno$¢: Patrz: P2812
P2814[0...1] Bl: AND 3 - 0 urT - - u3s2/ |3
Bin
Parametry P2814[0], P2814[1] definiujg wejscia elementu AND 3, a wyjsciem jest r2815.
Indeks: Patrz: P2810
Zalezno$¢: P2801[2] przydziela element AND do sekwenciji przetwarzania.
12815.0 BO: AND 3 |- |- - - |- lute |3
Wyijscie elementu AND 3. Wys$wietla logike bitéw zdefiniowanych w parametrach P2814[0], P2814[1].
Opis pola bitowego przedstawiono w oméwieniu parametru r2811.
Zaleznos¢: Patrz: P2814
P2816[0...1] Bl: OR 1 - 0 urT - - u3s2/ |3
Bin
Parametry P2816[0], P2816[1] definiujg wejscia elementu OR 1, a wyjsciem jest r2817.
Indeks: Patrz: P2810
Zalezno$¢: P2801[3] przydziela element OR do sekwencji przetwarzania.
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12817.0 BO: OR 1 - - - - |- lute |3
Wyjscie elementu OR 1. WysSwietla logike bitéw zdefiniowanych w parametrach P2816[0], P2816[1]. Opis
pola bitowego przedstawiono w omoéwieniu parametru r2811.

Zaleznosé: Patrz: P2816

P2818[0...1] Bl: OR 2 - 0 urT - - us2/ |3

Bin
Parametry P2818[0], P2818[1] definiujg wejscia elementu OR 2, a wyjsciem jest r2819.

Indeks: Patrz: P2810

Zaleznos¢: P2801[4] przydziela element OR do sekwenc;ji przetwarzania.

r2819.0 BO: OR 2 |- |- - - |- lute |3
Wyjscie elementu OR 2. Wyswietla logike bitow zdefiniowanych w parametrach P2818[0], P2818[1]. Opis
pola bitowego przedstawiono w oméwieniu parametru r2811.

Zaleznosé: Patrz: P2818

P2820[0...1] Bl: OR 3 - 0 urtT - - usz2/ |3

Bin
Parametry P2820[0], P2820[1] definiujg wejscia elementu OR 3, a wyjsciem jest r2821.

Indeks: Patrz: P2810

Zaleznosé: P2801[5] przydziela element OR do sekwencji przetwarzania.

12821.0 BO: OR 3 - - - - |- lute |3
Wyjscie elementu OR 3. Wyswietla logike bitow zdefiniowanych w parametrach P2820[0], P2820[1]. Opis
pola bitowego przedstawiono w oméwieniu parametru r2811.

Zaleznosé: Patrz: P2820

P2822[0...1] Bl: XOR 1 - 0 urt - - us2/ |3

Bin
Parametry P2822[0], P2822[1] definiujg wejscia elementu XOR 1, a wyjSciem jest r2823

Indeks: Patrz: P2810

Zaleznosé: P2801[6] przydziela element XOR do sekwencji przetwarzania.

12823.0 BO: XOR 1 - - - - |- lute |3
Wyjscie elementu XOR 1. Wyswietla logike LUB wykluczajgcego bitéw zdefiniowanych w parametrach
P2822[0], P2822[1]. Opis pola bitowego przedstawiono w oméwieniu parametru r2811.

Zaleznosé: Patrz: P2822

P2824[0...1] Bl: XOR 2 - 0 urtT - - usz2/ |3

Bin
Parametry P2824[0], P2824[1] definiujg wejscia elementu XOR 2, a wyjSciem jest r2825.

Indeks: Patrz: P2810

Zalezno$¢: P2801[7] przydziela element XOR do sekwencji przetwarzania.

12825.0 BO: XOR 2 - - - - |- lute |3
Wyjscie elementu XOR 2. Wyswietla logike LUB wykluczajgcego bitéw zdefiniowanych w parametrach
P2824[0], P2824[1]. Opis pola bitowego przedstawiono w oméwieniu parametru r2811.

Zaleznosé: Patrz: P2824
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P2826[0...1] Bl: XOR 3 - 0 urT - - us2/ |3
Bin
Parametry P2826[0], P2826[1] definiujg wejscia elementu XOR 3, a wyj$ciem jest r2827.

Indeks: Patrz: P2810

Zalezno$¢: P2801[8] przydziela element XOR do sekwencji przetwarzania.

12827.0 BO: XOR 3 - - - - |- lute |3
Wyijscie elementu XOR 3. Wyswietla logike LUB wykluczajacego bitow zdefiniowanych w parametrach
P2826[0] i P2826[1]. Opis pola bitowego przedstawiono w oméwieniu parametru r2811.

Zaleznos¢: Patrz: P2826

P2828 Bl: NOT 1 - 0 urT - - u3s2/ |3

Bin
P2828 definiuje wejscie elementu NOT 1, wyjsciem jest parametr r2829.
f Al C
| il il

Zaleznos¢: P2801[9] przydziela element NOT do sekwenc;ji przetwarzania.

12829.0 BO: NOT 1 |- - - - |- FE
Wyjscie elementu NOT 1. Wyswietla logike NIE bitu zdefiniowanego w parametrze P2828. Opis pola
bitowego przedstawiono w omoéwieniu parametru r2811.

Zalezno$¢: Patrz: P2828

P2830 Bl: NOT 2 - 0 urt - - u3z2/ |3

Bin
P2830 definiuje wejscie elementu NOT 2, wyjSciem jest parametr r2831.

Zalezno$¢: P2801[10] przydziela element NOT do sekwenc;ji przetwarzania.

12831.0 BO: NOT 2 - - - - |- lute |3
Wyijscie elementu NOT 2. Wys$wietla logike NIE bitu zdefiniowanego w parametrze P2830. Opis pola
bitowego przedstawiono w omoéwieniu parametru r2811.

Zaleznos¢: Patrz: P2830

P2832 Bl: NOT 3 - 0 urT - - u3s2/ |3

Bin
P2832 definiuje wejscie elementu NOT 3, wyjsciem jest parametr r2833.

Zaleznos¢: P2801[11] przydziela element NOT do sekwencji przetwarzania.

12833.0 BO: NOT 3 - - - - |- lute |3
Wyjscie elementu NOT 3. Wyswietla logike NIE bitu zdefiniowanego w parametrze P2832. Opis pola
bitowego przedstawiono w oméwieniu parametru r2811.

Zalezno$¢: Patrz: P2832

P2834[0...3] BIl: D-FF 1 - 0 urt - - u3z2/ |3

Bin
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Parametry P2834[0], P2834[1], P2834[2] i P2834[3] definiujg wejscia elementu D-FlipFlop 1, a wyjsciami
sg parametry r2835 i r2836.

o (AP o o
x| o= 1 i
% 'y a 4
B { ........ l_ ........... Fﬁ.
1 & 1 O
I
WL AT il
Indeks: [0] Wejscie binektorowe: Ustaw
[1] Wejscie binektorowe: Wejscie D:
[2] Wejscie binektorowe: Zapisz impuls
[3] Wejscie binektorowe: Wyzeru;j
Zaleznosé: Parametr P2801[12] przydziela element D-FlipFlop do sekwencji przetwarzania.
12835.0 BO: Q D-FF 1 - - |- |- |- lute |3
Wyswietla wyjscie elementu D-FlipFlop 1, wejscia zdefiniowane sg w parametrach P2834[0], P2834[1],
P2834[2] i P2834[3]. Opis pola bitowego przedstawiono w omoéwieniu parametru r2811.
Zaleznosé: Patrz: P2834
12836.0 BO:NOT-QD-FF1 |- - |- |- |- lute |3
Wyswietla wyjscie NOT elementu D-FlipFlop 1, wejécia zdefiniowane sg w parametrach P2834[0],
P2834[1], P2834[2] i P2834[3]. Opis pola bitowego przedstawiono w omoéwieniu parametru r2811.
Zaleznosé: Patrz: P2834
P2837[0...3] BI: D-FF 2 - 0 urT - - us2/ |3
Bin
Parametry P2837[0], P2837[1], P2837[2] i P2837[3] definiujg wejscia elementu D-FlipFlop 2, a wyjsciami
sg parametry r2838 i r2839.
Indeks: Patrz: P2834
Zaleznosé: Parametr P2801[13] przydziela element D-FlipFlop do sekwencji przetwarzania.
12838.0 BO: Q D-FF 2 - - |- |- |- lute |3
Wyswietla wyjscie elementu D-FlipFlop 2, wejscia zdefiniowane sg w parametrach P2837[0], P2837[1],
P2837[2] i P2837[3]. Opis pola bitowego przedstawiono w omoéwieniu parametru r2811.
Zaleznosé: Patrz: P2837
12839.0 BO:NOT-QD-FF2 |- - |- |- |- lute |3
Wyswietla wyjscie elementu D-FlipFlop 2, wejscia zdefiniowane sg w parametrach P2837[0], P2837[1],
P2837[2] i P2837[3]. Opis pola bitowego przedstawiono w omoéwieniu parametru r2811.
Zaleznosé: Patrz: P2837
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P2840[0...1]

u32/ |3
Bin

Bl: RS-FF 1 - 0 urT - -

Parametry P2840[0] i P2840[1] definiujg wejscia elementu RS-FlipFlop 1, a wyjSciami sg parametry r2841
i r2842.

Indeks: [0] Wejscie binektorowe: Ustaw
[1] Wejscie binektorowe: Wyzeru;j
Zalezno$¢: Parametr P2801[14] przydziela element RS-FlipFlop do sekwencji przetwarzania.
12841.0 BO: Q RS-FF 1 |- - |- |- |- lute |3
Wyswietla wyjscie elementu RS-FlipFlop 1, wejscia zdefiniowane sg w parametrach P2840[0] i P2840[1].
Opis pola bitowego przedstawiono w oméwieniu parametru r2811.
Zalezno$¢: Patrz: P2840
12842.0 BO:NOT-QRS-FF1 |- - |- |- |- lute |3
Wyswietla wyjécie NOT elementu RS-FlipFlop 1, wejscia zdefiniowane sg w parametrach P2840[0] i
P2840[1]. Opis pola bitowego przedstawiono w omoéwieniu parametru r2811.
Zaleznos¢: Patrz: P2840
P2843[0...1] Bl: RS-FF 2 - 0 urT - - u3s2/ |3
Bin
Parametry P2843[0] i P2843[1] definiujg wejscia elementu RS-FlipFlop 2, a wyjsciami sg parametry r2844
i r2845.
Indeks: Patrz: P2840
Zalezno$¢: Parametr P2801[15] przydziela element RS-FlipFlop do sekwenc;ji przetwarzania.
12844.0 BO: Q RS-FF 2 - - |- |- |- lute |3
Wyswietla wyjscie elementu RS-FlipFlop 2, wejscia zdefiniowane sg w parametrach P2843[0] i P2843[1].
Opis pola bitowego przedstawiono w oméwieniu parametru r2811.
Zalezno$¢: Patrz: P2843
12845.0 BO:NOT-QRS-FF2 |- - |- |- |- lute |3
Wyswietla wyjécie NOT elementu RS-FlipFlop 2, wejscia zdefiniowane sg w parametrach P2843[0] i
P2843[1]. Opis pola bitowego przedstawiono w oméwieniu parametru r2811.
Zaleznosc¢: Patrz: P2843
P2846[0...1] Bl: RS-FF 3 - 0 urT - - u3s2/ |3
Bin
Parametry P2846[0] i P2846[1] definiujg wejscia elementu RS-FlipFlop 3, a wyjsciami sg parametry r2847,
r2848.
Indeks: Patrz: P2840
Zaleznos¢: Parametr P2801[16] przydziela element RS-FlipFlop do sekwencji przetwarzania.
12847.0 BO: Q RS-FF 3 - - - - |- lute |3
Wyswietla wyjscie elementu RS-FlipFlop 3, wejscia zdefiniowane sg w parametrach P2846[0] i P2846[1]..
Opis pola bitowego przedstawiono w oméwieniu parametru r2811.
Zalezno$¢: Patrz: P2846
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r2848.0 BO: NOT-QRSFF3 |- - - - |- lute |3
Wyswietla wyjscie NOT elementu RS-FlipFlop 3, wej$cia zdefiniowane sg w parametrach P2846[0] i
P2846[1]. Opis pola bitowego przedstawiono w omoéwieniu parametru r2811.
Zaleznos¢: Patrz: P2846
P2849 BI: Timer 1 - 0 urT - - u32/
Bin
Definiuje sygnat wejsciowy zegara 1. Parametry P2849, P2850 i P2851 sa wejsciami zegara, wyjSciami sg
parametry r2852 i r2853.
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Zalezno$é: P2802[0] przydziela zegar do sekwenc;ji przetwarzania.
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P2850

Czas zwloki zegara 1 [s] | 0.0 - 0.0 urT - - Float |3
9999.9

Definiuje czas zwioki zegara 1. Parametry P2849, P2850 i P2851 sg wej$ciami zegara, wyjsciami sg
parametry r2852 i r2853.

Zaleznos¢: Patrz: P2849
P2851 Zegar trybu 1 0-13 |0 lu,T - |- lute |3
Wybiera tryb zegara 1. Parametry P2849, P2850, P2851 sg wejsciami zegara, wyjsciami sg parametry
r2852, r2853.
0 Zwtoka wigczenia (sekundy)
1 Zwitoka wytgczenia (sekundy)
2 Zwtoka wigczenia/wytgczenia (sekundy)
3 Generator impulséw (sekundy)
10 Zwitoka wigczenia (minuty)
11 Zwtoka wytgczenia (minuty)
12 Zwtoka wigczenia/wytaczenia (minuty)
13 Generator impulséw (minuty)
Zaleznosc¢: Patrz: P2849
12852.0 BO: Timer 1 |- |- |- |- |- FE
Wybiera wyjscie zegara 1. Parametry P2849, P2850, P2851 sg wejsciami zegara, wyjsciami sg parametry
r2852, r2853. Opis pola bitowego przedstawiono w oméwieniu parametru r2811.
Zalezno$¢: Patrz: P2849
12853.0 BO: Zegar Nout 1 - - |- |- |- lute |3
Wybiera wyjscie NOT zegara 1. Parametry P2849, P2850, P2851 sg wejsciami zegara, wyjSciami sg
parametry r2852, r2853. Opis pola bitowego przedstawiono w oméwieniu parametru r2811.
Zalezno$¢: Patrz: P2849
P2854 Bl: Zegar 2 - 0 urT - - U322/ |3
Bin
Definiuje sygnat wejSciowy zegara 2. Parametry P2854, P2855, P2856 wg wejsciami zegara, wyjéciami sg
parametry r2857, r2858.
Zaleznos¢: P2802[1] przydziela zegar do sekwenc;ji przetwarzania.
P2855 Czas zwloki zegara 2 [s] | 0.0 - 0.0 urT - - Float |3
9999.9
Definiuje czas zwioki zegara 2. Parametry P2854, P2855, P2856 sg wejsciami zegara, wyj$ciami sg
parametry r2857, r2858.
Zaleznos¢: Patrz: P2854
P2856 Zegar trybu 2 0-13 0 uT - |- lute |3
Whybiera tryb zegara 2. Parametry P2854, P2855, P2856 sg wej$ciami zegara, wyjsciami sg parametry
r2857, r2858.
Opis wartosci przedstawiono w omowieniu parametru P2851.
Zaleznosc¢: Patrz: P2854
12857.0 BO: Zegar 2 |- |- |- |- |- FE
Woybiera wyjscie zegara 2. Parametry P2854, P2855, P2856 sg wejSciami zegara, wyjsciami sg parametry
r2857, r2858. Opis pola bitowego przedstawiono w oméwieniu parametru r2811.
Zaleznos¢: Patrz: P2854
12858.0 BO: Zegar Nout 2 - - |- |- |- lute |3
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Wybiera wyjscie NOT zegara 2. Parametry P2854, P2855, P2856 sa wejsciami zegara, wyjsciami sg
parametry r2857, r2858. Opis pola bitowego przedstawiono w oméwieniu parametru r2811.

Zaleznosé: Patrz: P2854
P2859 Bl: Zegar 3 - 0 urtT - - usz2/ |3
Bin

Definiuje sygnat wejsciowy zegara 3. Parametry P2859, P2860, P2861 wa wejsciami zegara, wyjSciami sg
parametry r2862, r2863.

Zaleznosé: P2802[2] przydziela zegar do sekwencji przetwarzania.

P2860 Czas zwloki zegara 3 [s] | 0.0 - 0.0 urT - - Float |3

9999.9

Definiuje czas zwioki zegara 3. Parametry P2859, P2860, P2861 sg wejsciami zegara, wyjsciami sg
parametry r2862, r2863.

Zaleznosé: Patrz: P2859

P2861 Zegar trybu 3 lo-13 o luT |- |- lute |3
Woybiera tryb zegara 3. Parametry P2859, P2860, P2861 sg wejSciami zegara, wyjsciami sg parametry
r2862, r2863. Opis wartosci przedstawiono w oméwieniu parametru P2851.

Zaleznosé: Patrz: P2859

12862.0 BO: Zegar 3 |- - |- |- |- lute |3
Wybiera wyjscie zegara 3. Parametry P2859, P2860, P2861 sg wejSciami zegara, wyj$ciami sa parametry
r2862, r2863. Opis pola bitowego przedstawiono w oméwieniu parametru r2811.

Zaleznosé: Patrz: P2859

12863.0 BO: Zegar Nout 3 - - |- |- |- lute |3
Wybiera wyjscie NOT zegara 3. Parametry P2859, P2860, P2861 sa wej$sciami zegara, wyjsciami sg
parametry r2862, r2863. Opis pola bitowego przedstawiono w oméwieniu parametru r2811.

Zaleznosé: Patrz: P2859

P2864 Bl: Zegar 4 - 0 urtT - - usz2/ |3

Bin

Definiuje sygnat wejsciowy zegara 4. Parametry P2864, P2865, P2866 sg wejsciami zegara, wyj$ciami sg
parametry P2867, P2868.

Zaleznosé: P2802[3] przydziela zegar do sekwencji przetwarzania.

P2865 Czas zwloki zegara 4 [s] | 0.0 - 0.0 urT - - Float |3

9999.9

Definiuje czas zwioki zegara 4. Parametry P2864, P2865, P2866 sg wejsciami zegara, wyjsciami sg
parametry r2867, r2868.

Zaleznosé: Patrz: P2864

P2866 Zegar trybu 4 lo-13 o lu.T |- |- lute |3
Wybiera tryb zegara 4. Parametry P2864, P2865, P2866 sg wejSciami zegara, wyjsciami sg parametry
r2867, r2868. Opis wartosci przedstawiono w oméwieniu parametru P2851.

Zaleznosé: Patrz: P2864

12867.0 BO: Zegar 4 |- |- |- |- |- lute |3
Wybiera wyjscie zegara 4. Parametry P2864, P2865, P2866 sg wejSciami zegara, wyj$ciami sa parametry
r2867, r2868. Opis pola bitowego przedstawiono w oméwieniu parametru r2811.

Zaleznosé: Patrz: P2864

12868.0 BO: Zegar Nout 4 - - |- |- |- lute |3
Wybiera wyjscie NOT zegara 4. Parametry P2864, P2865, P2866 sa wejsciami zegara, wyjsciami sg
parametry r2867, r2868. Opis pola bitowego przedstawiono w oméwieniu parametru r2811.

Zaleznosé: Patrz: P2864
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P2869I0...1] Cl: ADD 1 - 0 urT 4000H - us2/ |3
116
Definiujg wejscia sumatora 1, wyjsciem jest parametr r2870.
) Wiymik = x9# ud
Jedia el » M= wynik = DK%
aid el = 0% whmik = 200%
Indeks: [0] Wejscie konektora 0 (CI 0)
[1] Wejscie konektora 1 (Cl 1)
Zaleznos¢: P2802[4] przydziela sumator do sekwencji przetwarzania.
12870 CO: ADD 1 - - |- - |- | Float |3
Wynik sumatora 1.
Zaleznos¢: Patrz: P2869
P2871[0...1] Cl: ADD 2 - 0 urt 4000H - u3z2/ |3
116
Definiujg wejscia sumatora 2, wyjsciem jest parametr r2872.
Indeks: Patrz: P2869
Zaleznos¢: P2802[5] przydziela sumator do sekwencji przetwarzania.
12872 CO: ADD 2 - - - - |- | Float |3
Wynik sumatora 2
Zaleznos¢: Patrz: P2871
P2873J0...1] Cl: SUB 1 - 0 urt 4000H - u3z2/ |3
116
Definiujg wejscia subtraktora 1, wyjSciem jest parametr r2874.
4 I
EF = AFFe - Wik = 2R
............... il Wk o= R ik =- 2000
Indeks: Patrz: P2869
Zaleznos¢: P2802[6] przydziela subtraktor do sekwencji przetwarzania.
12874 CO: SUB 1 - - - - |- | Float |3
Wynik subtraktora 1
Zaleznos¢: Patrz: P2873
P2875]0...1] Cl: SUB 2 - 0 urt 4000H - u3z2/ |3
116
Definiujg wejscia subtraktora 2, wyjsciem jest parametr r2876.
Indeks: Patrz: P2869
Zaleznos¢: P2802[7] przydziela subtraktor do sekwencji przetwarzania.
12876 CO: SUB 2 - - - - |- | Float |3
Wynik subtraktora 2
Zaleznos¢: Patrz: P2875
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P2877[0...1] Cl: MUL 1 - 0 urT 4000H - us2/ |3
116
Definiujg wejscia mnoznika 1, wyj$ciem jest parametr r2878.
PoB PRBER|
Indeks: Patrz: P2869
Zaleznosé: P2802[8] przydziela mnoznik do sekwencji przetwarzania.
12878 CO: MUL 1 - - - - |- | Float |3
Wynik mnoznika 1.
Zaleznosé: Patrz: P2877
P28790...1] Cl: MUL 2 - 0 urt 4000H - us2/ |3
116
Definiujg wejscia mnoznika 2, wyjsciem jest parametr r2880.
Indeks: Patrz: P2869
Zaleznos¢: P2802[9] przydziela mnoznik do sekwenc;ji przetwarzania.
12880 CO: MUL 2 - - - - |- | Float |3
Wynik mnoznika 2.
Zaleznos¢: Patrz: P2879
P2881[0...1] CI: DIV1 - 0 urt 4000H - us2/ |3
116
Definiujg wejscia dzielnika 1, wyjSciem jest parametr r2882.
Wiyrik 2%
Wiherdi AL,
Indeks: Patrz: P2869
Zalezno$é: P2802[10] przydziela dzielnik do sekwencji przetwarzania.
12882 CO: DIV 1 - - - - |- | Float |3
Wynika dzielnika 1
Zalezno$¢: Patrz: P2881
P2883[0...1] Cl: DIV 2 - 0 urT 4000H - us2/ |3
116
Definiujg wejscia dzielnika 2, wyjsciem jest parametr r2884.
Indeks: Patrz: P2869
Zalezno$¢: P2802[11] przydziela dzielnik do sekwencji przetwarzania.
12884 CO: DIV 2 - - - - |- | Float |3
Wynik dzielnika 2
Zaleznos¢: Patrz: P2883
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P2885[0...1] Cl: CMP 1 - 0 urT 4000H - u3s2/ |3
116
Definiujg wej$cia komparatora 1, wyjSciem jest parametr r2886.
Indeks: Patrz: P2869
Zaleznos¢: P2802[12] przydziela komparator do sekwencji przetwarzania.
12886.0 BO: CMP 1 - - - - |- | Float |3
Wyswietla bit wynikowy komparatora 1. Opis pola bitowego przedstawiono w omoéwieniu parametru r2811.
Zaleznos¢: Patrz: P2885
P2887[0...1] Cl: CMP 2 - 0 urT 4000H - u3s2/ |3
116
Definiuje wejscia komparatora 2, wyjsciem jest parametr r2888.
Indeks: Patrz: P2869
Zaleznosc¢: P2802[13] przydziela komparator do sekwencji przetwarzania.
12888.0 BO: CMP 2 - - - - |- FE
Wyswietla bit wynikowy komparatora 2. Opis pola bitowego przedstawiono w omoéwieniu parametru r2811.
Zaleznos¢: Patrz: P2887
P2889 CO: Stata nastawa 1w |-200.00 - |0.00 urT - - Float |3
[%] 200.00
State ustawienie procentowe 1.
P2890 CO: Stata nastawa 2w |-200.00 - |0.00 urT - - Float |3
[%] 200.00
State ustawienie procentowe 2.
P2940 BI: Zwolnienie funkgc;ji - 0.0 T - - u32 2
wobble
Definiuje zrodto zwalniajgce funkcje bicia osiowego.
P2945 Czestotliwos¢ sygnatu 0.001 - 1.000 T - - DECU |2
wobble [Hz] 10.000 16
Ustawia czestotliwo$¢ sygnatu bicia osiowego.
P2946 Amplituda sygnatu 0.000 - 0.000 T - - DECU |2
wobble [%] 0.200 16
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Ustawia warto$¢ amplitudy sygnatu bicia osiowego proporcjonalnie do aktualnego sygnatu
wyprowadzanego przez generator funkcji zmiany predkosci (RFG). Wartos¢é P2946 jest mnozona przez
wartos¢ wyjsciowg generatora funkcji zmiany predkosci, a nastepnie dodawana do sygnatu wyjSciowego
generatora.

Na przyktad, jesli generator wyprowadza sygnat 10 Hz, a wartoscig P2946 jest 0,100, amplituda sygnatu
bicia osiowego wynosi 0,100 * 10 = 1 Hz. Oznacza to, ze sygnat wyjSciowy generatora powodowac bedzie
bicie osiowe z czestotliwoscig od 9 do 11 Hz.

P2947 ok zmniejszenia sygnatu | 0.000 - 0.000 T - - DECU | 2
wobble 1.000 16
Ustawia wartos¢ stopnia zmniejszenia na koncu okresu sygnatu dodatniego. Amplituda skoku zalezy od
amplitudy sygnatu w nastepujacy sposoéb:
Amplituda skoku zmniejszenia sygnatu = P2947 * P2946
P2948 Krok zwiekszenia 0.000 - 0.000 T - - DECU | 2
sygnatu wobble 1.000 16
Ustawia warto$¢ stopnia zwigekszenia na koncu okresu sygnatu ujemnego. Amplituda skoku zwiekszenia
zalezy od amplitudy sygnatu w nastepujacy sposoéb:
Amplituda skoku zwiekszenia sygnatu = P2948 * P2946
P2949 Czas trwania impulséw | 0- 100 50 T - - u16 2
sygnatu wobble [%]
Ustawia wzgledne czasy trwania impulséw rosngcych i opadajgcych. Wartosé P2949 ustala proporcje
okresu bicia osiowego (ustalony w P2945) przypisang pulsowi narastajgcemu, a pozostaty czas
przydzielany jest pulsowi opadajgcemu.
Warto$¢ 60% w parametrze P2949 oznacza, ze sygnat bicia bedzie narastac¢ przez 60% czasu bicia.
Przez pozostate 40% czasu bicie bedzie stabnac.
r2955 CO: Wyjscie sygnatu - - - - - DECI |2
bicia osiowego [%] 32
Wyswietla wyjscie funkgiji bicia osiowego.
r3113.0...15 CO/BO: Tablica bitéow | - - - - - u16 1
btedu
Przedstawia informacje o rzeczywistym btedzie.
Bit Nazwa sygnalu Sygnat 1 Sygnat 0
00 Biad przeksztattnika Tak Nie
01 Usterka linii zasilajgcej Tak Nie
02 ,Napiecie mocy” obwodu posredniczgcego Tak Nie
03 Btad elektroniki zasilania Tak Nie
04 Przegrzanie przeksztaitnika Tak Nie
05 Prad uptywowy Tak Nie
06 Przecigzenie silnika Tak Nie
07 Btad magistrali Tak Nie
09 Zastrzezone Tak Nie
10 Btad komunikacji wewnetrznej Tak Nie
11 Limit pradu silnika Tak Nie
12 Awaria zasilania Tak Nie
13 Zastrzezone Tak Nie
14 Zastrzezone Tak Nie
15 Inny bfad Tak Nie
P3350[0...2] Tryby podbicia momentu |0 - 3 0 T - - u16 2
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Wybiera funkcje podbicia momentu. Dostepne sg 3 tryby podbicia momentu:

e Podbicie momentu — podczas rozruchu do silnika doprowadzany jest impuls momentu utatwiajgcy
rozruch silnika

e Udarowe podbicie momentu — podczas rozruchu do silnika doprowadzana jest seria impulséw
momentu utatwiajacych rozruch silnika

¢ Odblokowanie pompy — kierunek pracy silnika jest odwracany na krétki czas w celu odblokowania
pompy

Dziatanie podbicia momentu:
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0 Tryby podbicia momentu nieaktywny
1 Tryby podbicia momentu aktywny
2 Udarowe podbicie momentu
3 Usuwanie blokady aktywne
Indeks: [0] Zestaw danych napedowych 0 (DDS0)
[1] Zestaw danych napedowych 1 (DDS1)
[2] Zestaw danych napedowych 2 (DDS2)
Uwaga: Po zmianie wartosci parametru P3350 wartos¢ parametru P3353 zmieniana jest nastepujgco:

e P3350=2:P3353=0,0s
e P3350 * 2: P3353 = warto$¢ domysina

Czas przyspieszania wynoszacy 0 powoduje dodatkowe wzmocnienie w przypadku, gdy stosowane jest
udarowe podbicie momentu.

Operator moze zmieni¢ recznie to ustawienie.

Jesli tryb odblokowania pompy jest aktywny (P3350 = 3), nalezy upewnic sie, ze funkcja odwracania
kierunku pracy silnika nie jest dezaktywowana (tj. P1032 = P1110 = 0).

P3351[0...2] BIl: Podbicie momentu - 0 T - CDS u3z2/ |2
aktywne Bin
Definiuje zrodio aktywacji podbicia momentu, gdy P3352 = 2.
Zaleznos¢: Obowigzuje tylko wtedy, gdy P3352 = 2.
P3352[0...2] Tryb rozruchu z 0-2 1 T - - u16 2
podbiciem momentu
Definiuje warunek uaktywnienia funkcji podbicia momentu.
0 Aktywna podczas pierwszego rozruchu po wtgczeniu zasilania.
1 Aktywna podczas kazdego rozruchu
2 Aktywowana przez wejscie cyfrowe
Indeks: Patrz: P3350
Zalezno$¢: Jesli P3352 = 2, zrodto aktywacji definiuje parametr P3351
P3353[0...2] Czas przyspieszania 0.0-650.0 | 5.0 T - - Float |2
przy podbiciu momentu
[s]
Definiuje czas zmiany we wszystkich funkcjach podbicia momentu. Zastepuje parametr P1120/P1060, gdy
przeksztattnik przyspiesza do czestotliwosci podbicia momentu/udarowego podbicia momentu (P3354) lub
czestotliwosci odblokowania pompy (P3361).
Indeks: Patrz: P3350
Zaleznosc¢: Wartos¢ tego parametru jest zmieniana ustawieniem parametru P3350.
Patrz: opis parametru P3350.
P3354[0...2] Czestotliwos¢ trybu 0.0-599.0 |5.0 T - - Float |2
podbicia momentu [Hz]
Definiuje czestotliwos¢, przy ktorej nastepuje wspomaganie w trybie podbicia momentu i udarowego
podbicia momentu.
Indeks: Patrz: P3350
P3355[0...2] Poziom podbicia 0.0 -200.0 | 150.0 T Procent |- Float |2
momentu [%]
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Wielko$¢ wzmocnienia przy podbiciu momentu wyliczana jest nastepujaco:
V_ST = P0305 * Rsadj * (P3355 / 100)

Uwaga:

Rsadj = rezystancja stojana skorygowana o temperature

Rsadj = (r0395 / 100) * (P0304 / (sqrt(3) * P0305)) * P0305 * sqrt(3)

Indeks: Patrz: P3350

Zalezno$¢: Do 200% pradu znamionowego silnika (P0305) lub wartosci granicznej przeksztattnika.

Uwaga: Wielkos¢ podbicia momentu jest wyliczana tak samo, jak wartos¢ podbicia ciggtego (P1310). Poniewaz
wykorzystywana jest rezystancja stojana, wyliczone napiecie jest doktadne tylko przy 0 Hz. Nastepnie
zmienia sie w taki sam sposob, jak wspomaganie ciggte.

Ustawienie parametru P0640 (wspotczynnik przecigzenia silnika [%]) ogranicza wspomaganie.

P3356][0...2] Czas podbicia momentu |0.0-20.0 |5.0 T - - Float |2
[s]

Ustawia czas dodatkowego wspomagania po osiggnieciu czestotliwosci wyjsciowej P3354 Hz.

Indeks: Patrz: P3350

P3357[0...2] Poziom udarowego 0.0-200.0 | 150.0 T Procent |- Float |2
podbicia momentu [%)]

Wielko$¢ wspomagania udarowego podbicia wyliczana jest nastepujaco:
V_HS = P0305 * Rsadj * (P3357 / 100)

Uwaga:

Rsadj = rezystancja stojana skorygowana o temperature

Rsadj = (r0395 / 100) * (P0304 / (sqrt(3) * P0305)) * P0305 * sqrt(3)

Indeks: Patrz: P3350

Zaleznosé: Do 200% pradu znamionowego silnika (P0305) lub wartosci granicznej przeksztattnika.

Uwaga: Wielko$¢ wspomagania udarowego podbicia momentu jest wyliczana tak samo, jak warto$¢ podbicia
ciggtego (P1310). Poniewaz wykorzystywana jest rezystancja stojana, wyliczone napiecie jest doktadne
tylko przy 0 Hz. Nastepnie zmienia sie w taki sam sposob, jak wspomaganie ciagte.

Ustawienie parametru P0640 (wspotczynnik przecigzenia silnika [%]) ogranicza wspomaganie.

P3358[0...2] llo¢ cykli podbicia 1-10 5 C,T - - utie |2
udarowego
Liczba uderzen udarowego podbicia momentu (P3357).

Indeks: Patrz: P3350

P3359[0...2] Czas impulsu 0-1000 300 T - - ute |2
udarowego podbicia
momentu [ms]

Czas dodatkowego wspomagania przy kazdym powtdrzeniu.

Indeks: Patrz: P3350

Zalezno$é: Czas ten musi by¢ co najmniej trzykrotnie dtuzszy od czasu magnetyzac;ji silnika (P0346).

P3360[0...2] Czas przerwy miedzy 0-1000 100 T - - utie |2
impulsami udarowego
podbicia momentu [ms]

Czas braku dodatkowego wspomagania przy kazdym powtdrzeniu.
Indeks: Patrz: P3350
Uwaga: W tym czasie poziom wspomagania obnizany jest do poziomu zdefiniowanego w parametrze P1310

(wspomaganie ciagte).
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P3361][0...2] Czestotliwo$¢ w trybie 0.0-599.0 | 5.0 T - - Float |2
odblokowania pompy
[Hz]

Definiuje czestotliwos¢ pracy przeksztattnika w kierunku przeciwnym do nastawy podczas sekwenc;ji
usuwania blokady pracg w kierunku odwrotnym.

Indeks: Patrz: P3350
P3362[0...2] Czas wstecznej pracyw |0.0-20.0 |5.0 T - - Float |2
trybie odblokowania
pompy [s]
Ustala czas pracy przeksztattnika w kierunku przeciwnym do nastawy.
Indeks: Patrz: P3350
P3363[0...2] Aktywacja szybkiej 0-1 0 T - - utie |2
rampy
Decyduje o tym, czy przeksztaltnik przyspiesza do czestotliwosci usuwania blokady (P3361) czy
rozpoczyna prace bezposrednio od tej czestotliwosci.
0 Dezaktywacja szybkiej zmiany przy usuwaniu blokady
1 Aktywacja szybkiej zmiany przy usuwaniu blokady
Indeks: Patrz: P3350
Uwaga: Jesli P3363 = 1, nastepuje przeskok do czestotliwosci odwrdconej, co powoduje dodanie efektu
uderzeniowego utatwiajgcego usuniecie blokady.
P3364[0...2] llos¢ cykli w trybie 1-10 1 T - - utie |2
odblokowania pompy
Liczba odwrdcen kierunku podczas usuwania blokady.
Indeks: Patrz: P3350
r3365 Stowo stanu: podbicie - - - - - utie |2
momentu
Pokazuje status roboczy funkcji podbicia momentu, gdy jest ona aktywna.
Bit Nazwa sygnatu Sygnat 1 Sygnat 0
00 Podbicie momentu aktywne Tak Nie
01 Wzrost podbicia momentu Tak Nie
02 Wspomaganie podbiciem momentu aktywne Tak Nie
03 Wspomaganie podbiciem momentu nieaktywne Tak Nie
04 Odwracanie dla usuniecia blokady aktywne Tak Nie
05 Odwracanie dla usuniecia blokady nieaktywne Tak Nie
P3852[0...2] BIl: Ochrona przed - 0 urT - CDSs u3z2/ |2
zamarzaniem aktywna Bin
Definiuje zrodio polecenia aktywujgcego ochrone. Ochrona jest aktywowana po otrzymaniu sygnatu
dwojkowego o wartosci ,1”. Jesli przeksztattnik nie pracuje, a sygnat ochrony zostanie aktywowany,
ochrona stosowana jest nastepujgco:
e Jesli P3853 * 0, ochrona przed mrozem aktywowana jest doprowadzeniem do silnika okreslone;j
czestotliwosci.
o Jesli P3853 =0, a P3854 * 0, ochrona przed kondensacjg aktywowana jest doprowadzeniem do
silnika okreslonego pradu.
Przeksztattnik SINAMICS V20
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Uwaga: Funkcja ochrony moze zosta¢ wytgczona w nastepujgcych okolicznosciach:
e Sygnat aktywowania ochrony, wyzwolony podczas pracy przeksztattnika, jest ignorowany.
e Jezeli podczas pracy przeksztattnika w trybie ochrony przed zamarzaniem zostanie podane polecenie

.Praca” (RUN), sygnat aktywowania ochrony jest zastepowany poleceniem ,Praca”.

* Woydanie polecenia WYL (OFF) w czasie, gdy ochrona jest aktywna powoduje zatrzymanie silnika.

P3853[0...2] Czestotliwosé ochrony 0.00 - 5.00 urT - DDS Float |2
przed zamarzaniem [Hz] | 599.00
Czestotliwos¢ doprowadzana do silnika, gdy funkcja ochrony przed mrozem jest aktywna.

Zalezno$¢: Patrz rowniez: P3852.

P3854[0...2] Prad ochrony przed 0-250 100 urT - DDS u16 2
kondensacjg [%]
Natezenie pradu statego (jako odsetek prgdu nominalnego) doprowadzanego do silnika, gdy funkcja
ochrony przed kondensacjg jest aktywna.

Zaleznosé: Patrz rowniez: P3852.

P3900 Zakonczenie szybkiego |0-3 0 c(1) - - u16 1
uruchamiania
Wykonuje obliczenia niezbedne dla zoptymalizowania pracy silnika. Po zakonczeniu wyliczenia parametry
P3900 i PO010 (grupy parametréw uruchamiania) otrzymujg automatycznie pierwotng wartos¢ ,0”.
0 Brak szybkiego uruchamiania
1 Zakonczenie szybkiego uruchomienia zeresetem do ustawien fabrycznych
2 Zakonczenie szybkiego uruchomienia
3 Zakonczenie szybkiego uruchomienia tylko dla danych silnika

Zalezno$¢: Edytowalny tylko wtedy, gdy P0O010 = 1 (szybkie uruchamianie).

Uwaga: P3900 = 1:
Jesli wybrane jest ustawienie ,1”, zachowywane sg ustawienia tylko tych parametréw, kiére zmienione
zostaty w menu szybkiego uruchamiania. Wszystkie pozostate zmiany parametréw, a w tym ustawienia
wejs¢/wyjs¢ sg tracone. Przeprowadzane sg rowniez wyliczenia dotyczace silnika.
P3900 = 2:
Jesli wybrane jest ustawienie ,2”, wyliczane sg tylko te parametry, ktére zalezne sg od parametrow
zawartych w menu szybkiego uruchamiania (P0010 = 1). Ustawienia wejs¢é/wyj$¢ powracajg do warto$ci
domyslinych i przeprowadzane sg wyliczenia dotyczace silnika.
P3900 = 3:
Jesli wybrane jest ustawienie ,3”, przeprowadzane sg tylko wyliczenia dotyczgce silnika i regulatora.
Wyjscie z menu szybkiego uruchamiania przy tym ustawieniu skraca czas programowania (na przyktad
wtedy, gdy zmienione zostaty tylko dane odpowiadajgce informacjom z tabliczki znamionowe;j silnika).
Wyliczenie réznych parametrow silnika z zastgpieniem wczesniejszych wartosci. Sg to miedzy innymi
parametry P0344 (waga silnika), P0350 (rezystancja stojana), P2000 (czestotliwos¢ odniesienia) i P2002
(prad odniesienia).
Podczas przesytania parametru P3900 przeksztattnik wykorzystuje swoéj wtasny procesor do
przeprowadzenia obliczen wewnetrznych.
Komunikacja w protokotach USS i Fieldbus zostaje przerwana na czas wykonywania tych obliczen. Moze
to spowodowaé wyswietlenie nastepujgcych komunikatow o btedzie na przytgczonym sterowniku SIMATIC
S7 (komunikacja w protokole Fieldbus):
e Btad parametru 30
e Btad przeksztattnika 70
e Btad przeksztattnika 75

r3930[0...4] Wersja danych - - - - - u16 3
przeksztattnika

Wyswietla numer A5E i wersje danych przeksztattnika.
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Indeks: [0] Pierwsze 4 cyfry ASE
[1] Drugie 4 cyfry ASE
[2] Wersja logistyczna
[3] Wersja statych danych
[4] Wersja danych kalibracyjnych
P3950 Dostep do ukrytych 0-255 0 urT - - uie |4
parametrow

Dostep do parametréw specjalnych na potrzeby rozwojowe (tylko poziom ekspercki) i funkcji fabrycznych
(parametr kalibracyjny).

r3954[0...12]

uie |4

Informacje o module
sterowania (CM) i
identyfikator interfejsu
graficznego (GUI)

Stosowany do klasyfikacji oprogramowania uktadowego (tylko zastosowania wewnetrzne w firmie
SIEMENS).

Indeks: [0] Oznaczenie modutu sterowania (CM) (rozbudowa/odgatezienie)
[1] Oznaczenie modutu sterowania (CM) (licznik)
[2] Oznaczenie modutu sterowania (CM)
[3...10] GUI ID
[11] Gtéwna wersja GUI
[12] Podwersja GUI

r3978 Licznik sygnatéw BICO | - - - - |- lute |4
Zlicza zmienione potfaczenia BICO.

P3981 Wyzerowanie aktywnego | 0 - 1 0 T - - uie |4
btedu
Wyzerowuje aktywnego btedu po zmianie ustawienia z ,0” na ,1”".
0 Brak wyzerowania btedow
1 Wyzerowanie btedu

Uwaga: Patrz: P0947 (kod ostatniego btedu)
Automatyczne wyzerowanie (wartosé ,0”).

P3984 Czas wylgczenia 100 - 1000 T - - u16 3
telegramu klienta [ms] 10000
Definiuje czas, po uptywie ktérego wygenerowany zostanie komunikat o btedzie (F73) w przypadku nie
otrzymania telegramu od klienta.

Zaleznosc¢: Ustawienie 0 = ukfad alarmowy nieaktywny

r3986[0..1] | Liczba parametréw |- |- - - |- lute |4
Liczba parametrow przeksztaitnika.

Indeks: [0] Tylko do odczytu
[1] Odczyt i zapis

P7844 Test odbiorczy, 0-2 0 T - - uU16 3
potwierdzenie
Po automatycznym wczytaniu z karty MMC w chwili uruchomienia parametr ten ustawiany jest
automatycznie na wartos¢ ,1”. Ustawiany jest rowniez btad F395.
Ustawienie P7844 = 0 skutkuje wyzerowaniem komunikatu o usterce F395 i potwierdzeniem ustawien
parametrow. Wybranie ustawienia ,2” w tym parametrze jest mozliwe tylko wtedy, gdy parametry zostaty
wczytane automatycznie podczas rozruchu przeksztattnika. W tym przypadku pobrane parametry zostang
anulowane i przywrdcone zostang parametry obowigzujgce wczesniej.
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0 Test odbiorczy / Potwierdzenie OK.
1 Test odbiorczy / Oczekiwanie na potwierdzenie
2 Cofnij kopiowanie
Uwaga: Wybranie ustawienia ,2” jest mozliwe tylko wtedy, gdy parametry zostaty wczytane z MMC automatycznie
podczas rozruchu przeksztattnika.
P8458 Sterowanie kopiowaniem | 0 - 2 2 T - | - ‘ u16 | 3

Parametr ten decyduje o tym, czy przeksztattnik pobierze podczas uruchamiania parametry z karty
pamigci. Parametry zawarte sg w pliku clone00.bin zapisanym na karcie. Jesli karta MMC nie zostata
witozona do urzadzenia zewnetrznego przytaczonego do przeksztattnika, naped uruchomiony zostanie

normalnie.
0 Brak kopiowania podczas rozruchu
1 Jeden rozruch z kopiowaniem
2 Wszystkie rozruchy z kopiowaniem
Uwaga: Ustawieniem domysinym jest ,2”. Po pierwszym skopiowaniu parametréw z karty, parametr ten otrzymuje

ustawienie ,0”. Jesli karta MMC nie zawiera poprawnego pliku, przeksztattnik wygeneruje komunikaty o
btedzie F61, F63 i F64, ktére mozna wyzerowac tylko wytaczeniem i ponownym wigczeniem napedu. Btad
sygnalizowany jest miganiem diody RUN na czerwono (uruchamianie). Dioda SF nie jest aktywowana.
Przeprowadzenie wyzerowania fabrycznego nie zmienia ustawienia parametru P8458.

P8553 Typ menu 0-1 0 lu,T |- |- E

Ustawienie decydujgce o tym, czy pozycjom menu wyswietlanym na podstawowym panelu operatorskim
towarzyszy¢ bedzie informacja tekstowa.

0 Menu bez tekstéw

1 Menu z tekstami
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Kody btedéw i alarméw 8

Btedy

Wskazowka

W razie wystapienia wielu aktywnych btedéw i alarméw, podstawowy panel operatorski
wysSwietla najpierw kolejno kody wszystkich btedéw. Po wyswietleniu wszystkich btedow
prezentuje kolejno wszystkie alarmy.

Bezposrednio po wystgpieniu btedu wyswietlana jest ikona g, a na wyswietlaczu pojawia sie
ekran btedu. Ekran btedéw prezentuje numer btedu poprzedzony literg ,F”.

Potwierdzanie / zerowanie btedow
e Aktualna lista bledow przewijana jest przyciskiem |_T lub F

® By potwierdzi¢ / wyzerowaé btad nalezy nacisnag¢ przycisk [#] lub przesta¢ analogiczne

polecenie z urzgdzenia zewnetrznego, jesli przeksztattnik zostat odpowiednio
skonfigurowany.

® By poming¢ btad, nacisngc¢ przycisk .:

Po potwierdzeniu lub pominieciu btedu wyswietlany jest poprzedni ekran. Ikona btedu
wyswietlana jest do chwili jej potwierdzenia / wyzerowania.

Wskazowka

Ekran btedu wyswietlany jest ponownie w nastepujgcych sytuacjach:
e jesli btad nie zostat wyzerowany i nacisniety zostanie przycisk '
e jesli przez 60 sekund nie zostanie nacisniety zaden przycisk.

Jesli btad jest aktywny, a przez 60 sekund nie zostat nacisniety zaden przycisk,
podswietlenie (P0070) miga.
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7BKody bfedow i alarmow

Lista kodéw btedéw

Btad Przyczyna Rozwigzanie
F1 e Moc silnika (P0307) nie odpowiada | Spetni¢ nastepujace warunki:
Przetezenie mocy przeksztattnika (r0206). e Moc silnika (P0307) musi odpowiadaé mocy

e Zwarcie przewodu silnika
e Zwarcia doziemne
r0949 = 0: zgtoszony przez sprzet

r0949 = 1: zgtoszony przez
oprogramowanie

r0949 = 22: zgtoszony przez sprzet

przeksztattnika (r0206).

e Dopuszczalne dtugosci kabli nie mogg by¢
przekroczone.

o W okablowaniu silnika i w silniku nie mogg
wystepowaé zwarcia wewnetrzne ani doziemne.

e Parametry silnika ustawione w przeksztattniku
muszg by¢ zgodne z parametrami
rzeczywistymi.

o Wartos¢ rezystancji stojana (P0350) musi by¢
prawidtowa.

¢ Silnik nie moze by¢ zablokowany ani
przecigzony.

o Zwiekszy¢ czas przyspieszania (P1120)

e Obnizy¢ poziom wspomagania przy rozruchu
(P1312)

F2 e Za wysokie napiecie zasilania

Przepiecie sieciowego

e Silnik pracuje w trybie odzysku
energii

r0949 = 0: zgtoszony przez sprzet

r0949 = 1 lub 2: zgtoszony przez
oprogramowanie

Spetni¢ nastepujgce warunki:

¢ Napiecie zasilania (P0210) musi by¢ zgodne z
wartoscig wskazang na tabliczce znamionowe;j.

e Czas hamowania (P1121) musi by¢
dostosowany do bezwtadno$ci obcigzenia.

¢ Wymagana moc hamowania musi znajdowac
sie w zdefiniowanym zakresie.

e Regulator Vdc musi by¢ aktywny (P1240) i
prawidtowo sparametryzowany.

Uwaga:

Tryb odzysku moze by¢ uruchamiany przez szybkie

hamowania lub wéwczas, gdy aktywne obcigzenie
napedza silnik.

Wieksza bezwtadno$¢ wymaga wydtuzenia czaséow
hamowania. Rozwigzaniem alternatywnym jest
zastosowanie rezystora hamowania.

F3 o Awaria zasilania sieciowego.

Podnapigcie ¢ Obcigzenie udarowe wykraczajgce
poza dopuszczalny zakres.

r0949 = 0: zgtoszony przez sprzet

r0949 = 1 lub 2: zgtoszony przez
oprogramowanie

Sprawdzi¢ napiecie zasilania.
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7BKody bfedow i alarmow

Btad

Przyczyna

Rozwigzanie

F4

Przegrzanie
przeksztattnika

Przeksztattnik przecigzony
Niewystarczajgca wentylacja

Zbyt wysoka czestotliwos$¢ impulséw
Zbyt wysoka temperatura otoczenia

Niesprawny wentylator

Spetni¢ nastepujgce warunki:

Zbyt duze obcigzenie lub cykl obcigzenia?

Moc silnika (P0307) musi odpowiada¢ mocy
przeksztaitnika (r0206)

Czestotliwos¢ impulséw musi zostaé ustawiona
na wartos¢ domysing

Zbyt wysoka temperatura otoczenia?

Wentylator musi obracac sie podczas pracy
przeksztattnika

F5
Przeksztattnik 12t

Przeksztattnik przecigzony.

Zbyt dtugi cykl pracy pod
obcigzeniem.

Moc silnika (P0307) przekracza moc
przeksztattnika (r0206).

Spetni¢ nastepujgce warunki:

Uwaga: Komunikatu F5 nie mozna wyzerowac¢
dopdki poziom wykorzystania przecigzalnosci
przeksztattnika (r0036) nie obnizy sie ponizej
poziomu wyzwalajgcego ostrzezenie 12t (P0294).

Cykl obcigzenia musi miescic sie we
wskazanym zakresie.

Moc silnika (P0307) musi odpowiada¢ mocy
przeksztaitnika (r0206)

F6

Temperatura uktadu
pétprzewodnikowego
powyzej wartosci

Za duze obcigzenie w chwili
uruchomienia

Za duzy skok obcigzenia

Spetni¢ nastepujgce warunki:

Zbyt duze obcigzenie lub skok obcigzenia?
Wydtuzy¢ czas przyspieszania (P1120).

krytycznej * Zbyt szybkie przyspieszanie e Moc silnika (P0307) musi odpowiada¢ mocy
przeksztattnika (r0206).
e Wybrac¢ ustawienie ,0” lub ,2” w parametrze
P0290, by zapobiec wystepowaniu usterki F6.
F11 . Spetni¢ nastepujgce warunki:

Przegrzanie silnika

Przecigzenie silnika

Zbyt duze obcigzenie lub skok obcigzenia?

Nominalne nadtemperatury silnika (P0626-
P0628) muszg by¢ prawidtowe

Poziom temperatury silnika wyzwalajacy
ostrzezenie (P0604) musi by¢ dopasowany

Btad ten moze wystepowacé w
przypadku stosowania matych
silnikow (< 250 W, 4- lub 2-
fazowych) pracujacych z
czestotliwoscig ponizej 15 Hz nawet
wowczas, gdy temperatura silnika
pozostaje w dopuszczalnym
zakresie.

Spetni¢ nastepujgce warunki:

Jesli te dwa warunki sg spetnione, wybraé
ustawienie ,1” w parametrze P0335.

Prad silnika nie moze przekraczaé pradu
nominalnego silnika wskazanego na tabliczce
Znamionowe;j.

Rzeczywista temperatura silnika pozostaje w
dopuszczalnych granicach.

F12

Brak sygnatu temperatury

z przeksztattnika

Uszkodzenie przewodu czujnika
temperatury przeksztattnika (radiator).
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7BKody bfedow i alarmow

Blad

Przyczyna

Rozwigzanie

F20

Zbyt silne tetnienie pradu
statego

Wyliczony poziom tetnienia prgdu

statego przekroczyt bezpieczng granice.

Wynika to najczesciej z utraty jednej z
faz zasilania sieciowego.

Sprawdzi¢ oprzewodowanie zasilania sieciowego.

F35

Automatyczne ponowne
uruchomienie po n prob

Liczba préb automatycznego
ponownego uruchomienia przekroczyta
wartos¢ zdefiniowang w parametrze
P1211.

F41

Btad detekcji danych
silnika

Btad detekcji danych silnika

e 10949 = 0: Brak obcigzenia

e 10949 = 1: Podczas detekc;ji
osiggnieto poziom limitu pradu.

e 10949 = 2: Wykryta rezystancja
stojana mniejsza niz 0,1% lub
wigksza niz 100%.

e 10949 = 30: Napiecie graniczne
regulatora napiecia

e 10949 = 40: Niezgodnos¢ wykrytego
zbioru danych, btad co najmniej
jednej identyfikacji

Wartosci procentowe oparte na

impedancji Zb = Vmot,nom / sqrt(3) /

Imot,nom

Spetni¢ nastepujgce warunki:

r0949 = 0: Czy silnik jest przytaczony do
przeksztattnika?

r0949 = 1 - 49: Czy dane silnika w parametrach
P0304-P0311 sg prawidtowe?

Sprawdzi¢ typ wymaganego oprzewodowania
silnika (gwiazda, tréjkat).
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7BKody bfedow i alarmow

Btad Przyczyna Rozwigzanie

F51 Btad odczytu lub zapisu w EEPROM. e Przeksztattnik musi zosta¢ uruchomiony

Btad parametru w Btad moze rowniez wynikac z ponownie, poniewaz niektore parametry mogty
EEPROM zapetnienia pamieci EEPROM — zostaé¢ wezytane nieprawidtowo.

zmieniono zbyt wiele parametréw. . o
e Jesli ponowne uruchomienie nie eliminuje btedu,

przeprowadzi¢ wyzerowanie fabryczne i nowg
parametryzacje.

e Jesli pamie¢ EEPROM jest zapetniona,
przywroci¢ ustawienia domysine niektorych
parametréw i ponownie uruchomicé
przeksztattnik.

e Wymieni¢ przeksztattnik.

Uwaga:

e 10949 = 1: Pamie¢ EEPROM zapetniona

e 10949 = 1000 + nr bloku: btad odczytu bloku
danych

e 10949 = 2000 + nr bloku: przeterminowanie
operacji odczytu bloku danych

e 10949 = 3000 + nr bloku: btad cyklicznej kontroli
nadmiarowej bloku danych

e 10949 = 4000 + nr bloku: btgd zapisu bloku
danych

e 0949 = 5000 + nr bloku: przeterminowanie
operacji zapisu bloku danych

e 10949 = 6000 + nr bloku: btad weryfikacji
operacji zapisu bloku danych

e 10949 = 7000 + nr bloku: odczyt bloku danych w
nieodpowiednim czasie

e 10949 = 8000 + nr bloku: zapis bloku danych w
nieodpowiednim czasie

e 10949 = 9000 + nr bloku: wyzerowanie
fabryczne nieudane z powodu ponownego
uruchomienia lub przerwy w zasilaniu
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7BKody bfedow i alarmow

Btad Przyczyna Rozwigzanie
F52 Btad odczytu informaciji z Uwaga:
Blad oprogramowania | Przeksztaitnika lub niepoprawne dane. | , 14949 = 1: Biad detekdji przeksztattnika

przeksztaitnika e 10949 = 2: Nieprawidtowy przeksztattnik

o 0949 = 3: Btad detekcji wersji przeksztattnika
e 0949 = 4: Nieprawidtowa wersja przeksztattnika

e 10949 = 5: Nieprawidtowy poczatek czesci 1
danych przeksztattnika

e r0949 = 6: Nieprawidtowy numer czujnika
temperatury przeksztattnika

o 10949 = 7: Nieprawidtowy numer zastosowania
przeksztattnika

e 10949 = 8: Nieprawidtowy poczatek czesci 3
danych przeksztattnika

o 10949 = 9: Nieprawidtowy odczyt ciggu danych z
przeksztattnika

e r0949 = 10: Niepowodzenie cyklicznej kontroli
nadmiarowej przeksztattnika

o 10949 = 11: Brak danych w przeksztattniku

e r0949 = 15: Niepowodzenie cyklicznej kontroli
nadmiarowej bloku 0 przeksztattnika

o 10949 = 16: Niepowodzenie cyklicznej kontroli
nadmiarowej bloku 1 przeksztattnika

e r0949 = 17: Niepowodzenie cyklicznej kontroli
nadmiarowej bloku 2 przeksztattnika

o 10949 = 20: Nieprawidtowy przeksztattnik
e r0949 = 30: Nieprawidtowy rozmiar katalogu

e 10949 = 31: Nieprawidtowy identyfikator
katalogu

e r0949 = 32: Nieprawidtowy blok
o 10949 = 33: Nieprawidtowy rozmiar pliku

e r0949 = 34: Nieprawidtowy rozmiar sekcji
danych
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290 Instrukcja obstugi, 02/2013, A5E31871408



7BKody bfedow i alarmow

Btad Przyczyna Rozwigzanie
F52 (c.d.) o 10949 = 35: Nieprawidtowy rozmiar sekcji bloku
e 0949 = 36: Przekroczenie pojemno$ci pamieci
RAM

o 10949 = 37: Nieprawidtowy rozmiar parametru

e 0949 = 38: Nieprawidtowy nagtowek
urzadzenia

o 10949 = 39: Nieprawidtowy wskaznik pliku

e r0949 = 40: Nieprawidtowa wersja bloku
skalowania

e 10949 = 41: Nieprawidtowa wersja bloku
kalibraciji

e 0949 = 50: Nieprawidtowy format numeru
seryjnego

e 0949 = 51: Nieprawidtowy poczatek formatu
numeru seryjnego

e 10949 = 52: Nieprawidtowe zakonczenie formatu
numeru seryjnego

e 0949 = 53: Nieprawidtowy miesiac w formacie
numeru seryjnego

e 0949 = 54: Nieprawidtowy dziehh w formacie
numeru seryjnego

e 10949 = 1000 + adres: Btad odczytu danych z
przeksztattnika

e 10949 = 2000 + adres: Btad zapisu danych w
przeksztattniku

e 10949 = 3000 + adres: Nieprawidtowy czas
odczytu danych z przeksztattnika

e 10949 = 4000 + adres: Nieprawidtowy czas
zapisu danych w przeksztattniku

e 10949 = 5000 + adres: Nieprawidtowe dane
odczytane z przeksztattnika

e 10949 = 6000 + adres: Nieprawidtowe dane
zapisane w przeksztattniku

e Wylgczyé, a nastepnie ponownie wigczy¢
przeksztattnik.

o Skontaktowac si¢ z serwisem lub wymienic
przeksztattnik

Przeksztattnik SINAMICS V20
Instrukcja obstugi, 02/2013, A5E31871408 291



7BKody bfedow i alarmow

Btad Przyczyna Rozwigzanie

F60 Btad komunikacji wewnetrzne;j. Sprawdzi¢ przeksztattnik.
Przeterminowanie operaciji Btad wystepuje sporadycznie:
w protokole ASIC Uwaga:

e 0949 = 0: Btad potgczenia zgtoszony przez
sprzet

o 10949 = 1: Blad potaczenia zgtoszony przez
oprogramowanie

e 0949 = 6: Dla operacji odczytu danych z
przeksztattnika nie zostata zdezaktywowana
sygnalizacja zwrotna

e 10949 = 7: Podczas pobierania danych do
przeksztattnika nie zostata przestana
wiadomos$¢ dezaktywujaca sygnalizacje zwrotng

e Btad w komunikacji z powodu problemoéw z
kompatybilnosScig elektromagnetyczng

e Sprawdzi¢, a w razie potrzeby poprawic¢
kompatybilnos$¢ elektromagnetyczng

e Zastosowac filtr zaktocen elektromagnetycznych

F61 Niepowodzenie operacji skopiowania e 10949 = 0: Zastosowac karte MMC/SD o
Niepowodzenie parametrow. systemie plikowym FAT16 lub FAT32 lub
skopiowania parametrow z | « 0949 = 0: Karta MMC/SD nie przytaczy¢ karte MMC/SD do przeksztattnika.
karty MMC/SD przytaczona, nieprawidtowy typ karty | e 10949 = 1: Sprawdzi¢ karte MMC/SD

lub niepowodzenie zainicjalizowania (zapetniona?) - Sformatowac karte, wybierajac

karty do operacji automatycznego system plikowy FAT16 lub FAT32.

kopiowania

e 10949 = 2: Zapisac plik o prawidtowej nazwie w
o 10949 = 1: Przeksztaltnik nie moze katalogu /USER/SINAMICS/DATA.

zapisa¢ danych na karcie. e 10949 = 3: Upewnic sie, ze plik jest dostepny —

e 10949 = 2: Plik do kopiowania jesli to mozliwe, odtworzyé plik.

parametrow niedostgpny e 10949 = 4: Plik zostat zmodyfikowany —

e 10949 = 3: Karta MMC/SD ,nie moze odtworzyé plik.
odczytaé” pliku

e 10949 = 4: Niepowodzenie odczytu
danych z pliku do kopiowania (np.
niepowodzenie odczytu,
nieprawidtowos$¢ danych lub sumy
kontrolnej)

F62 Plik istnieje, lecz jego zawartos¢ jest Ponowi¢ operacje kopiowania i upewnic sie, ze
Nieprawidtowa zawarto$¢ nieprawidfowa (uszkodzenie stowa zostata zakonczona.

pliku parametrow sterujacego).

F63 Plik istnieje, lecz przeznaczony jest dla | Skopiowa¢ parametry dla kompatybilnego typu
Niekompatybilna przeksztattnika innego typu. przeksztattnika.

zawartosé pliku
parametrow
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Btad

Przyczyna

Rozwigzanie

F64

Przeksztattnik podjat
prébe automatycznego
skopiowania danych
podczas uruchomienia

Katalog /USER/SINAMICS/DATA nie
zawiera pliku Clone00.bin.

Jesli wymagane jest skopiowanie automatyczne:

o Wiozy¢ karte MMC/SD zawierajgcg prawidiowy
plik i ponownie uruchomi¢ przeksztattnik.

Jesli skopiowanie automatyczne nie jest

wymagane:

e  Wyjac¢ i ponownie uruchomi¢ przeksztattnik.

e Ustawi¢ P8458 = 0 i ponownie uruchomic¢
przeksztattnik.

Uwaga:

Btad wyzerowa¢ moze tylko ponowne uruchomienie
przeksztaitnika.

F71

Nieprawidtowa wartos¢
zadana z USS

Brak wartosci nastaw z interfejsu USS
w czasie wytgczenia telegramu

Sprawdzi¢ urzadzenie gtéwne w potgczeniu USS

F72

Nieprawidtowa warto$¢
zadana z USS/MODBUS

Brak wartosci nastaw z interfejsu
USS/MODBUS w czasie wytaczenia
telegramu

Sprawdzi¢ urzadzenie gtéwne w potgczeniu
USS/MODBUS

F80

Utrata sygnatu
wejsciowego na wejsciu

e Uszkodzony przewdd

e Sygnal poza zakresem

analogowym
F85 Btad zewnetrzny wyzwalany e Sprawdzi¢ parametr P2106.
Biad zewnetrzny golecenlem Z bitu 13 stowa kontrolnego | | Zdezaktywowad bit 13 stowa kontrolnego 2 jako
' 2rodio polecenia.
e Zdezaktywowac funkcje wyzwalania btedu przez
zacisk wejscia.
F100 Btad oprogramowania Skontaktowac sie z serwisem lub wymienic

Wyzerowanie uktad
alarmowy

przeksztattnik.

F101
Przepetnienie stosu

Btad oprogramowania lub usterka
procesora.

Skontaktowac sie z serwisem lub wymieni¢
przeksztattnik.

F221

Sygnat zwrotny z
regulatora PID ponizej
wartosci minimalnej

Sygnat zwrotny z regulatora PID ponizej
wartosci minimalnej P2268.

e Sprawdzi¢ warto$¢ parametru P2268.

¢ Wyregulowa¢ wzmocnienie sygnatu zwrotnego.

F222

Sygnat zwrotny z
regulatora PID powyzej
wartosci maksymailnej

Sygnat zwrotny z regulatora PID
powyzej wartosci maksymalnej P2267.

e Zmieni¢ warto$¢ parametru P2267.

e Wyregulowa¢ wzmocnienie sygnatu zwrotnego.
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Btad Przyczyna Rozwigzanie

F350 Przeksztaltnik sprawdza podczas Nie mozna naprawi¢ usterek wewnetrznych.
Nieprawidtowy wektor uruchamiania, czy wektor konfiguracji | 10949 = 13 — Upewni¢ sie, ze zainstalowany jest
konfiguracii (wektor SZL) zaprogramowany zostat | hrawidtowy modut zasilania.

przeksztattnika

prawidtowo i czy sprzet odpowiada
zaprogramowanemu wektorowi. Jesli
nie, przeksztattnik wytgczy sie.

o 10949 = 1: Usterka wewnetrzna -
brak wektora konfiguracji sprzetu.

o 10949 = 2: Usterka wewnetrzna —
brak wektora konfiguraciji
oprogramowania.

o 10949 = 11: Usterka wewnetrzna —
nie obstugiwany kod przeksztattnika.

o 10949 = 12: Usterka wewnetrzna —
niedopuszczalny wektor
oprogramowania.

o 10949 = 13: Zainstalowany
nieprawidtowy modut zasilania.

e 10949 > 1000: Usterka wewnetrzna
— zainstalowana nieprawidtowa karta
wejsc/wyjsc.

Btad potwierdzi¢ moze tylko ponowne uruchomienie
przeksztaitnika.

F395

Test odbiorczy /
oczekiwanie na
potwierdzenie

Btad ten wystepuje po skopiowaniu
parametréow podczas rozruchu. Moze
on roéwniez wynika¢ z btedu odczytu
pamieci EEPROM (dodatkowe
informacje w opisie usterki F51).
Kopia rozruchowa parametréw mogta
zosta¢ zmieniona i moze nie
odpowiadac¢ zastosowaniu.

Ten zbiér parametrow wymaga
sprawdzenia przed uruchomieniem
silnika przez przeksztattnik.

o 10949 = 3/4: Dane w przeksztattniku
zostaty zmienione

o 10949 = 5: Przeprowadzono
kopiowanie uruchomieniowe
parametrow z karty MMC/SD

e 10949 = 10: Poprzednia operacja
kopiowania uruchomieniowego
zostata przerwana

Sprawdzi¢ aktualny zbiér parametréw i potwierdzi¢
go, zerujgc biad.
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Btad Przyczyna Rozwigzanie

F410 Istniejg warunki do powstania Jesli kawitacja nie wystepuje, obnizyé wartosé
Niepowodzenie ochrony uszkodzen od kawitacji. Uszkodzenie progowg kawitacji P2361 lub zwigekszy¢ czas zwtoki
przed kawitacjg od kawitacji to uszkodzenie pompy w przed uruchomieniem ochrony antykawitacyjnej.

uktadzie ttocznym powstajgce w sytuacji | Zapewnic¢ sygnalizacje zwrotng z czujnika.
niedostatecznego przeptywu ptynu.
Moze to prowadzi¢ do wzrostu

temperatury i uszkodzenia pompy.

F452 Warunki obcigzenia silnika wskazujg na | Spetni¢ nastepujace warunki:

Wytaczenie od uktadu usterke pasa lub usterkg mechaniczna. | Brak uszkodzen, zakleszczen i przeszkod na

monitorowania obcigzenia | e 10949 = 0: Wytaczenie po wykryciu zespole przeksztattnika.

niskiego momentu/predkosci o W razie potrzeby nasmarowaé komponenty.

e 10949 = 1: Wytgczenie po wykryciu | jeg|i stosowany jest zewnetrzny czujnik predkosci,
wysokiego momentu/predkosci sprawdzi¢ prawidtowos¢ dziatania nastepujgcych

parametrow:

- P2192 (czas zwioki odpowiedzi na dozwolong
odchytke)

- P2182 (czestotliwos¢ progowa 1)
- P2183 (czestotliwos¢ progowa 2)
- P2184 (czestotliwos¢ progowa 3)

Jesli stosowany jest okreslony zakres
momentow/predkosci, sprawdzi¢ nastepujace
parametry:

- P2182 (czestotliwos¢ progowa 1)
- P2183 (czestotliwos¢ progowa 2)
- P2184 (czestotliwos¢ progowa 3)
- P2185 (g6rna warto$¢ progowa momentu 1)
- P2186 (dolna wartos¢ progowa momentu 1)
- P2187 (gorna wartos¢ progowa momentu 2)
- P2188 (dolna warto$¢ progowa momentu 2)
- P2189 (g6rna warto$¢ progowa momentu 3)
- P2190 (dolna wartos¢ progowa momentu 3)

- P2192 (czas zwioki odpowiedzi na dozwolong
odchytke)

Alarmy

Bezposrednio po wystgpieniu alarmu wyswietlana jest ikona g, a na wyswietlaczu pojawia
sie kod alarmu poprzedzony literg ,A”.

Wskazowka

Alarmoéw nie mozna potwierdzac. Sg one zerowane automatycznie po wyeliminowaniu
przyczyny ostrzezenia.
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Lista kodow alarmow

Alarm

Przyczyna

Rozwigzanie

A501
Wartos$¢ graniczna pradu

e Moc silnika nie odpowiada mocy
przeksztattnika.

e Za diugie przewody silnika

e Zwarcia doziemne

Patrz: F1.

e Mate silniki (120 W) sterowane
pragdem strumienia (FCC) i
pracujgce pod niewielkim
obcigzeniem mogg pobiera¢ duzy
prad

W przypadku bardzo matych silnikéw stosowaé
sterowanie V/f

A502
Limit przepiecia

Osiggnieto warto$¢ graniczng
przepiecia. Ostrzezenie to moze
pojawic sie podczas hamowania, gdy
zdezaktywowany jest regulator Vdc
(P1240 = 0).

Jesli ostrzezenie to wyswietlane jest czesto,
sprawdzi¢ napiecie wejsciowe przeksztattnika.

przeksztaitnika

A503 o Awaria zasilania sieciowego. Sprawdzi¢ napiecie zasilania.
Limit podnapiecia o Napiecie w sieci, a w zwigzku z tym
napiecie w linii pradu statego
(r0026) ponizej ustalonego limitu.
A504 Poziom ostrzegawczy temperatury Uwaga:
Przegrzanie radiatora przeksztaitnika, poziom r0037 = 0: Temperatura radiatora

ostrzegawczy temperatury potaczenia
uktadu pétprzewodnikowego lub
przekroczenie dozwolonej zmiany
temperatury potgczenia uktadu
poétprzewodnikowego skutkujgce
zmniejszeniem czestotliwosci impulsow
i/lub zmniejszeniem czestotliwosci
wyjsciowej (w zaleznosci od parametru
P0290).

r0037 = 1: Temperatura potgczenia uktadu
pétprzewodnikowego (w tym radiatora)

Spetni¢ nastepujgce warunki:

e Temperatura otoczenia musi miesci¢ sie we
wskazanym zakresie.

e Warunki i skoki obcigzenia muszg by¢
odpowiednie.

e Wentylator musi obraca¢ sie podczas pracy
przeksztattnika

A505
Przeksztattnik 12t

Przekroczenie poziomu
ostrzegawczego. Prad zostanie
zmniejszony jesli zmiana taka zostata
zaprogramowana (P0610 = 1).

Cykl obcigzenia musi miescic sie we wskazanym
zakresie.

A506

Ostrzezenie o wzroscie
temperatury tranzystora
bipolarnego z izolowang
bramkg

Ostrzezenie o przecigzeniu. Roznica
pomiedzy temperaturg radiatora i
temperaturg ztgcza tranzystora
bipolarnego z izolowang bramkg
przekracza prog ostrzegawczy.

Stopnie obcigzenia i obcigzenia udarowe muszg
miesci¢ sie we wskazanym zakresie.

A507

Brak sygnatu temperatury
z przeksztaitnika

Brak sygnatu temperatury z
przeksztaftnika. Mogt odpas¢ czujnik.

Skontaktowac sie z serwisem lub wymienié
przeksztattnik.
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Alarm

Przyczyna

Rozwigzanie

A511
Przegrzanie silnika 12t

e Przecigzenie silnika.

e Zbyt duze obcigzenie lub skok
obcigzenia.

Niezaleznie od sprawdzenia temperatury nalezy
sprawdzi¢ parametry:

e P0604 - poziom temperatury silnika
wyzwalajacy ostrzezenie,

e P0625 - temperatura otoczenia silnika.

e Sprawdzi¢, czy dane z tabliczki znamionowej sg
prawidtowe. Jesli nie, przeprowadzi¢ szybkie
uruchomienie. Doktadne dane ekwiwalentnego
obwodu mozna znalez¢, przeprowadzajac
identyfikacje silnika (P1900 = 2).

e Sprawdzi¢, czy waga silnika (P0344) jest
prawidtowa. W razie potrzeby zmienic.

e Jedli silnik nie jest standardowym silnikiem firmy
Siemens, standardowe przekroczenie
temperatury mozna zmieni¢ w parametrach
P0626, P0627 i P0628.

A535 Za duza energia hamowania. Zmniejszy¢ energie hamowania.
Przecigzenie rezystora Rezystor hamowania nie nadaje sie do | Zastosowac rezystor hamowania o wyzszych
hamowania aktualnego zastosowania. wartosciach znamionowych.

A541 Funkcja identyfikaciji silnika (P1900)

Funkcja wykrywania
danych silnika aktywna

wybrana lub aktywna.

A600

Ostrzezenie o
przekroczeniu czasu w
systemie operacyjnym
pracujgcym w czasie
rzeczywistym (RTOS)

Przekroczenie wewnetrznego odcinka
czasu

Skontaktowac sie z serwisem.

A910

Regulator Vdc_max
nieaktywny

Wystepuje,

e gdy napiecie zasilania sieciowego
(P0210) jest stale zbyt wysokie.

e gdy silnik napedzany jest aktywnym
obcigzeniem powodujgcym przejscie
silnika w tryb odzysku energii.

e przy bardzo duzych
bezwtadnosciach obcigzenia,
podczas hamowania.

W przypadku pojawienia sie ostrzezenia

A910 w czasie, gdy przeksztattnik

pozostaje w trybie oczekiwania (nie

wyprowadza impulséw), po wydaniu
polecenia wigczenia (ON), regulator

Vdc_max (A911) nie zostanie

aktywowany, o ile przyczyna

wygenerowania ostrzezenia A910 nie
zostanie usunieta.

Speni¢ nastepujgce warunki:

* Napiecie wejsciowe musi pozostawac w
dozwolonym zakresie.

e Obcigzenie musi by¢ dopasowane.

e W niektérych przypadkach nalezy zastosowac
rezystor hamowania.
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Alarm

Przyczyna

Rozwigzanie

A911

Regulator Udc_max
aktywny

Regulator Vdc_max stara sie utrzymac
napiecie na linii pradu statego (r0026)
ponizej poziomu wybranego w
parametrze r1242.

Spetni¢ nastepujgce warunki:

¢ Napiecie zasilania musi by¢ zgodne z wartoscig
wskazang na tabliczce znamionowe;.

e Czas hamowania (P1121) musi by¢
dostosowany do bezwtadno$ci obcigzenia.

Uwaga:

Wieksza bezwtadnos¢ wymaga wydtuzenia czasow

hamowania. Rozwigzaniem alternatywnym jest
zastosowanie rezystora hamowania.

A912

Regulator Vdc_min
aktywny

Regulator Vdc_min aktywowany jest po
obnizeniu sie napiecia na linii pradu
statego (r0026) ponizej poziomu
wybranego w parametrze r1246.

Do buforowania napiecia na linii linii
pradu statego wykorzystywana jest
energia kinetyczna silnika, co powoduje
wyhamowanie przeksztattnika! Oznacza
to, ze krotkotrwate przerwy w zasilaniu
sieciowym nie muszg prowadzi¢ do
wyzwolenia alarmu o podnapieciu.
Nalezy pamietac, ze ostrzezenie to
moze rowniez pojawiac sie podczas
szybkiego przyspieszania.

A921

Nieprawidtowe ustawienie
parametrow wyjsé
analogowych

Parametrow wyjs¢ analogowych (P0777
i PO779) nie nalezy ustawia¢ na takie
same wartosci, poniewaz wywota to
nielogiczne skutki.

Spetni¢ nastepujgce warunki:
e Ustawienia parametrow wyjscia identyczne
e Ustawienia parametréw wejscia identyczne

e Ustawienia parametrow wyjscia nie odpowiadajg
typowi wyjécia analogowego
Ustawi¢ P0777 i PO779 na ro6zne wartosci.

A922

Brak obcigzenia
przeksztaitnika

Brak obcigzenia przeksztattnika.

Z tego powodu niektdre funkcje mogg
nie dziata¢ tak, jak w normalnych
warunkach obcigzenia.

Nalezy upewnic sie, ze silnik jest przytaczony do
przeksztattnika.

A923

Zadane jest jednoczes$nie
impulsowanie w lewo i w
prawo

Zadane jest jednoczesnie impulsowanie
w lewo i w prawo (P1055 / P1056).
Powoduje to zamrozenie czestotliwosci
wyjsciowej generatora funkcji zmiany
predkosci (RFG) na aktualnej wartosci.

Nie naciskac¢ przyciskow impulsowania w lewo i w
prawo jednoczesnie.

Automatyczne dostrajanie
regulatora PID aktywne

A930 Istniejg warunki do powstania Patrz: F410.

Ostrzezenie o ochronie uszkodzen od kawitacji.

antykawitacyjnej

A936 Automatyczne dostrajanie regulatora Ostrzezenie znika po zakonczeniu automatycznego

PID (P2350) wybrane lub aktywne

dostrajania regulatora PID.

A952

Ostrzezenie od ukfadu
monitorowania obcigzenia

Warunki obcigzenia silnika wskazujg na
usterke pasa lub usterke mechaniczna.

Patrz: F452.
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Specyfikacje elektryczne

Charakterystyka zasilania z linii

Przeksztaltniki tréjfazowe 400 V AC

Przeksztattniki jednofazowe 230 V AC

Zakres napie¢

380-480 V AC (tolerancja: od -15% do +10%)
47-63 Hz

Zmniejszenie wartosci znamionowej pradu przy
wysokich napieciach wejsciowych:

Brad vl € [ Grs]
ETE AN STIONY |

R 1
MHEPIEE V)

Uwaga: Informacje dotyczace zmniejszenia
wartosci znamionowej pradu przy napieciu 480
V, domyslinej czestotliwosci przetgczania 4 kHz
i temperaturze powietrza otaczajacego 40°C
zawiera tabela w punkcie ,Elementy systemu
przeksztattnika (Strona 16)".

200 V do 240 V AC (tolerancja: od -10% do
+10%)

47-63 Hz

Zmniejszenie wartosci znamionowej pradu przy
wysokich napieciach wejsciowych:

fu { ot Ml
P W STIY |5y

Kategoria przepiecia

EN 60664-1, kategoria Ill

EN 60664-1, kategoria Il

Dopuszczalna
konfiguracja zasilania

TN, TT, IT", linia uziemiona TT

TN, TT

Srodowisko zasilania

Drugie $rodowisko (prywatna sie¢
elektroenergetyczna)

Drugie $rodowisko (prywatna sie¢
elektroenergetyczna)

1) Nalezy pamietac, ze w sieci zasilajgcej IT pracowa¢ moga tylko przeksztattniki bez filtra.
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Przecigzalno$é

Sredni prad wyj$ciowy

100% pradu znamionowego

Prad przecigzeniowy

150% pradu znamionowego przez 60 sekund

Maksymalny cykl przecigzenia

150% pradu znamionowego przez 60 sekund, a nastepnie 94,5% pradu znamionowego
przez 240 sekund ($rednio 100% pradu znamionowego)

Wymogi zwigzane z kompatybilno$cig elektromagnetyczng

Wskazowka

Wszystkie przeksztattniki nalezy instalowac zgodnie ze wskazéwkami producenta i dobrymi
praktykami zapewniania kompatybilnosci elektromagnetyczne;j.

Stosowac kabel ekranowany typu CY. Informacje o maksymalnych dtugosciach kabli silnika
zawiera punkt ,Opis zacisku (Strona 33)”.

Nie przekracza¢ domys$inej czestotliwosci przetgczania.

Przeksztaltniki tréjfazowe 400 V AC

Przeksztattniki jednofazowe 230 V AC

ESD

EN 61800-3, kategoria C3

Odpornos¢ na zaktécenia
wypromieniowywane

Impuls

Udar

Odpornos¢ na zaktécenia
przewodzone

Odpornos¢ na odksztatcenia
napiecia

EN 61800-3, kategoria C3

Emisje przewodzone

Przeksztattniki tréjfazowe 400 V AC z

Emisje wypromieniowane

filtrem:
EN 61800-3, kategoria C3

Przeksztattniki jednofazowe 230 V AC z
filtrem:

EN 61800-3, kategoria C2

Maksymalne straty mocy

Przeksztattniki tréjfazowe 400 V AC

Rozmiar ramy

FSA

FSB FSC |FSD

Moc znamionowa (kW)

0.37 |055 (075 |11 |15 2.2

3.0 4.0 5.5 7.5 11 15

Maksymalna strata mocy (w)
1)

29 32 35 43 |52 62

73 88 127 |138 |222 |281

Przeksztattniki jednofazowe 230 V AC

Rozmiar ramy | FSA FSB

FSC | | |
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Przeksztaltniki tréjfazowe 400 V AC

Moc znamionowa (kW) 0.12 |0.25 [0.37 |[0.55|0.75 [1.1 15 2.2 3.0

1)

Maksymalna strata mocy (w) | 14 19 22 29 34 46 61 88 114

1 : Przy pelnym obcigzeniu wej$cia/wyjscia

Prady harmoniczne

Przeksztaltniki jednofazowe | Typowy prad harmoniczny (% znamionowego pradu wejsciowego) przy Uk 1%

230 VAC 3 5 7 |9 11 | 13 | 17 | 19 | 23 | 25 |29

Rozmiar obudowy A 42 40 37 33 29 24 15 11

Rozmiar obudowy B 49 44 37 29 21 13 2 1 2 2 0

Rozmiar obudowy C 54 44 31 17 6 2 7 6 2 0 0
Wskazoéwka

Przytgczenie zespotdéw zainstalowanych w srodowisku kategorii C2 (mieszkaniowe) do
publicznej sieci elektrycznej NN wymaga uzyskania akceptacji ze strony dostawcy energii.
Nalezy skontaktowac sie z lokalnym dostawcg energii elektryczne;.

Zmniejszenia wartosci znamionowej pradu wyjsciowego przy réznych czestotliwosciach modulaciji
szerokosci impulsu i temperaturach powietrza otaczajgcego

Przeksztaltniki tréjfazowe 400 V AC

Rozmiar | Moc Prad znamionowy [A] przy danej czestotliwosci modulacji szerokosci impulsu
obudowy Z"[i:,"\,ilonow Zakres czestotliwosci modulaji szerokosci impulsu: 2-16 kHz (domysinie: 4 kHz)
a
2 kHz 4 kHz 6 kHz 8 kHz

40°C |50°C |60°C [40°C |50°C [60°C |40°C |50°C |60°C |40°C |50°C |60°C
A 0.37 13 |10 |07 |13 |10 |07 |11 |08 |05 |09 |07 |05
A 0.55 17 |13 |09 |17 |13 |09 |14 |10 |07 |12 |09 |06
A 0.75 22 |18 |11 |22 |18 |11 |19 |13 |09 |15 [11 |08
A 1.1 31 |26 |16 |31 |26 |16 |26 |19 |13 |22 [16 |11
A 1.5 41 |34 |21 |41 |34 |24 |35 |25 |17 |29 |21 |14
A 2.2 56 |46 |28 |56 |46 |28 |48 |34 |24 |39 [28 |20
B 3.0 73 |63 |37 |73 |63 |37 |62 |44 |31 |51 [37 |26
B 4.0 88 |82 |44 |88 [82 |44 |75 |53 |37 |62 |44 |3.1
C 5.5 125 [10.8 |63 |125 |108 |63 [106 |75 |53 |88 |63 |44
D 7.5 165 [145 |83 |165 |145 |83 [140 |99 |69 [116 |83 |58
D 11 25.0 |21.0 [125 [25.0 [21.0 [125 [21.3 [150 |105 [17.5 [125 |8.8
D 15 31.0 |28.0 [155 [31.0 |28.0 |155 |264 [18.6 [13.0 |21.7 |155 |10.9
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Przeksztattniki tréjfazowe 400 V AC
Rozmiar | Moc Prad znamionowy [A] przy danej czestotliwosci modulacji szerokosci impulsu
obudowy zr}i:‘,\n,i]onow Zakres czestotliwosci modulacji szerokosci impulsu: 2-16 kHz (domyslnie: 4 kHz)
a
10 kHz 12 kHz 14 kHz 16 kHz
40°C |50°C |[60°C |40°C |50°C |60°C [40°C |50°C |60°C |40°C |50°C |60°C
A 0.37 0.8 0.5 0.4 0.7 0.5 0.3 0.6 0.4 0.3 0.5 0.4 0.3
A 0.55 1.0 0.7 0.5 0.9 0.6 0.4 0.8 0.5 0.4 0.7 0.5 0.3
A 0.75 1.3 0.9 0.7 1.1 0.8 0.6 1.0 0.7 0.5 0.9 0.6 0.4
A 1.1 1.9 1.3 0.9 1.6 1.1 0.8 1.4 1.0 0.7 1.2 0.9 0.6
A 1.5 2.5 1.7 1.2 2.1 1.4 1.0 1.8 1.3 0.9 1.6 1.1 0.8
A 2.2 3.4 24 1.7 2.8 2.0 1.4 25 1.7 1.2 2.2 1.6 1.1
B 3.0 4.4 3.1 2.2 3.7 2.6 1.8 3.3 2.3 1.6 2.9 2.0 1.5
B 4.0 5.3 3.7 2.6 44 3.1 2.2 4.0 2.7 1.9 3.5 2.5 1.8
C 5.5 7.5 53 3.8 6.3 4.4 3.1 5.6 3.9 2.8 5.0 3.5 25
D 7.5 9.9 6.9 5.0 8.3 5.8 4.1 7.4 5.1 3.6 6.6 4.6 3.3
D 11 15.0 (105 |75 125 |8.8 6.3 1.3 |7.8 5.5 10.0 (7.0 5.0
D 15 18.6 |[13.0 |93 155 |109 |7.8 14.0 |9.6 6.8 124 |87 6.2

Przeksztattniki jednofazowe 230 V AC

Rozmiar | Moc Prad znamionowy [A] przy danej czestotliwosci modulaciji szerokosci impulsu
obudowy Z"[i:,"Vi]OHOW Zakres czestotliwosci modulacji szerokosci impulsu: 2-16 kHz (domysinie: 8 kHz)
a
2 kHz 4 kHz 6 kHz 8 kHz
40°C |50°C |60°C |40°C |50°C |60°C [40°C |50°C |60°C |40°C |50°C |60°C

A 0.12 0.9 0.6 0.5 0.9 0.6 0.5 0.9 0.6 0.5 0.9 0.6 0.5
A 0.25 1.7 1.2 0.9 1.7 1.2 0.9 1.7 1.2 0.9 1.7 1.2 0.9
A 0.37 2.3 1.6 1.2 2.3 1.6 1.2 2.3 1.6 1.2 2.3 1.6 1.2
A 0.55 3.2 2.2 1.6 3.2 2.2 1.6 3.2 2.2 1.6 3.2 2.2 1.6
A 0.75 3.9 2.7 2.0 3.9 2.7 2.0 3.9 2.7 2.0 3.9 2.7 2.0
A 0.75* 4.2 2.9 2.1 4.2 2.9 2.1 4.2 2.9 2.1 4.2 2.9 2.1

B 1.1 6.0 4.2 3.0 6.0 4.2 3.0 6.0 4.2 3.0 6.0 4.2 3.0
B 1.5 7.9 55 4.0 7.9 5.5 4.0 7.9 5.5 4.0 7.9 55 4.0
C 2.2 11 7.7 5.5 11 7.7 55 11 7.7 55 1 7.7 5.5
C 3.0 136 |95 6.8 136 |95 6.8 136 |95 6.8 136 |95 6.8

10 kHz 12 kHz 14 kHz 16 kHz
40°C |50°C |60°C |40°C |50°C |60°C [40°C |50°C |60°C |40°C |50°C |60°C
A 0.12 0.8 0.6 0.4 0.8 0.5 0.4 0.7 0.5 0.3 0.6 0.5 0.3
A 0.25 1.6 1.1 0.8 1.4 1.0 0.7 1.3 0.9 0.6 1.2 0.9 0.6
A 0.37 2.1 1.5 1.1 2.0 1.4 1.0 1.7 1.2 0.9 1.6 1.2 0.8
A 0.55 2.9 2.0 15 2.7 1.9 1.3 24 1.7 1.2 2.2 1.6 1.1
A 0.75 3.6 2.5 1.8 3.3 2.3 1.6 2.9 2.0 1.4 2.7 2.0 14
Przeksztattnik SINAMICS V20
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Przeksztaltniki jednofazowe 230 V AC

Rozmiar | Moc Prad znamionowy [A] przy danej czestotliwo$ci modulaciji szerokosci impulsu

obudowy |znamionow | zakres czestotliwosci modulacji szerokosci impulsu: 2-16 kHz (domysinie: 8 kHz)

a [kW]

A 0.75* 3.9 27 1.9 3.6 25 1.8 3.2 22 1.6 29 21 1.5
B 1.1 5.5 3.8 2.8 5.1 3.6 25 4.5 3.1 22 4.2 3.0 2.1
B 1.5 7.3 5.1 3.6 6.7 4.7 3.3 5.9 4.1 2.9 5.5 4.0 2.8
C 22 10.1 |7.0 5.1 9.4 6.6 4.6 8.3 5.7 4.1 7.7 55 3.9
C 3.0 125 |87 6.3 116 |[8.2 5.7 102 |71 5.0 9.5 6.8 4.8
* Przeksztattnik 230 V o rozmiarze obudowy A z wentylatorem

Sterowanie silnikiem

Metody sterowania Liniowa V/F, kwadratowa V/F, wielopunktowa V/F, V/F ze sterowaniem pradem
strumienia (FCC)

Zakres czestotliwosci Zakres domysiny: 0-599 Hz

wyjsciowej Rozdzielczosé: 0,01 Hz

Maksymalny cykl przecigzenia | 150% pradu znamionowego przez 60 sekund, a nastepnie 94,5% prgdu znamionowego
przez 240 sekund ($rednio 100% pradu znamionowego)

Dane mechaniczne

Rozmiar obudowy A Rozmiar Rozmiar Rozmiar obudowy D
z bez wentylatora obudowy B obudowy C kK
wentylatore
m
Wymiary W (szer.) |90 90 140 184 240
zewnetrzne H (wys.) |166 150 160 182 206.5
(mm) D 145.5 1455 (114.52) | 164.5 169 172.5
Metody montazu e Zamocowanie na tablicy szafy (rozmiary obudowy od A do D)
e Montaz z chtodzeniem konwekcyjnym (rozmiary obudowy od B do D)

1) Dostepne tylko dla przeksztattnikow trojfazowych 400 V AC.
2) Glebokosc¢ przeksztattnika ptaskiego (tylko wersja 400 V / 0,75 kW).

Rozmiar ramy Waga netto (kg) Waga brutto (kg)
bez filtra z filtrem bez filtra z filtrem
Przeksztattniki tréjfazowe 400 V AC
A z 1.0 11 1.4 1.4
wentylatorem
bez 0.9 1.0(0.9M) 1.3 1.4 (1.3M)
wentylatora

Przeksztattnik SINAMICS V20
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Rozmiar ramy Waga netto (kg) Waga brutto (kg)
bez filtra z filtrem bez filtra z filtrem
B 1.6 1.8 21 23
C 24 2.6 3.1 3.3
D 7,5 kW 3.7 4.0 4.3 4.6
11 kW 3.7 4.1 4.5 4.8
15 kW 3.9 4.3 4.6 4.9
Przeksztattniki jednofazowe 230 V AC
A z 1.1 1.2 1.4 1.5
wentylatorem
bez 1.0 1.1 1.3 1.4
wentylatora
B 1.6 1.8 2.0 2.1
C 2.5 2.8 3.0 3.2

1) Glebokosé przeksztattnika ptaskiego (tylko wersja 400 V / 0,75 kW).

Warunki otoczenia

Temperatura od 0°C do 40°C bez zmniejszenia warto$ci znamionowej
powietrza od 40°C do 60°C ze zmniejszeniem wartosci znamionowej
otaczajgcego

Temperatura od -40°Cdo +70°C

przechowywania

Klasa ochrony

IP 20

Maksymalna
wilgotnos¢

95% (bez kondensacji)

Wstrzgsy i drgania

Dtugoterminowe przechowywanie w opakowaniu transportowym zgodnie z normg EN 60721-3-1,
klasa 1M2

Transport w opakowaniu transportowym zgodnie z normg EN 60721-3-2, klasa 2M3

Drgania podczas pracy zgodnie z normg EN 60721-3-3, klasa 3M2

Wysokos¢
eksploatacyjna

Do 4000 m n.p.m.
1000-4000 m: Zmniejszenie wartosci znamionowej prgdu wyjsciowego
2000-4000 m: Zmniejszenie wartosci znamionowej napiecia wejsciowego

: rag] P w1
Dopuszezainy prad wyiSciowsy [%) Dopuszozaine rapiecie wajdciowe [#]
o i hion
| ™ -""‘-.‘ | | [ ™7 :-‘“‘\-“-_
| &g o0 I | | oan I
| 1 [ T
-‘-‘.""-._‘_“._ o | | ".'.-\-._
o En
o | | | | |
] f { 70
o
1] 1 Bl

FE Y SOH0EC TAmorioewTared [ rep.m.|
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Klasy srodowiskowe | Klasa zanieczyszczenia: 3S2

Klasa gazow: 3C2 (SOz2, H2S)

Klasa klimatu: 3K3

Minimalne odstepy Gora: 100 mm

montazowe Dot: 100 mm (85 mm w przypadku obudowy o rozmiarze A chtodzonej wentylatorem)

Bok: 0 mm

Normy

Dyrektywa niskonapieciowa

Wyroby z rodziny SINAMICS V20 spetniajg wymogi dyrektywy niskonapieciowej 2006/95/WE
zmienionej dyrektywg 98/68/EWG. Zespoty zostaty poswiadczone na zgodnosc¢ z nastepujacymi
normami:

EN 61800-5-1: Przeksztattniki pétprzewodnikowe. Wymagania ogoélne i przeksztattniki o komutacji
sieciowej.

Dyrektywa europejska w sprawie kompatybilnosci elektromagnetycznej

W przypadku zainstalowania zgodnie z zaleceniami zawartymi w niniejszym podreczniku,
przeksztattniki SINAMICS V20 spetniajg wszystkie wymogi dyrektywy w sprawie kompatybilnosci
elektromagnetycznej zdefiniowane w normie EN 61800-3 (Elektryczne uktady napedowe mocy o
regulowanej predkosci — Czes¢ 3: Wymagania dotyczgce EMC i specjalne metody badan.).
Certyfikacja UL (UL508C)

& Przeksztattniki SINAMICS V20 sg zgodne z odpowiednig normg oznaczania kompatybilnosci
elektromagnetycznej znakiem C-tick.

Przeksztattniki SINAMICS V20 sg zgodne z normami koreanskimi.

Sprzedawcy i uzytkownicy powinni pamieta¢, ze przedmiotowe urzgdzenie jest urzgdzeniem
wytwarzajgcym fale elektromagnetyczne klasy A. Urzadzenie przeznaczone jest stosowane w
otoczeniu niemieszkalnym.

Wartosci graniczne kompatybilnosci elektromagnetycznej w Korei Poludniowe;j

Warto$ci graniczne kompatybilnosci elektromagnetycznej obowigzujgce w Korei Potudniowej
odpowiadajg wartosciom granicznym normy dotyczacej kompatybilnosci elektromagnetyczne;j
wyrobéw dotyczacej napedow elektrycznych bezstopniowych EN 61800-3, kategoria C2 lub klasa A
wartosci granicznych, grupa 1 w rozumieniu normy EN55011. Wartosci graniczne przewidziane dla
kategorii C2 lub dla klasy A warto$ci granicznych, grupa 1, sg utrzymywane poprzez zastosowanie
odpowiednich srodkéw uzupetniajgcych. Moze by¢ wymagane zastosowanie dodatkowych srodkéw,
takich jak na przykfad dodatkowego filtra ttumiacego zaktdcenia o czestotliwosci radiowej (filtr
zakiocen elektromagnetycznych). Niniejszy podrecznik zawiera szczegotowy opis srodkéw
zapewnienia zgodnosc¢ z odpowiednimi wymaganiami dotyczacymi EMC.

Nalezy pamietaé, ze ostateczng deklaracje zgodnosci z normg stanowi odpowiednia etykieta
zamocowana na indywidualnym urzgadzeniu.

1ISO 9001 Firma Siemens plc prowadzi system zarzadzania jako$cig zgodny z wymogami normy 1SO 9001.

Swiadectwa mozna pobraé z nastepujacej strony internetowej:
Strona internetowa ze Swiadectwami:
(http://support.automation.siemens.com/WW/view/en/60668840/134200)

Przeksztattnik SINAMICS V20
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'yposazenie opcjonalne i czesci zamienne B

B.1 Wyposazenie opcjonalne

Dodatkowe informacje o zalecanych przekrojach kabli i sitach dokrecania srub zawiera
tabela ,Zalecane przekroje kabli i sity dokrecania srub” w punkcie ,Opis zacisku (Strona 33)”.

Wskazowka

By uzyska¢ dostep do portu rozszerzeh w celu zainstalowania urzadzenia wprowadzajgcego
parametry lub modutu interfejsu podstawowego panela operatorskiego nalezy nacisng¢
ostroznie palcem i zdjg¢ demontowalng przezroczystg pokrywe. Zalecane jest przechowanie
pokrywy w bezpiecznym miejscu i zamontowanie jej na niewykorzystywanym porcie
rozszerzen.

B.1.1 Urzadzenie do wprowadzania parametrow
Nr katalogowy: 6SL3255-0VE00-OUAO

Pakrywa soarmalstars Gniazda Karty MAMCOSD

Preyoisk ranilana Gmazdo zamiania 5 O

Zlagooe wammiacy s

[widok z przodu} fwidok 1 tylu)
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B. 1 Wyposazenie opcjonalne

Wymiary zewnéetrzne (mm)

Funkcjonalnosé

308

8.2 . 9.9

DN i

Urzadzenie do wprowadzania parametréw umozliwia kopiowanie parametréw pomiedzy
przeksztattnikiem i kartg pamieci MMC/SD. Jest to tylko narzedzie uruchomieniowe, ktére
nalezy odtgczy¢ na czas normalnej eksploatacji przeksztattnika.

Wskazowka

Do kopiowania zapisanych ustawieh parametrow pomiedzy przeksztattnikami potrzebne jest
urzadzenie do wprowadzania parametréw lub modut interfejsu podstawowego panela
operatorskiego. Szczegoétowe informacje o etapach kopiowania przy zastosowaniu
wybranego urzadzenia zawierajg instrukcje przenoszenia danych zawarte w odpowiednich
punktach (Zatgcznik B.1.1 lub B.1.2).

Podczas kopiowania parametrow nalezy upewnic sie, ze zacisk uziemienia ochronnego
potgczony jest z uziemieniem lub zastosowacé inne srodki ochrony przed wytadowaniami
elektrostatycznymi.

Gniazdo karty MMC/SD

Urzadzenie do wprowadzania parametréw zawiera gniazdo kart MMC/SD przytgczane
bezposrednio do portu rozszerzen przeksztaitnika.

Zasilanie bateryjne

Oprocz gniazda kart pamieci, urzadzenie do wprowadzania parametrow miesci dwie baterie
(standardowe baterie jednorazowego uzytku, weglowo-cynkowe lub alkaliczne, rozmiar AA)
umozliwiajgce zasilanie przeksztattnika bezposrednio z tego modutu opcjonalnego w sytuac;ji
niedostepnosci zasilania sieciowego. Jesli przeksztattnik moze by¢ zasilany z sieci, zasilanie
urzgdzenia do wprowadzania parametrow z baterii nie jest wymagane.

Gniazdo zasilania 5V DC

Przeksztattnik SINAMICS V20
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B. 1 Wyposazenie opcjonalne

Urzadzenie do wprowadzania parametréw zawiera gniazdo zasilania 5 V DC, do ktérego
dotgczany jest zewnetrzny zasilacz klasy 2 DC. W przypadku niedostepnosci zasilania
sieciowego dla przeksztattnika, urzadzenie do tadowania parametréw moze by¢ zasilane

przez to gniazdo zamiast z baterii.

Przytgczanie urzgdzenia do wprowadzania parametréw do przeksztattnika

KFaris MMCSD

Madul {ad camnia parameirdw

Zalecane karty MMC/SD
Zalecane jest stosowanie nastepujgcych kart MMC/SD:

e Karta MMC (nr kat.: 6SL3254-0AMO00-0AAQ)
e Karta SD (nr kat.: 6ES7954-8LB01-0AAQ)

Przeksztattnik SINAMICS V20
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B. 1 Wyposazenie opcjonalne

Korzystanie z kart pamieci innych producentéw

Wymagania dotyczgce kart MMC/SD:
® Obstugiwany system plikowy: FAT16 i FAT 32

® Maksymalna pojemnosc karty: 2 GB

® Minimalna pojemnosc¢ karty umozliwiajgca skopiowanie parametrow: 8 KB

Wskazowka

Korzystanie z kart pamieci innych producentéw odbywa sie na wiasne ryzyko. W
zaleznosci od producenta karty, niektére funkcje moga nie by¢ obstugiwane (np.
pobieranie danych).

Metody zasilania przeksztattnika

Na potrzeby skopiowania parametréw z/do przeksztattnika, naped nalezy zasili¢ jedng z
nastepujgcych metod:

® Zasilanie z sieci.

® Zasilanie z wbudowanych baterii. Naci$niecie wigcznika zasilania na urzadzeniu do

wprowadzania parametrow skutkuje zasileniem przeksztattnika.

® Zasilanie z zewnetrznego zrédta 5 V DC przylgczonego do urzadzenia do wprowadzania

parametréw. Nacisniecie wigcznika zasilania na urzadzeniu do wprowadzania
parametréw skutkuje zasileniem przeksztattnika.

Kopiowanie danych z przeksztaftnika na karte MMC/SD

310

1.

S T

7.

Przytaczy¢ modut opcjonalny do przeksztattnika.

Wiaczy¢ przeksztattnik.

Wiozy¢ karte do modutu opcjonalnego.

Wybra¢ ustawienie 3 w parametrze P0O003 (poziom dostepu uzytkownika).
Wybrac¢ ustawienie 30 w parametrze PO010 (parametr uruchomienia).

Wybrac¢ opcje kopiowania pliku w parametrze P0804. Czynnos¢ ta wymagana jest tylko
wtedy, gdy na karcie znajduje sie plik danych, ktéry ma zostaé zastgpiony.

P0804 = 0 (ustawienie domysine): nazwg pliku jest clone00.bin

P0804 = 1: nazwg pliku jest clone01.bin

P0804 = 99: nazwg pliku jest clone99.bin

Wybra¢ ustawienie 2 w parametrze P0802 (kopiowanie z przeksztattnika na karte).

Podczas kopiowania na przeksztattniku wyswietlany jest komunikat ,8 8 8 8 87, a dioda miga
na pomaranczowo z czestotliwoscig 1 Hz. Po skopiowaniu pliku w parametrach PO010 i
P0802 ustawiana jest automatycznie wartos¢ 0. W przypadku wystapienia btedu podczas
kopiowania nalezy zapoznac sie z przyczynami i sposobami postepowania opisanymi w
punkcie ,Kody btedéw i alarmow (Strona 285)”.

Przeksztattnik SINAMICS V20
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B. 1 Wyposazenie opcjonalne

Kopiowanie danych z karty MMC/SD do przeksztaltnika
Dane mozna skopiowa¢ na dwa sposoby.
Metoda 1:
(Warunek wstepny: Przeksztattnik musi zosta¢ zasilony po witozeniu karty.)
1. Przytgczy¢ modut opcjonalny do przeksztaitnika.

2. Wiozy¢ karte do modutu opcjonalnego. Upewni¢ sie, ze na karcie zapisany jest plik
»clone00.bin”.

3. Wiaczy¢ przeksztattnik.

Kopiowanie rozpocznie sie automatycznie. Nastepnie wyswietlony zostanie kod usterki
F395: ,Wykonano operacje klonowania. Czy zachowa¢ modyfikacje zawarte w kopii?”.

4. By zapisa¢ modyfikacje parametrow zawarte w kopii nalezy nacisng¢ przycisk |: co
spowoduje wyzerowanie kodu usterki. Podczas zapisywania kopii w pamieci EEPROM,
dioda miga na pomaranczowo z czestotliwoscig 1Hz.

By odrzuci¢ wersje skopiowang, wyja¢ karte lub odtgczy¢ modut opcjonalny i wytgczyé, a

nastepnie wtgczy¢ przeksztattnik. Przeksztattnik wyswietli po wtgczeniu kod usterki F395 i
komunikat r0949 = 10 informujgcy o przerwaniu kopiowania. Wyzerowac¢ kod usterki,

Metoda 2:

(Warunek wstepny: Przeksztattnik musi zostaé zasilony przed wtozeniem karty.)
1. Przytgczy¢ modut opcjonalny do zasilonego przeksztattnika.

Wiozy¢ karte do modutu opcjonalnego.

Wybra¢ ustawienie 3 w parametrze P0O003 (poziom dostepu uzytkownika).

Wybra¢ ustawienie 30 w parametrze P0O010 (parametr uruchomienia).

o & w0 DN

Wybra¢ opcje kopiowania pliku w parametrze P0804. Czynnos$¢ ta jest wykonywana tylko
wtedy, gdy karta nie zawiera pliku ,clone00.bin”. Przeksztattnik domysinie pobiera z karty
plik ,clone00.bin”.

6. Wybrac¢ ustawienie 2 w parametrze PO803 (kopiowanie z karty do przeksztattnika).

Podczas kopiowania na przeksztattniku wyswietlany jest komunikat ,8 8 8 8 87, a dioda miga
na pomaranczowo z czestotliwoscig 1 Hz. Po zakonczeniu kopiowania parametry PO010 i
P0803 otrzymujg automatycznie pierwotne ustawienie 0.

Nalezy pamietac, ze kod usterki F395 wyswietlany jest tylko w przypadku kopiowania
inicjowanego wtgczeniem przeksztattnika.

Przeksztattnik SINAMICS V20
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B. 1 Wyposazenie opcjonalne

B.1.2 Zewnetrzny podstawowy panel operatorski (BOP) i modut interfejsu
podstawowego panelu operatorskiego

Zewnetrzny podstawowy panel operatorski (BOP)
Nr katalogowy: 6SL3255-0VA00-4BAO
Zewnetrzny podstawowy panel operatorski wykorzystywany jest do zdalnego sterowania
praca przeksztattnika. W przypadku zamontowania panelu na drzwiach odpowiedniej szafy
mozliwe jest uzyskanie zabudowy klasy UL typu 1.
Komponenty
® Zespdt zewnetrznego podstawowego panelu operatorskiego

® 4 Sruby M3

Tabliczka znamionowa

Tabliczka znamionowa zewnetrznego panelu znajduje sie na boku tego urzadzenia.

1. 5 i B e Pana
1" Rimbee-gon’ i¥se

Uktad panelu

Przeksztattnik SINAMICS V20 wspétpracuje z zewnetrznym podstawowym panelem
operatorskim jako zdalnym zrédtem sterowania pracg napedu. Zewnetrzny podstawowy
panel operatorski taczony jest z przeksztattnikiem opcjonalnym modutem interfejsu
podstawowego panelu operatorskiego.

Przeksztattnik SINAMICS V20
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bary standw przeksziatnika

Tryby: AUTO N FECZHY F 100G

B. 1 Wyposazenie opcjonalne

Jedrastl

Fimkejas

ETOF URUCHOM

Funkcje przyciskéw

Przycisk

Opis

Wytgczenie przeksztattnika

Przycisk petni te samg funkcje, co przycisk . na wbudowanym podstawowym

panelu operatorskim.

Wigczenie przeksztattnika

Przycisk petni t¢ sama funkcje, co przycisk . na wbudowanym podstawowym
panelu operatorskim.

Przycisk funkcyjny

Przycisk petni t¢ sama funkcje, co przycisk |_'_l_| na wbudowanym podstawowym

panelu operatorskim.

Nacisnigcie przycisku:

Przycisk petni te samg funkcje, co przycisk na wbudowanym podstawowym
panelu operatorskim.

Obroty w prawo:

Przycisk petni te samg funkcje, co przycisk @ na wbudowanym podstawowym
panelu operatorskim. Przycisk szybkich obrotéw petni te samg funkcje, co dtugie
nacisniecie przycisku @ na wbudowanym podstawowym panelu operatorskim.
Obroty w lewo:

Przycisk petni t¢ sama funkcje, co przycisk @ na wbudowanym podstawowym
panelu operatorskim. Przycisk szybkich obrotéw petni te¢ sama funkcje, co diugie

nacisniecie przycisku @ na wbudowanym podstawowym panelu operatorskim.

Przycisk petni t¢ sama funkcje, co przyciski + |-:_' na wbudowanym

podstawowym panelu operatorskim.

Przeksztattnik SINAMICS V20
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B. 1 Wyposazenie opcjonalne

314

Ikony stanu przeksztattnika

o Ikony te majg takie samo znaczenie, jak odpowiadajace im ikony na na
wbudowanym podstawowym panelu operatorskim.

Fiy

.

L

=

¥ Ikona uruchomienia. Przeksztattnik pracuje w trybie uruchamiania (P0010 = 1).

Wyswietlane informacje

Wyswietlacz zewnetrznego panelu prezentuje te same informacje, co wyswietlacz panelu
wbudowanego z tg roéznica, ze panel zewnetrzny wyswietla ikone uruchamiania (y)
informujaca, ze przeksztattnik pracuje w tym trybie.

Po wiaczeniu przeksztaltnika zewnetrzny panel wyswietla najpierw komunikat ,BOP.20”
(podstawowy panel operatorski dla napedéw SINAMICS V20), a nastepnie wersje
oprogramowania uktadowego panelu. Panel wykrywa nastepnie automatycznie i wyswietla
predkos¢ komunikacji oraz adres USS przeksztattnika.

Mozliwe do ustalenia predkosci i adresy przedstawiono w ponizszej tabeli. By zmieni¢
predkos¢ komunikacji nalezy wybra¢ odpowiednie ustawienie w parametrze P2010[1]. By
zmieni¢ adres USS, ustawic¢ parametr P2011[1].

Predkosé Adres przeksztattnika Przyktad widoku

komunikaciji

(bps)

9600 0..31 T :
19200 0...31 w_,ll
38400 0..31 |
57600 0.. 31 Fradiods transmis|l: 28400 Adres O
76800 0..31

93750 0..31

115200 0..31

W przypadku wystgpienia btedu w komunikacji wyswietlany jest komunikat ,noCon” (,Brak
potgczenia”). Przeksztattnik powtarza wéwczas automatycznie prébe wykrycia predkosci i
adresu komunikacji. W tym przypadku nalezy sprawdzi¢ potgczenie kablowe.

Wymiary montazowe zewnetrznego podstawowego panelu operatorskiego

Wymiary zewnetrzne oraz rozmieszczenie i wymiary wycie¢ na zewnetrzny panel
przedstawiono ponize;j.

Przeksztattnik SINAMICS V20
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B. 1 Wyposazenie opcjonalne
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Jednostka: mm Zamocowania:
4 Sruby M3 (dtugosc¢: 12-18 mm)
Sita dokrecania: 0,8 Nm + 10%

Modut interfejsu podstawowego panelu operatorskiego (BOP)
Nr katalogowy: 6SL3255-0VA00-2AAQ

Funkcjonalnos¢

Modut ten moze petni¢ role modutu fgczacego przeksztattnik z zewnetrznym podstawowym
panelem operatorskim realizujgcym zdalne sterowanie nad napedem. Modut ten umozliwia
dodatkowo kopiowanie zbiorow parametrow pomiedzy przeksztattnikiem i kartg pamieci
MMC/SD.

Modut ten zawiera interfejs komunikacyjny stuzacy do przytgczania zewnetrznego
podstawowego modutu operatorskiego do przeksztattnika, ztgcze wtykowe do przytgczania
modutu do portu rozszerzen napedu i gniazdo karty MMC/SD. Modut ten tgczy zewnetrzny
podstawowy panel operatorski z przeksztattnikiem i umozliwia kopiowanie parametréw
pomiedzy napedem i kartg pamieci MMC/SD.

ME T

Przeksztattnik SINAMICS V20
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B. 1 Wyposazenie opcjonalne

Wskazowka

Do kopiowania zapisanych ustawieh parametrow pomiedzy przeksztattnikami potrzebne jest
urzadzenie do wprowadzania parametréw lub modut interfejsu podstawowego panela
operatorskiego. Szczegoétowe informacje o etapach kopiowania przy zastosowaniu
wybranego urzadzenia zawierajg instrukcje przenoszenia danych zawarte w odpowiednich
punktach (Zatgcznik B.1.1 lub B.1.2).

Wymiary zewnéetrzne (mm)

1.7 , 3.9

TR HTFRLF

Kopiowanie zbioréw parametrow

Etapy kopiowania zbiorow parametrow pomiedzy przeksztaitnikiem i kartg MMC/SD przy
uzyciu modutu interfejsu podstawowego panelu operatorskiego sg takie same, jak w
przypadku zastosowania urzgdzenia do wprowadzania parametréw.

Szczegotowy opis karty MMC/SD i etapdw kopiowania danych zawiera punkt ,Urzadzenie do
wprowadzania parametrow (Strona 307)”.

Wskazowka

Podczas kopiowania zbiorow parametréw pomiedzy przeksztattnikiem i karta MMC/SD
tacznos¢ pomiedzy podstawowym panelem operatorskim i napedem jest tymczasowo
zawieszona.

Przeksztattnik SINAMICS V20
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B. 1 Wyposazenie opcjonalne

Montaz (przeksztattnik SINAMICS V20 + modut interfejsu podstawowego panelu operatorskiego =
zewnetrzny podstawowy panel operatorski)

Wskazowka

Przytgczenie modut interfejsu do podstawowego panelu operatorskiego do zewnetrznego
podstawowego panelu operatorskiego jest wymagane tylko wtedy, gdy przeksztattnik ma by¢
sterowany zdalnie z zewnetrznego podstawowego panelu operatorskiego. Modut interfejsu
podstawowego panelu operatorskiego przykrecany jest do przeksztattnika z momentem 1,5
Nm (tolerancja: £ 10%).

n Dirzwd s zafy B

merfes podstasowe oo
panelu cheligi (B

T e Tielr 2y
Pkl oty panel
Momert dokrecenia sraby: 1.6 Mmidtalerancja & 10896 ohshug (B0
e
T
e
Karta WM CED (pojemnese: = 2 AE) '.'J -"r n
e
i
Qrzel szafy

4 )

T T

ZHacze wylooress
S-ghyoordie Dyl O

Do ze griazdowe S-stykowe
typu O

Malesymalna dugosd kabla: & m
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B. 1 Wyposazenie opcjonalne

B.1.3 Kabel tgcznikowy (potgczenie zewnetrznego podstawowego panelu
operatorskiego z modutem interfejsu podstawowego panelu operatorskiego)

Nr katalogowy: 6SL3256-0VP00-0VAOQ

Do Interfe{su podstawonego paneiu ob shug (BOF)

.}I IZ'lquﬂqE:: im EII E

D Zewsmighrzny podsiaracasy panel obglugi (BOAF

taczenie zewnetrznego podstawowego panelu operatorskiego z modutem interfejsu podstawowego
panelu operatorskiego

FrarTaje: (el B paneli
abekigi (BOF)

Zemretrory BOR

ZHiza gniazdees B-siykews Typl O

Rkl R b3 2ariaay

ko 2e witykooreie J-ahy ko Dypu D

Przeksztattnik SINAMICS V20
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B. 1 Wyposazenie opcjonalne

B.1.4 Modut hamowania dynamicznego
Nr katalogowy: 6SL3201-2AD20-8VAQ

Wskazowka

Modut ten przeznaczony jest tylko dla przeksztaitnikdéw o rozmiarach ramy A-C.

Funkcjonalnosé

Modut hamowania dynamicznego stosowany jest zazwyczaj wéwczas, gdy w warunkach
zmiennych predkosci i ciggtych zmian kierunku wymagane jest dynamiczne zachowanie
silnika (np. w napedach przenosnikéw lub podnosnikow).

Podczas hamowania dynamicznego energia odzyskana podczas hamowania silnika
zamieniana jest w ciepto. Czestos¢ aktywacji hamowania dynamicznego ograniczona jest
liczba cykli pracy wybrang pokrettem sterujgcym.

Pozycja montazowa

Modut hamowania dynamicznego musi zosta¢ zamontowany w potozeniu przedstawionym
na ponizszym schemacie. Otwarte szczeliny muszg by¢ skierowane bezposrednio do gory,
co jest niezbedne dla uzyskania odpowiedniego chiodzenia.

Rerystor hamawaria /J

Przeksztattnik SINAMICS V20
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B. 1 Wyposazenie opcjonalne

Zalecane przekroje kabli

Rozmiar ramy Znamionowa moc Przekroje kabli dotgczanych do zaciskéw pradu
przeksztaltnika wyjsciowa statego (DC+ i DC-)
230V
FSA 0,12-0,75 kW 1,0 mm?
FSB 1,1-1,5 kW 2,5 mm?
FSC 2,2-3,0 kW 4,0 mm?
400 V
FSA 0,37-0,75 kW 1,0 mm?
1,1-2,2 kW 1,5 mm?2
FSB 3,0-4,0 kW 2,5 mm?
FSC 5,5 kW 4,0 mm?

Uwaga: Nie stosowac kabli o przekroju mniejszym niz 0,3 mm2 (w przypadku rozmiaru A) / 0,5 mm2 (w
przypadku rozmiarow B i C). Dokreci¢ sruby z sitg 1,0 Nm (tolerancja: £10%).

/\ OSTRZEZENIE

Ryzyko zniszczenia urzadzenia

Bardzo wazne jest zapewnienie prawidiowej biegunowosci potaczen linii pradu statego
pomiedzy przeksztattnikiem i modutem hamowania dynamicznego. Odwroécenie polaryzaciji
potgczen pomiedzy zaciskami pradu statlego moze spowodowac zniszczenie
przeksztattnika i modutu.

Diody stanu
LED Kolor Opis
POWER Zolty Modut jest zasilany.
STATUS Czerwony Modut pracuje w trybie chronionym.
ACTIVE Zielony Modut zamienia energie odzyskang z hamowania
silnika w ciepfo.

Wybér cyklu pracy

UWAGA

Uszkodzenie rezystora hamowania

Nieprawidtowe ustawienie cyklu pracy/napiecia moze skutkowac uszkodzeniem
dotgczonego rezystora hamowania.

Wybra¢ znamionowy cykl pracy rezystora hamowania pokrettem regulacyjnym.

Przeksztattnik SINAMICS V20
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B. 1 Wyposazenie opcjonalne

Oznaczenia wartosci umieszczone na module majg nastepujace znaczenia:

Etykieta Znaczenie

230V Wskazane wartosci cykli pracy dotyczg przeksztattnikow o napieciu
230V

400V Wskazane wartosci cykli pracy dotyczg przeksztattnikow o napieciu
400 V

5 5% cykl pracy

10 10% cykl pracy

20 20% cykl pracy

50 50% cykl pracy

100 100% cykl pracy

Specyfikacje techniczne

Przeksztattniki jednofazowe 230 V
AC

Przeksztattniki tréjfazowe 400 V AC

(montaz bok przy boku)

Moc szczytowa znamionowa 3,0 kW 5,5 kW
Prad skuteczny przy mocy szczytowej 80A 70A
Znamionowa maksymalna moc ciggta 3,0 kW 4,0 kW
Znamionowy maksymalny prad ciggly 8,0A 52A
Znamionowa maksymalna moc ciggta 1,5 kW 2,75 kW
(montaz bok przy boku)

Znamionowy maksymalny prad cigglty 40A 3,5A

Temperatura powietrza otaczajgcego

od 0°C do 50°C: bez zmniejszenia
wartosci znamionowej

od 0°C do 40°C bez zmniejszenia
wartosci znamionowej

od 40°C do 50°C: ze zmniejszeniem
wartosci znamionowej

Znamionowy maksymalny prad ciggly w
temperaturze powietrza otaczajgcego 50°C

8,0A

1.5A

Wymiary zewnetrzne (D x S x G)

150 x 90 x 88 (mm)

Montaz

Montaz na tablicy szafy (4 sruby M4)

Maksymalny cykl pracy

100%

Funkcje ochronne

Ochrona przeciwzwarciowa, ochrona termiczna

Maksymalna dtugos$¢ przewodu

e Modut hamowania — przeksztattnik: 1 m
e Modut hamowania — rezystor hamowania: 10 m

Przeksztattnik SINAMICS V20
Instrukcja obstugi, 02/2013, ASE31871408
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B. 1 Wyposazenie opcjonalne

B.1.5 Rezystor hamowania

AOSTRZEZENIE
Warunki pracy

Rezystor hamowania wspotpracujacy z przeksztattnikiem SINAMICS V20 musi mie¢
wystarczajgcg zdolnos¢ rozpraszania ciepta.

Nalezy przestrzegaé wszystkich obowigzujgcych uregulowan dotyczgcych montazu,
zastosowania i bezpieczenstwa instalacji WN.

Jesli przeksztattnik zostat juz uruchomiony, przed przystgpieniem do montazu rezystora
hamowania nalezy wylgczy¢ zasilanie gtéwne napedu i zaczekaé¢ co najmniej 5 minut na
roztadowanie si¢ jego kondensatoréw.

Wyposazenie musi by¢ uziemione.
Bardzo wysoka temperatura

Rezystory hamowania nagrzewajg sie do wysokiej temperatury podczas pracy. Nie dotykaé
rezystora hamowania podczas pracy.

Zastosowanie nieodpowiedniego rezystora hamowania moze doprowadzi¢ do wybuchu
pozaru i uszkodzenia przeksztattnika.

Uktad musi zosta¢ wyposazony w wytgcznik termiczny (patrz: schemat ponizej).

UWAGA

Minimalne warto$ci rezystanciji

Zastosowanie rezystora hamowania o rezystancji nizszej niz wskazana ponizej rezystancja
minimalna moze skutkowaé uszkodzeniem przeksztattnika lub modutu hamowania.

Przeksztaltnik 400 V o rozmiarze ramy A-C: 56 Q
Przeksztattnik 400 V o rozmiarze obudowy D: 27 Q
Przeksztaltnik 230 V o rozmiarze ramy A-C: 39 Q

Funkcjonalnosé

Zewnetrzny rezystor hamowania mozna wykorzysta¢ do ,zrzutu” energii odzyskanej
wytwarzanej przez silnik, co zwieksza znaczaco efektywnos¢ hamowania.

Rezystor hamowania potrzebny do hamowania dynamicznego mozna tgczyc¢ z
przeksztattnikami o wszystkich rozmiarach ramy. Przeksztaltnik o obudowie D wyposazony
jest w wewnetrzny przerywacz stykowy hamowania, co umozliwia bezposrednie potgczenie
rezystora hamowania z napedem. Niemniej jednak, przeksztaitniki o rozmiarach ramy A-C
wymagajg zastosowania dodatkowego modutu hamowania dynamicznego tgczacego
rezystor hamowania z napedem.

Przeksztattnik SINAMICS V20
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B. 1 Wyposazenie opcjonalne

Dane do zamoéwien

Rozmiar Moc Nr katalogowy Moc ciggta Moc szczytowa Rezystancja + | Napiecie
obudowy znamionowa rezystora (5% cykl pracy) 10% zZnamionowe

przeksztattnika pradu statego
Przeksztattniki tréjfazowe 400 V AC
Rozmiar 0,37 kW 6SE6400- 0,1 kw 2,0 kw 390 Q 900 Vv
obudowy A 0,55 kW 4BD11-0AA0

0,75 kW

1,1 kW

1,5 kW

2,2 kW 6SE6400- 0,2 kw 4,0 kW 160 Q 900 V
Rozmiar 3 kW 4BD12-0BA0
obudowy B | 4 1wy
Rozmiar 5,5 kW 6SE6400- 0,65 kW 13 kW 56 Q 900 V
obudowy C 4BD16-5CA0

Rozmiar 7,5 kW
obudowy D | 14 kw

15 kW 6SE6400- 1,2 kW 24 kW 27 Q 900 V
4BD21-2DA0
Przeksztattniki jednofazowe 230 V AC
Rozmiar 0,12 kW 6SE6400- 0,05 kW 1,0 kW 180 Q 450 V
obudowy A [ 25 | 4BC05-0AA0
0,37 kW
0,55 kW
0,75 kW
Rozmiar 1,1 kW 6SE6400- 0,12 kW 2,4 kW 68 Q 450 V
obudowy B 1.5 KW 4BC11-2BA0
Rozmiar 2,2 kW
obudowy C | 3 yyy 6SE6400- 0,25 kW 4,5 kW 390 450 V
4BC12-5CA0

* Parametry znamionowe wszystkich wymienionych rezystoréw podane dla cyklu pracy nie przekraczajgcego 5%

Dane techniczne

Temperatura otoczenia podczas pracy: od -10°C do +50°C

Temperatura transportu/przechowywania: od -40°C do +70°C

Klasa ochrony: IP20

Wilgotnosé¢: 0-95% (bez kondensacji)

Numer kartoteki cURus: E221095 (Gino)
E219022 (Block)

Przeksztattnik SINAMICS V20
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B. 1 Wyposazenie opcjonalne

Montaz
Rezystory musza by¢ instalowane w potozeniu pionowym na powierzchni odpornej na
wysokg temperature. Nad rezystorem, pod nim i z jego boku nalezy pozostawi¢ co najmniej
100 mm odstepu na swobodny przeptyw powietrza.
g — *“ e
i L1k
= ] T b ,
|:| | ey )
D L L L1 ® :-i na A
O L I
|:| Lz| i, d
] : s I )
T X 3 |
T ﬁ e VI B N
vl Wil [ o1 i :., * L »
F&& i FEB Fi&C i FsE0
Dane mechaniczne
Nr katalogowy Wymiary (mm) Waga
rezystora L L1 L2 L3 D D1 D2 w w1 (ka)
6SE6400- (szer_)
Przeksztattniki tréjfazowe 400 V AC
4BD11-0AA0Q 230 217 - - 43.5 - - 72 56 1.0
4BD12-0BA0O 239 226 - - 43.5 - - 149 133 1.6
4BD16-5CA0 285 200 145 170 150 217 185 185 230 3.8
4BD21-2DA0 515 350 205 195 175 242 210 270 315 7.4
Przeksztattniki jednofazowe 230 V AC
4BC05-0AA0 230 217 - - 43.5 - - 72 56 1.0
4BC11-2BA0 239 226 - - 43.5 - - 149 133 1.6
4BC12-5CA0 285 200 145 170 150 217 185 185 230 3.8

Przeksztattnik SINAMICS V20
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Potaczenie

Uruchamianie

B. 1 Wyposazenie opcjonalne

Przeksztaltnik moze zostaé zasilony z sieci za posrednictwem stycznika odigczajgcego
zasilanie w razie przegrzania sie rezystora. Ochrone zapewnia odtgcznik termiczny
(dotaczany do kazdego rezystora). Odtgcznik mozna potgczy¢ szeregowo z zasilaniem cewki
gtéwnego stycznika (patrz: schemat ponizej). Styki odtgcznika termicznego zwierajg sie
ponownie po obnizeniu sie¢ temperatury rezystora. Przeksztattnik uruchamiany jest wowczas
automatycznie (P1210 = 1). Jesli wybrane jest to ustawienie parametru, generowany jest
komunikat o usterce.

Doprowadzanie 2eallania Zazilarie stycmika

wiylmezrik bermiczry (prad zramia-

B
rowy Shvko 25 A

Rezystory hamowania przewidziano do pracy z 5% cyklem obcigzenia. W przypadku
przeksztattnika o rozmiarze obudowy D, w parametrze P1237 nalezy wybra¢ wartos¢ 1
aktywujaca rezystor hamowania. W przypadku przeksztattnikdw o pozostatych rozmiarach
ramy, 5% cykl pracy nalezy ustawi¢ dla modutu hamowania dynamicznego.

Wskazéwka
Dodatkowy zacisk uziemienia ochronnego

Na obudowie niektérych rezystorow dostepny jest dodatkowy zacisk uziemienia ochronnego.

Przeksztattnik SINAMICS V20
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B. 1 Wyposazenie opcjonalne

B.1.6 Dtawik liniowy

/\ OSTRZEZENIE

Wydzielanie ciepta podczas pracy

Dtawik liniowy nagrzewa sie do wysokiej temperatury podczas pracy. Nie wolno go dotykag.
Nalezy zapewni¢ odpowiednie odstepy i wentylacje.

W przypadku zastosowania wiekszych dtawikéw liniowych w miejscach o temperaturze
powietrza przekraczajacej 40°C, do oprzewodowania zaciskdw muszg zosta¢ zastosowane
przewody miedziane drutowe klasy 1 75°C.

AOSTRZEZENIE
Ryzyko uszkodzenia urzadzenia oraz porazenia pradem

Kable niektérych z dtawikéw liniowych wyszczegdlnionych w tabeli ponizej zakonczone sg
stykami zagniatanymi stuzgcymi do tgczenia kabli z zaciskami sieciowymi przeksztaitnika.

Uzycie tych tulejek zaciskowych moze spowodowaé uszkodzenie sprzetu, a nawet
porazenia pradem.

Ze wzgledow bezpieczenstwa nalezy zastgpi¢ zaciski zagniatane zaciskami widetkowymi
lub kablami linkowymi klasy UL.

/\ OSTROZNIE

Parametry znamionowe ochrony

Dtawiki liniowe wyposazone sg w zabezpieczenia klasy IP20 zgodnie z norma EN 60529.
Sg one przeznaczone do montazu w szafce.

Funkcjonalnosé¢

Dtawiki liniowe wyréwnujg skoki napiecia i przysiady od komutacji. Mogg réwniez tagodzi¢
oddziatywanie sktadowych harmonicznych na przeksztattnik i na linie zasilajgca.

Wieksze dtawiki liniowe wyposazone sg w boczne wsporniki montazowe (patrz: schemat
ponizej).

Przeksztattnik SINAMICS V20
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B. 1 Wyposazenie opcjonalne

Dane do zamoéwien

Rozmiar Moc znamionowa Dtawik liniowy
obudowy przeksztattnika Nr katalogowy Napiecie Prad
Przeksztattniki tréjfazowe 400 V AC
Rozmiar 0,37 kW 6SE6400-3CC00-2AD3 200 V do 480 V 1,9A
obudowy A 0,55 kW
0,75 kW 6SE6400-3CC00-4AD3 200 V do 480 V 35A
1,1 kKW
1,5 kW 6SE6400-3CC00-6AD3 200 V do 480 V 48A
2,2 kW 6SE6400-3CC01-0BD3 200 V do 480 V 9,0A
Rozmiar 3 kW
obudowy B 4 KW 6SE6400-3CC01-4BD3 200 V do 480 V 12,1 A
Rozmiar 5,5 kW 6SE6400-3CC02-2CD3 200 V do 480 V 25,0 A
obudowy C
Rozmiar 7,5 kW
obudowy D 11 kW 6SE6400-3CC03-5CD3 200 V do 480 V 31,3A
15 kW
Przeksztattniki jednofazowe 230 V AC
Rozmiar 0,12 kW 6SE6400-3CC00-4AB3 200 V do 240 V 34A
obudowy A 0,25 kW
0,37 kW 6SE6400-3CC01-0AB3 200 V do 240 V 8,1A
0,55 kW
0,75 kW
Rozmiar 1,1 kW 6SE6400-3CC02-6BB3 200 V do 240 V 22,8 A
obudowy B 1,5 kW
Rozmiar 2,2 kW
obudowy C 3 kW 6SE6400-3CC03-5CB3 200 V do 240 V 29,5 A

Przeksztattnik SINAMICS V20
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B. 1 Wyposazenie opcjonalne

Montaz

taczenie dtawika liniowego z przeksztattnikiem

Miramgdny oodsbap: 100 mm

Przeksztattnik SINAMICS V20
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B. 1 Wyposazenie opcjonalne

Wymiary montazowe
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B. 1 Wyposazenie opcjonalne

Nr katalogowy Wymiary (mm) Waga Sruba mocujgca Powierzchnia
6SE6400- (kg) przekroju
przewodu(mm?)
A B C D E F Rozmiar | Moment Min. Maks.
dokrecania
(Nm)

Przeksztattniki tréjfazowe 400 V AC

3CC00-2AD3 | 200 75.5 |50 56 56 187 0.6 M4 (2) 1.1 1.0 25

3CC00-4AD3 | 200 75.5 |50 56 56 187 0.8 M4 (2)

3CC00-6AD3 | 200 75.5 |50 56 56 187 0.6 M4 (2)

3CC01-0BD3 | 213 150 |50 138 [120 |200 1.2 M4 (4) 1.5 1.5 6.0
(233%)

3CC01-4BD3 | 213 150 |50 138 [120 |200 1.3 M4 (4)
(233%)

3CC02-2CD3 | 245 185 |50 174 | 156 |230 23 M5 (4) |2.25 25 10
(280%) (50/80%)

3CC03-5CD3 | 245 185 |50 174 | 156 |230 23 M5 (4)
(280%) (50/80%)

Przeksztattniki jednofazowe 230 V AC

3CC00-4AB3 | 200 75.5 |50 56 56 187 0.5 M4 (2) 1.1 1.0 25

3CC01-0AB3 | 200 75.5 |50 56 56 187 0.5 M4 (2)

3CC02-6BB3 |213 150 |50 138 120 |200 1.2 M4 (4) 1.5 1.5 6.0
(233%)

3CC03-5CB3 | 245 185 |50 174 | 156 |230 1.0 M5 (4) |2.25 25 10
(280%) (50/80%)

* Wysokos$¢ ze wspornikiem do montazu bocznego

Patrz réwniez
Opis zacisku (Strona 33)

Przeksztattnik SINAMICS V20
330 Instrukcja obstugi, 02/2013, A5E31871408



9BWyposazenie opcjonalne i czesci zamienne

B. 1 Wyposazenie opcjonalne

B.1.7 Dtawik wyjsciowy

Funkcjonalnosé

/\ OSTROZNIE

Ograniczenie czestotliwosci impulséw

Dtawik wyjsciowy pracuje tylko przy czestotliwosci przetgczania wynoszacej 4 kHz. Przed
uzyciem dfawika wyjsciowego nalezy zmodyfikowa¢ parametry P1800 i P0290 nastepujgco:
P1800 =4iP0290 =0 lub 1.

Dtawiki wyjsciowe redukujg stromos$ci narastania napiecia w uzwojeniach silnika.
Jednoczesnie zmniejszane sg pojemnosciowe pragdy wyrbwnawcze obcigzajgce dodatkowo
przeksztattnik w przypadku potgczenia go z silnikiem dtugimi kablami.

Dtawik wyjsciowy musi zostac przytgczony kablem ekranowanym (maksymalna dtugosc: 100
metréw).

Dane do zamoéwien

Rozmiar Moc znamionowa Dtawik wyjsciowy
obudowy przeksztaltnika Nr katalogowy ‘ Napiecie Prad
Przeksztattniki tréjfazowe 400 V AC
Rozmiar 0,37 kW 6SE6400-3TC00-4AD2 380-480V 4,0 A
obudowy A 0,55 kW

0,75 kW

1,1 kW

1,5 kW

2,2 kW 6SE6400-3TC01-0BD3 200V do 480V 10,4 A
Rozmiar 3 kW
obudowy B 4 kW
Rozmiar 5,5 kW 6SE6400-3TC03-2CD3 200 V do 480 V 26,0 A
obudowy C
Rozmiar 7,5 kW
obudowy D 11 KW

15 kW
Przeksztattniki jednofazowe 230 V AC
Rozmiar 0,12 kW 6SE6400-3TC00-4AD3 200V do 240V 4,0 A
obudowy A 0,25 kW

0,37 kW

0,55 kW

Przeksztattnik SINAMICS V20
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B. 1 Wyposazenie opcjonalne

Rozmiar Moc znamionowa Dlawik wyjSciowy
obudowy przeksztattnika Nr katalogowy Napiecie Prad
0,75 kW
1,1 kW 6SE6400-3TC01-0BD3 200 V do 480 V 10,4 A
Rozmiar 1,5 kW
obudowy B
Rozmiar 2,2 kW
obudowy C 3 kW 6SE6400-3TC03-2CD3 | 200 V do 480 V 26,0 A
Montaz

taczenie dtawika wyjSciowego z przeksztattnikiem

ey

MamEmainy odslap: 180 men

0 Zariskdw silings

Habal sikiks

Przeksztattnik SINAMICS V20
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B. 1 Wyposazenie opcjonalne

Wymiary montazowe
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Nr katalogowy Wymiary (mm) Waga Sruba mocujaca Powierzchnia
6SE6400- (kg) przekroju przewodu
(mm?)
A B C D E Rozmiar | Moment Min. Maks.
dokrecenia
(Nm)
Przeksztattniki tréjfazowe 400 V AC
3TCO00-4AD2 200 75.5 110 56 187 1.9 M4 (4) 1.1 1.0 25
3TC01-0BD3 213 150 80 120 200 4.1 M4 (4) 1.5 1.5 6.0
3TC03-2CD3 245 185 80 156 232 6.6 M4 (4) 2.25 25 10
Przeksztaltniki jednofazowe 230 V AC
3TC00-4AD3 200 75.5 50 56 187 1.3 M4 (4) 1.1 1.0 25
3TC01-0BD3 213 150 80 120 200 4.1 M4 (4) 1.5 1.5 6.0
3TC03-2CD3 245 185 80 156 232 6.6 M4 (4) 2.25 25 10

Przeksztattnik SINAMICS V20
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B. 1 Wyposazenie opcjonalne

B.1.8 Zewnetrzny filtr EMC

Funkcjonalnosé¢

/\ OSTRZEZENIE

Ryzyko uszkodzenia urzadzenia oraz porazenia pradem

Kable niektérych filtrow EMC, wyszczegolnionych w tabeli ponizej, zakonczone sg tulejkami
zaciskowymi stuzgcymi do tgczenia przewodow z zaciskami zasilajgcymi i PE
przeksztattnika.

Uzycie tych tulejek zaciskowych moze spowodowaé uszkodzenie sprzetu, a nawet
porazenia pradem.

Ze wzgledow bezpieczenstwa tulejki zaciskowe, w przypadku potgczenia z zaciskiem
uziemienia ochronnego, nalezy zastgpi¢ koncowkami widetkowymi lub oczkowymi
odpowiedniej wielkosci zgodnymi z UL i kohcowkami widetkowymi lub przewodami typu
linka zgodnymi z UL w przypadku potgczen z zaciskami zasilania.

Wskazowka

Wymieniony w ponizszej tabeli filtr EMC o numerze katalogowym 6SE6400-2FL02-6BB0
wyposazony jest w dwa zaciski prgdu statego (DC+ i DC-), ktére nie sg wykorzystywane (nie
nalezy do nich niczego podtaczac). Kable tych zaciskéw muszg zostac obciete i odpowiednio
zaizolowane (np. naktadkami izolacyjnymi termokurczliwymi).

Warunkiem spetnienia wymogéw normy EN61800-3 (emisje wypromieniowywane i
przewodzone kategorii C2), przeksztattniki SINAMICS V20 (wersje 400 V z filtrem i bez filtra
oraz wersje 230 V bez filtra) muszg zostaé wyposazone w zewnetrzne filtry EMC. W tym
przypadku wolno zastosowac tylko ekranowany kabel wyjsciowy o dlugosci maksymalnej 25
m w przypadku wersji 400 V lub 5 m w przypadku wers;ji 230 V.

Dane do zamoéwien

Rozmiar Moc znamionowa Filtr EMC
obudowy przeksztattnika Nr katalogowy Napiecie Prad
Przeksztattniki tréjfazowe 400 V AC
Rozmiar 0,37 kW 6SL3203-0BE17-7BAO 380-480V 11,4 A
obudowy A 0,55 kW
0,75 kW
1,1 kW
1,5 kW
2,2 kW
Rozmiar 3 kW 6SL3203-0BE21-8BA0 380-480V 235A
obudowy B 4 kW
Przeksztattnik SINAMICS V20
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B. 1 Wyposazenie opcjonalne

Rozmiar Moc znamionowa Filtr EMC
obudowy przeksztattnika L
Nr katalogowy Napiecie Prad

Rozmiar 5,5 kW
obudowy C
Rozmiar 7,5 kW 6SL3203-0BE23-8BA0 | 380-480V 49,4 A
obudowy D 11 kW

15 kW
Przeksztattniki jednofazowe 230 V AC
Rozmiar 0,12 kW 6SE6400-2FL01-0ABO 200V do 240V 10 A
obudowy A 0.25 KW

0,37 kW

0,55 kW

0,75 kW
Rozmiar 1,1 kW 6SE6400-2FL02-6BB0 200 V do 240 V 26 A
ObUdOWy B 1.5 kW
Rozmiar 2,2 KW
obudowy C 3 KW Brak danych

Przeksztattnik SINAMICS V20
Instrukcja obstugi, 02/2013, ASE31871408
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B. 1 Wyposazenie opcjonalne

Montaz

Instrukcje montazu zewnetrznych filtrow EMC zawiera punkt ,Instalacja zgodna z
wymaganiami EMC (Strona 39)”.

taczenie filtra EMC z przeksztattnikiem

Przeksztattnik SINAMICS V20
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B. 1 Wyposazenie opcjonalne

Wymiary montazowe

I FEBIFEC FaD

Nr katalogowy Wymiary (mm) Waga Sruba mocujgca Powierzchnia
(kg) przekroju przewodu
(mm?)
A B C D E Rozmiar | Moment Min. Maks.
dokrecania
(Nm)
Przeksztattniki trojfazowe 400 V AC
6SL3203- 202 73 65 36.5 186 1.75 M4 (4) 0,6-0,8 1.0 25
0BE17-7BAO
6SL3203- 297 100 85 80 281 4.0 M4 (4) 1,5-1,8 1.5 6.0
0BE21-8BA0
6SL3203- 359 140 95 120 343 7.3 M4 (4) 20-23 6.0 16
0BE23-8BA0
Przeksztaltniki jednofazowe 230 V AC
6SE6400- 200 73 43.5 56 187 0.5 M5 (4) 1.1 1.0 25
2FL01-0ABO
6SE6400- 213 149 50.5 120 200 1.0 M5 (4) 1.5 1.5 6.0
2FL02-6BB0
6SE6400- 245 185 55 156 232 1.5 M5 (4) 2.25 25 10
2FS03-5CB0

Przeksztattnik SINAMICS V20
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B. 1 Wyposazenie opcjonalne

B.1.9 Pyt

Funkcjonalnosé¢

a podtgczeniowa ekranéw

Zestaw do tgczenia ekranow dostepny jest jako wyposazenie opcjonalne do obudéw w
kazdym rozmiarze. Utatwia on i przyspiesza taczenie ekranéw pozwalajac spetni¢
wymagania zwigzane z kompatybilnoscig elektromagnetyczna (informacje szczegdétowe
zawiera punkt ,Instalacja zgodna z wymaganiami EMC (Strona 39)”).

Komponenty
Wersja Plyta podtgczeniowa ekranow
przeksztaltnika llustracja Komponenty
obudowy A
®3 obejmy ekranu kabla
(® 4 $ruby M4 (moment
dokrecania: 1,8 Nm £ 10%)
Rozmiar (@ Blacha ekranujaca
obudowy B
© 2 zaciski"
®3 obejmy ekranu kabla
® 7 $rub M4 (moment
dokrecania: 1,8 Nm £ 10%)
Przeksztattnik SINAMICS V20
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B. 1 Wyposazenie opcjonalne

Wersja Plyta poditgczeniowa ekranéw

przeksztattnika llustracja Komponenty

Rozmiar Nr katalogowy: 6SL3266-1AC00-0VAO @ Blacha ekranujaca
obudowy C

® 2 zaciski"
®3 obejmy ekranu kabla

(® 7 $rub M4 (moment
dokrecania: 1,8 Nm + 10%) 2

Rozmiar

@ Blacha ekranujaca
obudowy D

® 2 zaciski"
@ 4 obejmy ekranu kabla

@ 8 Srub M4 (moment
dokrecania: 1,8 Nm + 10%) 2

1) Zaciski stosowane sg tylko w przypadku mocowania ptyty podtgczeniowej ekrandéw do panelu mocowania
przeksztaitnika w szafie.

2) W przypadku przeksztattnikow w wersji z chtodzeniem konwekcyjnym (push-through) wymagane jest zastosowanie
dwoch $rub i nakretek M5 (moment dokrecania: 2,5 Nm * 10%) zamiast dwoch srub M4 (poz. 'ﬂ na ilustracji) do
zamocowania blachy ekranujgcej do przeksztattnika.

Przeksztattnik SINAMICS V20
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B. 1 Wyposazenie opcjonalne

Wymiary zewnéetrzne (mm)

340

Pryla proytgcreniows skmnow da coedaowy o
To2migr2a A,

i A i

Plyla preyigczeniowa shrandw da chuedowy a
razmiarze B

Pty proyrgceaniowa akrants da chsdawy o
roemiarza G

Piyla preytgczeniovas shrandw da chedowy a
razmiarze

Przeksztattnik SINAMICS V20
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Mocowanie ptyty podtgczeniowej ekranéw do przeksztattnika

B. 1 Wyposazenie opcjonalne

W przypadku przeksztaltnika zainstalowanego na panelu szafy:

Mocowanie do obudowy o rozmiarze A

@ Poluzowaé srube zacisku PE i wsunaé
blache ekranujgcg od spodu, a nastepnie
dokrecic srube z sitg 1,8 Nm (tolerancja: + 10%).

® Docisng¢ radiator pomiedzy blachg
ekranujaca i panel szafy, a nastepnie dokreci¢
sruby i nakretki z sita 1,8 Nm (tolerancja: £
10%).

® Zgia¢ zacisk ekranu kabla, by dopasowac¢ go
do $rednicy kabla podczas montazu
przeksztattnika.

Mocowanie do obudowy o rozmiarach B, Ci D

® Docisng¢ radiator pomiedzy zaciskiem i
blachg ekranujacg, a nastepnie dokreci¢ srube z
sitg 1,8 Nm (tolerancja: £ 10%).

® Zgia¢ zacisk ekranu kabla, by dopasowac¢ go
do $rednicy kabla podczas montazu
przeksztattnika.

Przeksztattnik SINAMICS V20
Instrukcja obstugi, 02/2013, ASE31871408
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B. 1 Wyposazenie opcjonalne

W przypadku przeksztattnika w wersji z chtodzeniem konwekcyjnym (push-through):

Mocowanie do obudowy o rozmiarach B, Ci D Zaciski nie sg w tym przypadku potrzebne.

©) Docisng¢ radiator pomiedzy blachg
ekranujacg i panelem szafy, a nastepnie
przykrecic¢ nakretki o odpowiednim rozmiarze
(stosowane zamiast zaciskéw) (Sruby M4 w
przypadku obudowy B lub sruby M5 w
przypadku rozmiaréw C i D) od drugiej strony
szafy. Moment dokrecenia Srub: M4 = 1,8 Nm £
10%, M5 =2,5 Nm = 10%

® Zgig¢ zacisk ekranu kabla, by dopasowac¢ go
do $rednicy kabla podczas montazu
przeksztattnika.

B.1.10 Karta pamieci

Funkcjonalnosé¢

Modut tadowania parametrow i interfejs BOP obstugujg karty pamieci, co umozliwia
kopiowanie zbioréw parametréw pomiedzy tymi urzadzeniami i przeksztattnikiem.
Szczegotowe instrukcje stosowania kart pamieci zawierajg Zataczniki ,Urzgadzenie do
wprowadzania parametrow (Strona 307)” i ,Zewnetrzny podstawowy panel operatorski
(BOP) i modut interfejsu podstawowego panelu operatorskiego (Strona 312)”.

Nr katalogowy
Zalecane sg karty typu MMC/SD o numerach katalogowych wyszczegdlnionych ponize;.
e Karta MMC: 6SL3254-0AM00-0AAQ
e Karta SD: 6ES7954-8LB01-0AA0

B.1.11 Dokumentacja Uzytkownika

Instrukcje obstugi (wersja chinska)
Nr katalogowy: 6SL3298-0AV02-0FPO

Przeksztattnik SINAMICS V20
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B.2 Czesci zamienne — zamienne wentylatory

B.2 Czesci zamienne — zamienne wentylatory

Nr katalogowe
Zamienny wentylator dla przeksztaitnikdw o rozmiarze obudowy A: 6SL3200-0UF01-0AAQ
Zamienny wentylator dla przeksztattnikdw o rozmiarze obudowy B: 6SL3200-0UF02-0AA0
Zamienny wentylator dla przeksztattnikow o rozmiarze obudowy C: 6SL3200-0UF03-0AA0
Zamienny wentylator dla przeksztattnikéw o rozmiarze obudowy D: 6SL3200-OUF04-0AA0

Wymiana wentylatoréw

By wymontowaé wentylator z przeksztaitnika nalezy wykonaé czynnosci zilustrowanego
ponizej. Montaz przebiega odwrotnie. Podczas montowania wentylatora nalezy upewnic sie,
ze strzatka umieszczona na wentylatorze (,A” na ilustracji) skierowana jest w strone
przeksztattnika, a nie w strone obudowy wentylatora, potozenie punktu wyjscia kabla z
wentylatora (,B”) oraz orientacja montazowa i potozenie ztgcza kablowego (,C”) umozliwiajg
przytaczenie kabla wentylatora do przeksztattnika.

Przeksztattnik SINAMICS V20
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B.2 Czesci zamienne — zamienne wentylatory

Wymiana wentylatora przeksztattnika o rozmiarze obudowy A

Przeksztattnik SINAMICS V20
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B.2 Czesci zamienne — zamienne wentylatory

Wymiana wentylatora przeksztattnika o rozmiarze obudowy B, C lub D

Przeksztattnik SINAMICS V20
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